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ReSeni se tykd zaFizeni pro podéavéani
plodnych téles, zejména na dérovacich li-
sech, zahrnujiciho podévaci tustroji uloZené
na paralelnich vedenich, uloZenych na pod-
stavci stroje. Na podstavci stroje jsou jrov-
nohé&Zné s vedenimi upevnény dolni h¥ebe-
nové listy a na poddvacim ustroji jsou u-
pevnény horni hiebenové liSty. Mezi horni-
mi a dolnimi hiebenovymi liStami je bez-
viilové uloZena pastorkova tyct.
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Vynalez se tyka zatizeni pro podé&vani
ploSnych téles, zejména na d&rovacich li-
sech, zahrnujictho podéavaci dstroji uloZe-
né na paralelnich vedenich, uloZenych na
podstavci stroje.

K premistovdni ploSnych téles, zejména
tabull plechu, ve vzdjemné kolmych soufad-
nicich v horizontdlni roviné slouZi na dé-
rovacich lisech soufadnicové stoly, které
prestavuji tabuli plechu do programem za-
danych soufadnic pod lisovaci néstroj. PFic¢-
né souradnd osa N, tvorend vozikem s upi-
nacim mechanismem tabule plechu a liSto-
vym vedenim, po kterém vozik pojizdi, se
pohybuje po paralelng ustaveném vedenina
podstavci stroje. Vedeni podstavce vytva-
I{ podéinou soufadnou osu y, kolmou na ve-
deni pri¢niku.

Z konstrukénich didvodlt vychézi mecha-
nismus pro pohyb soufadnicového stolu v
ose x podstatng tuzsi. Pohybujici se hmoty
jsou nékolikandsobné men3j neZ hmoty po-
hybujici se v ose y. Vzdalenost vedeni osy
x je tfaddové mensi neZ u osy y. PoZadavek
na piesnost podavani zpracovavaného ma-
teridlu je pro obg& osy stejny. Z toho plyne,
Ze tuhost poddvaciho mechanismu v ose y
je tfeba zabezpe&it co mejvétsi. Vzhledem
k tomu, Ze v soufasné dob& je poZadovdna
velkd dynamika poddvadni zpracovédvaného
materidlu, neni moZno zvySovat tuhost po-
davaciho mechanismu v ose y robustni kon-
strukce mechanismu.

K dosaZeni dobrého vedeni podavaCe v
ose y jsou pouZivdny dva paraleln& uspofa-
dané pohybové Srouby, spojené navzéjem
prevody, které mohou zplisobovat nepfres-
nost v synchronnim otd&eni 3roubll, a tim
nepfesnost v paralelnosti chodu podavace.
Nevyhodou tohoto uspofddani jsou zvlasté
vysoké néklady na pofizeni dvou pohybo-
vych kuli¢kovych $roubdl s kuliCkovymi ma-
ticemi a déle to, Ze ville v prevodech pro
vzdjerané spojeni pohybovych Sroublt zna-
menaji nepfesnosti ve vzdjemném pohybu,
které se projevi odchylkami ve vedeni po-
davafe v pfimém sméru. Kromé& toho maji
tato zarizen! velky moment setrvacnosti,
coZ neptiznivé ovliviiuje dynamiku podé-
vaciho zarizenl.

Déle je napiiklad zndmo zafizeni pro po-
ddvéani plo$nych téles k tabulovym nGZkéam
s jednim pohybovym Sroubem, u né&hoZ je
vedeni pohybovych prostfedkl tvoreno dvé-
ma paralelnimi liStami s hrebenovym ozu-
benim, s nimZ jsou v zdb&ru pastorky vzé-
jemng& spojené hfidelem, ktery je otolné
uloZen v nosnych podpé&rdch podavace.

Nevyhodou tohoto zafizeni je, Ze nemu-
7Ze dosdhnout pfesnosti, kterd je poZadova-
na u dérovacich lis, nebot liSty s hfebe-
novym ozubenim nelze v potfebné délce vy-
robit z jednoho kusu. Kromé& toho miiZe u
pastorku dochézet k hranovému styku, coZ
rovnéZz nepiiznivé ovliviiuje pFesnost a po-
pripadég i zivotnost zafizenl.

Dalsi nevyhodou zarizeni s jednim pohy-
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bovym Sroubem je skutednost, Ze pfi dro-
vani plechu, kdy:se vozik v ose x bliZi ke
krajnim polohdm, je nutno sniZit rychlost
pojezdu. Vysledkem je snizend produktivi-
ta préace stroje i sniZend presnost dérové-
ni v okrajovych oblastech.

VySe uvedené nevyhody jsou sniZeny ne-
bo zcela odstranény zafrizenim podle vyné-
lezu, jehoZ podstata spodivd v tom, Ze na
podstavci jsou rovnobé&Zné s vedenimi upev-
nény dolni hiebenové liSty a na poddvacim
ustroji jsou upevnény horni hiebenové 1lis-
ty, pFifemZ mezi hornimi hiebenovymi Ilis-
tami a dolnimi htebenovymi listami je bez-
viilové uloZena pastorkova tyc.

Vyhodou zarizeni podle vynalezu je ze-
jména to, Ze pii uspofddéani s jednim po-
hybovym Sroubem, minimdélni hmotnosti a
sniZenvch momentech setrvacnosti je do-
saZzeno vysoké tuhosti a plesnosti podéva-
ciho zafizeni p¥i dérovani v celém rozsahu
pojezdl bez omezeni rychlosti poddvéni.

Usporddédni podle vyndlezu d&va rovnéi
moZnost sefizeni kolmosti os x a y a do-
voluje jednoduchou montdZz pro dodrZeni
paralelnosti hfebenoovych liSt s vedenimi.
Vzhledem k rozdéleni hirebenovych list je
zadni polovina pojezdového prostoru pod
pfiénikem volnd a lze do ni uloZit dalsi
mechanisimmy, nebot pastorkovd tyC se po-
hybuje pouze po poloving drdhy pojezdu
priéniku. e AR

Prikladné provedeni zafizeni podle vy-
nalezu je schematicky zndzornéuo na pfi-
loZzenych vykresech, kde znaCi obr. 1 né-
rys zafizeni, obr. 2 pldorys zafizeni, obr. 3
podélny rez A—A zafizenim, ukazujici kon-
strukéni provedeni bezvllového uloZeni pas-
torkové ty&e a obr. 4 ez B—D uloZenim pas-
torkové tyce.

Zatizeni pro poddvani ploSnych té&les po-
dle vynélezu je tvofeno vozikem 1, na némZ
jsou uloZeny neznézornéné klestiny pro u-
pindni plodnych téles, napiiklad tabuli dé-
rovaného plechu. Vozik 1 je uloZen na
pfi¢niku 2, po némZ se miZe prfimodare po-
hybovat ve sméru osy x. PFi€nik 2 je pev-
né spojen se sanémi 3, s nmiZ vytvari po-
hybové ustroji. Sané 3 jsou, napfriklad vali-
vé, uloZeny na vedeni 4, které je upevné&no
na podstavci 5. Vedeni 4 umoZiiuje pohyb
voziku 1 ve sméru osy y. Na bocich sani 3
jsou pevné uloZeny horni hfebenové liSty 6.

Na pohybovém tstroji je na pfi¢niku 2
upevnéna matice 7, v niZ je uloZen pohy-
hovy Sroub 8, prochdzejici po celé délce za-
Fizeni. Jeden konec pohybového 3roubu 8
je spiaZzen se servomotorem 9, uloZenym na
podstavci 5.

Na podstavci 5 jsou upevnény dolni he-
benové listy 10, jejichZ zacdédtek je vaci kon-
ci hornich hiebenovych list 6 presazen. Me-
zi hornimi hiebenovymi liStami 6 a dolni-
mi hfebenovymi li§tami 10 je bezvilové ulo-
Zena pastorkovéd ty¢ 11. Pastorkovd ty¢ 11
je ototné uloZena v télesech 12, napriklad
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pomoci valivych loZisek. V t&lese 12 jsou
pod dolni hfebenovou listou 10 a nad hor-
ni hrebenovou liStou 6 uloZeny excentric-
ké &epy 13, na jejichZ volnych koncich jsou
uloZeny pfitlaéné kladky 14. U piikladné-
ho provedeni jsou piitlainé kladky 14 tvon-
Feny loZisky. Excentrické depy 13 s vy-
stfednosti e slouZi k dotlaovani hornich
hiebenovych 1i8t 6 do zdb&ru, a tim k za-
jisténi bezviilovosti uloZeni pastorkové ty-
ge 11.

Cela pastorkové tyle 11 se dotykaji p¥i-
loZzek 15, uloZenych podél dolnich hFebe-
novych liSt i0 rovnob&Zn& s nimi. PfiloZky
15 jsou pevné& spojeny s podstavcem 5, na-
pfiklad pomoci Sroubli 16 a slouZi k za-
mezeni pohybu pastorkové tyfe 11 v axidl-
nim sméru. .

Cela dolni hiebenové listy 10 dosedaji
vpfedu na stavéci Srouby 17, které jsou u-
loZeny v télese podstavce 5 a jejich pcloha
je zndmym zphsobem zajiSténa.

Pfi pohybu podévaciho udstroji ve sméru

osy y se uvede do ¢&innosti servomotor 9,
ktery otd&i pohybovym 3roubem 8 proché-
zejicim matici 7. V dasledku oté€en{ pohy-
bového Sroubu 8 se zatne posouvat pfiénik
2 se san&mi 3 po vedenich 4, Spolu se sa-
némi 3 se pohybuji i na nich upevné&né hor-
ni hiebenové listy 6. Spolu s hornimi hfe-
benovymi liStami & se zafne odvalovat pas-
torkova ty¢ 11, uloZena mezi hornfmi hie-
benovymi liStami § a dolnimi hiebenovymi
listami 10.

Maximdlni zdvih pastorkové tyce 11 je
poloviéni neZ maximélni poZadovany zdvih
piiéniku 2. Tim je umoZnéno vyrobit hfe-
benové listy B, 10 kratsi, které lze vyrobit
z jednoho kusu nedé&lené.

Pti sefizovéani stroje lze uvoln&nim Srou-
bl 16 a posunutim dolnich hfebenovych list
10 pomoci stavé&cich Sroubll 17 nastavit kol-
most os x a y. Po opétném dotaZeni Sroubd
i8 a zaji§tén{ stavdcich Sroubli 17 zlstane
kolmost os x a y trvale zachovéna.

PREDMET VYNALEZU

Zarizeni pro poddvéni plosnych té&les, ze-
jména na dé&rovacich lisech, zahrnujici po-
dévaci ustroji uloZené na paralelnich vede-
nich, uloZenych na podstavci stroje, vyzna-
Cujici se tim, Ze na podstavci jsou rovno-
béZn& s vedenimi (4) upevn&ny doln{ hie-

benové liSty (10) a na pod4vacim ustroji
jsou upevnény horni hiebenové listy (6),
pfitemZ mezi hornimi h¥ebenovymi liStami
(6) a dolnimi hFfebenovymi liStami (10) je
bezvlilové uloZena pastorkovd ty& (11).
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