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Sposéb i uktad wprowadzania danych do urzadzer cyfrowych

Przedmiotem wynalazku jest sposéb i uklad wprowadzania danych do urzadzen cyfrowych, majacy
zastosowanie w urzadzeniach pomiarowych i automatyce elektronicznej, a zwlaszcza w programowanych urzs-
dzeniach elektronicznych.

Znany jest z polskiego opisu zgtoszenia patentowego nr P, 187481 elektroniczny uktad wprowadzama
danych do urzadzeri cyfrowych, ktdérego istote stanowi blok sktadajagcy si¢ z dwéch bramek logicznych

" potaczonych kaskadowo, kondensatora w torze sprzg¢zenia zwrotnego i diody na wejsciu bramki.

Znany jest takZe z polskiego opisu patentowego nr 82128 uktad programowanego sterowania.cyfrowego,
posiadajacy zesp6t przekazZnikéw wykonawczych oraz zesp6t komutacyjny, do wejécia ktdrego jest dotaczony
przez przekaznik wzmacniacz, przy czym na wejSciu ma zesp6t formujacy impulsy oraz dzielnik czgstotliwosci -
sktadajacy si¢ z potaczonych ze soba dwustabilnych przerzutnikéw, ktérych sprzeZenia zwrotne sa sterowane
przez obwdd przetaczajacy. Zespét komutacyjny ma na wyjsciu przekaznik potaczony réwnolegle z kondensato-
rem, ktdry steruje przerzutnikami zerowanymi podczas dziatania przekaznikéw wykonawczych.

Znane sa sposoby wprowadzania danych do odpowiednich czlonéw uktadéw cyfrowych np. licznika

 wktérych do tych cztonéw dotacza si¢ generator i obserwujgc wynik zliczania przerywa sie seri¢ impulséw we
whasciwej chwili (W. Traczyk. ,,Uklady cyfrowe automatyki ,,WNT, 1976).

' W.innym rozwiazaniu z zakresu wprowadzania danych, informacje zszyny danych doprowadzane do
uktadu cyfrowego np. rejestru, ktérego adres podaje si¢ na wejécie dekodera z oddzielnej szyny adresowej,
wpisuje si¢ sygnalem ,,zero’ podawanym na wejscie wpisujace przez bramke¢ NOR sterowang z uktadu dekodera
(J. Pierikos, J. Turczynski, ,,Uktady scalone TTL i ich zastosowanig”, WKE., 1976).

W sposobie wedlug wynalazku, kaZzdorazowo adresuje si¢ uktad z magistrali mterfe]su przy pomocy
deszyfratora, przy czym tylnym zboczem impulsu taktowego zmienia si¢ stan bistabilnego przerzutnika
i jednoczesnie otwiera si¢ bramke, za$ dane z magistrali interfejsu, kolejnym impulsem taktowym wpisuje si¢ do
programowanego, cyfrowego uktadu idalej tylnym zboczem tego kolejnego impulsu taktowego zmienia sig

* ponownie stan bistabilnego przerzutnika i jednoczeﬁnie zamyka sie bramke dla nastepnych impulséw taktowych.
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W ukladzie realizujagcym sposéb wyijécie deszyfratora jest potaczone z wejsciem ustawiajacym bistabilnego
przerzutnika, ktérego drugie ustawiajace wejécie jest potaczone z wyjéciem tego przerzutnika oraz z jednym
wejéciem bramki, kolejno za$§ drugie wejécie tej bramki jest potaczone z taktowym wejsciem blstabllnego
przerzutnika, a jej wyjécie jest potaczone z programowanym cyfrowym uktadem.

Przedmiot wynalazku umoZliwia programowanie uktadéw i urzadzen cyfrowych z ]edne] tylko magistrali
interfejsu, co utatwia zastosowanie ich w cyfrowych systemach pomiarowych automatyki przemystowe;.

KaZdorazowe wpisanie danych powoduje automatyczne rozadresowanie uktadu, co uniemozliwia niewtas-
ciwe zaprogramowanie uktadu przez inne sygnatly przesytane przez magistralg interface. Dzigki temu eliminuje
si¢ konieczno§é podawania rozkazéw, rozadresowujacych i upraszcza konstrukcj¢ uktadu programujacego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadzie wykonania na rysunku przedstawiajgcym schemat
blokowy uktadu. ,

Sposéb wprowadzania danych do urzadzeri cyfrowych, w ktérym z magistralg interfejsu 1 jest potaczony
programowany, cyfrowy uktad 3, zas:bistabilny przerzutnik 4 jest sterowany impulsami taktowymi i impulsami
Zerujgcymi.

Z magistrali mterfe]su 1 kazdorazowo adresuje si¢ uktad przy pomocy deszyfratora 2,przy czym tylnym
zboczam impulsu taktowego zmienia si¢ stan bistabilnego przerzutnika 4 i jednoczesnie otwiera si¢ bramke 5, za$
dane z magistrali interfejsu 1 kolejnym impulsem taktowym wpisuje si¢ do programowanego, cyfrowego uktadu
" 3 idalej tylnym zboczem tego kolejnego impulsu taktowego zmienia si¢ ponownie stan bistabilnego przerzutnika
4 i jednoczesnie zamyka si¢ bramke dla nastepnych impulséw taktowych.

Uktad wprowadzania danych do urzadzen cyfrowych zawiera magistrale interfejsu 1 taczaca jednoczesnie
" deszyfrator 2 i programowany, cyfrowy uklad 3. Wyjscie deszyfratora 1 jest potaczone z ustawiajacym wejciem
J bistabilnego przerzutnika 4 sterowanego impulsami taktowymi i impulsami zerujacymi. Drugie ustawiajgce
wejécie K jest potaczone z wyjéciem Q przerzutnika 4 oraz z jednym wejéciem bramki 5 za$ jej drugie wejscie jest
potaczone z taktowym wejsciem T wspomnianego przerzutnika. Z kolei wyjScie bramki 5 jest polaczone
z programowanym cyfrowym uktadem 3.

Uktad wedlug wynalazku adresuje si¢ w magistrali interfejsu 1 przy pomocy deszyfratora 2 stowem
adresowym tak, Ze na wyjéciu deszyfratora 2 ustala si¢ wysoki poziom, a tylne zbocze impulsu taktowego
zmienia stan bistabilnego przerzutnika 4 co "otwiera bramke¢ 5. Nastgpujace po adresie stowo danych
programujacych zostaje wpisane do cyfrowego uktadu 3 kolejnym impulsem taktowym, ktéry jednoczesnie
ponownie zmienia stan przerzutnika 4 do pozycji poczatkowej w wyniku czego zamyka si¢ bramke §
i rozadresowuje si¢ cyfrowy programowany uktad 3.

ZastrzeZenia patentowe

1. Sposéb wprowadzania danych do urzadzen cyfrowych, w ktérym z magistrala interfejsu jest potaczony
deszyfrator i programowany cyfrowy uktad, za$ bistabilny przerzutnik jest sterowany impulsami taktowymi
iimpulsami zerujacymi, znamienny ty m, Ze kaZdorazowo z magistrali interfejsu (1) adresuje si¢ uktad (3)
przy pomocy deszyfratora (2) przy czym tylnym zboczem impulsu taktowego zmienia si¢ stan bistabilnego
przerzutnika (4) i jednoczesnie otwiera si¢ bramke (5) za$ dane z magistrali interface (1), kolejnym impulsem
taktowym wpisuje si¢ do programowanego, cyfrowego uktadu (3) i dalej tylnym zboczem tego kolejnego impulsu
taktowego zmienia si¢ ponownie stan bistabilnego przerzutnika (4) 1tym samym zamyka si¢ bramke (5) dla
nastepnych impulséw taktowych.

2. Uktad wprowadzania danych do urzadzen cyfrowych, zawierajacy bistabilny przerzutnik sterowany
impulsami taktowymi iimpulsami zerujgcymi oraz magistral¢ interfejsu taczaca jednoczeénie deszyfrator
i programowany cyfrowy uktad, znamienny tym, e wyjécie deszyfratora (2) jest potaczone z wejéciem (J)
. bistabilnego ‘przerzutnika (4), ktérego drugie, ustawiajace wejscie (K) jest potaczone z wyjéciem (Q) tego
przerzutnika oraz z jednym wejéciem bramki (5), za$ drugie jej wejécie jest polaczone z taktowym wejsciem (T)
wspomnianego przerzutnika, zkolei za§ wyjscie bramki (5) jest potaczone z programowanym, cyfrowym
uktadem (3).
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