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【手続補正書】
【提出日】平成27年11月18日(2015.11.18)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　コンピュータによって実行される方法であって、
　ユーザに関連づけられた場所を受信するステップと、
　前記場所と関連づけられたリッチな場所データを取得するステップと、
　前記ユーザのユーザプロファイルを取得するステップと、
　前記ユーザと関連づけられた場所嗜好性モデルの前の状態を取得するステップと、
　前記リッチな場所データおよび前記場所嗜好性モデルの前の状態に少なくとも部分的に
基づいて、前記ユーザに関連づけられる場所嗜好性モデルを生成するステップと、
　を含む、方法。
【請求項２】
　前記場所は前記ユーザによって嗜好性値を用いた採点が行われ、
　前記嗜好性値は、対話型ダイアログからの入力、調査、１つまたは複数のソーシャルネ
ットワークから取得した個人データの少なくともいずれかに部分的に基づいて、決定され
る、
　請求項１に記載の方法。
【請求項３】
　前記リッチな場所データは、前記場所についての履歴場所データ、前記場所を訪れたユ
ーザの１つまたは複数の社会的つながりを表すソーシャルデータ、前記場所についての１
つまたは複数のレビューを表すウェブデータのうちの１つまたは複数を含む、
　請求項１または２に記載の方法。
【請求項４】
　前記場所嗜好性モデルは、前記ユーザが好きな１つまたは複数の場所、および、当該複
数の場所に共通する１つまたは複数の特徴を表すモデルデータを含む、
　請求項１～３のいずれかに記載の方法。
【請求項５】
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　現在時刻および現在の車両位置を表すセンサデータを受信するステップと、
　前記センサデータに少なくとも部分的に基づいて、前記ユーザの状況を決定するステッ
プと、
　をさらに含み、
　前記ユーザの状況および前記センサデータは、前記場所嗜好性モデルを推定するために
用いられる、
　請求項１～４のいずれかに記載の方法。
【請求項６】
　新しい場所を受信するステップと、
　前記新しい場所と関連づけられた新しいリッチな場所データを取得するステップと、
　前記ユーザと関連づけられた場所嗜好性モデルを取得するステップと、
　前記ユーザと関連づけられた場所嗜好性モデルを、前記新しいリッチな場所データに基
づいて更新するステップと、
　をさらに含む、請求項１～５のいずれかに記載の方法。
【請求項７】
　ユーザに関連づけられた場所を受信するとともに、前記ユーザのユーザプロファイルを
取得する通信モジュールと、
　前記通信モジュールと通信可能に結合され、前記場所と関連づけられたリッチな場所デ
ータを取得する収集モジュールと、
　前記収集モジュールと通信可能に結合され、前記ユーザと関連づけられた場所嗜好性モ
デルの前の状態を取得し、前記リッチな場所データおよび前記場所嗜好性モデルの前の状
態に少なくとも部分的に基づいて、前記ユーザに関連づけられる場所嗜好性モデルを生成
するモデリングモジュールと、
　を備える、車載システム。
【請求項８】
　前記場所は前記ユーザによって嗜好性値を用いた採点が行われ、
　前記嗜好性値は、対話型ダイアログからの入力、調査、１つまたは複数のソーシャルネ
ットワークから取得した個人データの少なくともいずれかに部分的に基づいて、決定され
る、
　請求項７に記載の車載システム。
【請求項９】
　前記リッチな場所データは、前記場所についての履歴場所データ、前記場所を訪れたユ
ーザの１つまたは複数の社会的つながりを表すソーシャルデータ、前記場所についての１
つまたは複数のレビューを表すウェブデータのうちの１つまたは複数を含む、
　請求項７または８に記載の車載システム。
【請求項１０】
　前記場所嗜好性モデルは、前記ユーザが好きな１つまたは複数の場所、および、当該複
数の場所に共通する１つまたは複数の特徴を表すモデルデータを含む、
　請求項７～９のいずれかに記載の車載システム。
【請求項１１】
　前記通信モジュールは、現在時刻および現在の車両位置を表すセンサデータも受信し、
　前記モデリングモジュールは、前記センサデータに少なくとも部分的に基づいて、前記
ユーザの状況を決定し、
　前記ユーザの状況および前記センサデータは、前記場所嗜好性モデルを推定するために
用いられる、
　請求項７～１０のいずれかに記載の車載システム。
【請求項１２】
　前記収集モジュールは、新しい場所を受信し、前記新しい場所に関連づけられた新しい
リッチな場所データを取得する、
　請求項７～１１のいずれかに記載の車載システム。
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【請求項１３】
　前記収集モジュールと通信可能に結合され、前記ユーザと関連づけられた場所嗜好性モ
デルを取得し、前記ユーザと関連づけられた場所嗜好性モデルを、前記新しいリッチな場
所データに基づいて更新する更新モジュールをさらに備える、
　請求項１２に記載の車載システム。
【請求項１４】
　請求項１～６のいずれかに記載の方法の各ステップをコンピュータに実行させるための
コンピュータプログラム。
【請求項１５】
　コンピュータによって実行される方法であって、
　ユーザと関連づけられた場所を受信するステップと、
　前記場所と関連づけられたリッチな場所データを取得するステップと、
　前記ユーザのユーザプロファイルデータを取得するステップと、
　１つまたは複数のユーザ群のためのあらかじめ計算されたデフォルトの標準的ユーザ場
所嗜好性モデルを取得するステップと、
　前記リッチな場所データおよび前記デフォルトの標準的ユーザ場所嗜好性モデルとに少
なくとも部分的に基づいて、前記ユーザの場所嗜好性モデルを生成するステップと、
　を含む、方法。
【請求項１６】
　コンピュータによって実行される方法であって、
　ユーザと関連づけられた場所を受信するステップと、
　前記場所と関連づけられたリッチな場所データを取得するステップと、
　前記ユーザのユーザプロファイルデータを取得するステップと、
　あるユーザ群のための１つまたは複数の個々の場所嗜好性モデルを集約することによっ
て生成される平均ユーザ場所嗜好性モデルを取得するステップと、
　前記リッチな場所データおよび前記平均ユーザ場所嗜好性モデルとに少なくとも部分的
に基づいて、前記ユーザの場所嗜好性モデルを生成するステップと、
　を含む、方法。
【請求項１７】
　コンピュータによって実行される方法であって、
　場所を受信するステップと、
　ユーザと関連づけられたユーザプロファイルデータおよび前記ユーザと関連づけられた
場所嗜好性モデルを取得するステップと、
　前記場所と関連づけられたリッチな場所データを取得するステップと、
　前記リッチな場所データおよび前記ユーザプロファイルデータに少なくとも部分的に基
づいて、前記場所嗜好性モデルを用いて前記場所の嗜好性スコアを推定するステップと、
　を含む、方法。
【請求項１８】
　現在時刻および現在の車両位置を表すセンサデータを受信するステップと、
　前記センサデータに少なくとも部分的に基づいて、前記ユーザの状況を決定するステッ
プと、
　をさらに含み、
　前記ユーザの状況および前記センサデータは、前記場所の嗜好性スコアを推定するため
に用いられる、
　請求項１７に記載の方法。
【請求項１９】
　場所を受信するとともに、前記場所と関連づけられたリッチな場所データを取得する収
集モジュールと、
　前記収集モジュールと通信可能に結合され、ユーザと関連づけられたユーザプロファイ
ルデータおよび前記ユーザと関連づけられた場所嗜好性モデルを取得する通信モジュール
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と、
　前記通信モジュールおよび前記収集モジュールと通信可能に結合され、前記リッチな場
所データおよび前記ユーザプロファイルデータに少なくとも部分的に基づいて、前記場所
嗜好性モデルを用いて前記場所の嗜好性スコアを推定するスコアリングモジュールと、
　を備える、車載システム。
【請求項２０】
　前記通信モジュールは、現在時刻および現在の車両位置を表すセンサデータも受信する
、
　請求項１９に記載の車載システム。
【請求項２１】
　前記通信モジュールと通信可能に結合され、前記センサデータに少なくとも部分的に基
づいて、前記ユーザの状況を決定するモデリングモジュールとさらに備え、
　前記ユーザの状況および前記センサデータは、前記場所の嗜好性スコアを推定するため
に用いられる、
　請求項２０に記載の車載システム。
【請求項２２】
　請求項１７または１８のいずれかに記載の方法の各ステップをコンピュータに実行させ
るためのコンピュータプログラム。
【請求項２３】
　コンピュータによって実行される方法であって、
　ユーザから検索要求を受信するステップと、
　前記検索要求に一致する１つまたは複数の一致する場所を決定するステップと、
　前記１つまたは複数の一致する場所に関する１つまたは複数の嗜好性スコアを推定する
ステップと、
　前記１つまたは複数の嗜好性スコアに少なくとも部分的に基づいて、前記１つまたは複
数の一致する場所をパーソナライズするステップと、
　を含む、方法。
【請求項２４】
　前記パーソナライズするステップは、
　前記１つまたは複数の嗜好性スコアに少なくとも部分的に基づいて、前記１つまたは複
数の一致する場所を順序づけるステップと、
　最も高い嗜好性スコアを有する一致する場所を選択するステップと、
　を含む、請求項２３に記載の方法。
【請求項２５】
　ユーザから検索要求を受信する通信モジュールと、
　前記通信モジュールと通信可能に結合され、前記検索要求に一致する１つまたは複数の
一致する場所を決定し、１つまたは複数の嗜好性スコアに少なくとも部分的に基づいて、
前記１つまたは複数の一致する場所をパーソナライズするパーソナル化モジュールと、
　前記パーソナル化モジュールと通信可能に結合され、前記１つまたは複数の一致する場
所に関する１つまたは複数の嗜好性スコアを推定し、当該１つまたは複数の一致する場所
に関する１つまたは複数の嗜好性スコアを前記パーソナル化モジュールに送信するスコア
リングモジュールと、
　を備える、車載システム。
【請求項２６】
　前記パーソナル化モジュールは、前記１つまたは複数の嗜好性スコアに少なくとも部分
的に基づいて、前記１つまたは複数の一致する場所を順序づけ、最も高い嗜好性スコアを
有する一致する場所を選択する、
　請求項２５に記載の車載システム。
【請求項２７】
　請求項２３または２４のいずれかに記載の方法の各ステップをコンピュータに実行させ
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るためのコンピュータプログラム。
【請求項２８】
　コンピュータによって実行される方法であって、
　ユーザと関連づけられた車両の現在位置を表すセンサデータを受信するステップと、
　前記車両の現在位置から所定の範囲内にある１つまたは複数の場所候補を表す場所候補
データを取得するステップと
　前記ユーザが過去に訪れた１つまたは複数の場所を表す履歴場所データを取得するステ
ップと、
　前記車両の現在位置、前記場所候補データ、および前記履歴場所データのうちの１つま
たは複数に少なくとも部分的に基づいて、前記ユーザが現在訪れている場所を推定するス
テップと、
　を含む、方法。
【請求項２９】
　前記ユーザが現在訪れていると推定された場所において費やされた第１の時間を推定す
るステップと、
　前記ユーザが現在訪れていると推定された場所への訪問頻度と、過去に当該場所におい
て費やされた第２の時間とを取得するステップと、
　前記ユーザが現在訪れていると推定された場所を前記ユーザが好むかどうかを表す好み
データを決定するステップと、
　をさらに含む、請求項２８に記載の方法。
【請求項３０】
　前記車両の現在位置、前記場所候補データ、および前記履歴場所データのうちの１つま
たは複数に少なくとも部分的に基づいて、前記ユーザが現在訪れている場所を推定するス
テップは、
　現在時刻および現在訪れている場所において費やされた時間に基づいて、前記１つまた
は複数の場所候補の中から１つの場所を現在訪れている場所として選択することを含む、
　請求項２８または２９に記載の方法。
【請求項３１】
　前記車両の現在位置、前記場所候補データ、および前記履歴場所データのうちの１つま
たは複数に少なくとも部分的に基づいて、前記ユーザが現在訪れている場所を推定するス
テップは、
　前記１つまたは複数の場所候補の中から、前記車両の現在位置まで歩くことができる距
離の範囲内にある場所を、現在訪れている場所として選択することを含む、
　請求項２８～３０のいずれかに記載の方法。
【請求項３２】
　前記ユーザが現在訪れている場所は、前記１つまたは複数の場所候補に含まれ、かつ、
前記ユーザによって過去に訪れられている場所のうちから選択される、
　請求項２８～３１のいずれかに記載の方法。
【請求項３３】
　ユーザと関連づけられた車両の現在位置を表すセンサデータを受信し、前記車両の現在
位置から所定の範囲内にある１つまたは複数の場所候補を表す場所候補データを取得し、
前記ユーザが過去に訪れた1つまたは複数の場所を表す履歴場所データを取得する通信モ
ジュールと、
　前記通信モジュールと通信可能に結合され、前記車両の現在位置、前記場所候補データ
、および前記履歴場所データのうちの１つまたは複数に少なくとも部分的に基づいて、前
記ユーザが現在訪れている場所を推定する場所推定モジュールと、
　を備える、車載システム。
【請求項３４】
　前記通信モジュールと通信可能に結合され、前記ユーザが現在訪れていると推定された
場所において費やされた第１の時間を推定するセンサを、さらに備える、
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　請求項３３に記載の車載システム。
【請求項３５】
　前記通信モジュールおよび前記センサと通信可能に結合され、前記ユーザが現在訪れて
いると推定された場所において費やされた前記第１の時間を受信し、前記ユーザが現在訪
れていると推定された場所への訪問頻度と、過去に当該場所において費やされた第２の時
間とを取得し、前記ユーザが現在訪れていると推定された場所を前記ユーザが好むかどう
かを表す好みデータを決定する好みモジュール、
　をさらに備える、請求項３４に記載の車載システム。
【請求項３６】
　前記場所推定モジュールは、現在時刻および現在訪れている場所において費やされた時
間に基づいて、前記１つまたは複数の場所候補の中から１つの場所を現在訪れている場所
として選択する、
　請求項３３～３５のいずれかに記載の車載システム。
【請求項３７】
　前記場所推定モジュールは、前記１つまたは複数の場所候補の中から、前記車両の現在
位置まで歩くことができる距離の範囲内にある場所を、現在訪れている場所として選択す
る、
　請求項３３～３６のいずれかに記載の車載システム。
【請求項３８】
　前記ユーザが現在訪れている場所は、前記１つまたは複数の場所候補に含まれ、かつ、
前記ユーザによって過去に訪れられている場所のうちから選択される、
　請求項３３～３７のいずれかに記載の車載システム。
【請求項３９】
　請求項２８～３２のいずれかに記載の方法の各ステップをコンピュータに実行させるた
めのコンピュータプログラム。
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