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ZVEDACL PALETOVY DOPRAVNIK

Vynélez se tyk4 zvedactho paletového dopravniku, ktery mé uvnitr pevné-
ho rému mechanismus pro zveddni a premistovéni palet.

U vétéiny dosud znémych dopravnich palet 8 mechanickym pohonem pohybu-
jie{ se palety po védlelkovych tratich. Nevyhodou takto usporddanjch doprav-
nikd je, Ze pro plynulé odvalovéni po védledkéch musi mit palety dostatedné-
dlouhou hladkou plochu. Proto se nohy palet propojuji lyZinou, coZ je ‘pomeér-
ne nédkladné nebo se podklddajf deskami, které vi3ak bréni automatizaci doprav-~
nich cykld. Véledkovd trat a jeji pohon je zvl43té pri vétsfch délkéch vjrob-
né nékladnd, phi provozu hludné. NeZédouci hluk také vyvozuje posunovéni ko-
vovych ly%in po védledkéch.

Tyto nevyhody odstranuje zvedaci paletovy dopravnik podle vyndlezu, je-
‘ho% podstata spoéiié v tom, %e sestdvd z pevného rdmu pro uklédéni palet,
uvnit® kterého je na dréze umistén vozik, a ze zvedaciho zarizeni. Zvedaci
zarfzenf mi%e byt umisténo bud na voziku, nebo na jeho dréze.

Usporddénim podle vynélezu Jje moZno dopravovat palety bezného provedeni
‘bez specislnich uprav, pohyb je tichy, zarizeni vjrobne pomérné jednoduché.
Pohyb palet se neché automatizovat pri pou¥iti béZnych koncovych vypinadd.

‘Na pripojeném vjkresu je znézornén priklad provedeni vynélezu, kde na
obr. 1 je paletovy dopravnik se zvedaci ploZinou um{sténou na voziku, obr. 2
je bokorys obr. 1l,na obr. 3 je paletovy dopravnik se zvedacim dstrojim na
drdze, obr. 4 je bokorysem obr. 3.
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Jak je z obrédzku patrno, jsou na pevném rému ) prichyceny stiedici
nébdhy 2 pro presné usazeni palety 3. UvnitF rdmu je umisténa drdha 4
pro vozik 5. Pohyb voziku 5 Jje odvozen od pojezdového ustroji 6. Pro zve
d4nf je na voziku 5 upravena plodina 7 se zvedacim zarizenim £ nebo
zvedacl zarizen{ § zvedd dréhu 4 i s vozikem 5, JjejiZ pohyb je usmeér-
nén vedenim 9. Pri usporédéni podle obr. 1 probiha premfsténi palety 3
tak, Ze voztk 5 podjede pod paletu 3 urdenou k premfsténi, uvede se
v ¥innost zvedaci zarizeni 8, které zvedne plodinu 7 a tim i za dno pale~
tu 3 natolik, aby prejela stiedici ndbéhy 2. Vodorovnym pohybem voziku 5 .
po drdze 4 premfsti se paleta 3 do Z4daného stanoviité a spouﬁtenim se
usadf mezi stPedic{ ndbéhy 2 na pevny rém 1.

- P uspordddni podle obr, 2 probiha premisteni palety 3 obdobnd; .)en
. zvedac! zarfzeni § gzvedd celou dréhu 4 i & vozikem 5 a paletou 3,.

Predmet vyndlezu

1. 2Zvedac{ paletovy dopravnik, vyznadeny tim,%e sestdvd z pevného rému (1)
' pro uklédén{ palet (3), uvniti kterého je na dréze (4) umistén vozik (5)
a ze zvedaciho zarizeni (8).

2. Zvedaci paletovy doprnvnik podle bodu 1, vyznaleny tim, Ze zvedac{ zari- f
 zeni (8) je uni{sténo na vosiku (5).

| 3. Zvedaci paletovy doprnvnik podle bodu 1, vyznaleny tim, %e zvedact zai'-ié
geni (8) je umfsteno na drdse (4) vosziku (5).



-3 - 196848

r

B {
!_______.
k¢

Obr. 4
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