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I\Byniétaire(d)a: fixation d'un projecteur sur un
vehicule.

L'invention concerne un systeme de fixation d'un pro-

jecteur (10) sur un élément de carrosserie (20, 30) d'un véhicule formant support, projecteur comprenant un boitier (11)

fermé par une glace (12), systéme de fixation caractérisé en ce qu'il est configuré pour que:

valeur inférieure a une valeur prédéfinie est appliquée sur la
glace du boitier, le boitier reste fixe par rapport au support
(20, 30), et - lorsque d'une force de valeur supérieure a la
valeur prédéfinie est appliquée sur la glace du boitier, le boi-
tier pivote par rapport au support.

L'invention concerne également un véhicule automobile
comprenant un projecteur solidarisé a un support du véhi-

cule par l'intermédiaire d'un systéme de fixation tel que dé-
crit cl-dessus.

FIGURE 1
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Description

Titre de l'invention : Systeme de fixation d'un projecteur sur un
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véhicule.

L'invention concerne un systeme de fixation d'un projecteur sur un véhicule au-
tomobile.

De maniere classique un projecteur comprend un boitier fermé par une glace, boitier
dans lequel est logé un module d'éclairage. Sur une face extérieure du projecteur sont
généralement prévues au moins deux pattes de fixation solidarisées chacune au support
par l'intermédiaire d'un systeme de type vis-écrou de sorte a immobiliser le projecteur
par rapport au support. Le boitier et ses pattes de fixation sont réalisés classiquement
monobloc en un matériau plastique. Les pattes de fixation, de petites dimensions, sont
fragiles et peuvent casser assez facilement dés qu'une force est appliquée sur la glace.
Ainsi on constate dans la pratique qu'un choc contre la glace, a une vitesse de 1'ordre de
15 km/h peut casser les pattes de fixation, sans casser le boitier lui-méme. Comme les
pattes et le boitier sont constitués d'un seul bloc, la réparation du véhicule passe ac-
tuellement par un remplacement complet du projecteur dont le cofit est €levé.
Egalement, un choc y compris a faible vitesse entraine généralement un recul du
projecteur susceptible d'entrainer des dégéts sur la carrosserie du véhicule, notamment
sur une aile du véhicule contre laquelle le projecteur est en appui. Ceci renchérit le
cofit d'une remise en état du véhicule.

La présente invention vise a pallier les inconvénients décrits ci-dessus des systémes
de fixation connus.

A cet effet, l'invention propose un nouveau systeme de fixation d'un projecteur sur
des éléments de carrosserie d'un véhicule formant support, projecteur comprenant un
boitier fermé par une glace. Le nouveau systeme de fixation est caractérisé en ce qu'il
est configuré pour que :

- lorsque une force de valeur inférieure a une valeur prédéfinie est appliquée sur la
glace du boitier, le boitier reste fixe par rapport au support, et

- lorsque d'une force de valeur supérieure a la valeur prédéfinie est appliquée sur la
glace du boitier, le boitier pivote par rapport au support.

Ainsi, en l'absence de pression sur la glace du boitier, le projecteur est parfaitement
fixé et immobilis€ par rapport au support. Lorsqu'une force supérieure a la valeur
prédéfinie est appliquée sur la glace du boitier, le boitier pivote par rapport au support.
Ainsi, en cas de choc, le systeme de fixation n'est pas endommagé de manicre ir-
réparable et, en pivotant, le boitier s'écarte des zones les plus fragiles de la carrosserie

sans les endommager.
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De préférence, le systeme de fixation est également configuré pour que, lorsque le
boitier pivote par rapport au support, le boitier reste 1i€ au support. Ainsi, le projecteur
reste protégé par le support, méme de fagcon dégradée, en attendant une remise en état.

De préférence encore, le systeme de fixation est également configuré de sorte que le
pivotement du boitier par rapport au support soit réversible. Le projecteur peut ainsi
étre facilement remis en place et correctement fix€ au support, sans frais excessifs.

L'invention concerne également un véhicule automobile comprenant un projecteur
solidarisé a un support du véhicule par l'intermédiaire d'un systéme de fixation tel que
décrit ci-dessus.

D'autres caractéristiques et avantages de l'invention apparaitront a la lecture de la
description détaillée d'exemples de réalisation de l'invention, donnés a titre d'exemple
uniquement, et en référence aux dessins annexés dans lesquels :

[Fig.1] la [Fig.1] présente un projecteur et un systeéme de fixation selon l'invention,

[Fig.2] la [Fig.2] présente un détail de la [Fig.1],

[Fig.3] les figures 3 a et b présentent une variante du systeme de fixation de la [Fig.1]

[Fig.4] les figures 4 a et b présentent une autre variante du systeme de fixation de la
[Fig.1],

Sur les différentes figures, les éléments identiques ou similaires, sont référencés avec
les mémes reperes.

Comme dit précédemment, 1'invention concerne un systéme de fixation d'un
projecteur 10 sur des éléments 20, 30 de carrosserie d'un véhicule formant support,
projecteur comprenant un boitier 11 fermé par une glace 12.

Le systeme de fixation selon l'invention est caractérisé en ce qu'il est configuré pour
que :

- lorsque une force F de valeur inférieure a une valeur prédéfinie FO est appliquée sur
la glace du boitier, le boitier reste fixe par rapport au support 20, 30 en une position de
maintien, et

- lorsque d'une force de valeur supérieure a la valeur prédéfinie est appliquée sur la
glace du boitier, le boitier pivote par rapport au support depuis la position de maintien
jusqu'a une position escamotée.

De préférence, lorsque le boitier pivote par rapport au support, le boitier reste lié au
support. De préférence encore, le systeme de fixation est configuré de sorte que le pi-
votement du boitier par rapport au support soit réversible.

Enfin, la valeur prédéfinie FO est choisie dans un exemple égale a la valeur d'une
force correspondant a un choc dans un obstacle immobile a une vitesse de 1'ordre de 10
a 30 km/h. La force F peut étre exercée selon un axe parallele a un plan longitudinal de

symétrie du véhicule (voir [Fig.1]), ou bien elle peut présenter un angle par rapport a
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cet axe, angle qui peut aller jusqu'a quelques dizaines de degrés, en fonction
notamment de I'espace libre disponible dans 1'environnement du projecteur a
l'intérieure de la carrosserie, et d'une résistance mécanique d'un mode spécifique de
réalisation du systeme de fixation.

Un systeme de fixation selon l'invention comprend un premier module de liaison 40
configuré pour relier un premier élément d'attache du boitier a un premier élément
d'ancrage associé du support et un deuxieme module de liaison 50 configuré pour relier
un deuxieme €lément d'attache du boitier a un deuxieme élément d'ancrage associé du
support 20, 30.

La [Fig.1] présente un projecteur 10 solidaris€ aux éléments de carrosserie 20, 30
selon un mode de mise en oeuvre du systeme de fixation selon l'invention. La [Fig.2]
est une vue schématisée et partielle de la [Fig.1].

Dans ce mode de mise en oeuvre, le premier module de liaison 40 est configuré pour
former une liaison pivot entre le boitier 11 et le support 20 selon un axe de rotation Z
perpendiculaire a un plan de la [Fig.1]. Dans un exemple (non représenté en détail), le
boitier comprend une patte de fixation 41 formant le premier élément d'attache du
boitier, le support 20 comprend un logement 42 formant le premier élément d'ancrage
du support 20 et le premier module de liaison 40 est par exemple un systeme vis-écrou
d'axe Z solidarisant la patte de fixation 41 au support 20. Le couple de serrage du
systeme vis-écrou est tel que la liaison pivot est verrouillée de sorte que le boitier du
projecteur soit maintenu immobile par rapport au support tant qu'aucune force F su-
périeure a la valeur prédéfinie FO n'est appliquée sur la glace du projecteur. Le
deuxieme module de liaison 50 comprend quant a lui un pion 51 formant le deuxiéme
élément d'attache du boitier et un logement débouchant 52 formant le deuxieme
élément d'ancrage du support 30. Le pion 51 est solidaire du boitier et s'étend sen-
siblement selon un axe parallele a 1'axe Z ; le logement débouchant 52 comprend une
ouverture en forme d'arc de cercle s'étendant dans un plan sensiblement perpen-
diculaire a l'axe Z. Lorsqu'une force F supérieure a FO est appliquée sur le projecteur,
le systeme vis-écrou se relache et autorise le pivotement du projecteur autour de 1'axe
Z. Le pion 51 coulisse dans l'ouverture du logement 52 (fleche [Fig.2]) jusqu'a sa sortie
du logement, entrainant le pivotement du projecteur autour de l'axe Z. A noter que,
dans I'exemple des figures 1-2, un troisieme module de liaison 50a est représenté,
strictement identique au deuxieéme module 50 sur le plan fonctionnel.

Selon un autre mode de réalisation du systeme de liaison selon l'invention, chaque
module de liaison comprend une biellette 60 comprenant une tige dont une premiere
extrémité 61, 66 est couplée par une liaison rotule a un des €léments d'attache 41, 51
du boitier et dont une deuxieme extrémité 62, 67 est couplée par une liaison rotule a un

des €léments d'ancrage 42, 52 associé du support. Ainsi chaque élément d'attache 41,
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51 ou patte de fixation du boitier du projecteur est reli€ par une biellette formant une
double liaison rotule avec I'élément d'ancrage 42, 52 associ€. Dans un exemple ([Fig.3]
a) une biellette comprend une tige cylindrique 63 dont chaque extrémité 61, 62 a une
forme sphérique et coopere avec une téte sphérique d'un embout 64. Dans un autre
exemple ([Fig.3] b), une biellette comprend une tige cylindrique 65 dont chaque
extrémité 66, 67 coopere avec un noyau sphérique d'un embout 68. Les extrémités des
biellettes sont fixées aux €léments d'attache 41, 51 (pattes de fixation) du boitier et aux
éléments d'ancrage 42, 52 (logements) et les tiges des biellettes sont orientées par
rapport aux éléments support 20, 30 de sorte que, lorsque le boitier est en position de
maintien, une force F supérieure a la valeur prédéfinie FO doit étre appliquée pour
entrainer un pivotement des biellettes et donc du boitier.

Selon un autre mode de réalisation encore d'un systeme de fixation selon l'invention,
le premier module de liaison 40 est configuré pour former une liaison pivot entre le
boitier et le support selon un axe de rotation Z, et le deuxieme module de liaison 50 est
un systeme d'emboitage élastique 70 (communément appelé "clip"). Le premier
module de liaison peut étre réalisé tel que décrit ci-dessus en lien avec la [Fig.1]. Dans
l'exemple représenté [Fig.4] a-b, le systeme d'emboitage €lastique 70 comprend une
tige 71 dont une extrémité est solidaire du boitier (deuxieme élément d'attache du
boitier) et dont une autre extrémité est libre et en forme de sphere ou de cylindre. La
tige 71 coopere avec deux machoires élastiques 72 formant le deuxi¢me élément
d'ancrage dans ce mode de réalisation . Les deux méachoires 72 sont conformées pour
immobiliser l'extrémité libre sphérique la tige 71 (position de maintien, [Fig.4] a) si
aucune force ou une force inférieure a la valeur prédéfinie FO est appliquée sur la glace
du projecteur, et pour se déformer élastiquement et laisser coulisser la tige 71 ([Fig.4]
b) lorsqu'une force F est supérieure a la valeur prédéfinie, entrainant ainsi le pi-
votement du projecteur par rapport au support.

Selon un autre mode de réalisation encore, variante du précédent, chaque module de
liaison 40, 50 est un systeme d'emboitage élastique 70.

En synthéese, 'invention propose un nouveau systéme de fixation d'un projecteur 10
sur un élément de carrosserie d'un véhicule formant support, caractérisé en ce qu'il
permet un pivotement et un escamotage du projecteur en cas de choc de faible
puissance.

Le systeme de fixation selon l'invention apporte notamment les bénéfices techniques
et économiques suivants, en cas de choc de faible puissance tel qu'un choc piéton ou
un test de réparabilité :

- une réduction des risques de cassure des pattes de fixation d'un projecteur

- une réduction des risques d'endommager des éléments de carrosserie (notamment

les ailes)



- une réduction globale des cofits de réparation

[0022] Nomenclature
10 projecteur
11 boitier
12 glace
20, 30 support, €léments de support
40 premier module de liaison
41 patte de fixation
42 logement
50 deuxieéme module de liaison
51 pion
52 logement débouchant en forme d'arc de cercle
60 biellette
61, 66 premiere extrémité
62, 67 deuxieme extrémité
63, 65 tige
64, 68 embout
70 systeme d'emboitage €élastique
71 premicre partie
72 deuxiéme partie
F force appliquée sur le projecteur

7. axe de rotation



[Revendication 1]

[Revendication 2]

[Revendication 3]

[Revendication 4]

[Revendication 5]

[Revendication 6]

[Revendication 7]

Revendications

Systeme de fixation d'un projecteur (10) sur des éléments de carrosserie
d'un véhicule formant support , projecteur comprenant un boitier (11)
fermé par une glace (12), systeme de fixation caractérisé en ce qu'il est
configuré pour que :

- lorsque une force (F) de valeur inférieure a une valeur prédéfinie (FO)
est appliquée sur la glace du boitier, le boitier reste fixe par rapport au
support (20, 30), et

- lorsque d'une force de valeur supérieure a la valeur prédéfinie est
appliquée sur la glace du boitier, le boitier pivote par rapport au support.
Systeme de fixation selon la revendication 1, configuré également pour
que, lorsque le boitier pivote par rapport au support, le boitier reste 1ié
au support.

Systeme de fixation selon la revendication 1 ou 2, configuré également
de sorte que le pivotement du boitier par rapport au support soit ré-
versible.

Systeme de fixation selon I'une des revendications précédentes,
comprenant un premier module de liaison (40) configuré pour relier un
premier élément d'attache (41) du boitier a un premier élément d'ancrage
(42) associé du support et un deuxieme module de liaison (50) configuré
pour relier un deuxieéme €élément d'attache (51) du boitier a un deuxieéme
élément d'ancrage (52) associé du support.

Systeme de fixation selon l'une des revendications 1 a 4 dans lequel :

- le premier module de liaison (40) est configuré pour former une liaison
pivot entre le boitier (11) et le support (20) selon un axe de rotation Z, et
- le deuxieme module de liaison (50) comprenant un pion (51) solidaire
du boitier s'étendant sensiblement selon un axe parallele a I'axe Z et un
logement (52) dans le support (30), logement (52) débouchant
comprenant une ouverture en forme d'arc de cercle s'étendant dans un
plan sensiblement perpendiculaire a l'axe Z.

Systeme de fixation selon 'une des revendications 1 a 4 dans lequel
chaque module de liaison (40, 50) comprend une biellette (60)
comprenant une tige dont une premicre extrémité (61, 66) est couplée
par une liaison rotule a un €lément d'attache (41, 51) du boitier et dont
une deuxieme extrémité (62, 67) est couplée par une liaison rotule a lun
élément d'ancrage (42, 52) associé€ du support.

Systeme de fixation selon la revendication 6 dans lequel, pour former



une liaison pivot, chaque biellette comprend :
- une tige cylindrique (63) dont chaque extrémité (61, 62) a une forme
sphérique et coopere avec une tete sphérique d'un embout (64) fixé a un
élément d'ancrage (42, 52) du support, ou
- une tige cylindrique (65) dont chaque extrémité (66, 67) coopere avec
un noyau sphérique d'un embout (68) fixé a un élément d'ancrage (42,
52).

[Revendication §] Systeme de fixation selon l'une des revendications 1 a 4 dans lequel :
- le premier module de liaison (40) est configuré pour former une liaison
pivot entre le boitier et le support selon un axe de rotation Z, et
- le deuxieme module de liaison (50) est un systeme d'emboitage
élastique (70) comprenant une premiere partie (71) solidaire du
deuxieme élément d'attache (51) du boitier et une deuxieme partie (72)
solidaire du deuxieme €élément d'ancrage (52) associ€¢ du support.

[Revendication 9] Systeme de fixation selon 'une des revendications 1 a 4 dans lequel
chaque module de liaison (40, 50) est un systeme d'emboitage élastique
(70).

[Revendication 10] Véhicule automobile comprenant un projecteur solidarisé a un support
du véhicule par l'intermédiaire d'un systeme de fixation selon 1'une des

revendications précédentes.
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