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(54) Zafizeni' pre spojovdni kontakinich mist

Vynélez se tykd zafizeni pro' spojovani kontakt-
nich mist prostfednictvim dratovych mistk®, napii-
klad pfipojovacich praporkii pédskovych nosi¢t kon-
struk&nich prvkd se svafovacimi v§stupky polovodi-
govych &ipt svaFenfm, napfiklad pisobenim ultra-
zvuku, *

Pro zhotcvovani ultrazvukovd svafovangch dréto-
vych spojii, napfiklad u k¥emfkov§ch plosnfch po-
lovodifovych konstruk&nich prvki, se pouZivajl zafi-
zeni, u- ktergch se drat pfivadi 3ikmym otvorem,
uspoFddanym ‘za svafFovaci plochou svafovaciho né-
stroje. '

Aby se t&mito pFistroji mohly zhotov_ovaf oblou-
kovité drétové spoje, jsou zndmé rizné monnosti.

Kontaktni spoje u polovodidov§ch konstruk&nich
prvkd se napfiklad .vytvafi tak, Ze se po provedent
prvntho svafeni nadzvedne svafovacim néstrojem
drat, pou%ity pro svafovani a vede se k druhému
kontaktnimu mistu. Po té provede svafovaci ndstroj
vyhodng automaticky‘r'ize‘mj‘ pohyb dopfedu a doza-
du, pfifem# se drat nejd¥ive vede pfes druhé. kon-
taktni mfsto a v koncovém bod& tohoto pohybu se
pevn& sevie dratovymi kle$tdmi na svafovacim né-
stroji. P¥i zp&tném pohybu svaFovaciho néstroje se
drat vyhne kolem kontaktniho mista a svafovactho
néstroje, a vytvofi oblouk.

Pfi dopFfedném a zpé&tném pohybu svafovaciho né-
stroje neni zajidténo, Ze se drat vidy vyhne ve stej-
ném pfédem zadaném sm&ru. Kromé& toho neni zajis-
téno, aby se oblouk nevytvolil mezi kontaktnimi
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misty, nybrz mezi svafovacim néstrojem a.drétovymi
kle$témi, jestli¥e je mezi nimi dostatetns velkd vzda-
lenost. Déle je zndmé zafizeni pro vytvéafeni kon-
taktntho styku mezi ténkymi plechovymi prouZky
a jemnymi draty pomoci ultrazvuku, které je zejména
vhodné pro vytvafeni kontaktnich spoji hiebenovi-
tych struktur miniaturnich tranzistord. Podle vyndlezu
se hfeben pevn& upne na kovadlince zvl4a3tné vytvo-

' fenym upinacim taliFkem. Tento upinaci talifek mé

vybréni, které je geometrii kontaktd a tvaru svafova-
ci elektrody pfizplsoben tak, Ze vznikaji miniméln{
vzdélenosti mezi kontaktnimi misty a upinacim mis-
tem, &imZ se zabrani spolukmitdni h¥ebenovitého ra-

* mena. Naméhdni tahem privafovanych kontaktnich

dréatf, které vznikd pii odleh&eni hrebenovitého pés-
ku pH vyjiméni z upinaciho zafizeni, se odstrani vy-
tvofenfm oblouku dratu. To se doséhne tim, Ze ten-
ky plech, ktery je v kovadlince ¥zen pomoci hiidel-
ky s vatkovym kotoudem, se po prvnim -vytvofeném
kontaktnim spoji- z kovadlinky vysune a obloukovité
vyhne kontakini drat pdsobenim tlaku.

. Timto zafizenim je moZné realizovat pfedem za-
dané vy¢sky oblouku a uklddat dr4tové oblouky v
prfedem - zadaném sméru. Toto zafizeni lze realizo-
vat prakticky jen pro takové polovoditové konstruke-
ni prvky, které maji vhodnou geometrii, mélo p¥i-
pojovacich dréth a dostatetn& velké vzdélenosti mezi
kontaktnimi misty.

U jiného zptisobu a zaffzeni pro provddéni toho-
to zptisobu pFivafovani drdtu ultrazvukem se svafo-
vaci néstroj uvede nejprve do polohy nad prvnim



kontaktnim ‘mistem. Potom se polovodidovy kon-

struk&ni prvek, ktery se mé spojit s dratem, uvede
do souosé polohy 'se svafovacim néstrojem, a sice
pod timtb sva¥ovacim néstrojem. Potom se krétko-
dob& sepne ultrazvukovy 'kmita&, nesouc! na svém
konci svaFovaci néstroj, pro provedenf prvnfho piiva-
feni, Pro piipravu druhého svafen! se svatovact né-
stroj vyhne o n&kolik stupfd zpdt a pohybuje se k
druhému kontaktnimu mistu, PF¥i tomto pohybu se
drat vytdhne ze svafovactho piistroje. B&hem sva-
fovani druhého kontaktntho mista se prifez drétu
patou svafovactho néstroje zeslabi tak, Ze zbyvajici
konec drédtu se miZe pfed zp&tnym pohybem svafo-
vactho pifstroje odtrhnout klest¥mf:

. ZaPizen! pro provad¥n! tohoto zndmého zplisobu
sestdvd v podstat® z vykyvného rdmu a na n&m na-
kloubené kolébky, kteréZto obé& ¢&dsti jsou Ff{zeny
vatkovym kotoudem a jsou pohyblivé proti doraziim,
tvofenym nastavovagimi 3rouby. Tfmto 'za¥fzeni ne-

. nf bez dal¥ich opatfen! moZné, zhotovovat drétové

miistky s pfedem zadanou vy¥kou oblouku. Kromé

toho nemohou se timto za¥fzenfm opracovévat dlou-
hé nosie konstrukénich prvkd paskového tvaru.

Uelem vynélezu je dosdhnout p¥i vyrob& polo-
vodigovych konstrukénich prvkd zvySeni spolehlivos-
ti pfi spojovédn! kontaktnich mist a z toho vyply-
vajfci sni¥en! zmetkovitosti.

Ukolem vynélezu tudi¥ je, vytvo¥it zafizenf pro
spojovani kontaktnich mist pomoci drétovych miist-
kf, napfiklad pi‘ipo;ovacich praporkd - pdskov§ch no-
sigh konstruk&nich prVkﬁ s privafovacimi vystupky
‘polovodifovych &ipd pomoc{ svaFovAni, vyhodn& pa-

sobenim ultrazvuku, které pomoc! nastavitelnych me-'

zlvy3ek svaFovactho néstroje zaruuje reprodukova-
telnou predem zadanou vy3ku oblouku vytvaFeného
dratového mistku i mezi kontaktnimi misty v raz-
- nych vzdalenostech a v riiznych svarovacich rovindch
a pro dlouhé péaskové nosife konstruk&nich prvki
‘pil stdle stejné pFesnosti, Drét, pouZit§y pro zhotovo-
vani kontaktnich mistkd je vystaven u kontaktnich
mist jen nepatrnym zméndm v ohybéni.

Pra PeSen! tohoto dkolu se vychédz{ ze zaFizenf

.pro spojovan! kontaktnich mist prostfednictvim dré-
tovgch mistkdi, napfiklad prFipojovacich praporki
péskovych nosi€h konstrukénich prvkd se svafova-
cimi v¢stupky polovodidovych &ipi pfivafenfm drétu,
vyhodné pﬁsobénim ultrazvuku, u kterého je ustrojf
'pro vytvafen! kmith se svafovacim néstrojem, drZe-
nym ve svaFovacim néstavci, upevnZno na kolébce.
' Krom& toho jsou upraveny péky, pohybovatelné pro-
ti nastavitelnym dorazim a opatiené véle¢ky a spo-
jené s kotoufovymi vatkami. Podle vynélezu je ko-
lébka upevn&na osou na kyvné péce, kterd je na-
kloubena na ose kyvéni. Jedno rameno. kyvné péky
mé vdletek, ktery -doléh& na kotoufovou vadku. Dé&-
le' je uspo¥dddna kolébkovd pdka, na kterou doléhéd
kolébka, a kterd je spoleén& s kyvnou pékou uspo-
fadand na ose kyvéni. Osa kyvdni je uloZena v tdh-
lové péce, vytvotené ve tvaru pismena T, kterd je
jednfm svym krdtkym ramenem, které sméfuje k
svabovacimu néstavci, vykyvn& uloZena na pevné ose
otdgeni, Mezi prostorové pevnym - zdvésnym bodem
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a ﬁhlovou pékou, spolupracupm s nastavitelnym do-
razem, je uspofddan pruZny prostfedek. Aby se pohyb
svafovactho’ néstroje mohl lehce ¥idit, je G&elné aby

- kolébka doléhala prodlouZenfm, rovnob&Znym se sva-

Fovacim néstavcem, na kolébkovou péku, -jejiZz dru-
hy konec je opatFen véale€kem, ktery se odvaluje
na kotoutové vadce. :

Ze]ména vyhodné poméry se dosdhnou tehdy, jestliZe
osa kyvani a osa otdleni leZf ve stfedni provozni po: .
loze na pfimce, kters se protind s p¥imkou, prochéze-
jict stfedem véletku uspoi‘édaného na ramenu kyvné
péky prislusné kotoudové vatky, pritem¥ uvedeny
prisedik je blizko svafovaci roviny.

Daldi t&elné vytvo¥en! za¥izeni podle vynale.zu

- spodivd v tom, %e tento priisedik le¥f pod sva¥ovaci

rovinou, Tim se dosdhne toho, Ze se svafovaci né-
stroj pfi nadzvednutf od prvnfho kontakinfho mista
nepatrn pohne ve srn\.ru k druhému kontaktnlmu

" mistu.

Déle ‘je G¥elné uspofaddat stfedn! polohu osy kg-
vant tak, Ze le¥f p¥ibliZn& na ose thlu vymezeného
patou svafovactho nastroje, nachédzejiciho se v mani-
pulaént vysce a ob&ma meznfmi polohaml oSy, us- -
pof¥édané na kyvné péce.

Aby se veXkeré meznf hodnoty pohybovych po-
chodd zaffzen! mohly p¥edem zadat jednoduchym’
zplisobem, jsou uspofddédny t¥i nastavitelné dorazy,
vytvofené jako stav&c! Srouby, z nichZ dva jsou.za-
Sroubovdny vidy v jedné thlové péce, uloZené na
ose otd¥ent, které jsou ovladatelné vidy jednou ko-
toutovou vadkou, Tiet{ stav&ci{ ¥roub je za¥roubovédn
v prostorové pevnd stojicim ramenu. '

Dal3f vyhodné vytvoFeni zaifzen! spolfvd v tom,
Ze v3echny kotouové vatky jsou uspoi‘édany na spo-
le¢né vadkové hiideli a stfedy véletkd, upravengch
na kolébkové p&ce a na ramenu kyvné p&ky,' jsou
uspoFéddny na jedné piimce vychézejict od této
vackové osy. '

Timto zafizenfm podle vynélezu je zajiit&no, Ze
vyska oblouku drdatového mistku, ktery se mé vy-
tvofit, se miZe pi‘edem zadat pomocl nastavltelné me-
zivysky.

Kromé& toho je zati¥feni dratd pouZitych pro sva-
fovani nepatrné, nebot na drét piisob{ jen nepod-
statné naméhéni. ohybem,- coZ je podmin&noc zpiso-
bem préce 'zafizent a dochéz{ jen k nial?m stiida-
vgm pnutfm u kofitaktnich mist. Ddle dovoluje za-
fizen! také spojovéni. svafovacich v§stupkd s piipo-
jovacimi praporky dlouhych nosiéd konstruk&nich
prvki, pfitemZ je moZné libovolné piirazenf kontakt-
nich mist.

Vynélez bude v dal3fm textu bliZe objasnén na
pitkladu provedeni znézorn&ném na vykresech, kde
na obr. 1 je pohled ze strany na zafizenf pro - spojo-
véini kontaktnich mist a na obr. 2 je pohled shora

‘na zafizent.

ZaPfzeni znézornéné v obr. 1 a 2 je vhodnd pro

) vyrobu takovych polovedidov§ch konstrukénich prv-

kt, u kterych se majf tdhnout mezi kontaktnimi mis-

~



ty, le3fcimi navzdjem od sebe s rozestupy, drétové
mistky v libovolném sméru, '

' Zafizenf z obr. 1 je uspofdddno na bliZe nezng
zornéném stojanu a mé také dopravni Gstroji, které
je ovladatelnd ve sm&ru souFadnicovych s x--y,
pro nosie konstruk&nich prvki, napitklad h¥ebeno-
vité pasky. Ustrojf 1 pro vytvarfeni kmitd, je s p¥i-
slusngm svarovacim néstavcem 2 upnute v kolébce
3, kterd je nakloubena na ose 4. Na svafovacim né-
stavci 2 je upevn&n svafovaci néstroj 5, ktery slouZi
pro spojovani drdtu 7, navinutého na zésobni clvce
8, s polovoditovymi konstruk¥nimi prvky, neznézor-
nénymi na vykresu. Osa 4 je uspoidddna na krat¥im

ramenu 8 kyvné paky 9, jefi¥ deldf rament 10 je.

spojend . prostfednictvim valetku 11 s kotouovou
vatkou 12 znfzorn&nou principiding v obr. 2. Osa 13
kyvani kyvné paky 9 je uloZena v thlové pédce 14
ve tvaru pismene T. Krdtké rameno 15, sméfujici ke
gvarovacimu néstavci 2, je upevndno v prostorové
pevnd stojiti ose 16 otddeni. V druhém kritkém ra-
menu' 17 je uloZena osa 13 kyvéni. Kolmy konec 18
je tafen taZnou pruZinou 19 proti dorazu, piedem

nastaven&mu stavdcimi $rouby 20°, 20° a 20°‘. Osa 16

otd¥eni a osa 13 kyvani jsou prostorové uspofadany
tak, ¥e ptimka 21, prochézejici osou 16 otafeni'a
stfedni provozni polohou osy 13 k§véni, se protina
's piimkou 24, prochdzejici stfedem kotouCové vatky

12 a stiedem véletku 11, v praseiku 23, ktery leZi

blizko svafovaci roviny., Priseftk 23 miZe také le-
Zet nepatrné pod svafovaci rovinou 22.

Stfedni provozni poloha osy 13 kyvéani je pfibhz-
n& na ose thlu, tvofeného patou svafovaciho né-
stroje 5, nachézejictho se v manipulaéni vy3ice a
mofhymi meznimi polchami osy 4. Na ose 13 kyvéni
.je kromd toho oto&n& upevn®na kolébkovéd péka 25,

jejiz jeden konec je opatien véletkem 2B, kter§ se.
odvaluje na kotoutové va&ce 27. Druhy konec koléb-

kové pdky 25 podpird rovnob&ing& ke svafovacimu
néstavel 2 uspofddané prodlouZeni 28 na dosedacim
kolfku 39, upraveném vedle osy svafovaciho néstro-

je.8. Pro Ffzeni zaffzeni jsou krom& toho zaSroubo- -

vény oba stavéci Srouby 20’ a 20" ve dvou dhlovych
pékéch 29 a 30, které. jsou uloZeny na ose 16 otagent
a jsou ovldddny prostfednictvim pfibliZn& vodorov-
n& probthajicich a kotoudi 31 a 32 opatfenych pro-
dlou¥eni 33 a 34, v¥dy jednou kotoudovou vadkou
35 a 36. Stavdci Sroub 20 je zaSroubovén v prosto-
rové pevn# stojicim ramenu 37.

Na podatku pracovniho cyklu se kolébkové paka
25 kotoutovou vadkou 27 vykyvne kolem osy 13 ky-
véani tak, %e se svafovaci néstavec 2 s na ném upev-
nénym svafovacim ndstrojem 5 pohne smérem - dolf.
Svarovaci néstroj 5 se- p¥itom vykyvne z vychozi

PREDMET

1. Za¥fzenf pro spojovéni kontaktnich mist pro-

stiednictvim drafovych mibstkd, napiiklad pfipojo-

vacich praporkt paskovg§ch nosi¢t konstrukénich prv-
ki se svafovacimi ostrivky polovodi€ovych Cipd, ze-

jména phsobenim ultrazvuku, u kterého je dstroji-

215255

vy8ky a% do prvii manipulani polohy a na to z
pryni rmanipuladni- polohy, resp. vy¥ky a% k prvni
‘svarovael roving 22 kolem osy 4. Pb provedeni prv-
niho svaru se svaFovati ndstroj 5 stejnym zpisobem
nadzvedne opst a¥ kK prvni manipuladni vySce. Potom
se thlovéd phka 14 vykyvne od fihlové paky 30, po-
hybované kotousovou vatkou 35 kolem osy 16 ota-
deny tak, ¥e se osa 13 kyvéni pohybuje smdrem na-

hora ‘a fihlovd pika 14 dosedne na doraz, predem

nastaveny -stavdcim $roubeth 20“. Osa 13 kyvéni, osa
18 otdcent, viletek 11 a osa, na které jsou upev-
nény kotoudové vatky 12, 27, 35 a 36, byly pritom
prostorové uspofddény tak, Ze pro patu 38 se dosta-
ne vzhledem k svatovaci rovind 22 piibliZn¥ kolmy
pohyb. Tehts pohyb se kon®i tehdy, jakmile fihlovd
pdka 14, dosedne na stavdcel Sroub 28 a pata 38
tak {vsdhla nastavené mezivysky.

Po té, co bylo druhé svafované misto nastaveno
pod svafovaci nastroj 5, se Ghlovd pdka 14 vykyvne
od thlové paky 29 v opatném sm¥ru a pata 38 se
pohybuje pFibli%n¥ kolmo smrem dold a% na druhon
manipulagnf vyiku, zévislou na nastaveni stavictho

. §roubu 20°.

Sklonéni ke druhému kontakfnimu mistu se pro-
vede potom jako sklon&ni k prvnimu kontakinimu
mistu, a sice jako ototn§ pohyb kolem osy 4. Po pro-
vedeni druhého svaru se svafovaci ndstroj 5 stejnym
Zplisobem jako po prvnim svaru nadzvedne, aZ ke
druhé manipulaénf vy3ce, a na to aZ k vychozi vy§3-
ce, prifemZ soudasn& prekryvajicim se prib&hem po-
hybd- se poloha thlové péky 14 ve vychozl v§sce
opét uréf stavdcim 3roubem 20'“. Soudasng s timto
préibthem pohybdi se mezi zhotovenim prvniho a
druhého spoje osa svafovactho néstroje 5 vyk§vne
o pfedem zadany Ghel.

To" je zpﬁsbbeno tim, e po prvnim svaru se Kyv-
nd paka 9 vykyvne kolem osy 13 kyvéan{ tak, Ze se
osa 4 pohybuje smérem dold. V§3kova poloha svaro-
vactho néstroje 5 se pritom predem. zad4 kolébkovou
pékou 25 a je prakticky nezdvisld na pohybu osy 4.
Vodorovny pohyb paty 38 se tim udrZuje maly tak,
Fe osa 13 kyvani leZ na, nebo-lépe nad osou thlu,
vymezeného patou 38 a ho_rhi a dolni mezni polohou
osy 4. .

Krom#& toho se superponuje priib&h pohybu pre
pFeklapéni osy néstroje 5 priib&hu pohybu pro nad-
zvednuti svafovactho nédstroje 5 z prvni manipulag-
ni vydky do mezivy$ky. Tim se dosdhne nejdiive
kolmého pohybu a potom s vodorovnou sloZkou, sva-
fovaciho ndstroje 5. Zp&tné preklopeni osy néstro-
je se provede po druhém svaru b&hem nadzyednuti
svarovaciho -néstroje 5 do vychozi v§3ky.

VYNALEZU

pro vytvafeni kmitd se svafovacim néstrojem, drZe-
nym ve svafovacim ndstavci, upevnéno na kolébce,
a u ktersého jsou uspofadany péky, opatfené véale¥-

ky, pohybovatelné proti nastavitelnym dorazim a
spojené s kotoudovymi vatkami, vyznadujici se- tim,



. %e kolébka (3) je upeva¥na osou (4) na kyvné pé-
ce. (9), nakloubené na ose (13) kyvéni, jejIz jedno

- rameno (10} mé véle¥ek (11), ktery doléhd na Ko-

toutovou vadku (12), a ¥e kolébkové pdka (25), na
kteron doléhé kolébka (3), je uspofddéna spolefné
's kyvnou pékou (9) na ose (13) kyvant, kterd je ulo-
#ena v thlové péce (14) ve tvaru pfsmena T, kterd
je krétkym ramenem (15), smdfujfcim ke svafovaci-
mu néstavei (2), vfkyvné uloZena na pevné ose (18)
oté¥eni, a ¥e mezi prostorovd pevnym zévEsnym bo-
dem ‘a thlovou pékou (14), spolupracujfci s nasta-
vitelnym .dorazem  (20), je uspoi‘édain pruiny pro-
sti‘edek

2. Zaffzéni podle bodu 1, vyznaéujlci se- tIm Ze

.kolébka (3} doléhd prodlouZenim (28), rovnob&z-

nym se svafovacim néstavcem (2}, vedle svafovaci-

ho, ndstroje (5), na kolébkovou péku (25}, jejiZ dru-
~hy konec je opatfen valeékem (26}, kter9 se od-
:valuje na kotouZové” vadce (27). ~

3. Zai‘lzeni-podle bodu 1 a 2, vyznadujf¢i se tim,
 Ze osa {13) kyvdni a osa (16) otéfeni le¥! ve st¥ed-
nf provoznf poloze na pifmce (21), kterd se protind
s pifmkou (24), prochézejici kolmo stFedem véle&ku
(11), uspoffdanym na ramenu (10) kyvné péky (9],

‘
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pifslu$né kotoudové vatky, v prisediku (23) v bliz--
kosti svaifovaci roviny (22).

4) Zaffzeni podle bodu 3, vyznaujici se tfm, Ze
prisetfk ({23) je pod svafovacl rovinou (22).°

5. Zatfzeni podle bodd 1 a¥ 3, vyzna&ujici se #im,
¥e stfedni provozni poloha osy {13) kyvéni le¥#f pfi-

bli¥n¥ na ose Ghlu mezi patou (38) svaiovaciho né-

stroje, nachézejictho se v manipula&nf vy3ce a mezi

. 0bZma meznimi polohami osy . [4), uspofédané na

kyvné péace (9}.

6. Zatfzent podle bodf 1,2, 3 a 5, vyznatujicf se
tfm, ¥e jsou,uspofddény t¥. nastavitelné dorazy (20),
vytvotené jako stavici Srouby (20, 20, 20"), z nich¥
dva (20°, 20} jsou zaSroubovany vZdy v jedné dhlo-
vé péce (29, 30), uloZené na ose (18) otadeni, které
jsou ovlddané vidy jednou kotouovou va&kou (35,

_'36), a Ze tretf stavdci ¥roub (20“) je zaSroubovén

v prostorové pevn¥ stojicim ramenu {37).

7. Zaf{zen! podle bodd 1, 2, 3, 5 a 6, vyzna&ujicl
se im, Ze kotoudové va&ky (12, 27, 35, 38) jsou uspo-
¥addny na spolené ose, a Ze stiedy véletkd (26, 11)
uspofddangch na kolébkové pédce {25) a na-ramenu
(10) kyvné pdky (9) jsou uspofddény na stejné p¥im-
ce, vychézejicl z této osy vadek. : '

2 vykresy
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