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-

Vynélez se t;‘/ké hnaciho ﬁstroji regulaéniho orgénu jaderného reak‘horu, které aestévé '

-

: P pohybového éroubu a kladkové matice.

Hnaciho ﬁetro.ji podle vynélezu m&ie byt 8 vyhodou vyuiito u akénich orgénﬁ ﬂdicich

,_a ochrannych soustav reaktorﬁ 8 dvojitou vodni soustavou a reak'torﬁ. s vrouci VDdou. -

Je znamo regulaéni dstroji pro regula éni orgén Jaderného reaktoru, které sestévé
2 pohybového Broubu a kladkové matice. Matic:’. o‘cééi plynotésné uzavfeny elektricky hnaci
motor, Jehoz rotor Je. uloien v loéiakéch, k'teré Jsou v osovém sméru uspoi‘édéna kluzné.
Osa otééeni kladek matlce nachéze,jicich se ve spodni ééeti rotoru ae rovnobézné s esou
A _"pohybového éroubu spojeného 8 regu]aénim orgénem, Pri pi'ipadném uvéznut:’. regulaéniho
" opgénu nebo pohybového éroubu se rotor pﬁsobenim axiélni sily pohybuje smérem vzhﬁru,
dokud do vybréni v krytu elektrometoru nevnilmou brzdici néstavce v dﬁsledku teho# se
otééeni zbrzdéného rotorn, a tedy i matice zastavi. Pim zpﬁsobem Je za.jiéténo, Ze nedoj-
de ke zv&téeni axié].ni sﬂy‘ pﬁsobici na regulaéni orgén. ‘

‘Popsané znémé hnaei \istro.ji uvolnu,je regulaéni orgén po signélu z havarijm'. ochram/
se. zményn\ zpozdénim, nebo% kladky matice Jeou ve véech provoznich stavech v zébéru
- 8 pohybovyn §roubem. ICl.uzné uloZend. loﬁaka mimoto komplikuj:( kinematiku hnac:(ho istro-
ia snﬁuji Jeho eelkovou apolehlivoet. . ’
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Popsané nedoatatky Jsuu 6éet05né odetranﬁny zném&n hnacim dstrodi regula&niho orgdnn »
: jaderného reaktoru, kteri soatévd z el ktridkého hnacfho motoru a speciélntho olektronag- '
netu B vymnjm.t kotvami a kladkami. Kotvy Jasou odpru!eny a Jsou uspoi'édén;v ,jako pokraéo-
‘vént rotora kolom dutého h¥fdele., Po signélu z havarijni ochrany -Je elcktromnet odpo jen .
| kladky vy:}dou ze. zébérn ] pohybovym #roubem,

- Umfstidni kotev elektronagmtu popsaného lmac:(ho xiatro.ji na’ vodorovnyoh oséeh vﬁkyvu
kolem dutého hifdele zvitiuje rosméry hnactho dstrojf. Pot_xm.ti specidlintho elektromagnetu
zvySuje materidlové ndklady a zvyduje slozitost napd.jec:(éh obvodd hnacﬁ:o dstro L. k

Nedoatatky pi‘edchoz:mo lx‘ovodom’. Jsou- odstranény u dal!:ﬂ:o zntmého hnactho - ﬁutroai
vregulaé“niho orgénu Jadorného roaktoru, které sestdvé z elektromotoru se atatorem a dgle~
njm rotoren a déle dvourammﬁeh vjkyvr&ch pék s kladek, které tvoi‘:t délonou l:ladkovou

matici, kterd v dﬁaledku pﬁsoboni eloktromgnetického pole statoru apolupﬁsob:t 8 pohybo- )
'.vym sroubem. . , 4 .

Rotor olektromotoru Je v popsaném hnacim ﬁetroai rozdé:l.en po ﬁﬂce a sestévé ze
-dvou dvouramnnych vquyvnych pék upevnénych na vodorovnych oséceh a rwnobé%nych 8 ool
pohybového !rcubu. Prvn{ ramena téchto dvouramennych vykyvnych pék: tvoﬁ vlastni rotor,
zbyvaaic:t ramena potem vidy nesou dv& kladky délené matice. ‘Osa otéaeni kldadek ddlené
matice aviré v pracovni poloze s osou pom/bového §roubu dhel, ktery je roven dhlu stoupé-
- n{ zévitu pohybového Sroubu. P¥i odpojeni elektromotoru se ramena vykyvnych pék, tvoficich.
rotor, natodf k sob¥ a otoll se kolem vodorov:wch o8 o thel, pii Jeho! doeu!eni. vyjdou
- kladky uspoi‘édéné na druhych ramenech ze zdb¥ru & pohybovym &roubem. Reguladni :orgén spo-
Jony 8. pohybovjm &rouben se v dﬁeledku toho pisobenim tie zasune do aktivni zony . ;jader-
ného resktoru. Po uvedeni elektromotoru v. ‘innosti se ramena vykyvnych pék tvorici vlastni
~roto::- vlivem elektromagnetickych sil oddéli, v dﬁnledku éehoz kladky matice zapadnou do .
‘pohybového #roubu, ktery Je .jims, posouvén. , ' T

, Protoze rotor Je u popsaného hnaefho \istroj:( rozdélen po éﬁ*ce, Je nutné zv&té:lt
vnit¥nt primér. v mistd uloZent d%lené kladkové mat:!.ce. Krom& toho se zvyﬁu;]e vyﬁka hnaci-'
ho ﬁstroJi. v disledku pouitf rotoru d&leného. po - Si¥ce se také zhm:‘éuj:( elektromagnetic- '
ké parametry elektromoteru. F¥ dosednut{ kladek na v:fatupky poh.vbového #roudbu se krond
toho snimde ronbéhovy moment elek'l;romotoru a rychloat uvedeni kladkové matice v éumoat.

ﬁkolom vynélezu Jo konstrukce hnaciho dstroj{ regulaéniho orgdnu Juderného roalctoru,
ve kterém Je rotor elektronotoru provoden “tak, aby se doeéhlo ent¥eni rozmérd hnacfho
dstrojf, stabilntho otolného momentu eloktronotoru ve vSech provosnich stavech a zvﬂeni
» provozni apoiahlivosti hnacfho dstroji.

ﬁkol Je ieien hnacim \istrojin regulaéniho orgénn jaderného reaktoru podle vynilezu,

'uetévajiciho z olektronotoru se statorem a d&lenym rotorem, kde rotor- Je opatfen dvou—
. remennymi vqurvnyni. pibani 8 kladkami, které tvorf d¥lenou kladkovou ma'tici, jehoz podsta-

ta apoéivé v tom, ie rotor .je v. podélném smru rozdélen ve dvé éésti, kde Jedna gédst Je

~



“tvofena nedélenjm vélcem a- druhé <‘Sést seatévé z nc,jnéné tri dvouramennjch vjkyvnych pék
B ;]e:jichﬁ osy vjlquu Jsou rovnobéiné s osou pohybového !roubu. Pryni{ ramena téchto dvou-
;ramennych vykyynyeh pék tvoi‘i poly rotoru 8 druhé Tamena nenu kladky délené matice, e~
jich% osy otdleni jsou rovnobéin? s oaou polxybového droubu. quk_pvé délka obou Céstf

rotoru ,je rovna délce &inné sésti statoru.

. Novy a vyééi G&inek konstrukce hnaciho \istroj:[ regulaén:(ho orgénu jadernéhe reakt‘ora
‘ | podle vynélazu spoéivé v tom, ée se dosahu,je zmenéeni rozmérﬂ hnactho \istroji haac{ »

| ﬁstro.ji ‘reguladnfho orgénu 1ze snadno i’-idit a Je provozné spolohl:l.vé. Vlastnost;l. elektrbo-
) motoru v 'bomto hnac:(m dstroji ;jsou ve véech provozn:(ch stavech stabilni. o

Podstata vynélezu bude v dalﬁim ob,jasnéna na neonezu,jicig pi’-ikladu jeho zrovedeni,
ktery je popsén pomoe{ vjk:pesﬁ kde je znézornéno » ’ _
na ‘obr. 1 hnac:( \istro,ji regulaéniho orgénu Jaderného reaktoru podle vynélezn v podélném

Fezu, _ ) ’
n; obf.A,Z vezvétﬁe’x;éh mEFLtku vez rgtdreh v roving II-II z ‘obr. 1,
na obr. 3 axonometricky znézorndna dvourame'nnévv-ykyvni péka a o :

na obr. 4 ve zvétéenén néf'itku f-ez rotoren v roviné IV-IY z obr. l.

Hnaci \iutro,ji regulaénihc orgénu jaderného reaktoru podle vynﬂezu sestivi %z elektro-
: motoru (obr. - 1) seatéva,j:(ciho z krytu 2, ve ktcrél je usporidin atator _} a déleny ro-
.‘ tOI‘ io

Stator 3 Je od nosiée tepla ,jaderného reaktoru odizolovin pomoct stindnt 29 ,

Rotor 4 je v podélném sméru rozdélen ve dvé é&sti, jeJichZ celkové délka je rovna
- dé1lce &inné &dsti  statoru 3. Prvni éiat rotoru i Je tyofena m.délenjn vélcen 6, zatimco
‘ druhé éést “iak ;je patrné z obr. 2, sestéva ze t¥L dvoursmennych vykyvnych pék 1.

(obr, l)’"rotoru 4 jsou uspei'édiiny t’ﬁe 8,
' jejichz prvni konce Jjsou upevnény v kruhu 9 a druhé konce v kruhu 10, ktery Je uapoi-édén

-~ Na vnéji:(n povrchu nedéleného vdlce [

na vietenu 1l uloZeném v lo%iskéch 12 a 13. Tato loZiska 12 a 13 Jsou ulozoyna v pouzdrech
14 a 15, vytvorfengch v krytu 2 elektromotoru 1. Uvnity vietena 11 jsou“ usp’oi‘-idéha stfedi-
ci pou‘édra ;I._§, kterymi prochdzi pohybovy &roub 17 spojeny s nezndzorninym reguladnim

orgédnem.
. Ty&e 8 spolu s kruhy g a 10 tvoi‘i klec pro-spoudténi clektronotoru L.

Osy is vykyvu dvouramennych vyl:yvnych pék 7 (obr, 3) jJsou rovnobd¥né s osou pohybo-
vého ¥roubu 17. Jeden konec kaidé osy 18 _v_ykyvu Je upevndn v ‘kruhu 10 (obr. 1), druhé
koncé Jsou upevndny v néstaveich 19 na vi‘etenu 12 (obr. 3)-; Prvn{ ramena 20 dvouramen-
.nych vykyvngfch pék 1 tvoFeL poly rotoru 4 (obr. 1). Vidlicoviti druhé ramena 21 dvouramen-
njch vykyvnjch pék ] (ebr. 3) jsou opatf-ena kladkani .jejiehi osy__} otden{ jsou ve
vidlicich’ nloZex\y rovnobézné 8 osou pohybového Sroubu _1. Kladky 22 (obr. 2) tvoi"i dag-

- lenou kladkovou matici kterd je v disledku pﬁsobeni elektronagneticlcého pole statoru _3



s

.né napét:(. '

(obr. 1) na dvm:ramenné vykyvné pélq v okénkéch _4 vi‘etena Ly zébéru -3 pohybovym

: éroubem _'l.

Prvni ramena 20 dvom‘amennych vqu/vnych pék 1 Jsou opatf'ena vyatupky __2 (abr. 3), '
ve kterych Jsou uspoi-édény prnéinami 26 odpruzené dorazy 27 (obr, 4).

Kruh 10 je opatfen dorazem 28 k vymezen:t pohybu prvntho ramene 20 (obr'.~ 3).

V dosavadnim popisu Je popséno hnact dstroj{ regulaéniho orgénu jaderného raaktoru, ‘
ve kterém Je rotor opati"en tiemi dvouramenymi vjkyvnymi pékami. Je véak mo%né ‘také takové

konstrukce rotoru, ‘ve- ktex‘é .Je potet pék vyééi.

Zp&sob éinnosti hnac!ho \istroji regulaéniho cmgénu jaderného reaktoru Je- nésledu.‘jici

Po piivedent napé;eciho napét:( do statoru 3 elektromotoru 1 (obr..1) vyvolé elektro-
-magnetické bole pﬁsobic:( na nédélany vélec 6 otéd¥ent islozené'ho rot‘o?u 4. Eléktromagnétic—
ké pole statoru 3 plsobd souc‘.asné na prvni ramena 20 dvouramennych vykyvnych pék 7 (obr.

.2), kterd se otodf v radidlnim sm&ru kolem os 18 vquvu, takZe kladky 22 délené matice

zapadnou do pohybového Sroubu _:L'Z, ktery posouvd regulaénim orgénem.

Po odpojeni statoru 3 elektromotoru (obr. 1) se dvouramanné ﬁkyvné péky 1 (obr.

. 2) v disledku p\lsobeni dorazu __1 a pruziny 26 (obr. 4) otééeji v opa¥ném snwalu,v ”dﬁsled-
ku gehoZ se kladky 22 oddéli od pohybového #roubu 17 (obr. 2) a pri signélu 4 havaridni

ochrany dojde ke spuétcni regulainich orgém& plisobenim vlastni hmotnosti.

Zognou poi'-adi fézi napde f'“\o nap8ty{ se zmfni smysl ot&ent rotoru 1 (obr. 1), @ tim
také smér pohybu pohybového &roubu 17 a regulaén:(ho orgénu. Jestlife Je tieba regulaéni

orgén zastavit a udrﬁavat v uréité vydce, pi‘ivéd:t ae do statoru elektromotoru ste.jnosmér-

~

Hnac:( listroji regulléniho orgénu Jaderného reaktoru podle vynélezu umoinu.je pi‘i
malych rozmérech a Jednoduchém Pizeni doséhnout stabilm‘.ho a spolehlivého provean i’-idici

a ochranné soustavy reaktoru.
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pkEDuMET VYINLLEZU S

| Hnact dstroji reghlaﬁnfho orgénu. jaderného reaktoru sestéﬁajiéi z elektromotoru se
statorem a d&lenym rotorem, kdé\rotor Je opatien dvouramennymi vikyvnjmi pékami s kladka-
mi, které tvori dé&lenou kladkovou matici, vyznaéujici se tin, ¥e rotor (4) je v podélném
smdru rozdélen ve dvé désti, kde Jedna tést je tvorena nsdélenym vélcem (6) a druhg éést
» sestévé z nejmén& t¥{ dveuramennych vykyvnych pék (7), jejich% osy (18) vykyvu Jsou
. rovnob&Zné s osou pohybového éroubu (17), piiéemz prvni ramena (20) téchto dvouramennych
v¥kyvnych pék (7) tvori. poly rotoru (4) a druhd ramena (21) nesou Kladky (22) délené
matice, JjeJjich%Z osy (23) otddeni jeou rovnobdZné 's osou pohybového & oubu (17), pfiéemz
celkovd délka obou ddst{ rotoru je rovna délce &inné éisti ltatoru (3).

" 4 vykresy
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