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Na tkacim stroji je zdsoba (4) nitl navinuta na
stacionamni rotaéni buben (1), ktery je opatfen
¢idlem (2A) otdéek navijeciho ramene (2). U od-
véadéciho konce rotaéniho bubnu (1) jsou uspo-
f4dany prvni a druhy fotoelektricky ¢lanek (11,
12). Vystup prvniho fotoelektrického ¢ldnku (12)
je spraZen s elektronickym obvodem, tvoienym
paralelné zapojenymi prvnim obvodem (41) tva-
rovéni signélu s horni propustf (56), jehoZ vys-
tup je spfaZen s drubym fidicim vstupem regu-
l4toru otddek motoru, druhym obvodem (42)
tvarovdni signdlu s prvni pasmovou propusti
(58) a tfetim obvodem (43) tvarovan{ signdlu,
kde vystupy druhého a trettho obvodu (42, 43)
tvarovani signdlu jsou pfipojeny ke vstupim
prvniho obvodu (63) logického soudtu, jehoZ
vystup je piipojen na tfet! fidici vstup regulato-

ru otadek motoru, zatimeo vystup druhého foto-

elektrického &ldnku (11) je spfaZen s elekwronic-
kym obvodem, tvofenym paralelné zapojenymi
¢tvrtym obvodem (424) tvarovani signélu s dru-
hou pasmovou propust{ (58A) a patym obvodem
(43A) tvarovani signalu, jejichZ vystupy jsou pii-
pojeny ke vstuptim druhého obvodu (634) lo-
gického soultu, jehoZ vystup je piipojen na
gtvrty fidici vstup reguldtoru otédéek motoru.
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Oblast techniky

Vyndlez se tyka podavace niti pro textilni stroje, zejména
pro tkaci stroje, u néhoZ je zdsoba niti sestdvajici z jednotli-
vych, Vv rovnomérnych odstupech uspofddanych ovind navinuta na
staciondrni rotac¢ni buben, k jehoZ privadécimu konci je privrace-
no navijeci rameno, které je oto¢né okolo osy vadlce bubnu pfipev-
néno k hnanému h¥ideli hnaciho motoru, pricemZ buben je opatren
¢idlem otacek navijeciho ramene a vystup c¢idla je spojen s prvnim
fidicim vstupem reguldtoru otdcek motoru a u odvadéciho konce ro=-
tac¢niho bubnu jsou usporddadny prvni a druhy fotoelektricky pro-
stredek.

Dosavadni stav techniky

Jak je u téchto stroji znadmo, tvori nit navijend na buben,
spravné kladend a s prakticky konstantnim napétim, zdsobu niti
pro textilni stroj, ktery md byt zdsobovdn. Zejména v pripadeé
tkacich stroja vytvari zdsobu dtku pro tkaci stroj, ktery ji mizZe
odtahovat, aby mohla byt zandsena do proslupu zcela nezdvisle na
zpusobech a prostredcich pouzZitych k jejimu navijeni na buben.

To vSak vyZaduje Uc¢innou a nepretrZitou kontrolu velikosti
zdsoby niti na bubnu, kterd musi byt automaticky udrZovédna v pod-
staté konstantni, s minimdlnimi moZnymi 2zménami rychlosti otacdeni
otoéného navijeciho ramena a tedy motoru podavace utku.

Ke kontrole =zdasoby niti se vzadjemné oddélenymi oviny Jjsou
jiZz zndmé elektromechanické prostredky umisténé vné bubnu a se-
stavajici zejména 2z jedné nebo vice dotykovych tyc¢inek, jejichz
poloha zadvisi na pritomnosti nebo nepritomnosti ovind zasoby niti
na kontrolované oblasti bubnu.

Poloha dotykovych tyc¢inek zase vyvolava ¢innost ménice, kte-
ry vytvari elektricky signdl, udavajici pritomnost nebo nep¥itom-
nost zasoby niti.

Je jiZz také zndmo pouziti dvou elektromechanickych dotykadu,
signalizujicich minimum a maximum zdsoby niti, k nimZ je prirazen
elektronicky obvod, ktery oba signaly zpracovavd a ¥idi rychlost
navijeni zasoby tak aby byla udrZovana pokud moZno v minimdlnich
a maximdlnich me21ch

.Znamé jsou také jiné elektromechanické prostredky téhoZ ty-
pu, jejichZ poloha opét zavisi na pritomnosti nebo nepritomnosti
2asoby niti, které jsou vsak misto vné umistény uvnit# bubnu. Ty-
to prostredky jsou prirazeny k méniéi usporadanemu vné bubnu, aby
mohl ¥idit, jako v predchozich pfipadech, navijeni ovin niti.

VSechny takovéto prostfedky zjistuji prltomnost utkové niti
dotykem s oviny niti, nédsledkem ¢ehoZ nejsou schopny vyhovét,
alespon ¢astecné, prvotnimu dcéelu kazZdého podavace utku, to jest
davat tkacimu stroji k dispozici vice zasobnich ovina k odtahova—'
ni, rovnomérné uspofddanych a navijenych s nejmensim moZnym napé-
tim. .
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TotiZ p¥i zpracovavdni jemnych a tedy obzvlasté choulosti-
vych prizi mdZe pouhy styk s kterymkoliv ze shora uvedenych
elektromechanickych zar¥izeni stacit k tomu, aby ¢as od ¢asu zpu-
sobil nestejnomérnosti v poloze ovinad, s ndslednymi pretrhy, kdyz
je zasoba tkacim strojem odtahovana. :

Ddle potom, aby oviny mohly odoldvat tlaku mechanického do-
tykace, je nutné privadénou nit brzdit, aby bylo dosaZeno napnu-
téjsiho ndvinu, ¢imZ je nit Jjesté vice namdhdna a vznika moZnost
pretrhi. :

Na druhé strané, jestliZe je tlak mechanického dotykac¢e na
oviny niti sniZen pod urc¢itou hodnotu, vznik& problém nevyhnutel-
né pritomnosti prachu, vytvareného samotnou niti, ktery brzo sil-
né omezi nebo dokonce zabradni volnosti pohybu tohoto dotykacde.

Aby bylo zabranéno témto problémim, jednoznac¢né zpusobovanym
pouzitim elektromechanickych prostredk@ ke kontrole zasoby niti,
pridemZ tyto prostfedky zjistuji pritomnost ovinG jejich ohmata-
vanim, je moZno pouzit - jak se to v tomto oboru jiZ déje - foto-
elektrickd zarizeni, kterd zjistuji pritomnost ovint tim, Ze
zachycuji vhodné odrazZené svazky svételnych paprski. '

Avsak tato zarizeni, pracuji-li na podavac¢ich Utku se vza-
jemné oddélenymi oviny zédsoby niti, mohou snadno poddvat nesprav-
né informace tim, Ze jsou-1li mdlo citlivd, nejsou schopnd rozli-
Sovat mezi pritomnosti a nepritomnosti jednotlivych ovina niti,
zatimco jsou-li dostatedné citliva, aby mohla zjistovat jednotli-
vé niti, nejsou schopnd rozlisovat mezi pritomnosti ovinu zasoby
a pruchodem niti, opoustéjici podava¢ uUtku pri odtahovani tkacim
strojem. .

Tento nedostatek miZe byt odstranén zajisSténim, aby mezery
mezi oviny zasoby nebyly prilis Siroké, protoZe v tom pripadé,
zatimco zasoba odrazi svazky svételnych paprskt fotoelektrickych
prostredkt jako plocha, nit opoustéjici podavaé& dtku p#i odtaho-
vani tkacim strojem odrédzi tyto svazky paprski jako &ara. Pri
vhodné citlivosti fotoelektrickych prostfedkl lze takto v obou
pripadech dosdhnout rozdilné signdly a proto ridit motor podavacde
Gtku jen témi signdly, které jsou vyvolavany pritomnosti zasoby.

Reseni tohoto druhu jsou jiZ v tomto oboru znamd. Podle jed-
noho z nich jsou napf¥iklad oviny niti uklddédny na kontrolovanou
oblast bubnu tésné vedle sebe, pricemZ se v pripadé zpracovavani
tlustych prizi prakticky vzdjemné dotykaji.

AvSak toto resSeni omezuje moZnost volit mezeru, tedy rozted,
jakékoliv Sifky mezi oviny zdsoby a udrZovat ji nezménénou po ce-
<m navijecim bubnu, jak miZe byt ostatné poZadovdno pri zpraco-
vavani plochych niti, aby bylo zabrénéno jejich prekryvani se,
nebo chlupatych niti, aby bylo zabrdnéno vzadjemnému propleteni
vladken dvou sousedicich ovinli a ndsledkem toho pfetrZeni niti pri
jejim odtahovani tkacim strojem.

Dale potom jsou u tohoto systému také znaéné rozdily v roz-
mérech niti schopny vytvaret dalsi prvky pochybnosti, pokud se
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tykd zjistovani zdsoby fotoelektrickymi prostfedky. K tomu docha-
zi zejména v pripadé tlustych niti.

Navic toto feseni vyzZaduje velmi U¢inny systém samokontroly
fotoelektrickych zarizeni, protoZe je nutno brat v Gvahu usazeni-
ny prachu, které se rychle vytvdfeji na krystalech fotoelektric-
_ kych ¢lankd. To zpusobuje konstrukéni obtiZe a problémy, které
nelze vZdy uspokojivé vyresit, ma-1li byt spojena uUc¢innost .s eko-
nomickymi vyhodami.

Podstata vyndlezu

Uvedené nedostatky do 2znacné miry odstrarnuje podavac niti
pro textilni stroje, zejména pro tkaci stroje, u néhoZ je zasoba
niti, sestdvajici z jednotlivych, v rovnomérnych odstupech uspo-
fddanych ovinG, navinut na staciondrni rotaéni buben, Xk jehoi
privadécimu konci je privrdceno navijeci rameno, které je otocné
okolo osy valce bubnu pfipevnéno k hnanému h¥ideli hnaciho moto-
ru, pfic¢emZ buben je opatren cidlem otdcek navijeciho ramene
a vystup ¢idla je spojen s prvnim ridicim vstupem reguldtoru ota-
dek motoru a u odvadéciho konce rotac¢niho bubnu jsou usporadany
prvni a druhy fotoelektricky prostredek, kde podstata vyndlezu
spo¢ivd v tom, Ze vystup prvniho fotoelektrického prostredku je
spraZen s elektronickym obvodem, tvorenym paralelné zapojenymi
prvnim obvodem tvarovdni signdlu s horni propusti, jehoZz vystup
je spraZen s druhym ridicim vstupem reguldatoru otacéek motoru,
druhym obvodem tvarovani signdlu s prvni padsmovou propusti a tre-
tim obvodem tvarovani signdlu, kde vystupy druhého a t¥etiho
obvodu tvarovani signdlu jsou pripojeny ke vstupim prvniho obvodu
logického soucétu, jehoZ vystup je pripojen na treti ridici vstup
reguldtoru otdcek motoru, zatimco vystup druhého fotoelektrického
prostredku je spraZen s elektronickym obvodem, tvorenym paralelné
zapojenymi ¢&tvrtym obvodem tvarovani signdlu s druhou pasmovou
propusti a patym obvodem tvarovdni signdlu, jejichZ vystupy jsou
pripojeny ke vstupim druhého obvodu logického soucétu, jehoZ vy-
stup je pripojen na c¢tvrty ridici vstup reguldtoru otdc¢ek motoru.
Ve vyhodnych prikladnych provedenich podavace niti podle vynalezu
je prvni fotoelektricky prostredek tvoren prvnim fotoelektrickym
¢lankem a druhy fotoelektricky prostredek je tvoren druhym foto-
elektrickym ¢lankem, pricemZ proti fotoelektrickym ¢lankim je na
povrchu rotaéniho bubnu uspordaddn alespori jeden odrazovy prvek.
DalsSim rysem jiného prikladného provedeni podavac¢e niti podle vy-
nalezu je, Ze proti privddécimu konci rotaéniho bubnu je uspori-
dan pridavny fotoelektricky ¢ldnek. V konkrétnim p¥ikladném pro-
vedeni podavace niti podle vyndlezu potom prvni obvod tvarovani
signalu je tvoren sériovym zapojenim horni propusti a prvniho
komparadtoru s hysterezni smyckou, druhy obvod tvarovani signdlu
je tvoren sériovym zapojenim prvni pasmové propusti, druhého kom-
paratoru s hysterezni smyékou, prvniho &éislicového filtru a prv-
niho monostabilniho klopného obvodu, zatimco treti obvod tvarova-
ni signdlu Jje tvoren tretim kompardtorem s hysterezni smydkou.
Pfitom ¢&tvrty obvod tvarovdni signdlu je tvorfen sériovym zapoje—
'nim druhé pasmové propusti, ¢tvrtého kompardtoru s hysterezni
smy¢kou, druhého c¢islicového filtru a druhého monostabilniho
klopného obvodu, zatimco paty obvod tvarovdni signdlu je tvoren
patym kompardatorem s hysterezni smyékou.
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Prehled obrazku na vvkresech

Prikladnd provedeni podavace niti podle vyndlezu jsou zna-
zornéna na pripojenych vykresech, kde na obr. 1 Jje schematické
zndzornéni podavace utku vybaveného fotoelektrickymi prostredky
na kontrolovdni zdsoby niti podle vyndlezu, pricemZ tyto pro-
st¥edky zahrnuji dva fotoelektrické <clanky, pracujici s paralel-
nimi svazky paprskid pres odlisné cocky, na obr. 2 je provedeni
. kontrolnich prost¥edkl, 1lisici se od obr. 1, pfricemZ foto-
elektrické prostredky zahrnuji dva fotoelektrické ¢lanky pracuji-
ci s prekfiZenymi svazky paprskl pres spolec¢nou Eocku, na obr.
3-az 6 je podrobné znazornéni, ve zvétsSeném méritku, uloZeni od-
razného prvku fotoelektrickych prostredkd podle vyndlezu na bubnu
podavace dtku na obr. 1 a 2, pricemZ jsou znazornény dvé ruzné
moznosti serizeni.polohy tohoto prvku, na obr. 7 a 8 jsou blokova
schéma obou elektronickych obvodlt zpracovavajicich signdly obou
fotoelektrickych ¢lanki podavace utku podle provedeni vyndlezu,
zndzornéného na obr. 1 a 2, a na obr. 9 je provedeni podavace ut-
ku podle vyndlezu, podobné provedeni na obr. 2, avsak doplnéné
dalsSimi fotoelektrickymi prostfedky, schopnymi zjistovat nepri-
tomnost zdsoby niti na vstupni oblasti bubnu.

S odkazem na obr. 1 vykresu zahrnuje podava¢ uatku buben 1
udrZovany v nehybném stavu a oto¢né navijeci rameno 2, které na
buben 1 naviji oviny 3 dtkové niti za Ucelem vytvareni zédsoby 4.
Ddle je zndzornéna uUtkovad nit 3A opoustéjici buben 1 podavace ut-
ku p¥i odtahovédni tkacim strojem.

Na obr. 1 jsou ddle 2zndzornény pohyblivé sloupky 5, uspora-
dané proti sStérbindm v obvodu bubnu 1, které jsou spojeny s moto-
rem 6 podavace uUtku, a to vystredné otoéné k ose 6A, pomoci pod-
péry 7, zahrnujici nezndzornéné $ikmé pouzdro a valivé lozZisko.
Podpéra 7 Jje uloZena znamym zpUusobem s mozZnosti serizovani vza-
jemné polohy pouzdra a vyst¥edniku za uUcelem ménéni roztece za-
sobnich ovinid 3 na bubnu 1. MoZnost serizovani roztece ovint 3
- niti umoZniuje obsluze nastavovat podavaé¢ utku tak, aby bylo dosa-
Zeno nejvhodnéjsich podminek podle druhu zpracované niti a nej-
lepsiho usporadéni ovinu 3, aby bylo zabrénéno jejich vzajemnému
prekryvani. Pri zpracovavani plochych niti by se totiZz méla roz-
te¢ ovind 3 rovnat alespon Si¥ce niti. P¥i zpracovavani chlupa-
tych niti by mély byt oviny 3 dostatecné vzdaleny od sebe, aby
bylo prakticky zabranéno moZnosti vzadjemného propleteni vldken
sousedicich ovind 3. Naproti tomu pr¥i zpracovdvani normdlnich
a jemnych niti je vhodné roztec¢ ovint 3 zmensit, aby bylo moZno
navinout na buben 1 vétsi zdsobu 4 tak, aby bylo zabrdnéno zejmé-
na nahlym a castym zrychlenim a zpomalenim motoru 6 podavade ut-
ku, jestliZe Jjsou vyrdbény tkaniny s periodicky se opakujicimi
prouzky ze stejného dtku. Minény jsou zde tkaci stroje na pestro-
barevnd “zkani. :

Pri takovémto uspordddni jsou ke kontrole zdsoby 4 niti pod-
le vyndlezu pouzity prvni a druhy fotoelektricky ¢lanek 12 a 11,
uloZené na stejném drzdku 10, smér¥ujici stranové Kk bubnu 1
v blizkosti jeho odvddéciho konce. U provedeni zndzornéného na
obr. 1 vytvari druhy fotoelektricky ¢ldnek 11 svazek 21 svétel-
nych paprskld, zatimco prvni fotoelektricky ¢léanek 12 vytvari sva-
zek 22 svételnych paprskd, pricemZ jsou tyto svazky 21 a 22 na-
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staveny vedle sebe. Mezi nimi a mezi dvéma oddélenymi misty 213,
22A odrazového prvku 16, umisténého na obvodu bubnu 1, blizko je-
ho odvéddéciho konce jsou usporadany prvni a druhd ¢Gocka 13 a 14.

U provedeni na obr. 2 se svazky 21, 22 svételnych paprsku
vzajemné k¥iZi v blizkosti ochranného skla, kde je jedind cocka
15 urcena k jejich sbihdni vidy do dvou oddélenych mist 21A, 22A
na odrazném prvku 1l6. Tento odrazny prvek 16 je u obou provedeni
na -obr. 1 a 2 s vyhodou tvoren prouzZkem odrazné pasky 17, uloZené
mezi dvéma skly 18 rovnobézné s osou 6A bubnu 1.

Jak je podrobnéji 2znazornéno na obr. 3 az 6, odrazny prvek
16 uloZeny na bubnu 1 bud mirné vyénivd z jeho obvodu, viz obr.
3 a 4, takZe oviny 3 prfi pohybu vpred otiraji povrch vnéjsiho
skla 18 a chrani ho jak jen moZno od usazovani prachu, nebo je
vzhledem k obvodu bubnu 1 mirné sniZen, viz obr. 5 a 6, v p¥ipa-
dé, Ze by styk niti s vnéjsim sklem 18 byl na zdvadu dokonalému
posouvani ovinid 3. Za timto dcelem postac¢i prfemistit podloZky 19
upinacich Sroublt 20 z vnéjsi casti, viz obr. 3 a 4, na vniteni
¢ast, viz obr. 5 a 6, povrchu 1A bubnu 1, na némZz je odrazny pr-
vek 16 ulozen. '

Na obr. 7 je znazornén prvni predrazeny zesilovac¢ 55, k je-
hoz vystupu jsou pripojeny prvni obvod 41 tvarovani signdlu prv-
niho fotoelektrického ¢lanku 12, tvoreny sériovym zapojenim horni
propusti 56 a prvniho komparatoru 57 s hysterezni smyckou, druhy
obvod 42 tvarovdni signdlu, tvoreny sériovym zapojenim prvni pés-
mové propusti 58, druhého kompardtoru 59 s hysterezni smyckou,
prvniho ¢islicového filtru 60 a prvniho monostabilniho klopného
obvodu 61, a treti obvod 43 tvarovani signdlu, tvoreny tretim
kompardtorem 62 s hysterezni smyc¢kou.

Na obr. 8 je znazornén druhy predrazeny zesilovac¢ 554, k je-
hoz vystupu jsou pripojeny ¢&tvrty obvod 42A tvarovdani signdlu,
tvoreny sériovym zapojenim druhé pdsmové propusti 58A, &tvrtého
komparatoru 59A s hysterezni smyc¢kou, druhého ¢islicového filtru
60A a druhého monostabilniho klopného obvodu 61A, a paty obvod
43A tvarovani signdlu, tvoreny patym kompardtorem 62A s hysterez-
ni smyckou. '

Dalsi provedeni podavacde uUtku podle vyndlezu je zndzornéno
na obr. 9. Zde je pouzZito prvniho, druhého a tfetiho ¢&lénku 12,
11 a 12A. Zatimco prvni a druhy fotoelektricky ¢&lédnek 12 a 11
jsou umistény a pouZivény jako v pripadé provedeni na obr. 2, je
treti fotoelektricky ¢lédnek 12A usporaddn pro vytvareni svazku
23 paprska, ktery dopadd na odrazny prvek 16 na obvodu bubnu
1 v malé vzdalenosti od navijeciho ramene 2, postadujici k navi-
nuti nékolika ovini 3 na buben 1. Vystupni signdl 34, vyvolavany
"vazkem 23 paprsklu, je pripojen k obvodu, ktery je shodny s obvo-
dem na obr. 8.

Vyndlez je zaloZen, alespori pokud se jeho hlavnich hledisek
tyka, na skutedénosti, Ze rychlosti, jimiZ niti uskuteénuji své
priuchody oblastmi kontrolovanymi fotoelektrickymi ¢lanky 11
a 12, jsou znac¢né rozdilné, podle toho, 2zda jsou prichody usku-
tecriovdny odvijenymi oviny 3 niti, tedy pfi odtahu niti tkacim
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strojem ze zasoby 4 na bubnu 1, nebo oviny 3 niti, navijenymi na
buben 1 za uc¢elem vytva¥eni zésoby 4.

Za predpokladu, 2Ze svazek svételnych paprski je soustredén
tak, aby na odrazném prvku 16 vytvarel svételny bod, bylo zjisté-
no, Z2e oviny 3 niti, pohybujici se vpred za uUdelem vytvareni za-.
soby 4, Jjsou schopny pri pretnuti svazku paprska vyvolat zménu
v odraZeném svétle, kterd zase vyvolad elektricky signdl fotoelek-
trického ¢lanku. Délka tohoto signdlu, zavisld na rychlosti ota-
¢eni motoru 6, jakoZ i na pruméru niti, je radové velikosti mezi
2 a 100 ms.

Bylo také zjiiténo, Ze kdyZ nit pretne svazek paprsku pfi
odtahovdni tkacim strojem, vyvolava mnohem kratsi signély, je-
jichZ délka je radové velikosti mezi 0,05 a 0,5 ms.

Podle vynadlezu svazky 21 a 22 svételnych paprsku, které se
vraceji od odrazového prvku 16 k prvnimu a druhému fotoelektric-
kému ¢lanku 12 a 11, vyvolavaji prvni a druhy signdl 32 a 31,
které Jjsou potom privedeny do elektronického obvodu, ktery je
schopen rozlisSovat, které signdly Jsou vyvoldvané oviny 3 zasoby
4, posouvajicimi se na bubnu 1, a které signdly jsou vyvolavany
niti opoustéjici buben 1 a odtahované tkacim strojem. Takto mohou
byt tyto signaly spravné pouzZity Kk serizovani rychlosti motoru
6 podavace utku.

Pri pouzZiti dvou kontrolnich fotoelektrickych ¢&lénku 11,
12, jako je tomu u obou doposud zndzornénych provedeni vyndlezu,
viz obr. 1 a 2, je shora uvedeny elektronicky obvod vytvoren po-
dle vyndlezu 3jak je znazornéno na blokovych schématech na obr.
7 a 8.

Blokové schéma elektron1ckeho>obvodu na zpracovani prvniho
signdlu 32, vytvareneho prvnim fotoelektrickym ¢lankem 12 na obr.
1 nebo 2, je zndzornéno na obr. 7.

V tomto obvodu je signal 32 veden do prvniho predfazeného
zesilovace 55, aby byl preveden na vysSsi droven, tedy na zesileny
signdl 320.

Zesileny signdl 320 3je veden do horni propusti 56 s meznim
kmitoc¢tem kolem 1 000 Hz, kterd zase vytvari filtrovany signéal
321. Filtrovany signadl 321 je potom ofezan prvnim komparadtorem
57 s hysterezni smyckou za udcelem vytvofeni ofezaného signalu
322. ProtoZe nésledkem pritomnosti horni propusti 56 mohou tuto
drahu sledovat jen ty prvni signaly 32, které maji vyééi frekven-
i, mohou byt ofezanYmi signély 322 prakticky jen impulsy,
2 nichz kazda udava, Ze s bubnu 1 je odtahovdn jeden ovin 3.

Tyto 1mpulsy jsou pouZity k poc¢itdni ovind 3 opousté&jicich
buben 1 a takto ziskand a nésledné zpracovand informace pomaha
uréit pribliZnou rychlost motoru 6, umoZnujici udrZovat stdlou
zdsobu 4 niti na bubnu 1.

Zesileny signdl 320 je mimo toho veden do prvni pasmové pro-
pusti 58 s dolnim meznim kmito¢tem kolem 5 Hz a s hornim meznim
kmitodtem kolem 400 Hz. Filtrovany signdl- 323 z prvni pésmové
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propusti 58 je nasledné orezan druhym kompardtorem 59 s hysterez-
ni smy&kou, 2z néhoZ je potom vystupni signdl 324 veden do prvniho
¢islicového filtru 60, ktery nechdvad projit jen impulsy trvajici
'priblizZné alespon 2 ms.

K vystupu prvniho éislicového filtru 60 je pFipojen vstup
prvniho monostabilniho klopného obvodu 61, ktery vytvari 1mpulsy
trvajici asi 100 ms.

Takto Jje ziskdn. signdl 326, Kktery je aktivni jen kdyzZ je
svazek 22 paprsku pretnut jednim nebo vice oviny 3, posouvajicimi
se vp¥ed na bubnu 1. Pouze tyto oviny 3 totiZ vytvareji prvni
signdl 32 s variacemi, jejichZ kmitocet se bude nachazet mezi
meznimi hodnotami prvni pasmové propusti 58, ¢imZz Je vytvaren
filtrovany signdl 323 a nédsledny vystupni signal 324. '

Prvni &islicovy filtr 60 opét zablokuje signdly, které jsou
prilis krdtké a prvni monostabilni klopny obvod 61 prodluzZuje
vystupni signdly 325 prvniho &éislicového filtru 60, aby byl nako-
nec ziskdn aktivni ustdleny, vystupni signdl 326, kdyZ se zasoba
4 pohybuje vpred pod svazkem 22 paprsku.

MiZe se vsSak stat, Ze zpracovdvand nit je tak tlustd, nebo
Ze obsluha zvolila tak malou roztec¢ ovini 3, Ze tyto jiZ nejsou
vzajemné oddéleny.

Za tohoto  stavu vzajemné priléhajicich ovind 3 jiZ nedojde
ke zméné ve svételném toku svazku 22 paprskl, protoZe tento bude
trvale prerusen pritomnosti postupujicich ovint 3.

V tomto pripadé, jestliZe je pod svazkem 22 paprskd zésoba
4, <zesileny signdl 320 jiZz nedozna Zadné vyznamné zmény a je
znac¢né zredukovan. Nebyl by jiZz tedy obdriZen vystupni signdl 326
monostabilniho klopného obvodu 61, uddvajici pritomnost zasoby
4, ackoliv tato ve skutecnosti existuje. Nicméné v tomto pripadé
se stane aktivnim vystupni signdl 327, vytvd¥eny t¥etim kompari-
torem 62 s hysterezni smyckou, Kk némuzZ je p¥rivadén zesileny sig-
nal 320, a takto udava pritomnost niti pod svazkem 22 paprsku.

Signdly 326 a 327 jsou logicky sc¢itany v prvnim obvodu 63
logického soucdtu, takzZe pritomnost kteréhokoliv 2z téchto signdll
vybudi signdl 328, udavajici pritomnost zadsoby 4 pod svazkem 22
paprska. -

Je nutno poznamenat, Ze pri vzajemné oddeélenych ovinech 3 je
informace o p¥ritomnosti zdsoby 4 pod svazkem 22 paprskﬁ podéna
jen p¥i pohybujici se zasobé 4, signdl 328 je proto povaZovan za
platny jen kdyZ motor 6 podavace utku bézi nad mlnlmalnl rychlos-
ti otd " ni.

Blokové schéma elektronického obvodu na zpracovavani druhého
signdlu 31 druhého fotoelektrického ¢lanku 11 je zndzornéno na
obr: '8

Tento obvod Jje podobny obvodu na obr. 7, avsSak neobsahuje
obvod analogicky prvnimu obvodu 41 tvarovéni signdlu. U tohoto
obvodu je druhy signdl 31, odpovidajici svazku 21 svételnych pa-
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prskl, veden do druhého predrazeného zesilovace 55A, z néhoZ se
potom rozvétvuje do druhé pasmové propusti 58A a do patého kompa-
rdtoru 62A s hysterezni smyckou.

Vystupni signdl 311 druhé pasmové propusti 58A je veden do
¢tvrtého kompardtoru 59A s hysterezni smyckou, potom jako signal
312 do druhého c¢islicového filtru 60A a jako $igndl 313 do druhé-
ho monostabilniho klopného obvodu 61A. Signdly 314 2z druhého
monostabilniho klopného obvodu 61A a signdly 315 z patého kompa-
rdtoru 62A s hysterezni smyc¢kou jsou nakonec logicky scitédny ve
druhém obvodu 63A logického souctu, ktery vydad vystupni signal
316. Tento je aktivni, podobné jako signdl 328, Jjen kdyZ se pod
svazkem 21 paprskd pohybuje zdsoba 4, nebo i kdyZ se zasoba 4 ne-
pohybuje, avsSak oviny 3 jsou vzajemné prilehlé. OvSem také signdl
316 je nutno povazZovat za platny Jjen kdyZ se navijeci rameno 2
otadc¢i, tedy kdyZ motor 6 podavace utku bézi.

Usporddani podle vyndlezu zahrnuje ovsem také prostredky na
zjistovani otddek navijeciho ramene 2, sestavajici z éidla 2a,
umisténého blizko navijeciho ramene 2, a 2z prvku 2B, upevnéného
na navijecim rameni 2 a urc¢eného k buzeni ¢idla 24, kdyZ kolenm
ného prochazi.

Cidlo 2A muZe byt fotoelektrického, magnetického nebo jiného
druhu, ktery je schopny - v kombinaci s prvkem 2B upevnénym na
navijecim rameni 2 - vytvaret impulsovy signdl 33 pri kazdém
prachodu prvku 2B Vv blizkosti ¢idla 2A a proto pri kazZdé otacce
navijeciho ramene 2 a motoru 6 podavace uUtku, zplsobujiciho jeho
otaceni.

V nasledujicim bude kratce popsana funkce podavade tutku
a kK nému prifazenych a vyse popsanych elektronickych obvodi,
umozZnujicich provadét zplsob ¥izeni podle vyndlezu.

KdyZz zarizeni zahdji c¢innost, motor 6 vykond nékolik otacek
a je zkoumdn signdl 316, vydany obvodem zndzornénym na obr. 8.
JestliZze je tento signdl aktivni, znamend to, Ze se pod svazkem
21 svételnych paprska druhého fotoelektrického ¢lanku 11 nachéazi
zasoba 4 niti. Motor 6 Jje potom zastaven a cekd se na prichod
signdlu 322 =z vystupu prvniho kompardtoru 57 s hysterezni smyd-
kou, ktery udava, 2Ze tkaci stroj zacal odtahovat nit z podavace
utku.

Neni-1i vsSak signdl 316 aktivni, znamend to, Ze na bubnu 1
neni Zadnd .zadsoba 4 niti. V tom pripadé je motor 6 spustén predenm
stanovenou rychlosti, aby na buben 1 byla navinuta prvni zasoba
4. Jsou poc¢itadny impulsy impulsového signdlu 33 a ¢éekd se na
prichod signdlu 316, ktery udava, 2Ze zdsoba 4 byla navinuta. Po-
tom je motor 6 zast=mven a jako prfedtim se ¢ekd na prichod signdlu
322. - '

Pokracuje-1i pocitani impulst impulsového signdlu 33 prilis
dlouho a pocet napoc¢itanych impulsd prevysSuje pocet ovinu 3, kte-
ré mohou byt na buben 1 uloZeny, aniZ by byl signdl 316 prijat,
je nutno motor 6 zastavit, protoZe se privddénd nit zrejmé pre-
trhla nebo je predlohova civka préazdna.
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K opétnému spuéténi podavace Utku bude v tomto pripadé nutno
nit navléci a zarizeni vratit do vychoziho stavu, napriklad vy-
pnutim a opétnym zapnutim p¥ivodu elektrické energie.

, Kazdy impuls signdlu 322 se rovna jednomu ovinu 3 odtazZenému
tkacim strojem z bubnu 1. Impulsy signdlu 322 jsou pritomné jen
kdyZz zasoba 4 niti nedosahuje ke svazku 22 paprsku, protoZe v tom
pripadé uUtkovad nit 3A, odtahovand tkacim strojem, z¥ejmé nepreti-
nd svazek 22 paprski.

Impulsy signdlu 322 jsou pocitadny a motor 6 bézi rychlosti
umérnou celkovému poctu T impulst.

Konstantu umérnosti je nutno 2zvolit podle poc¢tu chybéjicich
ovini 3, pfi némZ bude nutno dosdhnout nejvyssSi rychlosti.

Jakmile se motor 6 2zacne otécet, jsou prijimdny impulsy
impulsového signdlu 33, které je nutno odec¢itat od celkového pod&-
tu T impulzd za Ucelem odpovidajiciho sniZeni rychlosti motoru
6 tak, aby byl pocet ovinua 3, tvorici zasobu 4, prizplsoben podtu
ovina 3, odtahovanému tkacim strojem. ,

Miuze se stdt, Ze pocet ovinud 3, opoustéjicich buben 1, zjis-
tény prvnim fotoelektrickym <&ladnkem 12, neni pfesny. Je toti2
mozné, Ze oviny 3, odvijené prilis pomalu s bubnu 1 podavace uUt-
ku, mohou uniknout poc¢itani, <¢&imZ vznikd zdpornad chyba poé¢itani.
To se obvykle stdvad v pocatecnich a konecénych fazich kazdého pro-
hozu Gtku do proslupu tkaciho stroje nebo i béhem operace preda-
vani Utku uprostred proslupu mezi utek transportujicimi ¢leny,
napriklad mezi zandsecimi jehlami bezc¢lunkovych jehlovych tkacich
stroja.

MiZe se také stat, Ze Jjsou pocitany neexistujici oviny 3,
éimZz vznikad kladnéd chyba poc¢itdni, a to nejcastéji ndsledkem &as-
ti chmyr¥i a prachu, zachycujicich svazek paprski fotoelektrického
¢lanku.

Aby bylo prihlédnuto k zadpornym chybam, je pocet impulsu
signalu 322 zvySen o urc¢ité procento, jen kdyZ je signdl 316
inaktivni, coZ znamend, Ze pod svazkem 21 paprskd neni 2Zadna za-
soba 4, napriklad priddnim jednoho impulsu na kazdych deset. Aby
bylo prihlédnuto ke kladnym chybam, Je pocet impulsd signdlu 322
sniZen o urcité procento, jen kdyZ je signdl 316 aktivni, coz
znamend pritomnost zdsoby 4 pod svazkem 21 paprskd, napriklad vy-
pusténim jednoho impulsu na kaZdych deset.

Timto zplUsobem bude mit zdsoba 4 sklon kolisat kolem svazku
21 svételnych paprska. KdyZ totiZ zdsoba 4 nedosahuje ke svazku
21 paprskl, “~ celkovy pocet T impulsi zvysSen, éimZ je zajisténo
obnoveni zasoby 4, samozfejmé je-li korekdni faktor zéporné chyby
dostatecné vysoky. Takto se bude zdasoba 4 opét prostirat za sva-
zek 21 paprsku.

Za tohoto stavu, v pritomnosti kladné chyby, se bude zasoba
4 dale zvétsSovat, nasledkem ¢ehoZ je zavedena zdpornd korekce, aZ
je zésoba 4 opét v mezich svazku 21 paprski.
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Tento proces miuZe byt snadno ustdlen poéitdnim, na dostated-
né velkém poc¢tu impulsli, rozdilu mezi podtem impulsd impulsového
signdlu 33 a poctem impulsi signdlu 322 a ndslednou odpovidajici
Upravou korekénich faktori chyb pomoci vhodného statistického
zpracovani. '

JestliZe tkaci stroj =zastavi odtahovdni dtkové niti 3A
s naslednym zastavenim motoru 6, a je opét &ekdno na impulsy sig-
nalu 322.

MiZe se stit, Ze béhem zpomaleni se miZe zasoba 4 posunout
také za oblast bubnu 1, kontrolovanou prvnim fotoelektrickym
¢lankem 12. Tim je vyvoldn signdl 328. V tom pripadé je celkovy
poc¢et T impulst ihned nastaven na nulu, ¢imZ je pohotové provede-
no zpomaleni motoru 6. Potom se opét &ekd na impulsy signalu 322.

Béhem normalniho provozu tkaciho stroje a tedy i podavace
utku zdsoba 4 na bubnu 1 kolisad kolem jeho oblasti, kontrolované
druhym fotoelektrickym &lénkem 11, na niz dopadd svazek 21 paprs-
kG. Zustdvd-li signal 316 prllls dlouho inaktivni, znamend to, Ze
se privadénd nit pretrhla nebo Ze je predlohovd civka, zésobujici
podava¢ utku, prazdnd. Motor 6 je =zastaven a ¢ekd se na opétné
spusténi zarizeni.

V zasadé Jje moZno kontrolovat zdsobu 4 pouze prvnim foto-
elektrickym clankem 12 a jen s elektronickym obvodem na obr. 7,
coZ zrejmé zjednodusuje konstrukci a sniZuje ndklady, avs$ak zna-
mend to také méné uspokojivou funkci. U podavade Utku opatreného
pouze prvnim fotoelektrickym ¢lankem 12 a tedy bez obvodu na obr.
8, se ¢innost zarizeni a zpusob kontroly ponékud zméni.

Pri spusténi zarizeni vykond motor 6 nékolik otdcek a je
zkoumdn signal 328: jestliZe je aktivni, znamend to, Ze pod svaz-
kem 22 paprskQ je zdsoba 4 niti; motor 6 je zastaven a Gekd se na
impulsy signalu 322.

JestliZe Jje vSak signdl 328 inaktivni, znamend to, Ze na
bubnu 1 neni Zadnd zasoba 4 niti. V tom prfipadé je motor 6 spus-
tén predem stanovenou rychlostl, s vyhodou ne vysokou, aby bylo
zabranéno pretrhim na predlohové civce, aby byla vytvofena prvni
zadsoba 4. Soucasné jsou poc¢itdny impulsy impulsového signdlu 33
a Cekd se na signdl 328. P¥i prichodu tohoto signdlu je motor 6
zastaven a ¢ekd se na impulsy signdlu 322.

JestliZe pocé¢itdni impulsd impulsového 51gnalu 33 prevYéi
predem stanoveny pocet, rozhodné vyééi, neZz je pocet ovina 3,
které je moZno na buben 1 wuloZit, aniZ by byl prljat signal 328,
je motor 6 zastaven, protoZe se prlvadena nit zrejmé pretrhla ne-
bo je predlohova 01vka niti, prazdna.

K opétnému spuéténi podavacde Utku bude nutno nit navléci do
podavace a vratit zarizeni do vychoziho stawvu, napfiklad vypnutim
a opétnym zapnutim privodu elektrické energie.

Také v tomto prlpade odpovidd kazZdému impulsu signalu 322
jeden ovin 3 odtazeny tkacim strojem s bubnu 1.
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Impulsy 322 jsou p¥itomné jen kdyZ se zdsoba 4 niti nepros-
tird za svazek 22 paprskl, protoZe misto, kde se ovin 3 niti,
odtahované tkacim strojem, oddéluje od povrchu bubnu 1, musi byt
pred oblasti kontrolovanou timto svazkem 22 paprska, aby mohl byt
zjisten.

Nyni jsou pocitany impulsy 322, aby motor 6 béZel rychlosti
uimérnou celkovému poc¢tu T impulst. '

Konstanta dmérnosti je urcéovdna podle poctu chybéjicich ovi-
nid 3, pri némZ musi byt dosaZena maximdlni rychlost.

Jakmile se motor 6 zacne otdcéet, jsou prijimdny impulsy
impulsového signdlu 33, které jsou odc¢itany od celkového poctu
T impulsl, nasledkem ¢ehoZ je rychlost motoru 6 sniZovana.

MiZe se stat, Ze je jeden ovin 3 s bubnu 1 odvinut, anizZ by
byl prvnim fotoelektrickym ¢lankem 12 zjistén. K tomu mizZe dojit
kdyZ ovin 3 pretne svazek 22 paprskd pomalu, to jest v pocdtec-
nich a koneénych fadzich kaZdého prohozu utku, jakoZz i v mezifdzi
zandseni uUtku na jehlovych tkacich strojich béhem predavani utku
uprostred proslupu tkaciho stroje.

Aby bylo k takovymto chybdm prihlédnuto, je podet impulsd
2 zvysSen o urcité procento, napr¥iklad priddnim jednoho impulsu

na kazdych deset, neni-li signdl 328 aktivni.

w

Za tohoto stavu je zdsoba 4, obnovend na bubnu 1 podavace
utku, vétsi neZ mnoZstvi niti, odtahované tkacim strojem, nasled-:
kem ¢ehoZ se ¢ekd na signdal 328.

Neni-li béhem urcité doby, napriklad nékolika sekund, signal
328 prijmut, znamend to, Ze se nit pretrhla nebo Ze je predlohova
civka prdzdnd. Celkovy poc¢et T impulsld., je nastaven na nulu a mo-
tor 6 je zastaven.

K opeétovnému spusténi je nutno podavaé¢ dtku po navleéeni
opét nastavit do vychoziho stawvu.

JestliZe Jje vsSak signdl 328 pritomen, 3je celkovy poclet
T impulsd pohotové sniZen a ndsledkem toho i rychlost motoru 6,
aby bylo zabranéno presdhnuti zdsoby 4 za odvddéci konec bubnu 1.

Kdyz celkovy poc¢et T impulsd dosdhne nulu, je cyklus opét
zahdjen, jak jiZ bylo popséno.

Jak jiZ bylo uvedeno, m& toto provedeni podavace utku vyhodu
jednodussi konstrukce a niZsich ndkladlt, protoZe zarizeni vyZadu-
je jen jeden fotoel~ktricky clanek a nepot¥ebuje obvod podle obr.
8, protoZe obvod podle obr. 7 postacduje k jeho spravné funkci. Ma
vSak ten nedostatek, Ze motor 6 musi Gastéji ménit rychlost a po-
dava¢ ma méné kontinudlni béh, protoZe pokazdé, kdyZ se zasoba
4 prostird za svazek 22 paprskd, neni jiz moZno zjistit, zda je
nit ddle odtahovdna a je nutno pohotové sniZit rychlost motoru
6, aby se zasoba 4 nachdzela opét pred svazkem 22 paprski.
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Zatimco u provedeni se dvéma fotoelektrickymi &lénky jsou
zapotfebi jen malé zmény rychlosti motoru 6, aby bylo dosaZeno
kontinudlniho kolis&ni konce zisoby 4 niti smérem k tkacimu stro-
ji vzhledem ke svazku 21 paprski druhého fotoelektrického &lanku
11, pricemZ se tato zdsoba 4 prostird za svazek 22 paprskl prvni-
ho fotoelektrického ¢lanku 12 jen ve zvlastnich pfipadech, u vyse
popsaného provedeni s jednim fotoelektrickym &lankem miZe ke ko-
lisadni konce zasoby 4 niti smérem k tkacimu stroji dochazet jen
vzhledem ke svazku 22 paprskd, avsak s c¢astymi a ndhlymi zménami
rychlosti motoru 6, ktery musi byt zpomalen, kdyZ se zisoba 4
prostird za tento svazek 22 paprsku.

Jak v pripadé pouzZiti prvniho, tak v prfipadé pouzZiti druhého
provedeni podavac¢e Utku podle vyndlezu miZe byt impulsovy signal
33 pouzZit také k podadvdni informace o poloze navijeciho ramene
2. Impulsovy signdl 33 se totiZ stdva aktivnim jen kdyZ se budici
prvek 2B nachdzi v oblasti plUsobeni ¢idla 2A. Tato informace mie
byt pouzita k zastavovani navijeciho ramene 2 v pfedem stanovené
poloze. KdyZ nastane néktery z vyse uvedenych stavi, vyZadujicich
zastaveni motoru 6, vykond tento posledni otdéku pomalou rychlos-
ti a je zastaven pri prijeti impulsového signdlu 33. Timto zpuso-
bem zistane podavac¢ Utku stdt s navijecim ramenem 2 v predem sta-
novené poloze. Této okolnosti lze vyuZit k usnadnéni operace na-
v1ékani.

Dalsi provedeni podavace Utku podle vyndlezu je znazornéno
na obr. 9. Zde je pouzZito prvniho, druhého a tretiho fotoelektri-
ckého ¢lanku 12, 11 a 12A. Zatimco prvni a druhy fotoelektricky
¢lanek 12 a 11 jsou umistény a pouzivény jako v pripadé provedeni
na obr. 2, Jje treti fotoelektricky ¢lanek 12A usporaddan pro vy-
tvareni svazku 23 paprsku, ktery dopadd na odrazny prvek 16 na
obvodu bubnu 1 v malé vzdalenosti od navijeciho ramene 2, posta-
¢ujici k navinuti nékolika ovind 3 na buben 1. Vystupni signal
34, vyvolavany svazkem 23 paprskiu, je pripojen k obvodu, ktery je
shodny s obvodem na obr. 8.

To umoZnuje béhem ¢innosti zatizeni zjistovat pritomnost za-
soby 4 niti v oblasti svazku 23 paprski. JestliZe zde Zadna zaso-
ba 4 niti neni, znamena to, Ze privadéna nit chybi nasledkem je—
jlho pfetrZeni nebo vyCerpani pfedlohové civky. V tom pripadé mi-
Ze obvod podavace utku pohotové zajistit zastaveni tkaciho strOJe
pred vyCerpanim zasoby 4 navinuté na bubnu 1 a proto pred zanese-
nim pretrZeného konce niti, podavané podavacem, do proslupu. Tre-
ti fotoelektricky <¢lének 12A tedy vykondva funkci kontroly pri-
tomnosti niti privadéné do podavace dudtku a vysildni signalu
v pripadé, Ze tato nit chybi.

Je pochopitelné, Ze mohou byt také jind provedeni k provadé-
ni zpisobu a vytvoreni podavade.riti podle Vynalezu, lisici se od
vySe popsanych a vyobrazenych provedeni. Zejména je mozZno obméro-
vat konstrukéni vyznaky podavace a druhu souddsti, i zplisob kon-
troly kX nému p¥irazenych elektronlckych obvodu za predpokladu, Ze
umoZni provadét zpusob serizovani podle vynélezu.
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PATENTOVE NAROKY

Podavac¢ niti pro textilni stroje, zejména pro tkaci stroje,
u néhoZ je zdsoba niti sestdvajici z jednotlivych, v rovnomér-
nych odstupech usporddanych ovind navinuta na staciondrni ro-
tacéni buben, k jehoZz privadécimu konci je p¥ivraceno navijeci
rameno, které Jje oto¢né okolo osy vAalce bubnu pripevnéno
k hnanému h¥ideli hnaciho motoru, pric¢emZz buben je opatfen
¢idlem otdcek navijeciho ramene a vystup c¢idla je spojen
s prvnim ¥idicim vstupem reguldtoru otdcek motoru a u odvadé-
ciho konce rotaéniho bubnu jsou usporddany prvni a druhy foto-
elektricky prostfedek, vyznacujici se tim, 2Ze vystup prvniho
fotoelektrického prost¥edku je spraZen s elektronickym obvo-
dem, tvorenym paralelné zapojenym prvnim obvodem (41) tvarova-
ni signdlu s horni propusti (56), jehoz vystup je sprazZen
s druhym ridicim vstupem reguldtoru otécek motoru, druhym ob-
vodem (42) tvarovani signdlu s prvni pasmovou propusti (58)
a tretim obvodem (43) tvarovani signdlu, kde vystupy druhého
a tretiho obvodu (42 a 43) tvarovdni signdlu jsou p¥ipojeny ke
vstuplim prvniho obvodu (63) logického soucétu, jehozZz vystup je
pfipojen na tr¥eti ¥idici vstup reguldtoru otédcek motoru, za-
timco vystup druhého fotoelektrického prostredku Jje sprazen
s elektronickym obvodem, tvo¥renym paralelné zapojenymi ctvrtym
obvodem (42A) tvarovani signdlu s druhou pdsmovou propusti
(58A) a patym obvodem (43A) tvarovani signalu, jejich vystupy
jsou pripojeny ke vstuplm druhého obvodu (63A) logického souc-
tu, jehoZ vystup je pripojen na &étvrty ridici vstup reguldtoru
otacek motoru.

Podavac¢ niti podle bodu 1, vyznacujici se tim, Ze prvni foto-
elektricky prostfedek je tvoren prvnim fotoelektrickym ¢lankem
(12) a druhy fotoelektricky prostredek je tvoren druhym foto-
elektrickym ¢lankem (11).

Podavac¢ niti podle bodu 2, vyznacéujici se tim, Ze proti foto-
elektrickym ¢lankim (12 a 11) je na povrchu rotaéniho bubnu
(1) usporddadn alespon jeden odrazovy prvek (16).

Podava¢ niti podle bodu 3, vyznacujici se tim, Ze proti p*iva-
décimu konci rotaéniho bubnu (1) je uspordddn pfidavny foto-
elektricky ¢lének (123).

Podavaé¢ niti podle bodu 1, vyznacdujici se tim, Ze prvni obvod
(41) tvarovani signdlu je tvoren sériovym zapojenim horni pro-
pusti (56) a prvniho kompardtoru (57) s hysterezni smyd&kou,
druhy obvod (42) tvarovdni signdlu je tvofen sériovym zapoje-
nim prvni pasmové nropusti (58), druhého komparatoru (59)
s hysterezni smyckou, prvniho ¢islicového filtru (60) a prvni-
ho monostabilniho klopného obvodu (61), zatimco trfeti obvod
(43) tvarovani signdlu je +tvoren tretim komparitorem (62)
s hysterezni smyckou.
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6. PodavaC niti podle bodu 1, vyznacujici se tim, Ze ¢tvrty obvod
(422) tvarovadni signdlu Jje tvoren sériovym zapojenim druhé
pasmové propusti (58A), &tvrtého kompardtoru (59A) s hysterez-
ni smycékou, druhého ¢islicového filtru (60A) a druhého mono-
stabilniho klopného obvodu (61A), zatimco paty obvod (43A)
tvarovadni signdlu je tvofen patym komparadtorem (62A) s hyste-
rezni smyckou.

5 vykresu
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