o4 POPIS VYNALEZU | 234 664

REPUBLIKA

(19) . z \ > £ (11) (B1)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(61)
(23) Vystavni priorita (51) In.CI> G 05 D 15/01

(22) Prihlsgeno 06 12 83
(21) PV 9100-83

URAD PRD VYNALEZY
(40) Zvefejnéno 31 08 84
A OBJEVY (45) Vydéno 01 01 87
(75)
Autor vynélezu PANTK JAROSLAV ing.

SkaLICKY JIRL ing.
KOTORA JAROSLAV ing., PLZEN

(54) Za¥fzeni pro regulsci tshu u mechanizmd s ovf jedem pdsu

Gelem vynédlezu Je zajistit zejména
pPi véleovéni Sirokych a velmi tenkych
pésh pouZiti jek piimé, tak i nepFimé,
eventudlné kombinovené regulace tshu bez
nebezped{ pretrieni pdsu v okamZiku pre-
chodu z ovijectho na tshovy reZim. Uvede-
ného Udelu se dosdhne zepojenim zaifzeni
podle vyndlezu, které sestdvéd z ¥*{dictho
bloku, omezovaciho bloku, soudtového
bloku, regulétoru, dvou hradel, progra-
métoru rychlosti, rozhodovacfho bloxu,
kompara&niho bloku, spinaciho bloku,
upresvovaciho bloku, zadévectho bloku,
¢idle otdédek a pohdnéciho motoru.
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Vyndlez se tykd za¥izeni pro regulaci tahu u mechanizmi
s ovijedem pdsu, napi. u tahovych navijedel ve vdlcovndch.

V soulasné dob& se u tahovych pohond, nap®. navijedel
studenych pdsovych trati, stdle zvySuji pozadavky na regulaci,
vyplyvajici z poZadavkl na spolehlivé plnéni technologickych
funkei, naph. pPi vdlcovdni pdsi rdzné tloudlky a 8irky, z riz-
ného materidlu, apod., a to pFi vyuZiti minimdlniho podtu po=-
honfi. 0d pohonl se poZaduje univerzdlnost, oviem ne na ikor
spolenlivosti. Vdlcovdni materidlu rlzného sortimentu pak
donutilo vyrobce reguldtord tahovych pohonid pouizit z dlvodd
dodrZeni piPesnosti nastavenych tahd nové zplsoby regulace tahu.
Jednd se zejména o t.zv. kombinovanou regulaci, kterd zahrnuje
jak piimou, tak i nep¥imou regulaci tahu v pésu.

A% dosud se pri navijeni Sirokych a tenkych pdsid, které
nelze zavadét do upinaci St8rbiny bubnu navijedla, pouZivaji
razné typy ovijedl, kterd umoiiuji navinuti prvnich zévitld na
buben navijedla. PFLi ovijeni pdsu pracuje navijedlo vlastné v
rychlostnim reZimu, ktery po navinuti ndkolika zdvitd na buben,
natafeni pdsu a odjeti ovijede od bubnu navijedla, prechdzi v
normalni tahovy reZim, kdy tah v pasu je pevné definovédn a nas-
téva vdlcovéni pdsu. Tyto pohony pracovaly spolehlivé v taho-
vém rezimu s nep¥imou regulaci tahu v pdsu. PoZadovany tah se
zde totiZ zaddval jako referenéni signdl na omezoval ndristu
strmosti proudu, coZ samo o sobé zarufovalo plynuly pPechod z
ovijeni na fahovj rezim.

Problém nastal &% u tahovych pohonl s kombinovanou
regulaci tahu v pdsu, kde pozadovany tah se zadévd jako zadéni
proudu na vstup proudového reguldtoru. To znamend, i€ pouziti
pdvodniho ovijeni u tahovych pohond s nepPimou regulaci tahu
v pésu nelze vyuzit u tahovych pohond s primou regulaci nebo s
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Uvedené nevyhody odstranuje zabizeni pro regulaci tahu u
mechanizmi s ovijedem pdsu podle vyndlezu, které sestivd z ridi-
‘¢ciho bloku, omezovaciho bloku, souctového bloku, reguldtoru rych~
losti, dvou hradel, programatoru rychlosti, rozhodovaciho blo-
ku, komparadnih® bloku, spinaciho bloku, upravovaciho'bioku,
zaddvaciho bloku, ¢idla otddek a pohdnéciho motoru.

Podstatou za¥izeni podle vyndlezu je to, Ze vystup
zaddvaciho bloku je spojen s primym vstupem upravovaciho bloku,
jeho¥ vystup je zapojen jednak na pFimé vstupy druhého hradla a
rozhodovaciho bloku a jednak na p¥imy vstup komparadniho bloku, k
jehoZ vystupu je p¥ipojen primy vstup spinaciho bloku. Vystup
spinaciho bloku je paralelné spojen s prepinacim vstupem zaddva-
ciho bloku, pPepinacim vstupem rozhodovaciho bloku, blokovacim
vstupem druhého hradla, blokovacim vstupem reguldtoru rychlosti,
blokovacim vstupem prvaiho hradla a blokovacim vstupem progra-
mdtoru rychlosti, jehoZ vystup je zapojen na prvai p¥im§y vstup
reguldtoru rychlosti, k jeho¥ druhému pFimému vstupu je pPipojen
vystup prvaiho hradla. Vystup reguldtoru rychlosti je pak spojen
s prvnim srovndvacim vstupem soudtového bloku, na jehoZ druhy
srovndvaci vstup je zapojen vystup druhého hradla. XK vystupu
souctového bloku je pPipojen primy vstup omezovaciho bloku, jehoZ
vystup je paralelnd spojen se zpectnovazebnim vstupem komparaéni-
ho bloku a s p¥imym vstupem ¥idiciho bloku, k jehoZ vystupu je
p¥ipojen pohdnéeci motor. Vystup Cidla otddek pohdnéciho motoru
Je spojen jednak se zpétnovazebnim vstupem reguldtoru rychlosti
& Jjednak se zpétnovegzabnim vstdpem roznodovaciho bloku, jehoZ
vystup je zapojen na referendéni vstup omezovacTho bloku.

Prinosem zarizeni podle vyndlezu je to, Ze umo¥nuje vdlco-
vat materidl jak s primou, tek i nepiimou, event.kombinovanou
regulaci tahu bez nebezpedi pPetrieni pdsu v okam¥iku pFechodu
z ovijeciho reZimu na tahovy rezim, a to zejména pi i navijeni Siro-
kych a velmi tenkych pdsi.

o

Za¥izeni pro regulaci tahu u mechanizmi s ovijedem pdsu pod-
le vynédlezu Je p¥ikladné schematicky zndzornéno blokovym schema-
tem na pFipcjeném vykresu. ’
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Zaibizeni podle vyndlezu sestdvd z ¥idiciho bloku {, coZ je
v daném piipadd tyristorovy ménid vdetné ¥{af ef. Gésti, omezovaci-
ho bloku 2, tvofeného operacnim a integracnim zesilovadem,soudto=-
vého bloku 3, coZ je naprF. operacni zesilovaé, reguldtoru 4 rych-
losti, coZ je nap¥. integracéni zesilovacé, dvou hradel 5,7, tvore-
nych nap¥. reléovymi obvody a programdtoru & rychlosti, sestdvaji-
ciho,napf.zoperaéniho zesilovale, integraéniho zesilovale & kontak-
tnich prvk&. Ddle zaiizeni podle vyndlezu sestdvéd z rozhodovaciho
bloku 8, coZ je kombinace operadniho zesllovale a pirisludnych re-
16, komparadniho blcku 9, tvo¥eného nap¥. komparalnim zesilovadem
a relédovou logikou, spinaciho bloku 10, coZ je napi.kombinace relé
‘s programovatelnym automatem, upravovaciho bloku ll, sestdvajiciho
napb.z operadéniho zesilovade a ndsobidky a zaddvaciho bloku 12,
co? je nap¥. integradni zesiloval, operadni zesilovac a relé. Sou-
G4sti za¥izeni podle vyndlezu je je8té Cidlo 14 otdcdek pohdnéci-
ho motoru 13, coZ je v daném piipadé stejnosmérné tachodynamo &
pohane01 motor 13. Jednotlivé oloky1 az 14 jsou pek zapojeny tak,
%e vystup zadavaciho bloku 12, jehoZ zaddvaci vstup W je pripojen
k vystupu nezakresleného programitoru tahu navijedla, je spojen s
pPimym vstupem y upravovaciho bloku 1l,jeho? vystup je zapojen jed-
nak na p?imé vstupy m,Q druhého hradla ] a rozhodovaciho bloku 8
a jednak na primy vstup 1 komparacniho bloku 3, k jehoZ vystupu
je pPipojen pfimj vstup u spinaciho bloku 1Q. Vystup spinaciho
bloku 10 je paralelnd spojen s piepinacim vsiupem ¥ zadévaciho
bloku 12, prepinacim vstupem r rozhodovaciho bloku 8, blokovacim
vstupem n éruhého hradla T,blokovacim vstupem g reguldtoru 4 rych-
losti, blokovacim vstupem £ prvniho ‘hradla 5 a blokovacim vstupem
Z programdtoru & rychlosti} jeho¥% piimy vstup g je pripojen k vy-
gtupu nezakresleného reguldtoru vdlcovaci stolice. Vystup progra-
mdtoru 6 rychlosti je zapojen na prvni p¥imy vstup b reguldtoru 4
rychlosti, k jeho# druhému pFimému vstupu ¢ je p¥ipojen vystup prv-
niho hradla 5, jehoZ p¥imy vstup ¢ je spojen s vystupem nezakresle-
ného reguidtoru p¥»imé regulace tahu navijedla. Vy:ztup reguldsoru
4 rychlosti je pak spojen s prvanim srovndvacim vstupem h soudtové-
ho bloku 3, na jehoZ druhy srovndveci vstup i je zapojen vystup dru-
hého hradla 7, K vystupu soudtového bloku 3 je pPipojen pFimy vstup



-4 =

234 684
omezovaciho bloku 2, jehoZ vystup je paralelné spojen se zpétno-
vazebnim vstupem g komparazcniho bloku 9 a s pFimym vstupem k
¥{idfciho bloku 1, k jehoZ vystupu je pdipojen pohdndei motor 13.
Vystup ¢idla 14 otdacek pohdnéciho motoru 13 je spojen jednak se
zpétnovazebnim vstupem d reguldtoru 4 rychlosti a jednak se zpét-
novazebnim vstupem p rozhodovaciho bloku 8, jehoZ vystup je zapo-
Jen ne referencni vstup 1 omezovaciho bloku 2.

Punkce zarizeni podle vyndlezu je ndsledujici: P¥i navole-
ni ovijeciho rezimu se p¥ivede z nezekresleného reguldtoru val-
covaci stolice na pPimy vstup g programdtoru 6 rychlosti signédl,
umérny ovijeci rychlosti. Pohon nezakresleného navijedla se zadi-
néd otddet a péé ovijet na buben tohoto navijedla. V tomto reZi-~
mu blokuje prvni hradlo 5 signdl na druhém p¥imém vstupu ¢ regulé-
toru 4 rychlosti a druhé hradlo 7 blokuje signdl na druhém srovnd-
vacim vstupu i soudtového bloku 3. Rozhodovaci blok 8 zpracovava -
signdl, privedeny na jeho p¥imy vstup o pres upravovaci blok 11
z vystupu zaddveciho bloku 12, na jeho? zaddveci wstup w se pri-
vadi signdl, Gtmérny zadani tahu v reZimu neprimé regulace tahu,
a to z nezakresleného programstoru tahu navijedla. Vystupni sig-
nédl rozhodovaciho bloku 8 je pak piiveden na referenéni vstup 1
omezovaciho bloku 2. P¥i ovijeni pasu a pfivjeho nataZeni ovije-
cim tahem, Umérnym nastaveni hladiny omezeni omezovaciho bloku 2,
dojde k nasyceni tonoto omezovaciho bloku 2 zvétSenou rychlostni
odchylkou, danou diferenci signdll na prvaim p¥imém vstupu b a
zpétnovazebnim vstupu g regulétoru 4 rychlosti. V tomto okamiZiku
dochdzi k rovnosti signdld na zpétnovazebnim a pPimém vstupu g,t
komparadniho bloku 9, jehoZ vystupni signdl je pFivedenna primy
vebup u spinaciho bloku 1Q0. Spinaci blok 10 svoji &innosti ovld-
déd reguldtor 4 rychlosti, prvni hradlo 5, programdtor & rychlos-
ti, druhé hradlo 7, rozhodovaci. blok 8 a zadaveci blok 12 a za-
jistuje normdlni tahovy reZim pro navolenou tahovou regulaci,
a to bud pro p¥imou regulaci tahu, kdy prvni hradlo 3 propousti
signdl a druhé hradlo T blokuje signdl, nebo pro nepfimou regula-
¢i tahu, kdy funkce hradel 5,7 je opednd. rlynuly prechod z reii-
mu ovijeni na re¥im tshovy v pPechodovych stavech zajidtuje pro-
gramator 6 rychlosti s nastavenou sirmosti, t.zn, Ze zrychleni
Je Umérné ovijecimu momentu. Vystupnim signdlem omezovaciho bloku 2
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se pak ovlddd ¥idici blok 1, jeho¥ tyristorovy ménid slousi
pro napdjeni pohdnéciho motoru 13. '
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zerizeni pro regulaci tahy u mechanizmi s ovijectem
pdsu, sestdvajici z ${diciho bloku, omezovaciho bloku, soulto-
vého bloku, regulatoru rychlosti, dvou hradel, programdtoru
rychlosti, rozhodovaciho bloku, komparadniho bloku, spinaciho
bloku, upravovaciho bloku, zadavaciho bloku, ¢idlae otddek a po-
héndciho motoru, vyznadujici se tim, Ze vystup zaddvaciho bloku
(12) je spojen s p¥imym vstupem (y) upravovaciho bloku (11), je-
ho¥ vystup je zepojen jednak na p#imé vstupy (m,0) druhého hrad-
le (7) a rozhodovaciho bloku (8) a jednek na piimy vstup (%)
xomparadniho bloku (9), k jehoZ vy¥stupu je pfipojen pPimy vstup
(u) spinaciho bloku (10), jehoZ vystup je paralelné spojen s
prapinacim vetupem (v) zaddvaciho bloku (12),prepinacim vstupem
(r) rozhodovaciho bloku (8), blokovacim vstupem (n) druhého
hrdle (7), blokovacim vstupem (g) reguldtoru (4) rychlosti,
blokovacim vstupem (f) prvniho hradla (5) a blokovacimﬁstupem
(z) programétoru (6) rychlosti, jehoZ vystup je zapojen na prv-
ni primy vstup (b) reguldtoru (4) rychlosti, k jehoZ druhému
piimému vstupu (¢) je pFipojen vystup prvniho hradla (5), piidemi
vystup reguldtoru (4) rychlostl je spojen s prvnim srovndvacim
vstupem (h) soudtového bloku (3), na jeho# druhy s:ovndvaci vstup
(i) je zapojen vystup druhého hradla (7) a k vystupu soudtového
bloku (3) je pPipojen p¥rimy vsetup (J) omezovaciho bloku (2),
jeho? vystup je paralelné spojen se zpétnovazebnim vstupen (s)
komparadniho bloku (9) a s primym vstupem (k) P?{dEciho bloku (1),
k jehoZ vystupu je pripojen pohdnéci motor (13), pridemz vystup
8idla (14) otddek pohdnéciho motoru (13). je spojen jednak se zpét-
novazebnim vstupem (d) reguldtoru (4) rychlosti a jednak se zpét-
novazebnim vstupem (p) rozihodovaciho bloku (8), jehoZ vystup je
zapojen na referenéni vstup (1) omezovaciho bloku (2).

1 vykres
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