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Eine  Vorrichtung zur Abwehr wvon  Tieren,
insbesondere zur Abwehr von Végeln, verwendet
einen an der freizuhaltenden Flache befestigbaren
Vorrichtungshalter far einen mechanischen
Wegweiser. Der Wegweiser umfasst ein drehbar
gelagertes Gehause (1) mit zumindest einem von
diesem abstehenden Stab (7), welcher mittels eines
Elektromotors (4) oberhalb der freizuhaltenden Flache
bewegbar ist, und mit einer Solarzelle (10) zur
Energieversorgung.

Die Vorrichtung zur Abwehr von Tieren soll einfach
montiert und demontiert werden kénnen, trotzdem bei
Wind und Wetter sicher halten und auch bei langeren
Perioden mit unterschiedlichsten Wetterverhéltnissen
intakt und wirksam bleiben.

Das Gehause (1) st als geschlossenes
Funktionsmodul ausgebildet und umfasst Solarzelle
(10), elektronische Steuereinheit (16), Elektromotor
(4) und eine aufladbare Batterie (15). An seiner
Unterseite  ist ein  vorzugsweise  rastbarer
Schnellverschluss (8, 9, 18, 19) fir die Verbindung mit
dem Vorrichtungshalter (3) vorgesehen, wobei der
Schnellverschluss als Drehlager zwischen Gehause
(1) und Vorrichtungshalter (3) ausgebildet ist. Die
Abtriebswelle (12) des Motors (4) greift axial 16sbar
und gegen Drehung kraft-oder formschlissig
gesichert in den drehfesten Vorrichtungshalter (3) ein.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur Abwehr von Tieren, insbesondere zur Abwehr
von Végeln, mit einem an der freizuhaltenden Flache befestigbaren Vorrichtungshalter fir einen
mechanischen Wegweiser, wobei der Wegweiser ein drehbar gelagertes Gehause mit zumin-
dest einem von diesem abstehenden Stab umfasst, welcher mittels eines Elektromotors ober-
halb der freizuhaltenden Flache bewegbar ist, und mit einer Solarzelle zur Energieversorgung.

[0002] Probleme mit Schaden durch Végel sind in der Stadt bekannt (Tauben) oder in Obstkul-
turen. Wéhrend in der Landwirtschaft eine Vogelabwehr durch Vogelscheuchen altbekannt ist,
hat man fir stadtische Bereiche auch elektronische Vorrichtungen entwickelt. Diese arbeiten
meist auf der Basis von akustischen Signalen.

[0003] Fiir den Menschen hérbare Téne kann man aus Griinden der Larmbeldstigung nicht
verwenden, dementsprechend werden Téne im Ultraschallbereich eingesetzt. Ultraschallsignale
sind fir Tiere wie z.B. Hunde eine groBe Belastung, fir Végel wirken sie nicht weil Végel im
Ultraschallbereich nicht héren.

[0004] Im Bereich der Landwirtschaft wurde vorgeschlagen, eine elektrisch betriebene Vogel-
scheuche einzusetzen, die mit rotierenden Bandern die Vigel verscheuchen soll (DE 3531403).
Der Aufwand fir die Verkabelung einer solchen Vorrichtung wéare erheblich.

[0005] Der in DE 102013011334 ist ein mechanischer Wegweiser bekannt, der aus einem
Geh&use mit abstehenden Staben besteht, welches mit einem Elektromotor lber der freizuhal-
tenden Flache bewegbar ist. Der Elekiromotor wird von einer Solarzelle mit Energie versorgt.
Dieser mechanische Wegweiser bildet ein Hindernis, wenn seine Umgebung vom Menschen
beniitzt werden soll, oder wenn die Witterung aufgrund von Sturm eine Entfernung erforderlich
machen wirde.

[0006] Insbesondere vor Anker liegende Boote werden haufig von Méwen als Rastplatz be-
nutzt. Diese V6gel hinterlassen ihren Kot auf dem Bootsdeck welches damit vor Benutzung
gereinigt werden muss. Bootsbesitzer versuchen hier Abhilfe zu schaffen, indem Schniire oder
Bénder Uber das Deck gespannt werden, die das Absetzen der Végel behindern sollen. Die
Wirksamkeit ist gering und der Aufwand das Boot in Betrieb zu nehmen ist hoch.

[0007] Die Erfindung hat sich die Aufgabe gestellt, eine Vorrichtung zur Abwehr von Tieren zu
schaffen, welche umweltvertraglich eingesetzt werden kann, also insbesondere Mensch und
Tiere nicht schadigt, und welche mit geringem Aufwand herstellbar und einsetzbar ist.

[0008] GemaR der Erfindung wird dies dadurch erreicht, dass ausgehend von der eingangs
genannten Gattung das Gehause als geschlossenes Funktionsmodul ausgebildet ist welches
Solarzelle, elektronische Steuereinheit, Elektromotor und eine aufladbare Batterie umfasst, das
Gehduse an seiner Unterseite einen vorzugsweise rastbaren Schnellverschluss fiir die Verbin-
dung mit dem Vorrichtungshalter aufweist, wobei der Schnellverschluss als Drehlager zwischen
Gehduse und Vorrichtungshalter ausgebildet ist und dass die Abtriebswelle des Motors axial
I6sbar und gegen Drehung kraft- oder formschliissig gesichert in den drehfesten Vorrichtungs-
halter eingreift.

[0009] Die Erfindung geht von der Erkenntnis aus, dass eine Vorrichtung der genannten Gat-
tung nur dann praktisch verwendbar ist, wenn sie einfach montiert und demontiert werden kann,
trotzdem bei Wind und Wetter sicher halt und auch bei langeren Perioden mit unterschiedlichs-
ten Wetterverhaltnissen intakt und wirksam bleibt. Insbesondere auf Booten soll sie bei der
Benltzung des Bootes schnell und einfach entfernt werden kdnnen, ebenso bei Wetterbedin-
gungen die eine Beschadigung erwarten lassen.

[0010] Vorteilhaft ist an der Unterseite des Geh&uses die Nabe eines Drehlagers ausgebildet,
wobei der Vorrichtungshalter die zugehdrige Welle des Drehlagers aufweist. Die vorgeschlage-
ne Ausgestaltung des Drehlagers ist im Hinblick auf die Bewitterung vorteilhaft, auch ist der bei
Demontage am Bootsdeck verbleibende Vorrichtungshalter robust gegen Beschadigung und
nicht stérend.
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[0011] Wenn der Motor fest mit dem Boden des Geh&uses verbunden ist und die Abtriebswelle
des Motors zentrisch in die Welle des Drehlagers kraft- oder formschlissig eingreift, ist eine
unbelastete Verkabelung zwischen Stromversorgung und Motor gegeben und die nach unten
aus dem Gehause austretende Welle ist gut gegen Wasser abzudichten.

[0012] Eine gute Reichweite ist erzielbar, am freien Ende des Stabs des mechanischen Weg-
weisers eine Schnur zur Verlangerung befestigt ist.

[0013] Vorteilhaft ist weiters, wenn die Steuereinheit liber einen elektronischen Schalter mit der
Batterie verbunden und parallel dazu tber eine Diode von der Solarzelle mit Strom versorgt.
Umfasst die elektronische Steuereinheit einen Mikroprozessor mit einem ersten Messeingang
fir die Spannung einer Solarzelle, und einen zweiten Messeingang fiir die Spannung der Batte-
rie, kann der Ansteuerzyklus fir den Motor abhangig vom Tageslicht in einen Tag- / Nacht
Modus und abhéngig von der Batteriespannung in einen Energiesparmodus &nderbar sein.

[0014] Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines Ausflihrungsbeispiels naher beschrieben.
[0015] In Figur 1 st die Vorrichtung im Querschnitt schematisch dargestellt,
[0016] die Figur 2 zeigt das Blockschaltbild der elektronischen Steuerung.

[0017] Nach dem Beispiel in Figur 1 besteht ein Vorrichtungshalter 3 aus einem Aluminiumrohr
3' und einem oben eingesetzten Stopfen 3“. Der freiliegende Teil des Stopfens 3 bildet die
Welle 19 eines Drehlagers. Dieser Vorrichtungshalter kann auf einem Bootsdeck beispielsweise
in einem Flaggenstockhalter (nicht dargestellt) befestigt werden, aber auch auf jeder anderen
Flache die man von Tieren freihalten will.

[0018] Ein zylindrisches Gehduse 1 hat an seiner Unterseite eine Nabe 18 fiir die Welle 19
ausgebildet, welche Teile somit ein Drehlager bilden. In der Welle 19 ist eine Nut ausgebildet.
Die Nabe 18 hat eine radial wirkende Druckfeder 9, welche in die Nut der Welle eingreift. Das
Gehause 1 kann somit axial von der Welle 19 gegen die Haltekraft der Druckfeder 9 abgezogen
oder wieder aufgesteckt werden. Innerhalb des Geh&uses ist ein elektrischer Getriebemotor 4
mit dem Boden des Gehauses 1 verschraubt. Die Abtriebswelle 12 des Motors greift in eine
axiale Bohrung des Stopfens und wird dort von einer weiteren Kugelraste 8 gegen Verdrehung
fixiert. Damit ist ein axial I6sbarer, aber gegeneinander verdrehbarer Schnellverschluss zwi-
schen Vorrichtungshalter 3 und Geh&use 1 realisiert. Oberhalb des Motors 4 ist im Gehause 1
eine elektronische Steuereinheit 5 angeordnet, Uber der Steuereinheit 5 befindet sich eine
Solarzelle 10. Die Oberseite des Gehduses 1 wird von einem transparenten Deckel 6 ver-
schlossen. An der Seitenwand des Geh&uses 1 sind Nuten eingelassen, in denen ein oder
mehrere Stébe 7 befestigbar sind. Der Stab 7 steht dabei radial zur Achse des Drehlagers und
ist an seinem freien Ende mit einer Schnur 17 verlangert. Wird nun der Motor 4 von der Steuer-
einheit 5 mit Spannung beaufschlagt, so dreht sich das gesamte Geh&use 1 relativ zum Vorrich-
tungshalter 3, der Stab 7 mit Schnur 17 beschreiben eine Kreis und verscheuchen Végel im
Umkreis.

[0019] Die Figur 2 zeigt ein Blockschaltbild der Steuereinheit 5, bestehend aus der Solarzelle
10, einer aufladbaren Batterie 15, einem Mikroprozessor 16 und dem Motor 4. Der Mikropro-
zessor 16 misst die Spannung der Solarzelle 10 und steuert den Motor zyklisch nach einem Tag
Modus an (z.B. 2 min Pause, 10 sek. Betrieb). Fallt die Solarspannung unter einen Wert, der
der Nacht entspricht, kann der Mikroprozessor zur Stromersparnis in einen Nachtmodus schal-
ten (z.B. 5 min Pause, 2 sek. Betrieb). Halt der Nachtmodus fir langere Zeit ununterbrochen an
(Gerét ist verstaut oder wurde abgedeckt), erkennt der Mikroprozessor dass die Vorrichtung
auBer Betrieb gesetzt werden soll und schaltet Giber den Schalter 20 seine Stromversorgung ab.
Der Mikroprozessor 16 wird alternativ (iber eine Bypass Diode 21 direkt aus der Solarzelle 10
versorgt, er kann somit durch Beleuchtung wieder aus dem Schlafzustand aufgeweckt werden.
Durch Messung der Batteriespannung verlangert der Mikroprozessor 16 die Zykluszeiten, um
eine Vollentladung der Batterie 15 zu verhindern, bzw. schaltet er sich bei ungeniigender Be-
leuchtung der Solarzelle ab.
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Patentanspriche

1.

Vorrichtung zur Abwehr von Tieren, insbesondere zur Abwehr von Vdgeln, mit einem an
der freizuhaltenden Flache befestigbaren Vorrichtungshalter fiir einen mechanischen
Wegweiser, wobei der Wegweiser ein drehbar gelagertes Gehduse mit zumindest einem
von diesem abstehenden Stab umfasst, welcher mittels eines Elektromotors oberhalb der
freizuhaltenden Flache bewegbar ist, und mit einer Solarzelle zur

Energieversorgung, dadurch gekennzeichnet, dass

das Gehause (1) als geschlossenes Funktionsmodul ausgebildet ist und Solarzelle (10),
elektronische Steuereinheit (16), Elektromotor (4) und eine aufladbare Batterie (15) um-
fasst,

dass das Gehduse (1) an seiner Unterseite einen vorzugsweise rastbaren Schnellver-
schluss (8, 9, 18, 19) fir die Verbindung mit dem Vorrichtungshalter (3) aufweist, wobei der
Schnellverschluss als Drehlager zwischen Gehause (1) und Vorrichtungshalter (3) ausge-
bildet ist,

und dass die Abtriebswelle (12) des Motors (4) axial I6sbar und gegen Drehung kraft- oder
formschliissig gesichert in den drehfesten Vorrichtungshalter (3) eingreift.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass an der Unterseite des
Gehéauses (1) die Nabe (18) eines Drehlagers ausgebildet ist, dass der Vorrichtungshalter
(3) die zugehérige Welle (19) des Drehlagers aufweist.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass der Motor (4) fest
mit dem Boden des Geh&uses (1) verbunden ist und dass die Abtriebswelle (12) des Mo-
tors (4) zentrisch in die Welle (19) des Drehlagers kraft- oder formschliissig eingreift.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass am freien
Ende des Stabs (7) des mechanischen Wegweisers eine Schnur (17) zur Verlangerung be-
festigt ist.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
in an sich bekannter Weise die elektronische Steuereinheit (5) durch eine aufladbare Batte-
rie (15) versorgt und die Batterie (15) Uber eine Solarzelle (10) gespeist wird, und dass die
Steuereinheit (16) Uber einen elektronischen Schalter (20) mit der Batterie (15) verbunden
ist, und dass die Steuereinheit (16) parallel dazu Uber eine Diode (21) von der Solarzelle
(10) mit Strom versorgt wird.

Vorrichtung nach einem der vorhergehenden Anspriiche, dadurch gekennzeichnet, dass
die elektronische Steuereinheit (5) einen Mikroprozessor (16) umfasst, der Uber einen ers-
ten Messeingang die Spannung einer Solarzelle (10) misst, dass der Mikroprozessor (16)
weiters Uber einen zweiten Messeingang die Spannung der Batterie (15) misst, sodass der
Ansteuerzyklus fir den Motor (4) abhangig vom Tageslicht in einen Tag- / Nacht Modus
und abhangig von der Batteriespannung in einen Energiesparmodus &nderbar ist.

Hierzu 1 Blatt Zeichnungen

3/4



pateatamt

> sstenreichisches AT 517 419 B1 2018-01-15

18 -
18

Fiel

1w Loase

g2

4/4



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

