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Eljaras kozlekedési helyzetre vonatkozé informaciék meghatarozasahoz, az eljarast megvalésité kézpont,
végberendezés és szoftver programtermék

Kivonat

A talaimany kdzlekedési halézaton belilli kézlekedési helyzetre vonatkozé informacidk meghatarozasahoz valé eljarasra
vonatkozik mobil detektorok (1), kiiléndsen véletlenszerlien kivalasztott jarmivek segitségével. A talalmany szerint a
kdzlekedési helyzet meghatarozasahoz informacioként legalabb a mobil detektor (1) menetsebességének a mobil detektor
(1) adott utszakaszon mért kdzepes sebességétél valo standard eltérését és/vagy a megtett utszakaszon mért allasidék
Osszegét hasznaljak fel. A talalmany tovabba a fenti eljarast megvaldsitd kdzpontra (3), végberendezésre (1a) és szoftver
programtermékre is vonatkozik.
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Elfaras kozlekedesi helyzetre vonatkozd informaciok meghatdrozasahoz, az

eligrast magvaldsitd kdzpont, véghsrenderd szofiver programtermek

A falaimany tdrgva elidrds kdzlekedési haldzaton bellill kdziekedési helyzetre
vonatkozd  informdcidk  meghatdrosasdhoz  mobil  deleldorok,  kiidndsen
mintafiotta j@rmbvel segliségével, amelyek a kizlskedési haldzston bellli
xézlekedési halyzatre vonatkezd informaaidk kigridhaléssher
vegberendezésssl, kizpontial rendelkeznek. A kdzpont legaldbb sgy mobi
detektortol kap adatokat annak fldrajzi pozicioians], amely fartaimaz legaldbb
agy helyzalimeghatdrozd berendezést vagy azzal dssze van kaposoiva, fovabbsd
adatieidolgozd berendezest &s adatcserd! bistositd berendersést, valamint olyan
szoftverprogramad, amely a kdezpont ésfvagy a mobil detskior végberendezése

balsd memorididba kisvetlent! betdithetd.

& Roslekedesi halyzel meghatrozdsa s lelrasa a kizleksdesi telematika
lenyeges feladata, amelynek oclia peldawt az, hogy a koziekedésben
részivevdket qiékoziassa a forgalom akadadlyortatasival [&rd helyeetekrdl, és

geket a hebezetekel megsziintesse as adofl ssetben megakaddlyorza a
kdziekeddk  kevéshé  terhell  Olszskaszokra  wvald  megisleld, <ibmisio
siteraldsdvel. Mask feladata  informacidl gytjtése s forgalome &8 a

waruthdidzat-tervezds szdmara.

A legkalonfélébb  megolddsok  lsmertek 8 kudiekedest  iformacitk
Rigricheigsdre., A DE 185 08 488 kizzotstelt irathdl ‘swaﬁ ey sisrds a
kozickadds: helyzetre s az ulak allapotars vonatkozd adatok kidridksidsare
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adatok  slapjan bizonyos slgoritmusck  segitségével Kigrtekell a  forgalmi

hehvratet,

A DE 195 21 918 AT kdzzstétel ratban olyan eliardst javasoinak a kazlehaedési
helyzelre vonatkozd informacick kiéridkelésére, amelyben a rdgzitelt, egy
bizonyos jellemad [dmiviselkedésnek megfeleld jami- és poricidadatokat mar
a detektornak kineverelt gopjarmiiben hozzarendelik a [dmi- &s pozicidadatok
legalabb =gy eldre meghatdrozolt kategdrdidhoz. Ezeket a kategdriakat
jarmiiviselkedés-mintaknak nevezil. A hozzdrendelt @rmiviselkedss mintat a
amd pozicidadataival legalabb részben kdédok formaban to-ieébbi't;izék a
forgalomiranyitd kdzponinak. Az EP 788 341 A1 dokumentumban azt javasolidk
tovébba, hogy a kiziskedési helyrelre vonatkozd informicidknak a mobil
detektor vegberendezéséhen vald kidridkelSséhez a [drmi sebssségét is
Armiadateért hasznaliak fell  azt folvamatesan Sgzitve  8s &
vigherendezésben  a  deolskiorban  tdroll  ssbesség-hatdrériskhez  min
referencizadathoz képest Kigrtékelve, hogy felismerhetd legven a kilszabérntsk
ald esd forgalmi helyzetvaltozds e sebesség-hatdrntdk negatlv irdnyban vald
tillepésekor. Az snnek  megfelelfen & kiérékeldsi  allspotban  lévé
vegberenderds  fellivizsgalia a rogriteft sebosség-dridkekat a sebesséyg-
hatargrigkhez viszonyitoflan 8s ty + & W eltells utan az adott (iszakasz
forgaimi allapoldt dsszességdben koclekedési zavarként érielmezi, ha a maobil
detekior kisebb ssbesssgge! haladt, mint 5 betaplalt ssbesség-hatdrérek. Ha a
végbsrendesés egy forgaimi allspotol zavarként drislmerzeft, megleleld

adatizenstet generdl s kiild &f a forgalomirdnyiid kdzponinak mobihaltzaton
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Srielmentk, és a szolgdliatis igenybeveval részére annek magleleld Gzeneleket

kididensk.

A lalélmény célnittzsse, hogy o kézlekadést helyretrs vonatkozd informaciak
viorlekeldsél Ggy végezzOR el, hogy tovdbb csdkkentsik a hibgs ésivagy
wrrelevans kdzlekadést informacidk szdmdt &8 pontosabb képet kapjunk a
kizlekedés! helyzetrdl

A talaimany cdljat az 1, 18, 18, &s 22, igényponiok jsllamzdivel ik &l A
talaimany eldnyds tovabblsilesztett kiviteli alakjalt és foganatositasi madialt az

alganypontokban mutatiuk be,

Azt a feladatot fizik K, hogy & kézlekedési hebzet mobll detekiorok
segiisdgével Wndnd orickeldsdher hasandliuk fel 3 standard eltérést, asaz a
mobil detektor sebessénének a mobil detekior egy bizonyos (iszakaszon mért
atlagos sebosségdtdl vald eltérdsét ésfvagy a megtelt Gtszakaszon sidforduld

Mlandtket

Az Gtssakaszok, dletve az (thaldeal kizlekedést helyret-érigkelésre alkalmas
fgidolgozhatd adatalt példaul & DE 100 52 108 dokumentumban smadetstt

aifdrassal generdljuk.

A lalalmany egyik elbnyds kivilell atakjaban az alabhi miveletl pésekat hajtiuk
vegre. Az elidrds elsd mivelet ISpssében 3 mobil deteldor kizapes sebességdt
meghatdrozzuk  legaldbb  egy  ditalas  megtelt  (iszakasson.  Eren  Kivid
mesghatdrozzuk & defekior sebességének & Kosepes schessdgldl, Metve az
atlagsebassegidl vald standard slidrésé! a meglett Giszakagzon ésivagy a mobd

delskior alidsiddinek Osszegst 3 mobil dolektor adott (tazskaszon mér
manetideisher viszonyitolfan, ugyvanakkor megadiuk a menetiddk dszsegst
ifnydsan a menagtidd ardgnydban
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natarérigkgorbével, amelyet a standard elidréstd! s a MOzgpes sebességlol
figaden hatdrozunk meg, Mas széval a standard eltérésh@l ds a kizepes
56 nesmc;* 3 meghatarozunk egy pontol o standard siérésbil 85 a kizepss
sebességhdl képzelt koordindlarendszerben, amsly példaul legalabb az egyik
hatéréﬁé-kg{*ﬁsrbéra vagy 3 meliette v tartomanyba esik.

Ezen folll vagy Snmagaban dsszehasonlithatd a meglell Giszakaszon eltslt
menetidéhdz viszonyitott sllasidék dsszege ar diszakasz kdzepes sehessege
fggvenyében legalabb gy hatérértidkgdrbével, amslyst a meglett tlszakaszon
mért alldsiddk Gsszege €8 a kizepes sebesség viszonylatdban haldrozunk
meyg. Mas szdval koordindtarendszert képeziink az allasiidk dsszegének az
elére meghatarozolt Olszakasz menetidejdher viszonylloft aranyabdl es az
(tszakaszon mért kizepes sebesseghdl. Ebben a koordindtarendszerben
wisloiink legalabb egy hatdrérekgirbét a forgalmi allapotok meghatérozasahoz
és leiruk azt a koordindtarendszerbell koordinataponiot, amelyet az aliasidék
menetidéhaz viszonyitolt dsszeglbd! &5 a kizepes sebességbdl képexlink, Az
alfaras egy tovabbi miveleti lépésében az Otszakaszon kialakull kGzlekedes
helyzet meghatdrozasa a standard  eltérdsnsk @  kizepes ssbesssg
figgvényében és az allasiddk menetiddhdz viszonyliolt dsszegének a kazepes
sebesség  fliggvénysben  a  mindenkori  hatdrértékgdbevel  vald

dsszehasoniitasatdl fliggden t8rtéanik.

A taldimany egyik oldnyds tovdbbiojlesziéssben & kozepes sebesssy
figgvényében vizegdlt standard eltéréshez &s kizepes sebessig fuggvenysben
vizegdlt, menelidékhéz viszonyftolt allgsidékhéz whb hatérdrekgibet s
cendethetink, amsivek kilnidle forgalmd aflapotokat, pl kézlekedést dugd”,

ST, nagy forgalom” vagy szabad” hatarozhatnak meg,

Eqy-agy hatarériékgdrbe kartl Kialakuld ingafolyamatok elkerlidse ardekaban a
gy ! G

hatarédekgdrhek lgynevezal hiszleréziges! randekezhetnek, azax faggden

bl . N G T S e Mo ereeadert Adtessetind el bl oo veaiten e
318l hogy & hatdrénskgirbénd! milyen forgaimi allapotd! indul X & valtozss,
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A laldimany  egvik  kivitell  alakidban  megvaldsul  tovabba, hogy 3
hatarériekgorbéket a forgalmi dflapotok meghatdrozdsdhor ax  Gftipusitdd
figoden {autdpalya, gyorsforgaima Of stb) hatdrozzuk meg. Farnall annak
ichetésége is, hogy a hatarérékgirbiket tszakasziliggden hatdrozzuk meg.
Ennek kaposan olyan paramétsrek is szerepst [Sterhatnak, mint & kanyarok

sugara, az emetkeddk sth.

A taldimany  fovabbi  kivitell  alakidban  az  valdsul  meg. hogy @
hatdrértékgdrbaket az infrastrubktiratd! (keresztezddésektd!, jelzblampaktdl, fel-
&s lehajloktal, valamint a2 Giszakasz bedpitetiségétdl) figgden definidljuk. A
hatgrértékgdrbe  1ddfignd meghatdrozdsa & Ilehelsegss, gy példawl a
munkanapok forgalmahoz mas hataréridkekst vehelink figyslembe, mint a

hétvageken,

A taldlmany tovabbi kivitell alakidban a hatérériékgérbék nem statikusan,
hanem dinamikusan vannak meghatdrozva, ha egy Ulszakaszon megvaltozik a

helyzel, a hatarérakgirbék a mindenkor! helyzathes igazodnak.

& talaiméany egyik kvitel gﬁakjés@aﬂ az egy adoll Glszaksszon megengedelt
legnagyobl  sebesség  figgvénysben Oriénhet a  kdziekedeési helyzet
meghatdrozasa & kizepes sebesség figgvényében vizsgalt standard eltéréstdl
figgden ssfvagy a kizepes sebesség fi‘&ggvényébéﬁ dragalt  alldsidék
SssTegstdl Higgden. lgy eldnydsen asuldpalyskon és gyorsforgalmu utakon a
kaziekedési helyzet meghatdrozdsa torténhel 3 slandard elterdstdl flgglen,
varosi uiakon pedig ar Glseakaszon eibforduld alaskdfidl fugglen. A

kéziukedasi halyrst meghatdmeasa sliképrethetd azonban a slandard eltersaid

A ialdkmany tovabhbi kivitell alakjdban legaldbb infrastrulttrafiiggden Onenik a

hatdrosdsa a kdzepas sebeosséy Hggvenyeben wizsgall
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Ezen kvl az is megvaidsithald, hogy a kiziskedési helyzel meghatdrozasdhoz
azen falll & mobil delektor gyorsulasi viselkedésat is felhaszndliuk. Ennek ag az
aidnye, hogy pontosan megkiidnbdsiatilk az adoll Glssekase jelzdlampa-

fazisall & kdzlekeddsi dugdkidl

A Kizlekedést helyzetl meghatédrozdsa Wnténhel egy kdzpontban is és a mobil
detektoban is. Ha kdzpontban 1Onénk a3 meghatirozds, a mobil deteklior
legaldbb az ébell pozicidadatait olkiidt a kdzponinak, amely szekbdl
&ebeﬁségek&f tid kiszédmitani, Az is megvalésithald azonban, hogy as adolt
mobi detektor szen Rl a schességadatall s eoldildi Ha a kiziekadési
helyzetel kisvetlentl a2 mobll deteidor mérl fel, a taldlmany egyik kivitell
alakigban az valdsul meg, hogy & muobll deleklor sgy vart vagy jelenlegl
yirlekaddsi helyrel adatall kapia meg & csak a kizlekedést helyset
valtozasakor kidd s kdziskedési helyzelrs vonatkozd adalokat a kdzpontnak,
Ax is lehetseges, hogy 8 mobil detekior sz adatall nem menet kdzben kil &l

Kzponinak, hanem az adatokatl @ menet befejeziews! adia at. Hyen eljdrés

. alkaimazhatd példaul a kislekedest ulak teneresekor,

A koziekedési helyzetre vonatkozd informdcidk meghatdrozdsdra szolgals
Razpont Ggy  van kialakilva, hogy képes legyen végrehajtant ésivagy
végrehajtsa a aldimany szerintl sliardst. Rendekezk sdatkommunikacids
kapesolattal & mobll deteklorok felé, amelyshen kereszitl megkapia a mohd
detekior pozicidadatait &5 esslieg mensidiiapot-adatai

Lren felld & mobil detekiorban sthelyezelt végberendszds! wmenalink, amsly
egaiabb egy | hatdrozd berendezést tartaimaz vagy azzal Gssge van

Raposolva &8 'i'za-rmimaz adatfeldoigozd  berendazést &g kleponttal vald

adatoserdre  akalmas bovendezést, amely vigbersndezss  ugvanakkor a
idmdny szerintl alidras végrehajldsara van kislakitva

ey ory
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delekior sebességet mensisebesség-érzékeldt® & megkaphalja  vagy

riszamithatia menstaliapot-adatokbél.

gy szofverprogram termeéket is ismedetiink, amsly kdzvetlend! a kézpont
ésivagy a mobil detekior végberendezése belsd memdriajdba 18ithatd &g olyan
progranészekst ladalmaz, amelyekkel végre lehet haflant a sldimany szerint
—aff

aras elidrast mivelsll lepesell, amikor a programiermék a kdzpontban

Ssdvagy a vegbersndezdsben ful,

Azx aldbbiakban a islalmény egy példaképpeni kivitell alakist rajzokkal

részistesen ismertelilik. & vonatkozd rajzokon az

1. abwa egy kizlekedést helyzet meghatérozdsara szolgalé rendszer
blokkvaziatg, a
3. abra sgy példa a kdzlekedési helyzet meghatdrozasara a standard
sitérés zegiisdgsvel, S3 a
3. abra egy példa a kiziekedési helyzst moghatdrozasdra az alidsidék
deszege segilsegevel

Az 1. abran legalabb egy 1 mobil detektor, kildndsen mintafiotla Jaomlve aital
meglell  Gtvonal  kivlekedési  informacidinak  meghatdrordsdra  szolgals
rendszed mutatunk ba. Az 1 mobil detekior 18 végberendezése rendetkezik a
pilanatnyt  helyzele  fOldrgizl  koordindiainak  meghat@rodsdra  seoclgald
heéymeghaéémx& herendezéssal, slfnydsen mihold aital Wmogatott 2 rdgeitd

g

verendezésssl, § adatellolgosd berendezéssel 83 3

L9Y)

Kézpont megleleld
korynunikacids  herendesdsével vald kélirdnyd  adathansziert bizlositd 4
herendezéssal.  Ezan adatkommunitacids  ceatorndn kommunkal az s
vagbarendezés  pointio-paoint «j@rds  segilségdvel a 3 kizpontlal &s
gegysasribh esethen oikildh a meghatdrazoll widhel Gidrajzi koordingtdiat a

- i » frs oo - N i fataketewr &
3 kdzportnak, amely ar 1 mobil datekior @
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vozicibadatokbd! kiszdmitsa az 1 mobll delekior sebességél vagy megkapia
azokal egy rogzitd berendezesit! és a taﬁéimény szarinti «lidrds segilsdgdvsd
meghatérozza a8 kizickaddst helyretet és alkildie a 3 kdzpontnak az sifre
megadoft keitériumok alapian, példaul a pillanatnyi ésivagy vart értdkeknel az
adoft Ulszakasz adalaival vald Osszehasoniitdsa fuggvényében, amelyeket
peldaul azzal ax eclidrassal generathatunk, amelyst a DE 100 52 108
szabadaimt leirasban mulatiak be. Az dtszakaszok adataft, Hetve a forgalmi
helyzet kibrtekelést haldzatal slfdroliuk a § adatfeldolgond berendezésben, vagy

2 3 kézpontrdl egy kommunikacids eljarason keresztil az 1 mobil detektorokra

Ve e

Az alabbiakban a 3. & 3. abra segiiségével konkrét péidaval részistesebben
mutafuk be a talalmany szerintl elidrast. Ebben a példaban hdrom Gltipusra van
felosziva a2z 3 meghatdrozandd kdzlekedés: haldzal, amely a tnyleges
uthatdsatnak csak 3 kiziskedési helyzet megitélése szempontiabdl relevans
viszakaszail taralmazza. Ezsk egyrészt az autdpsalyak €s 2 nagyon nagy
megengsdell maximalis sebességgel Dejdrhatdt  gyorsforgabmd ulak, az

orazagutak £s a jelsdlampakkatl &s keraszierddésekke! rendetkezd varost ulak,

Az autdpdlyak S gyorsforgalima wiak kdziekadési helyzetének megitéléséher a
talaimany szerinll peldaban a ¢ standard efigrést az 1 mobil delekior AR
szakaszan mart vm kizepes sebessege fuggvényeként hasznaliuk fel Ehhex
az 1 mobil deteklor v pillanatryt sebességdt folvamsiosan meghatdrozott
idokazonként  rogeijik  vagy  kiszémitiuk az AB  (lszakaszon felet
pozicidadatok Wdhel alakuiasabdl, obbdl kiszamitiuk az 1 mobl datekior v

KOzapes sebosségst ar tiszakaszon &s shbdl Kiszdmiluk az 1 mobill detekior v
menatsebessegenek 3 vy, kirepes sebassdgid! vald o slandard eltérasst

Ao standard eltdrds az aldhbi figgveny alapidn sedmithatd kb
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ahai n 8 mobll detekior meghatarozolt iddbel pozicidinak szama.

A Za abra 3 v, sehesseyg &s a vy, kizepes sebesség bh girbdiédt mutatia az A~
8 (iszakaszon kilOnbdzd forgalmi dllapolokban. Ha minden vy, ¥z, V3
sebesseggdrbérg Kiszdmitiuk a o standard eltérést a ¥ Kizepes sebesssg
figgvényeben és  Osszehasoniitiuk  ereket 8 kilnféle G, (32, &2
hataréridkgdrhékkel, amelyek az A-B Gtszakasz kilonféle forgaimi allapotait
maghataroszdk meg, megkapiuk az 1 mobl detekior adott Gissakaszon vald
menetehez tartozd kiziskedési helyzet Az (lszakaszon vy sebességgel vald
haladaskor a v kKbzopes schesség viszonviag alacsony, a o standard eltérés
azonban az 1 mobil delskior gyakort megalildsal és slinduldsal mialt nagyon
magas volt, szt dugdként” drzékeltlik. & v, sebességgel vald haladas kb 80
Xivh v hdzepes sebesssgst mudal csekély ¢ standard sHéréssel & v
sebeasdggel vald mensl nagy v, kizepes sebességet mutal kis o standard

alieréssel. Az A-B dtsrakase szabad. A két forgalmi allapot kdzott kdziekeddsi
nefyzel  feliomerssekor  eldfordulé ingafolyamatok olkeriiiésére &
hatdrartekgdrbéhez H hiszierézist veseliiink be,

A varost ulak kbzlekedési helyzeténgk meghatarczdsakor 3z & probléma &
fann, hogy 2 jlzilampak erdteles megalidsokat &s induldsokat okoznak, amit
meg kel KUGnbdzteint a dugdtdl, Emiall varost ulakon ésszer a kdziekedési
halvzel  meghatarozdsadt az  (dszakaszon  oiMorduld  alasiddk Ssseoege

segisegevsd végrehajlant. A 3a abra 8 vy, vs ssbessdggdrbekat mudatia be 1
mobit detekiorok k&t menetdhsry egy varosi o ﬁ\»%ﬂ ttszakaszan,  Amin

fellamerheld, ar § s az A-B Glszakaszon madrd { menetiddhaz kspsst a vy

sebassoggs! meglett Gf soran viszonviag nagy €% a ve kdzepes sshesssg
glacsony. Ha 82 8 szasalékos SGshdnyadot a v, kdsopes sebeasség

~a FE ) o R o o~ Aot vnd
fGggvenvében Ssarehasonliiuk @ G1 és G2 n%m"{:\ shygdrbekieal
P S U X % R N [T S T A 3 [N T ?
magalapithatd, hogy az tlszakaszon kiviekaddat dugd volt. Bz

VS T VIV (e aredadd O e w dmeeey R S R R R T [eFovdd  onor ey dd
ve ssbessdggel meglaft O sordn ar Glszakasz szabad volt, Adott &

Lo AN 5 & et \ N RO
wkeddst helyzeldnek meghatrmrasakor

““‘\’” svelambe,
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100 kmih megengedalt legnagyolb sebesssgly az orszdgutakon elbnydsen &
mobil detekinr v manstsebességének 3 ¥nm kozepes sebessegetdl vald sltdrase
alapian haithatjiuk végre a kdslekedést helyret meghatdrozdsal sz esetben a G
hatarartekgirbék szama és alakuldsa is kiltnbdzd lehet ar autdpalyakhor &8
gyorsforgaimi utakhor képest. Tovabbd megvaldsithatd az s, hogy figyelembe
vesssik 3z ellenkesd irdnyG forgalimat, azaz a szembejdvd sdy forgalmi
helyzetét éshvagy az 1 mobll detektor gyorsuldsal. Ezenkivid az is lehelséges,
hogy figyelembe vegylk az alldsidék ardnyét, killdndsen k&t forgalmi allapot

hatdrérték-tartomanyaiban,
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Szabadalmit igdnypontok

1 Eiards kéziekedésti haldzaton beldli  kiziekedést helyzabe

vonatkozd informaciok meghatérozésahoz mobil defektorok (1), kildnésen

nintaflolfa  jdrmiivel segiiségsvel, amelvek rendelkeznek végberendezéssel
{18}, 8zzal f e il e me zv e hogyazaldbbi iépé-&ei»:et hajtiuk végre:

- legalébb  egy mobil  detekinr {1} kézepes sebességét  (va)
meghatarorzuk legalabb sgy dltala meglelt Glszakaszon (A-B),

-3 mobi deteltor {1} menctsebeasségének (v} ar Giszakaszon {(A-B)
mart kézepes sebasssgidl (vp) vald standard eltérését {o) $x a mobil detekior
{1} meglelt Giszakaszon (A-B) eldforduld allasiddl Sssregét {8} meghsatarozzuk,

~a standard  elérdst {0y  Osszehasonlifuk  legaidbb egy
hatardrigkgtrbévael (G}, amsiyst 8 slandard siteréstdl {0} és a hizepes
sebessagit! (v} fligoden hatdrozunk meg a meglelt Glszakaszon (A-B) mant
kdzepes sebessdyg (vl figgvényseként ésivagy

~a meglelt Otszakaszon (A-B) mért  Aliasiddk  Ssszagét (B
Ssazehasonlifuk legaldbb egy halaréntdkgdrbével {G), amelyel & megtell
Ulszakaszon (A-B) si@forduid alldsiddk Ssszegstd! (S} &5 a meglell Glszakaszan
{(A-BY mént kézepes schességil {v,) figgben haldrmozunk meg a maglett
Gtszakaszon {A-B) mert kézepes sebessdg (vq) figgvényakent,

- a3 kiziekadést helyzet allapotdt 8  kizepes sehesség (vl
fiqovenyekant vizsgall standard eltérés (M legalabh egy olvan hataréridkkel
(G) vald Ossrehasoniitasatdl fliggden hatdrozzuk meg, amelet g standard
asitéréstd! {o) &3 a kdzepes sebessagtdl {vn) flggden hatdrozunk meq, ésivagy

. lekadéds helyret dllapotat a kdrepss sohessdyg (va) lggeenyeben
ridr! SilAsddk Gsszegsnsk (S) legaidbh sgy olyan hatdrénexgihavel {G) vald

Sssrshasoriitasadl *qg en hatdrozzuk meg, amelyel a2 Glszakaszon {(’A-B}

midrt aUasidOk Sxszeystdl (B) és kizepes sebessagid (v} Higaden hatarozunk

S T T
sigkadrbat (G alkalmazunk,
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3.0 Azt ovagy 2. igénypont szernti affards, azzal jellemezve, hogy Hbb
hatarériekgdrbét (3} alkalmazunk, amelyek g megiett Utssakaszon {(A-B) mad
ailasidék dsgzegdid (B} &8 a m&gtei? Giseakaszon (AB) mént kizepss

sebasseghil (v} figgden vannak maghalarozva,

4. Az 1-3. igénypontok barmeldke szerintl eljaras, azzal jellemesves,
hogy a hatarériégkgdrbek (G} legalabb egytke hisztarszisssl (H) rendelkezik.

5. £ 1-4. igénypontok barmelytke szennti eljgras, azzal jellemezve,
hogy 8 hatdrérdékgdrogket (B) az (1t tipusstd! flggden hatdrozauk meg 2
kiziskeddsi allapotok definidlasghoz.

8. Az 1-5 igénypontok barmelyike szerintl eliards, azzal jellemesve,

hogy a hatdrértékgorbéket {5} Uiszakasziiggben hatdrozzuk meg.

7. Az 18 igsnyponiok bammelvke szerintl elidras, azzal jellamesve,

hogy 8 hatdréndkgdrbaket (G} infrastrukidratiiggden hatarozzuk meg.

8 Az 17 igénypontok Darmelyike szerin igasaz«, azzal isllemezve,

hagy a hatarénskgirbakel (G} WG figgben hatdrozzuk meg.

8. Az 1-8. igénypontok barmelyike szerintl elidrds, azzal jellemezve,

hogy a hatarénskgarbék (G} valtodtathaldk,

10, Az -8 gényponiok barmelyike szerintl olidras, szl jollemezve,
hogy @ Rizepes sebesség (va) Hggvényében wizsgalt standard eltérdstdl {0}

fWggten dsivagy @ kirepss sebesséy (v.) Niggvénysben vizzgall dllasiddk

1

Saarenstd! (S) fgodsn a kdzickedés helyzet m aghatdrezdsa legalabd az

{

Utszakaszon (&-8) megengedett legnagyobb sebesssy Niggvdnyaban tenik,
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fuggvényéban vicsgalt Allasiddk Gosregatdt (3) figgden a kiziekedés! helyzat

maghatarozasa legaldbb infrastrukidrafiiggden Wirténik.

e Az 1110 igénypontok bdrmelyike szadnt eljards, azzal jellemezve,
hogy & kizlekedést helyest meghatdrozdsahoz ovabba fethasenaliuk a mobd
detektor {1} gyorsulasi visslkedésst is.

13, Az 112, igénypontok barmelytke szennti eljaras, azzal jellemezve,
hogy a kizlekedési helyzet meghaldrozdsa egy kézpontban (3) rténik
amslyhaz a legaldbb egy mobil detektor {1} poziciGidnak lsgaldabb KWdbel
adatall elfjullatiuk.

4. Az 1120 igénypontok bdrmelyike szerintl eliards, ascal jellomesve,
fogy 8 kizlekedest helyzst meghatdrozdsa a  mobil - detektor (1)
vegherendezésében {1a) Kridnik és 3T a kmiex@dess helyzet adatalt egy
kozpontnak (3} kidi ai gafvagy adia &t

16 & 14 igénypont szenintl sliaras, azzal jellemsezve, hogy & kizpont
{3} sgy vart kizlekedési helyzet adatall kildi &l a mobil detekiomak (1) 88 &
maobl detekior {1} lényegében csak a vart kézlekoddsl helyzet valtozasa ssalén

tovabbitia a meghatdrozott koziskedssi helyzet adatait @ kdzpontnak (3.

18 Kézpont kdzlekedést halozaton bellll kdolpkedést halyretre
vonatkozd informaciok meghatdrazdsahoz, amely alkalmas bgaldbb agy mobil
detextortd! {1) annak fGldrajzi helyzetére vonatkord adatok véislére, aszy
felieame zve hogy a kdepont {3} az 1418, igénypontok barmealyvike szerint

aiifras foganatositasira alkalmasan van kialakitva,

N B Y A

oA NG igenypont szerinit kozpont, azzal lellemezve, hogy a mobil
deteklontdl {1} a defellor Wldrajzi helyzele  dbbel adatainak  vételérs

iy SHN VAN ‘vE-:}.i-»;ﬁ{f-?\;
FRCANTIASSNT Van RiEsavsg.
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18 A8 vagy 17, igénypontok szerintt kdzpont, azzal pllemazve, hogy

a kSzpont {31 3 mobil detekior {1) menetdliapot-adatainak, legaldbb pllanatnyi

e

sehessegeneak (v vélalérs alkalmasan van Kialakitea,

18, Végbersndezds mobil  deleklorban, amely  legaldbb sgy
helyzetmeghatdrozd berendezést {2} tardalmaz vagy azzal Gssze wvan
kapcsolg, s tanalmaz adatfeldolgozd berendezést (6} és kispontial (3) vald
adatcserét szolgaid berendezést (4), azval jaltiem e 2 v e hogy az 1-1&

génypontok barmelyike szerinti sliards fogansiositdsara van kialakitva,

20, A 18 wenypont szednt végberendezes, azzal jellamszve, hogy A
mobil detektor {1) s&be&s&qei (v Widbel helyreladatokbdl kiszamitdan van

kialakftva.

21 A 18 igényport sserintl véghersndezés, azzal jellemesve, hogy 8
mobdl detektor (1) sebességel {v) manstsebosssg-draskalttdl vevdan vagy

menstdliapot-adatokbhdl kiszamitdan van kialakitva,

Q2. Szoftver programitermsk, amely kdzvetlentl egy kozpont {3) éshagy
sgy mobi deleklor {1) végbersndesése (1a) belsd memdrididba Bitheltden van
Wialakitva, szzal jelle m & 2 v & hogy olyan programrdszeketl aralmaz,
amelyekkel az 1-15 wénypantok barmelvike szenintl elidrasok miivelell Bpéssi
vagrahaitddnak vagy végrehaithatdk, amikor a programiermak a kdzpontban {3}

Ssfvagy a vegbersndezashen (13} fut

& meghataimasolt
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