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Elektryczny uklad sterowania maszyn i urzadzen
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" Przedmiotem wynalazku jest elektryczny uklad
przeznaczony do oburecznego sterowania maszyn
i urzadzen. '

‘Stosowane uklady do oburecznego sterowania
maszyn i.urzadzen majag na celu zapewnienie cal-
'kow.ltego bezpieczenstwa obslugujacym.

W zaleznosci od funkcji, jakg spelniajg urzgdze-
nia i maszyny oraz od stopnia zagrozenia obslugi,
uklady budowane s3 jako szeregowe " prosta

(X1 X¢=1) lub z ograniczeniem czasowym (im-
pulsowe) x; + X = 1 w czasie t, jezeli réznica czasu
miedzy sygnalami x; =1 i xe=1 jest mniejsze
od ty.

Wymienione rozwigzania posiadajg pewne wady,
jak na przyklad mozliwosé zablokowania na state
jednego przycisku i operowanie drugim lub impul-
sowe dzialanie ukladu sterowania w czasie okoio
1.sekundy:*

W ukladzie wedlug wynalazku dwie diody pro-
stownicze sa poljgczone wzajemnie przeciwsobnie
oraz laczg sie z obwodem RC przekaznika glow-
nego w punkcie ich zwarcia. Wyjscie ukladu jest
sprzezone przez trzecig diode w punkcie lgczgcym
minus kondensatora z cewksg przekaZznika gléwne-
go w kierunku przewodzenia, a przyciski startowe
posiadajg jedng pare stykéw czynnych i sa usy-
tuowane réwnolegle w stosunku do przewodu zasi-
lajacego ukilad napieciem bezpiecznym.

Uklad wedlug wynalazku charakteryzuje sie uni-

wersalnoscig, zaré6wno wobec budowy, konstrukcji
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i napedu obrabiarki lub urzgdzenia, jak réwmiez

" wobec rodzaju wykonywanych operacji — diugosci,
. czestotliwosci cyklu pracy.

Uklad moze byé montowany w formie przystaw-
ki do urzadzenia oraz moze by¢ zainstalowany bez-
posrednio w gléwny uklad sterowania urzadzenia
lub obrabiarki.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
kladzie wykonania na rysunku w ujeciu schema-
tycznym.

Uklad zbudowany jest z dwoch przyciskow a, b
o jednej parze stykO6w czynnych, diod Dy, D;, Djs
prostowniczych, przekaznikéw 1P giléwnego i 2P
pomocniczego, posia‘dajacych po jednej parze sty-
kéw czynnych oraz z obwodu RC.

Przyciski a i b pracuja w ukladzie ré6wnolegtym.
Przycisk a, od strony beznapieciowej, polgczony jest
szeregowo ze stykami 2Py i 1P;. Przycisk b jest
polaczony szeregowo z. przekaznikiem 2P pomocni-
czym. Bezposrednio na stronie beznapieciowej przy-
ciskbw a i b wlaczone sg odpowiednio diody Dy
i Dy prostownicze w taki spos6b, ze kierunek prze-
wodzenia prowadzi od przyciskéw a i b. Strony za-
porowe diod Dy i D, sg zwarte i jednoczesnie sta-
nowig wyprowadzenie ocbwodu RC. Kondensator C
i przekaznik 1P gléwny sj poigczone szeregowo.
Rezystor R stanowi galgZ réwnolegly (bocznikuje)
dla przekaznika 1P gléwmego i kondensatora C.
Wyjscie W. ukiadu stanowi styk 1P; przekaznika
1P gléwnego. Wyjscie W ukladu jest zwarte dioda
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D; z minusem kondensatora C (cewka przekaznika
1P gléwnego). Kierunek przewodzenia na diodzie
D; prostowniczej prowadzi do przekaznika 1P giobw-
nego.

Operator urzadzenia lub obrabiarki, weiskajac

jednocze$nie przyciski a i b, z dopuszczalnym op6i-
nieniem okolo 0,5 sekundy, powoduje poprzez ich
czynne styki podanie napiecia do uktadu i uru-
chomienie przekaznika 2P pomocniczego oraz prze-
kaznika 1P gléwnego. Zwarte czynne styki prze-
kaznikéw 2P i 1P oraz przycisku a umozliwig po-
danie napiecia na wyjscie W ukladu i jednocze$nie
spowcdujag podtrzymanie przekaznika 1P giéwnego,
ktéry bez. sprzezenia wyjscia W dioda D3 z minu-
sem kondensatora C przekaznika 1P gléwnego
dzialatby impulsowo, powodujac réwniez impul-
sowy sygnal na wyjsciu W.

Napiecie bedzie sie utrzymywaé na wyjsciu W
ukladu do chwili, gdy przynajmniej jeden z przy-
ciskow a, b zostanie zwolniony. Zwolniony przy-
cisk a spowoduje bezposrednie przerwanie obwodu
zasilania. Zwolniony przycisk b wylgczy przekaz-
nik 2P pomocniczy i ten stykami 2P; réwniez spo-
woduje przerwanie obwodu zasilania.

W przypadku préby wuruchomienia urzgdzenia
tylko przyciskiem a, napiecie podane do uktadu
uruchomi przekaznik 1P gléwny. Czas dzialania
przekaznika 1P gléwnego niezalezny jest od stalej
czasu obwodu RC i jako optymalny winien zawie-
ra¢ sie w granicach 0,5—1 sekundy. Przekaznik 2P
pomocniczy w tym czasie nie zostanie uruchomiony,
dzieki blokowaniu dioda D.;. Styk 2P; pozostanie
rozwarty, napiecia na wyjsciu W nie bedzie. Po
uplywie okoto 0,5 sekundy zwolni przekaznik 1P
gtowny i rozewrze sie styk 1P;. Jezeli przycisk a
zostanie zwolniony, kondensator C rozladuje sig
przez rezystancje R i uklad wraca do stanu wyj-
Sciowego.

Jezeli przycisk a zostanie zablokowany, proéba
uruchomienia przyciskiem b spowoduje podanie
napiecia na przekaznik 2P pomocniczy i zwarcie
stykéw 2P;. Przekaznik 1P gléwny nie zadziala,
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natadowato kondensator C, ktéry w tym stanie

stanowi teraz przerwe w obwodzie zasilania prze-
kaznika 1P gléwnego. Styk 1P; pozostanie roz-
warty, napiecia na wyjsciu W nie bedzie.

W przypadku préby uruchomienia urzadzenia
tylko przyciskiem b, napiecie podane do ukladu
uruchomi przekaZnik 2P pomocniczy oraz 1P gléw-
ny, styki 1Py i 2P, zostang zwarte, lecz dzieki blo-
kujacemu dzialaniu diody D;, napiecia na wyjsciu
W ukiadu nie bedzie. Przy zwolnieniu oraz bloi:o~
waniu tylko przycisku b uklad zachowuje sie ana-
logicznie jak w przypadku dzialania przycisku a.
Dioda D3 separuje wyjscie W od obwodu RC.

Elektryczny uktad weditug wynalazku zapewnia
operatorowi calkowite bezpieczenstwo praty, po-
niewaz uklad zasilany jest napieciem bezp&ecmym
i start urzadzenia lub obrabiarki mozliwy jest je-
dynie przy oburecznym wecisnieciu przyciskéw.
Start nie nastapi jednak, jezeli jeden przycisk jest
zablokowany. A wiec obrabiarka lub urzadzenie
pracuje, jezeli operator wcitnie i trzyma oba przy-
ciski, niezaleznie od czasu trwania cyklu pracy,
przy czym cykl pracy mozna w kazdej chwili
przerwaé przez zwolnienie jednego przycisku.

Zastrzezenie patentowe

Elektryczny uklad sterowania maszyn i urzadzen,
skladajacy sie z przyciskéw sterujacych, diod pro-
stowniczych, przekaznikéw i obwodu RC, znamien-
ny tym, ze diody (D;, D.) prostownicze sa pola-
czcne z sobg przeciwsobnie i z obwodem (R, C)
dla przekaznika (1P) gléwnego w punkcie ich zwar-
cia, oraz wyjscie (W) ukladu jest sprzeione przez
diode (Ds) prostownicza w punkcie lgczgcym minus
kondensatora (C) z cewka przekaznika (1P) gléw-
nego w kierunku przewodzenia, a przyciski (a i b)
startowe posiadaja kazdy jedng pare stykéw czyn-
nych i sg usytuowane réwnolegle w stosunku do
przewodu zasilajagcego uklad napieciem bezpiecz-
nym.
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