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@ Perfectionnements apportés aux appareils de décapage
du type a support télescopique et a treuil de manoeuvre-

Le treuil de V'appareil comprend deux tambours {16) et
(17) entrainés en sens opposés pour la commande de deux
cables (18) et (19) dont les extrémités libres sont attachées au
dispositif a jets tournants fixé en bout du support téle-
scopique. H est en outre prévu deux galets tournants (25} qui
agissent sur le tuyau flexible (26) pour I'alimentation en eau
sous pression de l'appareil, la vitesse linéaire de défilement
que ces galets (25) tendent & impartir audit tuyau étant
supérieure a celle des cables précités de fagon a exercer sur

™= |'appareil un effet de poussée quil'oblige & descendre.
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Perfectionnements apportés aux appareils de décapage du type

34 support télescopique et & treuil de manoeuvre

La présente invention a trait aux appareils de décapage a

jets tournants utilisés pour le nettoyage hydraulique de la
paroi interne des cuves, réservoirs ou autres capacités, et
elle vise plus particuliérement ceux qui sont associés a un
support prévu orientable et agencé de maniére télescopigque
afin de permettre le réglage de la position exacte de 1'organe

tournant de travail a l'intérieur de la capacité concernée.

On connait 4éj3 des appareils de ce type qui sont équipés
d'un treuil léger pour la manoeuvre, le plus souvent manuelle,
du support télescopique. Une telle construction ne peut
toutefois convenir si 1'on entend réaliser un appareil de
décapage a grande puissance, fixé & la base d'un support
télescopique de hauteur importante ; en effet en pareil cas

le poids de 1'ensemble serait trop important pour étre
manoeuvré a la main, et si 1'on entendait doter un tel

treuil d'un moteur on aboutirait & un encombrement inaccepta-

ble et & des difficultés sérieuses.

Les perfectionnements qui font 1'ohjet de la présente invention
ont plus spécialement pour but de permettre la construction
d'un appareil de décapage & grand rendement, muni d'un

support télescopique susceptible d'étre manoeuvré de maniére

aisée et sire.

L'appareil suivant 1'invention est caractérisé en ce que le
treuil de manoeuvre comprend deux tambours séparés sur
lesquels s'enroulent en spirale, dans des directions opposées,
deux cables de suspension disposés & la fagon en soi connue,
de part et d'autre du tuyau flexible d'alimentation en eau
sous pression, ces deux tambours étant reliés a un moteur

pour tourner dans des sens oOpposés.

On congoit cependant gu'un tel agencement ne suffirait pas a
assurer dans tous les cas la descente du dispositif 3 1'inté-

rieur de la capacité 3 nettoyer, notamment lorsque pour
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atteindre une zone de cette capacité qui est éloignée de
1'ouverture il est nécessaire d'orienter le support télescopi-
que de maniére trés obligue. Aussi, suivant une disposition
particuliére de -1'invention fait-on comporter au treuil un
mécanisme de galets tournants gui est entrainé 3 travers un
dispositif de friction susceptible de patiner de fagon a
tendre a impartir au tuyau flexible d'alimentation en eau

une vitesse de défilement supérieure & celle des deux cébles,
si bien que le dispositif 3 jets tournants suspendu auxdits
cdbles et relié au tuyau flexible sus-mentionné est positive-
ment repoussé vers le bas lors de sa descente a 1'intérieur

de la capacité 3 nettoyer.

Par ailleurs et de maniére avantageuse on prévoit sur le
systéme qui assure 1'entrainement des tambours et des galets
un dispositif limiteur de course associé A un limiteur de
couple, de fagon 3 arréter systématiquement 1'entrainement
lorsque le dispositif 3 jets tournants atteint 1'une ou

1'autre des deux positions extrémes de sa course.

Le dessin annexé, donné & titre d'exemple, permettra de
mieux comprendre 1'invention, les caractéristiques qu'elle

présente et les avantages qu'elle est susceptible de procurer:

Fig. 1 est une vue schématique en élévation montrant

l'ensemble d'un appareil de décapaqge suivant 1'invention.

Fig. 2 et 3 sont des coupes transversales & plus grande
échelle suivant les plans indiqués en II-1I, respectivement
III1-IXI, en fig. 1.

Fig. 4 représente en coupe axiale le dispositif limiteur

de course.

L'appareil réprésenté en fig. 1 comprend, & la fagon en soi

connue, un dispositif de décapage 1 du type a jets tournants,

"fixé 34 1'extrémité inférieure d'un support approprié. Ce

dernier comporte en premier lieu une série d'éléments tubulaires

2 emmanchés télescopiquement les uns 3 1'intérieur des
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autres, et surmontés par une piéce sphérique 3 susceptible
de s'orienter par rapport 3 un anneau 4 destiné & prendre
appui contre le bord de l'ouverture d'une cuve telle que 5.
Le support précité comprend encore vers le haut un fourreau
6 sur lequel est fixé le bati ou carter 7 qui renferme les

organes du treuil de manoeuvre.

Comme montré en fig. 2 ce treuil comprend un moteur 8, a

entrainement pneumatique dans 1'exemple de réalisation

’

considéré, dont 1l'arbre de sortie est relié par une transmission

3 chaine 9 a un arbre horizontal 10 ; on notera qu'a la
transmission 9 est associeé un dispositif limiteur de couple
11 de type usuel. L'arbre 10 porte deux parties filetées 10a
dont les filets sont orientés en sens inverses, chacune
desdites parties 10a coopérant avec une roue correspondante
12, 13, calée sur un arbre transversal 14, 15 convenabhlement
supporté dans le b3ti 7. B 1'opposé du dispositif limiteur
de couple 11 l'arbre 10 est avantageusement muni d4'un embout

10b permettant 1'entrainement manuel du treuil en cas de

14 . [ d
necessite.

Sur chacun des arbres 14 et 15 est calé un tambour 16,
respectivement 17, dont le moyeu est rendﬁ solidaire de
l'extrémité d'un cdble 18, 19 ; les joues latérales de ces
deux tambours sont trés rapprochées de telle sorte que les
spires des cables s'empilent radialement les unes sur les
autres sans décalage axial. Il convient de remarguer que les
deux tambours 16 et 17, entrainés en sens inverses, se
chevauchent de maniére 3 limiter 1'encombrement latéral du
treuil; chague cdble 18 et 19, déroulé a partir de la partie
centrale du carter 7, traverse un guide 20 (fig. 1) en forme

d'entonnoir prévu a l'extrémité supérieure du fourreau 6.

Comme montré en fig. 3, ce fourreau 6 renferme un tube 21 &
section carrée qui définit ainsi dans ledit fourreau guatre
logements dont chacun présente un profil en forme de segment .
deux logements opposés sont traversés par les cdbles 18 et
19, tandis que les deux autres sont occupés par deux canalisa-

tions 22 qui assurent 1'alimentation en air comprimé du
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dispositif ; (amenéeretrévacuatidn). A1n51 qu'on peut le
voir en fig. 1 les cébles 18 et 19, ainsi que les canalisations
22, agencées de maniére télescopique?en;vhe,dé:se‘conformer
aux modifications derlongueur:des éléments. 2 dﬁrsupport,
sont maintenus par desrﬁagué5723,qui bpéréﬁ£¢la retenue et -
le gﬁidage desdits éléments,r1a,baquérsupérieuré'pérmettant
la liaison entre 1le tubeVZI etri;é]émeht 2 a plus grand-
diamétre, tandis qﬁe 1a'bague'ihférieuré, a 1a§uelle est
attachée 1'extrémité 1nfer1eure des cables 18 et 19, est

fixée a demeure au- dlSpOSltlf 1.

Les arbres transversaux 14 ot 15 qui assurent 1'entrainement -
des tambours 16 et 17'sontrmunisid'dne'qarniture axiale 24
(fig. 2) dont chacune forme- support pour un galet fou 25.

Chaque galet 25 est creusé d une qorqe de faqon 3 venir

's'appliquer contre le tuyau f]ebe]e 26 qu1 Alimente le

dispositif 1 en eau squ*pression; Céitﬁyéu'ze'travérse
verticalement le trewil, soﬁlektrémité supériéure étant
raccordée 3 une source appropriée, et;il’s'engage axialement
dans le fourreau 6) dans le tubg'carré"ii et -dans les éléhents
télescopiques 2 pour se rﬁccdrder aux jérs'tourhants,ﬁu

dispositif 1.

Le mécanisme de galets,2S'esﬁ'ehtrainé’érﬁartir du7tamhour
16. A cet effet 1'une des faces létéréiésrdé;éeiuiQCi est
solidaire d'un disque derfriction,27'§uilés£7mainténu élasti-
guement appliqué, sousrl‘effet défroﬁdelies,déformables 28
montées en’bout'derlfarbre 14, éonire 1é fian'd?une roue
dentée 29 supportés par la. qérniture?24rdﬁdiﬁ'érbré. Cette
roue 29 engréne avec une denture 25a prevue lateralement sur
celu1 des galets 25 qui est monte qur 1 arbre 15 du tamhour
17 ; les deux galects 25 sont ]10531'un q_lrantre par des
dentures latérales 25b en prise 1'uneva§ec'l'édtre,flesditesr
dentures étant identiques de facon élcé;qué,iés”deux galets

tournent a la méme vitesse.

L'extrémité de 1'arbre 15 opposée 4 celle gqui pérte la roue
13 dépasse en arriére du bati ou carter77,pdurrcobpérer'avec

un dispositif de sécurité pour 1'arrétrautomatiqueien fin de
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course, globaiément référencé 30. Comme montré en fig. 4 ce
dispositif 30 comprend un écrou 31 vissé, avec interposition
d'une rangée de billes 32, sur 1l'extrémité filetée 15a de
l'arbre 15 qui pénétre dans un manchon cylindrigue de proter-
tion 33 rapporté contre la paroi arriére du carter 7. Cet
écrou 31 est retenu angulairement dans le manchon 33 (par
exemple et comme représenté par le moyen d'une bille 34
engagée pour partie dans un logement cylindrique borgne
dudit écrou et pour partie dans une coulisse longitudinale
33a du manchon précité) et il est éguipé sur chacune de ses
faces axiales d'un roulement a aiquilles 35 destiné a venir
porter pour 1'un contre un épaulement associé au roulement
36 gui soutient 1'arbre 15, pour 1'autre contre un chapeau

37 fixé de maniore aisément interchangeable en bout Adudit

arbre.

L'utilisation et le fonctionnement de 1'appareil de décapage
suivant 1'invention découlent des explications gui précédent

et se comprennent aisément.

L'ensemble formé par le treuil, le support et le dispositif
de décapage est en premier lieu installé -sur 1'ouverture ou
trou d'homme de la cuve 5 a nettoyer ;: a cet effet la partie
inférieure de 1'ensemhle précité est engagée dans 1la cuve de
fagon a ce gue 1l'anneau 4 vienne prendre appui contre le
bord de l'ouverture, puis la rotule 3 est wanoeuvré jusqu'a
amener 1'axe général du support et de l'appareil & 1l'orienta-
tion et inclinaison désirées, et enfin ladite rotule est
bioquée, a la facon connue, & la position de retenue. Le
tuyau 26 et le debouché supérieur des canalisations téléscopi-
ques 22 sont convenabhlement branchés aux installations fixes

correspondantes.

-I1 suffit alors de manoeuvrer le treuil pour awener le

dispositif 1 3 la hauteur désirée a 1'intérieur de la cuve
5. A cetveffet le moteur 8 est mis en marche dans le sens
correspondant & la descente, ce qui a pour résultat de
dévider les cédbles 18 et 19 3 partir des tambours 16 et 17

et d'entrainer en rotation le mécanisme de galets tournants
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25. Les éléments télescopiques 2 du support se déployent
vers le bas au cours de la descente progressive de 1'appareil
2, cette descente s'effectuant par gravité et par suite de

1'action de poussée exercée par le tuyau flexible 26 sur

Qs

ledit appareil ; en effet le mécanisme de galets 25 tend

o1 7]

impartir 3 ce tuyau une vitesse de défilement supérieure
celle des cibles 18 et 19 le systéme d'entrainement par
friction 27-29 autorisant un patinage de compensation par
suite de 1'élasticité introduite dans ledit systéme par lesr
rondelles déformables 28.

Les essais ont démontré que cette poussée positive du disposi-
tif 1 par le tuyau 26 vers le bas évitait radicalement tout
risque de blocage intempestif dudit dispositif au cours de

sa descente, blocage susceptible évidemment d'étre suivi par

.une chute brusque s'il n'est pas détectd par 1'opérateur. On

.notera que cette poussée ne provogue aucune usure sensible

du tuyau flexible 26. L'effort de traction & la remontée est
supporté par les deux cdbles 18 et 19 associés aux tambours
16 et 17, la roue dentée 29 patinant a nouveau pour compenser
la différence existant entre les vitesses de rotation des

tambours 16 et 17 et des galets 25.

Par ailleurs le dispositif de sécurité 30 s'oppose a tout
risque d'endommagement du treuil et du dispositif 1 dans le

cas ou par suite d'une inadvertance 1'opérateur n'arréterait

pas le moteur 8 & l'une ou & 1'autre des deux fins de la

course. On comprend en effet que par suite de son immobilisation

angulaire 1'écrou 31 de ce dispositif 30 se déplace axiale-
ment dans un sens ou dans 1'autre en fonction du sens de
rotation de 1'arbre 15. La fin de course haute, correspondant
d l'appui de 1'écrou 31 contre 1'épaulement associé au
roulement 36, est réglée en usine compte tenu de la fixation
des extrémités des clbles sur les tambours 16 et 17 ; par
contre la fin de course basse, obtenue par appui de 1l'écrou
31 contre le chapeau 37, est susceptible d'étre modifiée en
fonction de la proféndeurrde la cuve 5 considérée, par
remplacement dudit chapeau par un autre présentant une

longueur axiale différente. Bien entendu le limiteur de
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couple 11, associé a la roue de chaine de la transmission 9,
intervient pour décharger automatiquement le moteur R lorsgque
1'écrou 31 arrive en butée & 1'une ou 1'auvtre des deux
extrémités de sa course en s'opposant @ toute rotation

ultérieure de 1'arbre 15 et des deux tambhours 16 et 17.

On notera gue 1'écrou baladeur 31 est avantageusement muni d'un
doigt latéral 3la (fig. 4) qui se déplace a 1l'intérieur

d'une lumiére 33b découpée longitudinalement dans le manchon
33, si bien que 1'opérateur peut & tout moment vérifier la
position axiale dudit écrou, position a laguelle correspond
évidemment une position éguivalente du dispositif 1 & 1'inté-
rieur de la cuve. La lumiére 33b porte le long d'un de ses
bords une série de repéres qui permettent de régler de

maniére trés précise le positionnement des jets tournants de

travail du dispositif{ 1 dans la cuve 5.

Il doit d'ailleurs étre entendu que la description qui-
précéde n'a été donnée gu'ad titre d'exemple et qu'elle ne
limite nullement le domaine de 1'invention dont on ne sorti-

rait pas en remplagant les détails d'exécution décrits par

tous autres équivalents.



10

15

20

25

30

35

0027772

Revendications de bhrevet

1. Appareil de décapage du type dansjléquei un dispbsitif a
jets tournants est porté par la base d'un- support télescopique
manoeuvré & 1'aide de deux cables de. suspénsion'diéﬁosés
axialement dans ce support de part et d autre du tuyau :
flexible d'alimentation en e eau s0us preqslon, lesdits cables
étant associés a3 un LrCUil:provu dans 1a pnrtlé supéricure
dudit support et pourvu d'un moteur d'entrainement, Caractérisé
en ce gue le treuil comprend deux tambours separes sur -
lesquels s'enroulent en splrale,'dans desaﬁlrectlons Qpposées,
les deux cdbles de suapensiéh,ices deux ta%bbdrs étant

reliés au moteur pour tourner dans des sens opposés.

2. Appareil suivant la revend1catzon 1 éaracfériS& en ce
que les deux tﬁmhourq sont doca]oq nx]anmont de faqon a se

chevaucher partiellement ) un- 1 autre.

3. Appareil suivant 1'aherqaa1conqué'desfrevéndications 1 et
2, caractérisé en ce QUa'le'moteur d'enﬁrainement,est relié
par une transmission appropriée—a un arbférprinéipalrpourvu'
de deux filets de vis sans fin de sens opposes, chacun '7
desdits filets cooperant avec une roue dentee correspondante
calée sur un arbre- transversal formant support pour 1'un des.

deux tambours.

4. Appareil suivant 1la revendlcatlon 3 caracterlse en ce
gue la transmission prevue entre le moteur et 1" arbre prlnc1—
pal est équipée d'un dlsp051t1f 1lm1teur:de couple,de type

usuel.

5. Appareil suivant l'une'quaicqnqde,dés*reVendicatiqns 1a
4, caractérisé en ce que 1e2tfeuil'cdmprendren outré un
mecanlsme de galets tournants qui tend a Jmpartlr au tuyau
flexible @' allmentatlon ‘en. eau une v1tesse de defllement
linéaire superleure a celle 1mpart1e aux’ cables par les deux
tambours, de facon a ce que lors,de,la descente du dlSpOSltlf
de décapage ledit tuyau exerce sur ce dernier un effet de

poussée.
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9
6. Appareil suivant la revendication 5, caractérisé en ce
gue le mécanisme de galets tournants est commandé a partir
du systéme d'entralnement des tambours avec interposition de
moyens de friction gui permettent par patinage la compen-
sation automatique de la différence des vitesses de défilement

linéaires du tuyau flexible et des cables.

7. Appareil suivant 1'une quelconque des revendications 4 3
6, du genre comprenant un dispositif de sécurité constitué
par un écrou balladeur monté sur une partie tournante filetée
et retenu angulairement pour se déplacer axialement dans un
sens et dans l'autre au cours du fonctionnement du treuil,
caractérisé en ce qu'a la partie tournante filetée, formée
par 1'un des arbres du treuil, sont associées deux butées

fixes aptes a stopper 1'entrainement lorsque 1'écrou balla-

deur vient en fin de course porter comtre 1'une d'rlles,

8. Appareil suivant la revendication 7, caractérisé en ce
gue l'une au moins des deux butées fixes est susceptible

d'étre axialement réglée en position par déplacement ou par

substitution.

9. Appareil suivant 1'une quelCanué des revendications 7 et
B, caractérisé en ce gue 1'écrou balladeur est muni d'un
doigt latéral propre a se déplacer en vis-a-vis de repéres
gqui indiquent 3 tout moment la position du dispositif 3 jets

tournants a l'intérieur de la cuve.

10. Appareil suivant les revendicatioms 3 et 4 envisagées en
combinaison, ‘caractérisé en ce que 1l'une des extrémités de
1'arbre principal supporte le dispositif limiteur de couple
1ié 3@ la transmission, tandis gque l'extrémité opposée présente

un embout d'entrainement manuel.
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