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PATENTKRAV

1. Styreindretning (200; 300) til at styre et kirurgisk handstykke
(218), hvilken indretning er egnet til at styre det kirurgiske
hdndstykke 1 overensstemmelse med i det mindste én styreparame-
ter, hvilken styreindretning omfatter:

e lokale styreorganer (204; 304) foreliggende pa styreindret-
ningen;

e tradlgse kommunikationorganer (213), som er egnede til at
kommunikere med fjernstyringsorganer via en tradlegs kom-
munikationsforbindelse (220), hvilke lokale styreorganer og
tradlese kommunikationsorganer er egnede til at modtage
instruktioner til justering af hver styreparameter; og

e valgerorganer (216) til at wvalge enten de lokale styre-
organer (204; 304) eller de tradlgse kommunikationsorganer

(213) til at justere hver styreparameter.

2. Styreindretning ifelge krav 1, hvor de lokale styreorganer
(204) omfatter en aftagelig del (204A);
e styreindretningen omfatter ogsa detektionsorganer (206) til
at detektere tilstedevarelsen af den aftagelige del (204A)
pa styreindretningen (200);
e valgerorganerne (216) er konfigurerede til automatisk at
valge de lokale styreorganer (204) til justering af hver
styreparameter, i1 det tilfelde, hvor tilstedevarelsen af den

aftagelige del (204A) detekteres.

3. Styreindretning ifelge krav 1, hvor valgerorganerne (216)
omfatter en manuelt aktiverbar omskifter (215) til at valge enten
de lokale styreorganer (304) eller de tradlgse kommunikations-

organer (213) til justering af hver styreparameter.

4. Styreindretning ifglge ethvert af kravene 1 til 3, hvor den

tradlose kommunikationsforbindelse (220) er af typen Bluetooth™,



10

15

20

DK/EP 2908763 T3

16

5. Styreindretning ifelge ethvert af kravene 1 til 4, hvor de

lokale styreorganer (204) omfatter en Hall effekt magnetknap.

6. Styreindretning ifglge ethvert af kravene 1 til 5, hvor hand-
stykket omfatter en piezoelektrisk transducer, den i1 det mindste
ene parameter omfatter i det mindste én af fglgende: et elektrisk
effektniveau, som skal leveres til handstykket; en skyllestrom-
ningshastighed for handstykket; og aktivering eller deaktivering
af handstykket.

7. Apparatur til styring af et kirurgisk handstykke, omfattende:
e en styreindretning (200; 300) i overensstemmelse med ethvert
af kravene 1 til 6;
e et hédndstykke (218) med styreparametre, som justereres af
styreindretningen; og
e fjernstyringsorganer (208), som er egnede til at kommunikere
med de tradlgse kommunikationsorganer (213) 1 styreindret-

ningen via en tradlgs forbindelse (220).

8. Styreapparat ifglge krav 7, hvor fjernstyringsorganerne (208)
er et kommunikationsmodul af typen mobiltelefon eller digital

tablet.
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