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Przedmiotem wynalazku jest urządzenie me¬
chaniczne do kreślenia obrazów perspektywicz¬
nych płaszczyzn lub innych powierzchni z da¬
nych rzutów liniowych tych powierzchni na
trzy osie współrzędne przestrzennie.
Urządzenie według wynalazku różni się od

znanych tym, że daje drogą mechaniczną re¬
konstrukcję dowolnej powierzchni z trzech da¬
nych rzutów i to bezpośrednio w gotowej for¬
mie obrazu perspektywicznego w rzucie geo¬
metrycznym.
Wynalazek jest wyjaśniony na rysunku, na

którym fig. 1 przedstawia widok aksonome-
tryczny aparatu, fig. 2 — widok lunetki oraz
fig. 3 — przekrój poprzez lunetkę wzdłuż linii
a—a na fig. 2. Urządzenie według wynalazku
składa się z obrotowego bębna 7, zaopatrzone¬
go w przesuwające się nad nini wskazówki 14,

*) Właściciel patentu oświadczył, że twórcami
wynalazku są prof. Hugon Kowarzyk, dr Zofia
Kowarzyk, dr Tadeusz Kubisz i dr Maria Gie-
roń-Zasadzeniowa.

umieszczone na linkach przesuwnych, przy po¬
kręcaniu gałkami napędów 4, 4' i 6, co z kolei
powoduje odpowiednie ruchy lunetki.
Istotną częścią urządzenia jest lunetka 1,

która za pomocą odpowiedniego zawieszenia
i sterowania linkami napędowymi może po¬
ruszać się w dwóch prostopadłych do siebie
kierunkach, a urządzenie sumujące 3 umożli¬
wia bezpośrednie poruszanie się lunetki w trze¬
cim kierunku pod kątem 45° do poprzednich.
Prostopadłe do siebie ruchy lunetki są ste¬

rowane za pomocą napędów 4 i 4', ruch zaś
skośny — poprzez urządzenie przenoszące 5
za pomocą napędu 6.
Lunetka 1 jest zamocowana w ramce 9 na

osi poziomej, w ramce 10 zaś na osi pionowej.
Ruchy lunetki w płaszczyźnie pionowej po¬

woduje obrót tarczy 11, a ruchy poziome —
obrót tarczy 12 za pomocą linki napędowej 13,
Linka ta, powodująca obrót lunetki 1 około

osi 17 osadzonej w ramce 10, przechodzi przez
otwór 16 wydrążony w trzpieniu osi poziomej
ramki 9, a ruch ukośny lunetki 1 jest wyńi-



kiem sumowania ruchów poziomego i pionowego
(hAprze^ urządzenie sumujące 3 i 5, kierowane
^%aM|em & nie^eViiCT|d napędów fi 4'. Wy-
• znAianie {Wikft\^Mrazu perspektywicznego

według wynalazku o^byw^ąjsię w następującej
kolejności.

Wykresy trzech rzędnych zakłada się na bę¬
ben obrotowy 7. Bęben zaopatrzony jest w trzy
wskazówki 14, które można przestawiać wzdłuż
założonego na bębnie wykresu za pomocą gałek
przy napędach 4, 4* i 6. Wskazówki są połączo¬
ne linkami układem bloczków z ruchomą lu¬
netką 1, która rzutuje punkt świetlny na
przezroczysty ekran 2. Pozycje wskazówek wy¬
znaczają położenie świetlika na ekranie. Obra¬
cając bęben i przestawiając wskazówki na ko¬
lejne punkty wykresów otrzymuje się kolejne
położenie świetlika, które rysownik znaczy pun¬
ktami na kalkowym- papierze rozpiętym na
ekranie 2.

Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie mechaniczne do kreślenia obra¬
zów perspektywicznych z danych liniowych
rzutów na trzy osie współrzędne przestrzen¬

nie, znamienne tym, że składa się z obro¬
towego bębna (7), zaopatrzonego w przesu¬
wające się nad nim wskazówki (14) umie¬
szczone na linkach (8), przesuwanych za po¬
mocą gałek (4, 4' i 6), które jednocześnie po¬
wodują odpowiednie ruchy lunetki (1), umie¬
szczonej w ramkach (9 i 10), która może się
poruszać w dwóch prostopadłych do siebie
kierunkach i za pomocą której można rzu¬
tować punkt świetlny na ekran przezroczy¬
sty (2).

2. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że linka (13) powodująca obrót lunetki oko¬
ło osi (17)h osadzonej w ramce (10), prze¬
chodzi przez otwór (16) wydrążony w trzpie¬
niu osi poziomej ramki (9), a ruch ukośny
lunetki (1) jest wynikiem sumowania ruchów
poziomego i pionowego przez urządzenie su¬
mujące (3 i 5), kierowane napędem (6), nie¬
zależnie od napędów (4 i 4').
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