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Przedmiotem wynalazku jest taSmowo-szczebelko-
wy podajnik elementéw krgzkowych z samoczynng
regulacjg predkos$ci podawania. Podajniki taSmowo-
-szczebelkowe sg stosowane do podawania elemen-
tow krazkowych, co pozwala na pelng automatyza-
cje i zwiekszenie wydajnoS$ci proceséw obrobki
w wielkoseryjnej produkcji zwlaszcza na szlifier-
kach bezklowych i ptaszczyznowych.

Bardzo wainym zagadnieniem w procesie poda-
wania jest zapewnienie wtasciwej ilo§ci podawa-
nych elementé6w do obrébki. )

W znanych rozwigzaniach podajnikéw ta$mowo-
-szczebelkowych ilo§¢é podawanych elementéw musi
byé doprowadzana z nadmiarem w stosunku do wy-
dajnos$ci obrabiarki. Nadmiar elementéw spada
z powrotem do zasobnika, co jest powodem ich ka-
leczenia sie i powstawania-halasu. Aby .zmniejszyé
do minimum ilo§é spadajgcych krgzkéw stosowano
znane podajniki ta§mowo-szczebelkowe z bezstop-
niowag regulacjg szybko$ci taémy, dokonywang za
pomocg mechanicznego lub elektromcznego regula-
tora obrotéw. -

Zasadnicza wada tego rozwigzania jest koniecz-
no$é czestej interwencji obstugujacego w celu regu-
lowania szybko$ci ze wzgledu na to, ze ilo§é za-
bieranych elementéw krgzkowych zalezna jest od
ich iloSci oraz od sposobu ich ulozenia sie w za-
sobniku. Ze wzgledu na powyzsze niedogodnofci,
znane podajniki taSmowo-szczebelkowe posiadajgce
bezstopniowg regulacje predkoSci nie mogg byé
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praktycznie stosowane tam, gdzie niedopuszczalne
jest kaleczenie powierzchni obrabianych elementéw,
przy réwnoczesnym zachowaniu automatyzacji pro-
ces6w obrébczych.

Podajnik taSmowo-szczebelkowy wedlug wyna-
lazku, przeznaczony jest do podawania elementéw
krazkowych zwlaszcza pierScieni lozysk tocznych na
poszczegblne stanowiska obrébeze, jak na przyklad
szlifierki bezklowe, plaszczyznowe i prasy do zna-
kowania. W por6éwnaniu ze znanymi rozwigzaniami
odznacza sie on prostg konstrukcjg, pewnoScig dzia-
tania oraz dzieki samoczynnej regulacji iloSci po-
dawanych elementéw krgzkowych catkowicie elimi-
nuje mozliwosé kaleczenia pow1erzchn1 podawanych
elementow.

Urzadzenie do samoczynnej regulacji podawania
krazké6w wedlug wynalazku sklada sie z krzywki
osadzonej na watku, taSmy podajgcej, trzpienia ru-
chomego, zespotu dzwigni i sprezyn oraz mikro- .
wylacznika.

Ruch trzpienia powodowany obracajgcg sie krzyw-
kg wprowadza cyklicznie ramie dZwigni do rynny
i w przypadku napotkania krgzkéw powoduje na-
ci$niecie mikrowylgcznika, ktéory powoduje zadzia-
lanie elektronicznego urzadzenia czasowo zwlocz-
nego na okres nastawialnej dtugosci czasu. Na okres
ten zatrzymany zostaje ruch tasmy podajacej,
a wiec i podawanie krazkéw do rynny.

Przedmiot wynalazku objasniony jest szczegdélowo
na podstawie rysunku na ktérym fig. 1 przedstawia
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podajnik w widoku bocznym, fig. 2 — podajnik w
widoku z przodu, fig. 3 — przykladowag konstruk-
cje mechanizmu sterujgcego zatrzymania tas$my,
a fig. 4 — schemat ideowy elektronicznego urzg-
dzenia czasowo-zwlocznego do sterowania sprze-
glem elektromagnetycznym.

Podajnik wedlug wynalazku sklada sie, z taSmy 1
ze skoSnymi szczebelkami 2 silnika elektrycznego,
listwy prowadzacej 3, rynny 4 i urzadzenia zatrzy-
mujgcego ruch taSmy. TUrzadzenie zatrzymujgce
ruch taSmy sklada sie, z krzywki 6, trzpienia 7
z rolkg 13 i zderzakiem 15, sprezyny 8, zespolu
dzwigni 9 i 10, sprezyny agrafkowej 11, mikrowy-
1acznika 12, sprzegta elektromagnetycznego 17 i u-
rzadzenia czasowo-zwlocznego A, ktére sklada sie
z elektronicznego czlonu czasowo-zwlocznego 16
z potencjometrem W i przekaznikiem pomocni-
czym S ze stykiem S, oraz przekaznika wykonaw-
czego P ze stykami p, i p,. Urzadzenie zasilane jest
znanym zasilaczem nie pokazanym na rysunku.

Podawane elementy krgzkowe, na przyklad pier-
§cienie lozysk tocznych, wsypywane sg do zasob-
nika 5 skad zabierane sg przez szczebelki tasmy 1.
" Tasma 1 wykonana z plytek stalowych ze sko$nymi
" szczebelkami 2, napedzana jest silnikiem elektrycz-
nym pradu zmiennego przez reduktor i sterowane
sprzeglo elektromagnetyczne 17. Znajdujgce sie na
szczebelkach elementy kragzkowe podtrzymuje z bo-
ku listwa 3 siegajgcg gorng swa czeScig do dna ryn-
ny odprowadzajgcej 4.

Elementy krazkowe P po minieciu wysoko$ci dna
rynny 4 staczaja sie ze szczebelk6w napelniajgc
rynne 4 do osiggniecia strefy ograniczonej dziwig-
niag M; po czym ruch taSmy 1 zostaje wylaczony
na czas potrzebny do cze§ciowego opréznienia rynny
-odprowadzajgcej 4. Wielko§¢ tego czasu jest na-
stawialna elektronicznym urzadzeniem czasowo-
-zwlocznym A, ktére po czeSciowym oproznieniu
rynny ponownie, samoczynnie wigcza ruch tasmy.

Wylagczenie taSmy 1 odbywa sie za pomocg urzg-
dzenia skladajacego sig z krzywki 6 obracajace]j sie
synchronicznie z ruchem tasmy 1. Krzywka 6 za po-
Srednictwem trzpienia 7 posiadajgcego na swym
gérnym koncu rolke 13 toczgcg sie po krzywce 6
i zderzak 15, naciska dzwignie lamang skladajgca
sie z goérnej czeSci 9 i dolnej 10 polgczonych ze
sobg sworzniem i sprezyng agrafkowg 11. W cza-
sie wychylania sie diwigni 9 i 10, dolne ramie M
czeSci 10 wchodzi w otwér R rynny 4 i jeSli nie
napotka podawanych pier§cieni, ramie K czeSci 10
oddala sie¢ od mikrowylgcznika 12, natomiast jeSli
rynna 4 jest napelniona i ramie M napotka pier-
§cien, wtedy ramie K naciska mikrowylgcznik 12,
ktéry w momencie styku zamyka obwo6d elektro-
nicznego czlonu czasowo-zwlocznego 16.
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Pomocniczy styk p, przekazZnika P umozliwia dal-
sza jego prace mimo ewentualnej przerwy w ocbwo-
dzie mikrowylacznika, za$ styk p, przerywa zasi-
lanie sprzegla elektromagnetycznego 17, powcdujac
tym samym zatrzymanie sie podajnika.

Po uplywie nastawionej wartoSci zwloki czasowej
na potencjometrze W, na skutek wzrostu pradu
przeplywajgcego w obwodzie katody lampy, za-
dziala przekaznik S, ktéry przerywa swoim sty-
kiem 8, obw6d zasilania przekaznika P. Sprzeglo
elektromagnetyczne 17 otrzymuje ponownie zasila-
nie i cykl podawania zaczyna sie od nowa az do
momentu zadzialania mikrowylgcznika 12.

Zastrzezenia patentowe

1. TaSmowo-szczebelkowy podajnik elementow
kragzkowych z samoczynng regulacjg predkoS$ci
podawania, zawierajgcy tasme napedzang sil-
nikiem elektrycznym, posiadajgcg na swojej
- zewnetrznej powierzchni skoéne szczebelki pro-
wadzone stycznie do listwy prowadzgcej zakon-
czonej rynng odprowadzajgcg elementy krgzko-
we, znamienny tym, Ze zaopatrzony jest w urzg-
dzenie zatrzymujgce ruch tasmy, gdy elementy
krazkowe zapelnig rynne odprowadzajgcg (4),
przy czym sklada sie ono z urzadzenia czasowo-
-zwlocznego (A) o nastawialnym czasie zwloki,
sprzegla elektfomagnetycznego (17), mikrowy-
lacznika (12), krzywki (6) obracajgcej sie syn-
chronicznie z ruchem tasmy, trzpienia (7) posia-
dajacego na swym goérnym koncu rolke (13) to-
czacy sie po krzywce (6) i dociskang do tej
krzywki sprezyng (8), zderzaka (15), dZwigni ta-
manej skladajgcej sie z czesci goérnej (9) oraz
dolnej (10), posiadajgcej w miejscu lgczenia spre-
zyne agrafkowsg (11), przy czym dolna cze$é (10)
dzwigni posiada jedno ramie (M) wchodzgce
w otwor (R) rynny (4) oraz drugie ramie (K)
naciskajgce na mikrowylgcznik (12) woéwecezas,
gdy przy ruchu trzpienia (7) w doi, na skutek
przesuniecia zderzakiem (15) goérnej czeSci (9)
dzwigni ramie (M) czeSci dolnej (10) dzwigni
wchodzge do otworu rynny napotka przeszkode
w postaci elementéw krazkowych.

2. Tasmowo-szczebelkowy podajnik wedlug zastrz. X
1, znamienny tym, Zze urzadzenie czasowo-
zwloczne (A) sklada sie z elektronicznego czionu
czasowo-zwlocznego (16) z przekaznikiem pomoc-
niczym (S), z przekainika wykonawczego (P)
i potencjometru (W) przy czym przekaznik po-
mocniczy (S) stykiem (8,) steruje przekaznikiem
wykonawczym (P), ktérego jeden styk (p,) stuzy
do samopodtrzymania si€, za§ drugi styk (p,) do
sterowania sprzeglem elektromagnetycznym (17).
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