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Sposéb dozowania materialow sypkich, zwlaszcza pylow do badania
filtrow powietrza i urzadzenie do dozowania materialdow sypkich,
zwlaszcza pylow do badania filtrow powietrza

Przedmiotem wynalazku jest sposdb dozowania materialéw sypkich, zwlaszcza pylow do
badunia filtrow powietrza i urzadzenie do dozowania matriatéw sypkich, zwlaszcza pyléw do
badania filtréw powietrza.

Znane s3 sposoby dozowania materialow sypkich polegajace na grawitacyjnym podawaniu
materiatu do przewodu transportowego, gdzie zostaje on zfluidyzowany i nastg¢pnie transporto-
wany do obiektu odbierajacego.

Urzadzenia do dozowania oparte na tym sposobie zawieraja komorg fluidyzacyjng, w ktérej
doprowadzony materiat pod wptywem przeptywajacego powietrza o pewnym nadci§nieniu tworzy
zawiesing, ktdra jest nast¢pnie transportowana dalej. W przypadku dozowania materiatéw niejed-
norodnych, o zréznicowanej granulacji, urzadzenia te nie zapewniaja dokladnego podawania
dawek zawierajacych §ciéle okres§lony sktad frakcyjny. W urzadzeniach tego rodzaju uzyskiwanie
odpowiedniego skladu materialu w dawce jest uzaleznione od rodzaju materiatu, ci§nienia powie- |
trza w komorze fluidyzacyjnej oraz potozenia zaworu odptywowego, co w praktyce nastrecza duze
trudno$ci w uzyskaniu wymaganej doktadnosci dawki.

Inne sposoby dozowania materiatéw sypkich polegaja na mechanicznym podawaniu mate-
riatu bezposrednio ze zbiornika do kanatlu zasilajacego za pomocy szczotek zagarniajacych mate-
rial z plaskiej powierzchni. Przy badaniach filtrow powietrza zachodzi potrzeba podawania pytu’
badawczego w doktadnych dawkach, o okre§lonym z géry sktadzie frakcyjnym okre§lonej wadze i
z okre$lonym nat¢zeniem. Dotychczas stosowane urzadzenia nie zapewmaja wymaganej doktad-
noéci dozowania, co rzutuje niekorzystnie na wyniki badan.

Celem wynalazku jest opracowanie takiego sposobu i urzadzenia do dozowania materialéw
sypkich, ktére zapewnityby podawanie w sposob ciagly wymaganych dawek o $ci$le okreSlonym
skladzie frakcyjnym, o okreslonej wielkosci i z odpowiednig czgstotliwoscia.

Istota sposobu wedtug wynalazku polega na tym, Ze materiat sypki podawany jest do pierscie-
niowego rowka wykonanego w plycie, majacej ruch obrotowy, z ktérego jest odsysany do miejsca
napelnianego.

Urzadzenie do dozowania wedlug wynalazku zawiera p{yte; osadzong obrotowo i napedzanq
Na powierzchni plyty wykonany jest wspotosiowo co najmniej jeden pierScieniowy rowek. Nagd
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rowkiem umieszczona jest konicoOwka wylotowa przewodu doprowadzajacego material ze zbior-
nika oraz w pewnej odlegtosci od niej koncdwka wlotowa rurociagu ssgcego transportujacego
material z rowka do urzadzenia napelnianego.

Na koncoéwce wylotowej przewodu doprowadzajacego materiat osadzona jest luzno tulejka,
ktora swoim cig¢zarem opiera si¢ 0 powierzchnig elementu ruchomego. Tulejka zapobiega rozsypy-
waniu si¢ materialu poza obszar rowka i powodujec réwnomierne rozmieszczenie materiatu w
rowku. Ilo§¢ transportowanego materialu w jednostce czasu jest funkcja wymiaréw gecometry-
cznych rowka oraz jego pre¢dkosci liniowej. Wielko$¢ dawek mozna zmieniaé¢ w stosunkowo duzym
zakresie poprzez dobdr przekroju poprzecznego rowka lub zmiang jego prgdkosci liniowej. Liczba
rowkéw zatem moze byé dowolna i wykonywana jest odpowiednio do zalozonych parametréw
urzadzenia. Dzigki mozliwosci regulacji, z jednej strony predkosci liniowej rowka, a z drugiej
strony wyboru odpowiedniego przekroju poprzecznego rowka mozna uzyskaé ptynne podawanie
bardzo doktadnych dawek, zréznicowanych co do wielkosci, w okre$lonym czasie, wedlug z gory
przygotowanego programu dawkowania, co ma bardzo duze znaczenie w procesie badawczym.

Dodatkowa zaleta urzadzenia jest mozliwo$¢ dowolnego sterowania st¢zeniem materiatu w
mieszaninie z powietrzem bez zmiany parametréw powietrza zasilajacego.

Przedmiot wynalazku jest blizej przedstawiony w przykladzie wykonania na rysunku, na
ktérym fig. | przedstawia urzadzenie do dozowania materiatu w widoku perspektywicznym, fig. 2
— fragment koncéwki wylotowej przewodu doprowadzajacego materiat z osadzong na niej tulejka
oraz fragment pltyty w przekroju poprzecznym.

Na korpusie 1 umieszczona jest okraglta plyta 2 osadzona na osi 3 napgdzanej silnikiem
elektrycznym o regulowanych obrotach, nie uwidocznionym na rysunku. Na powierzchni ptyty 2
wykonany jest piericieniowy rowek 4 posiadajacy zarys prostokatny w przekroju poprzecznym.
Nad ptyta 2 umieszczony jest zbiornik materiatu §, ktérego koricowka wylotowa 6 zaopatrzona jest
w kurek spustowy 7 oraz tulejke¢ 8. Tulejka 8 jest osadzona luzno na konicéwce i swoim czotem
opicra si¢ o powierzchnig plyty obrotowej 2. Zbiornik materialu zamocowany jest na pionowym
precie 9 7a pomoca obrotowego ramienia 10. Po stronie przeciwleglej do zbiornika materiatu
umieszczona jest koficowka wlotowa 11 potaczona przewodem elastycznym z rurociaggiem wloto-
wym powietrza do silnika spalinowego, z ktérym potaczony jest badany filtr powietrza. Silnik oraz
filtr powietrza nie s uwidocznione na rysunkach. Koncowka wlotowa 11 jest zamocowana na
pionowym pr¢cie 12 za pomocg obrotowego ramienia 13. Pionowe prety 91 12 przymocowane sa do
korpusu.

Do zbiornika wsypuje si¢ pyl badawczy o okre§lonym skladzie frakcyjnym i okreslonej
wilgotnosci. Obracajac zbiornik materialu wokét pionowego preta umieszcza si¢ nad rowkiem
koncowke wylotowa doprowadzajaca material. Nad tym rowkiem ustawia si¢ rowniez koncowke
wlotowg rurociggu ssacego. Po wlaczeniu obrotéw plyty otwiera si¢ kurek spustowy zbiornika
materiatu. Materiat pod wlasnym ci¢zarem zsypuje si¢ do rowka w plycie obrotowej i wraz z nim
przemieszcza si¢ w kierunku koncéwki wlotowej, poprzez kt6ra zostaje zassany do filtru. Pod
wplywem tarcia powstalego pomigdzy obracajaca si¢ plyta, a oparta o nig tulejka natozong na -
koncéwke wylotowa, tulejka obraca si¢ i zgarnia resztki materiatu do rowka oraz rozprowadza
réwnomiernie material w rowku. W razie potrzeby zwigkszeniainat¢zenia dozowania materiatu
zmienia si¢ obroty plyty nie przerywajac procesu dozowania. Ilo§é podawanego materialu w
jednostce czasu jest funkcja wymiaréw geometrycznych rowka i obrotéw piyty.

“Wynalazek znajduje zastosowanie do dozowania materialow sypkich w szczegdlnosci pylow
badawczych podawanych do badanych urzadzen jak na przykiad filtréw powietrza, silnikoéw
ttokowych przy badaniu zuzycia gtadzi cylindrowej, itp.

Zastrzezenia patentowe

1. Sposéb dozowania materialéw sypkich, zwlaszcza pyléw do badania filtréw powietrza,
znamienny tym, ze material sypki podawany jest do pier§cieniowego rowka wykonanego w plycie,
majacej ruch obrotowy, z ktdrego jest odsysany do miejsca napetnianego.

2. Urzadzenie do dozowania materialéw sypkich, zwlaszcza pyléw do badania filtréw powie-
trza, znamienne tym, Ze zawiera plyt¢ (2) osadzong obrotowo, na powierzchni ktérej wykonany jest
wspotosiowo co najmniej jeden pier§cieniowy rowek (4), przy czym nad rowkiem tym umieszczona
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jest koncéwka wylotowa (6) przewodu doprowadzajacego materiat ze zbiornika (5) oraz w pewnej
odlegtosci od niej konncowka wlotowa (11) rurociagu ssacego transportujacego materiat do urza-
dzenia napetnianego.

3. Urzadzenie do dozowania materialow wedtug zastrz. 2, znamienne tym, ze ptyta (2) jest
okragta i posiada pionowg 0§ obrotu (3).

4. Urzadzenie do dozowania materialow wedtug zastrz. 2, znamienne tym, Zze na koficowce
wylotowej (6) przewodu doprowadzajacego material osadzona jest luzno tulejka (8), ktéra swoim
czotem opicra si¢ o plytg (2).

5. Urzadzenie do dozowania materialéw wedlug zastrz. 2, znamienne tym, ze zbiornik mate-
riatu (5) wraz z polaczong z nim koncéwka wylotowa (6) zamocowany jest obrotowo nad plyta (2)
na pionowej osi (9) oraz koncéwka wlotowa (11) rurociggu ssgcego jest zamocowana obrotowo na
pionowej osi (12).
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