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Automaticka zdvaZova véha je urdena pro
odvaZovéni ddvek n&kolika komponent, je o-
patfena elektrickym vystupem a servopoho-
nem pro kKorekci ddvky podle vlihkosti. Zava-
Zi jsou nasunuta na tédhle, na ndmZ je uchy-
cena vacka, do ni zabira kladka uchycena o-
toéné na lomené péce, na jejimZ druhém ra-
meni je rtutovy spina¢. Na spodni strang za-
vaZi je magnet, naproti nému pak konec p4-
ky,na které je servopohon, na jehoZ vystup
je napojen prikladn& vlhkomé&r. OdvaZovand
ddvka materidlu je korigovdna podle obsa-
hu vihkosti.
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Vynalez se tykd automatické zdvaZové va-
hy pro odvaZovani nékclika komponent, kde
d4vky jednotlivych komponent jsou kon-
stantni, s elektrickym vystupem a zaiizenim
pro korekci odvaZované davky podle vlast-
nosti vaZenihc materidlu, to jest vlhkosti, v§-
hi‘evnosti, obsahu popela, chemického sloZe-
ni a podobné.

PFi vaZeni davek do $achtové pece se od-
vaZujl konstantni davky vdpsnce a paliva. To-
muto poZadavku vyhovi automatickd véha,
kde jedno zdvaZi odpovidad davce paliva vlet-
né nadoby a dalsi rozdilu hmotnosti véapen-
ce a paliva vfetn& nadoby. Nevyhodou sta-
vajici vdhy je, Ze neni vybavena korekci ze-
jména na obsah vlhkosti v palivu. Znameé va-
hy, které jsou vybaveny korekci jsou pro da-
ny aéel zbytend komplikované, vyZaduji ¢as-
tou kontrolu a tdrZbu a je nutno pouZit pro
kaZdou sloZku samostatng vaZici astroji.

Uvedené nedostatky jsou odstranény auto-
matickou zdvaZovou védhou pro odvaZovéni
davek né&kolika komponent s elektrickym
vystupem, jejiZ podstatou je, Ze na téhle, na
kterém jsou nasunuta zdvazi, je pevng uchy-
cena vadka, jejiZ ndb&hova Gast je kuZelovi-
td a &'nna Gast valcova a do tito vatky zabi-
r4 kladka uchycena otofné na jednom rame-
ni lomené paky, na druhém rameni je pak
rtutovy spinad a lomend pdka je natacivé u-
chycena na epu upevnéném v ramu véhy,
zakladni zdvaZi md na spodn{ stran&é pevné
uchycen magnet, na ktery dosedd volné ra-
meno paky, kteréd je drZena v natdcivém ulo-
¥eni, na rameni péky je upevnén servopohon
a déle jsou s horni i spodni strany oto&ného
konce pédky stavitelnd nardZky pevné uchy-
cené na ramu vahy. Dale je opatifena pfevod-
nikem a reguldtorem na jehoZ vstup je na-
pojen vystupni signdl méticiho piistroje, je-
hoZ sonda je zabudovana ve vysypce védzené-
ho materidlu a vystupni signédl reguldtoru je
napojen do servopohonu, pFidemZ reguldtor
mé téZ rutni ovladéni.

Davky odvaZzens vahou podle vyndlezu jsou
korigovany podle méficich piistrojl a to au-
tomaticky. P¥i zavazeni vdpenky to znamena,
7e se davka koksu zvysi o hmotnost vody ob-
sazené v koksu, tak¥e se ddvkuje konstantni
mnoZstvi tepla. Vdpenka mé b&Zné prebytky
tepla v koufovych plynech, které odpali vo-
du obsaZenou v koksu a technologie vypalu
ziistane neovlivngna. VyuZitim vynélezu do-
sdhne se stejnomérné&j$iho vypalu, protoZe
neni nutno udrZovat ddvku koksu v kladné
toleranci pro nejistotu v obsahu odvaZovane
vody, dojde také k dspofe paliva.

P¥iklad provedeni je schematicky znézor-
nén na priloZzeném vykrese. V ramu 1 vdhy
je suvné vedeno tdhlo 2, na némZ je upevne-
na vacka 3, jejiZz nab8hova ¢édst 3a je kuZelo-
vitd a ¢innd ¢ast 3b je vdlcova. Na vacku 3
doseda kladka 4 oto&nd uchycend na lomené
pace 5a, 5b, na jejimZ druhém konci je upev-
n&n rtutovy spina& 6a, 8b. Lomend pédka 5a,
5b je ototnd na depu 7, ktery je upevnén v
ramu 1. V pifkladném provedeni slouZi pro
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odvaZovani koksu lomend péka Za, pro ukon-
geni pludni vazni naddcby koksem pak rtuto-
vy spina& §a. Pro odvaZovani vdpence slouZi
druha lomena péka 5h a pro ukonfeni plné-
ni vapence pak druhy rtutovy spinat 6b. Na
tdhle 2 je navledeno zdkladni zdvaZi 8 a pri-
davné zava?i 8, kierych maZe byt i vice. Na
tahle 2 pod zékladnim zdvaZim 8 je upevnéna
opérna narazka 19. Na spodni strané zaklad-
niho zdvaZi 8 je pFipevnén magnet 1l1a a to
bud elektromagnet, anebo permanentni mag-
net. Podobng v p¥ipad# potfeby na pfidavném
zavaZi 9 miZe byt druhy magnet 11h-se stej-
nou funkci pro vaZeni vapence. Proti mag-
netu 11a z jeho spodni strany je svym volnym
koncem upravena pédka 12a, kterd je uchy-
cena v natadivém uloZeni 13a a to je zavése-
no na tdhle 14a upevnéném na rdmu 1 vahy.
Na péce 12a je s moZnosti nastaveni polohy
uchycen servopohon 185a, jehoZ sila plisobi
kolmo na paku 12a. V piikladném provedent
je servopohon 1%a pneumaticky. Regulovany
tlak vzduchu se do nd&j pFivadi z regulatoru
18a, coZ jest v piikladném provedeni elek-
tropneumaticky pfevodnik pro zmZnu signé-
nu elcktrického na pneumaticky, ktery sou-
gasnd phsobi jzko zesiloval signalu. Do re-
gulatoru 18a je pfivacén signdl napiiklad e-
lektricky z méFiciho piistroje 17a, coZ je v
daném p¥ikladg méi:d vihkosti vaZens kom-
ponenty. Jeho zapojeni je provedeno tak, Ze
nekreslend sonda vlhkoméru sestdvajici z
radioaktivniho zatite a Geiger-Miillerova sni-
mage impulstt jsou zabudovany v nekresle-
ném skluzu vaZeného materidlu, pied mistem
sypani do nekreslené vaZni nadoby.

Reguldtor 18a je opatien téZ ruénim ovla-
dagem 19a pro piipad, kdy je nutno zavést
dalsi korekéni velidiny, anebo kdyZ nelze po-
uZit signalét mérictho piistroje 17a a korigu-
je se podle Gdaji laboratofe a signdl se upra-
vuje ru&nd. Pro druhou vdZenou sloZku v da-
n3m piikladg pro vapenec je zabudovan dru-
hy magnet 11b, proti nému je upravena svym
volnym koncem druha pdka 12b, uchycena v
druhém ototném uloZeni 13b a toto je zavé-
%eno na druhém téhle 14b. Na druhé pace 12b
je uchycen druhy servopohon 15h. Do néj je
zaveden vystupni signdl z druhého regulato-
ru 18h, ktery je Fizen signdlem z druhého mé-
¥iciho piistroje 17b, ktery miZe mé&fit pii-
kladné rovndZ vlihkost, obsah CaCOs, pripad-
n& jiné veliginy ovlivitujici vypal. Jako servo-
pohon 15a i druhy servopohon 15b miZe byt
pouZit téZ elektromagnet. V tom piipadé se
pouZije jako reguldtor 18a a druhy reguldtor
18b prevodnik napéti na proud, ktery soudas-
né& piisobi jako zesilovac.

P¥i pln&ni nekreslené vaZni nadoby se tahlo
2 zvedd, protoZe nadoba je na ndm zavése-
na pres nekreslené pékové pievody. Op&rnd
narazka 10 dosedne do zdkladniho zavaZi 8.
Silou magnetu 1la je piidrZovéna u zdvazi
8 téZ paka 12a, na kterou piisobi servopohon
15a silou amé&rnou obsahu vody v koksu. Jak-
mile je ve vazni nddob& poZadovand hmot-
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nost koksu, zaéne se zdkladni zdva”i 8 ta-
hem tdhla 2 zvedat i s ramenem péaky 12a dr-
Zenym magnetem 11a. Vagka 3a natodi lome-
nou pdku 5a a tim se zapoji kontakt ve rtu-
{ovém spinaci 6a. Ddvkovad koksu se tim vy-
pne a da soucasné povel k nasledovné opera-
ci, to jest jizdé a vysypdni vaZni nadoby. Po
jejim vysypéni klesne zékladni zava¥{ 8 do
spodni polohy rdmu 1.

F¥i vaZeni druhé komponenty piikladné va-
pence se napfed zveda zakladni zdvaZi 8, pie-
jede véaZici polohu koksu, protoZe rtutovy spi-
nac¢ Ba pro koks neni nyni zapojen do obvoc-
du davkovace koksu. P¥i tom narazi pdka 12a
na stavitelnou nardZku 16 a péka 12a se od-
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trhne od magnetu 1a, tim je zrudena korek-
ce urCend pro hmotnost koksu. PF¥ daldim
pohybu nabere zékladn{ zdvaZi 8 na sebe p¥i-
davné zavaZzi 9, na kterém je druhym magne-
tem 11b pFidrZovéna druhd pdka 12h, na kte-
rou plisobi druhy servopchon 15b silou dmér-
nou Zéadané korekei. PFi tom vacka 3 natoli
druhou lomenou péku 5b a tim se zapoji kon-
takt druhého rtutového spinace 6bh a vypne
nekresieny davkovag vapence. Po vyprdzdng-
ni nekreslené nadoby klesnou zdvazi 8189 v
ramu 1 do spodni polohy, tim se magnet 11a
pribliZi k volnému konci pédky 12a a p¥itdhne
jei.

PREDMET VYNALEZU

1. Automatickd zdvaZova vdha pro odva-
Zovani ddvek nékolika komponent s elektric-
kym vystupem, vyznafend tim, Ze sestdvd z
tdhla (2), které je zasunuto v zdakladnim z4-
vaZzi (8) a pridavném zavaZi (9), na tdhle (2)
je pak pevné& uchycena vacka (3), jejiZ nabg-
hova &ast (3a) je kuZelova a ¢inna ¢ast (3b)
je valcova a do této vacky (3) zabira kladka
(4) uchycend totné na jednom rameni lo-
mené paky (5a), na druhém rameni je pak
rtutovy spinag (6a), lomend paka (5a) je na-
tdcivé uchycena na &epu (7) upevnéném v
ramu (1) vdhy, zékladni zdvaZi (8) mé na
spodni strané& pevn& uchycen magnet (1la),
na ktery dosedd volné rameno péaky (12a),

drZeng v natdc¢ivém uloZeni (13a) a na paku
(12a) je upevnén servopohon (15a).a dale
jsou s horni i spodni strany otoéného konce
paky (12a) upraveny stavitelné nard¥ky (16),
pevné uchycené na rdmu (1) vahy.

2. Automaticka zdvaZova vaha podle bodu
1, vyznadend tim, Ze je opat¥ena prevodni-
kem a reguldtorem (18a), na jehoZ vstup je
napojen vystupni signdl mériciho p¥istroje
(17a}, jehoZ sonda je zabudovéana ve vysypce
vazeneho materidlu a vystupni signél regul-
toru (18a) je napojen do servopchonu (15a),
pfiCemZ reguldtor (18a)} ma té% rutni ovla-
dac (19a}.

1 list vykresii
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