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Vynalez sa tyka zapojenia elektronickej
brzdy sériového komutatorového elektro-
motora.

Doteraz sa pri brzdeni komutatorovych
elektromotorov pouZivali mechanické, elek-
tromagnetické alebo elektrické brzdy. Me-
chanické a elektromagnetické brzdy bolo
treba v urditych intervaloch nastavovat a pri
elektrickych dochadzalo Casto k intenzivne-
mu opalovaniu kontaktov, v dosledku €oho
trpeli vysokou poruchovostou.

Uvedené vyhody odstraiiuje zapojenie po-
dla vynalezu, ktorého podstatou Je, Ze na
svorky striedavého zdroja su v sérii zapo-
jené prvé statorové vinutie, rotorové vinutie,
triak a druhé statorové vinutie, pri¢om spi-
naci kontakt v sérii s prvym odporom tvori
obvod riadiacej elektrody triaku, ku ktorého
druhej anéde spojenej s rotorovym vinutim
je pripojena anoéda prvej diody, ku jej kato6-
de je pripojeny druhy odpor, k jeho druhé-
mu vyvodu je pripojend katdda Zenerovej
diody s paralelnym prvym elektrolytickym
kondenzatorom a k jej andde je pripojend
anéda druhej diody, ktorej katéda je spoje-
na s prvou anédou triaku, kde na spojovaci
bod druhého odporu a katédy Zenerovej
diody je pripojeny premenlivy odpor zapo-
jeny v sérii s druhym elektrolytickym kon-
-denzatorom a k nemu pripojenym paralel-
nym odporom, ktoré st spojené s riadiacou
elektrodou prvého tyristora, ktorého anbdda
je spojena s anédou druhého tyristora a ka-
toda prvého tyristoru je spojend s anddou
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Zenerovej diody, pri¢om k riadiacej elektro-
de prvého tyristora je pripojend andda tre-
tej diody, zapojenej katédou k riadiacej elek-
tréde druhého tyristora, ktory je s obmedzo-
vacim odporom pripojeny ku katode zapo-
jeny paralelne k rotorovému vinutiu, anédou
do spojovacieho bodu prvého statorového vi-
nutia a rotorového vinutia.

PredloZené rieSenie zabezpeduje rozbeh
a brzdenie sériového komutatorového elek-
tromotora, priom na ovlddanie polovodico-
vého obvodu elektronickej brzdy sa pouZiva
jediny slabopridovy kontakt. Elektronicka
brzda sa vyznatuje prevddzkovou spolahli-
vostou a dlhou Zivotnostou.

Zapojenie elektronickej brzdy sériového
komutatorového elektromotora podla vyna-
lezu je zndzornené na vykrese, kde na svor-
ky A a B striedavého zdroja st v sérii zapo-
jené prvé statorové vinutie SV, rotorové vi-
nutie RV, triak T a druhé statorové vinutie
SV,, pricom kontakt S cez prvy odpor R, uza-
tvara obvod riadiacej elektrody triaku T, ku
ktorého druhej anode spojenej s rotorovym
vinutim RV je pripojend andda prvej diody
D, k jej katéde druhy odpor R, k jeho dru-
hému vyvodu katéda Zenerovej diody ZD
s paralelnym prvym elektrolytickym kon-
denzdtorom C; a k jeho andde je pripojena
anodda druhej diody D,, ktorej katoda je spo-
jend s prvou anédou triaku T, kde na spojo-
vaci bod druhého odporu R, a katédy zene-
rovej diédy ZD je pripojeny premenlivy od-
por P zapojeny v sérii s druhym elektrolytic-
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kym kondenzdtorom C, a jeho paralelnym
odporom R3, ktoré sd spojené s riadiacou
elektrédou prvého tyristora T, ktorého ano-
da je spojend s anddou druhého tyristora
T, a katéda s anédou Zenerovej diody ZD,
pri¢om k riadiacej elektréde prvého tyristora
T, je pripojend anéda tretej diédy D; zapo-
jenej katdédou k riadiacej elektrode druhého
tyristora T, ktory je s odmedzovacim odpo-
rom R, pripojenym ku katéde zapojeny para-
lelne k rotorovému vinutiu RV, anddou do
spojovacieho bodu prvého statorového vinu-
tia SV, a rotorového vinutia RV.

Cinnost elektronickej brzdy sériového ko-
mutétorového elektromotora je nasledovna:
Po pripojeni elektronickej brzdy na svorky
A a B striedavého zdroja, pri spojenom spi-
nacom kontakte $ sa otvori triak T, ktory je
zazpojeny v sérii so statorovym vinutim SV;,
SV, a rotorovym vinutim RV sériového ko-
mutéatorového elektromotora. Elektricky ob-
vod motora sa. tym uzavrie a motor sa roz-
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behne. Po rozpojeni spinacieho kontaktu S
sa triak T uzavrie. Na jeho anddach sa objavi
takmer celé napédjacie napétie, ktoré sa
usmerni a stabilizuje Zenerovou diodou ZD.
Stabilizované napiitie sa cez RC &len zloZeny
z premenlivého odporu P, druhého elektro-
lytického kondenzatora C, s paralelnym od-
porom R, privddza na riadiacu elektrédu pr-
vého tyristora T, a cez tretiu diddu D; i na
riadiacu elektrédu druhého tyristora T, Ty-
ristory sa pradom stabilizatného napétia ot-
voria. PretoZe prvy tyristor T, je zapojeny
v sérii so statorovym vinutim SV, SV,, bude
nim prechddzat jednosmerny prud. Druhy
tyristor T, zapojeny cez obmedzovaci odpor
R, paralelne k vinutiu rotora RV skratuje
toto vinutie a tym dochddza k brzdiacemu
tucinku.

Okrem toho je elektronickd brzda sériové-
ho komutétorového elektromotora doplnena
odru$ovacimi obvodmi, ako aj obvodmi tep-
lotnej stabilizéacie.

PREDMET VYNALEZU

Zapojenie elektronickej brzdy sériového
komutdtorového elektromotora vyznadujiica
sa tym, Ze na svorky (A, B) striedavého
zdroja st v sérii zapojené prvé statorové
vinutie (SV,), rotorové vinutie (RV), triak
(T) @ druhé statorové vinutie (SV,), pri¢om
spinaci kontakt (S) v sérii s prvym wodpo-
rom (R;) tvori obvod riadiacej elektrody
triaku (T), ku ktorého druhej anéde spoje-
nej s rotorovym vinutim (RV) je pripojena
andda prvej diédy (D), k jej katéde je pri-
pojeny odpor (R,), k jeho druhému vyvodu

je pripojend katoda Zenerovej diody (ZD)"

$ paralelnym prvym elektrolytickym kon-
denzdtorom (C;) a k jej anéde je pripojena
anodda druhej diody (D), ktorej katéda je
spojend s prvou anddou triaku (T), kde na
spojovaci bod druhého odporu (R,) a katody

Zenerovej diody (ZD) je pripojeny premen-
livy odpor (P) zapojeny v sérii s druhym
elektrolytickym kondenzdtorom (C2) a k ne-
mu  pripojenym paralelnym odporom (R,),
ktoré si spojené s riadiacou elektrddou
prvého tyristora (T,), ktorého anéda je spo-
jend s anédou druhého tyristora (T,) a ka-
téda prvého tyristora (T;) je spojend s ané-
dou Zenerovej diody (ZD), pricom k riadia-
cej elektrode prvého tyristora (T;) je pripo-
jena anéda tretej diody (D) zapojenej kato-
dou k riadiacej elektrode druhého tyristora
(T,}, ktory je s obmedzovacim odporom [Ry4)
pripojeny ku katéde zapojeny paralelne
k rotorovému vinutiu (RV) anédou do Spo-
jovacieho bodu prvého statorového vinutia
(SV,) a rotorového vinutia (RV).
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