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(54) Manipula¥né zariadenie

Vyndlez sa tyka manipuladného zariadenia
ako prislulenstva najmi k vysokozdviinému voz{i~
ku k prevozu a vysypovaniu tuhjoh aj kvapalngfoh
materidlov zo samovysypnej nddoby - paletye. Vy- v
nélez rie¥i zjednoduenie manipuladného zariade= obr. 1 10
nia a zvySenie bezpednosti pri préoi vhodnjim
jednoduchym upnutim samovisypnej nidoby - pale-
ty a JeJ uvoInenie z manipuladného zariadenia,
prifom upevnenie na vysokozdviZny vozfk je jed-
noduché a rychle. Podstatu vyndlezu tvor{ nosny
rdm, ku ktorému je pripevnené 133ko na jeho vo-
dorovnej Zasti a na zvislej asti nosného rdmu

s pripevnené konzoly 8 loZiskanmi pre dap, na

" ktorom je pevne napo:]eny hék a péka opierajieca
sa o Zast ovlddace] Péky, kiord Je otoSne uloZe=
nd na zvislej Sasti nosngho rému. PTakto prevede-
né manipuladné zariadenie umo¥X¥uje samo3inng fi-
xovanie & jednoduché uvolnenie samovysypnej né-
doby - palety pri manipuldoii za pomoci vysoko-
zdviZného vozikas Vyndlez je mo¥né vyusit aj v
poInochospoddiratve pri manipuldeii s produktami
rastlinnej vyroby, vihodné so zemiakmi a cukro-
vou repou, a to nielen v ndvéznosti na vysoko-
zdviZny vozik ale aj na iné podobné zariadenim.
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Vyndlez rieSi manipuladné zariadenie umoZliujiice prevoz a vysypovanie sypkého, drobného kusového
ale aj kvapalného materidlu v samovysypnej nddobe - palete najm¥ vysokozdviingm vozfkom.

Doposial sa manipuladné zariadenia pre samov§sypné nidoby, ktoré vyu¥fivajd zmenu tajiska prizdnej
a naplnenej nidoby na vyprdzdnenie, vyklopenie obsahu pou¥fvaji predovietkym u ¥eriavov ako zdkladnfch
menipuladnfoh prostriedkov, o je vo virobe - v medzioperasnej doprave znalne obtmedzené, hlavne v malo-
sériovej virobe, Pridavné zariadenia vysokozdviinjoh vozfkov k manipuldeii samovysypnfch nddob - paliet
s8d principidlne odvodend od manipuladnych zariadenf Zeriavov a majd tieto nevyjhody: Nosnd &ast manipu-
ladného zariadenia je umiestnend hore, &o zabrar‘iuje vo vihlade obsluhy /vodiéa/ a zniZuje vysku zdvihu.
2loZity zaistovacl prvok je umiestneny na bokoch nédody, 8o Je nevyhodné z hladiska pevnosti nédoby,
bezpednosti a zloiitoét:l. vyroby. Iné pridavwné zariadenia na iryaypovanie & prenos obsahu samovysypne}
nidoby - pelety k vysokozdviZnym vozfkom maji niektors nevyhody, ako napr. zlo¥itd a zdThavd montdy ve-
z{ka; v pripade, %e ovlddacie agregdty manipulainého zariadenia si samostatné - bez ndviznosti na vyso-
kozdvi#ny voz{k - je zariadenie zlo%ité s vysokymi virobnymi a zrisdovacimi nikladmi.,

VySSie uvedené nedostatky odstrafiuje manipula¥né zariadenie najmb pre vysokozdvifny voz{ik k pre-
prave a vyprdzdiovaniu samovisypnej nddoby, ktorého podstata spoiiva v tom, Ze Je pripevnené - uloZené
na vidliciach vysokozdviZného vozika, prifom manipuladné zariadenie mi uloZenie pre dapy samovysypnej
nédoby a upeviiovacle zariadenie, ktoré upne nidobu za JeJ obrubu, ktoré je ovliddané pikou z priestoru
obsluhy. Pozostiva z nosného rdmu, ku ktordmu sd pripevnené 15%ka na vodorovnej dasti a na zvislej Sas-
ti nosného rédmu si pripevnené konzoly s lo¥iskom pre priebezny &ap, na ktorom je pevne napojeny hék
k upnutiu samovysypnej nddoby, priom ndkrufky zabraiujd axidlnemu posunu apu v loZiskdch. K Zapu je
pevne pripojend pdka, ktord sa oplera na plechovi dast ovlddacej péky, ktord je oto¥ne uloZensi na zvis—
1é Sasti nosného rému.

Nové a vySiie dSinky je treba vidiet v jednoduchosti manipuladného zariadenia, to znamend v zniZe-
ni ndkladov na zariadenie a v jeho ndslednom jednoduchom vyhotovenf, o dovol{ jeho Hirdie vyuzitie
v nérodnom hospoddrstve. Manipuladné zariadenie nie je z4vislé na ¥iadnom zdroji energie. Jednoduchost
manipula&ného zariadenia prispieva k zvyéeniu\bezpeénosti pri prici a k okamZitej prevédzkysehopnosti,
pridom je obsluhované jednou osobou z priestoru vysokozdviZného vozika, do v pripade podobnych zariade-
nf umiestnenych na %eriave nebolo mo¥né a samotnou manipuldciou so samovysypnou nddobou bola obsluhuji-
ca osoba bezprostredne ohrozeni. Upnutie samovysypnej nidoby do manipulaéného zariadenia je automatic-
ké a bezpedné, ako aj jej uvolnenie a vyprizdnenie. :

Na pripojenfch vykresoch je zobrezené manipula¥né zarisdenie podla vyndlezu, kde na obr. 1 je zni-
zornené v pohIade z boku a na obr. 2 je zndzornend manipuladné zariadenie v pohlade z hora.

Nogi€ samovysypnej nddoby pozostéva z nosného rdmu 1y ktorého veIkost je zdvisld na veTkosti rozvo-
ru vidl{o vysokozdviiného vozfika. K rdmu je prichytené 16zko 2. pre uchopenié nidoby za Zapy. Na konzo-
ldch 3 sd prichytené ndboje 4, kde je v klznych lojiskéch uloZeny ap 5S¢ NdkruZky 6 zabrafinji axidlne~
mu posuvu &apu 5, prifom na Sape je pevne prichyteny hdk I, ktor§ ukotvi nddobu - paletu za obrubue
Na Zape je pevne pricliytend pska 8, ktord s ovlddacou pakou 10 tvordi pékoﬁ systém a umo¥iuje uvornit
nddobu hikom 7 pri vyklopeni obsahu a pri odloZeni nédoby 2 nosi¥a ~ manipula¥ného zariadenia,

Ovlddacia pédka 1Q s ndraZkemi 100 je uloZend na réme Sapom 11. Tainé prufiny 9 8 12 umoZiiujd doladenie
funkole pdkového systému a zabraiiuji samovolnému uvolneniu nédoby z hdku 7 za jazdy vysokozdviZného vo~
z{ka ‘

VysokozdviZnym vozfkom sa nadide k manipulaénémn\‘zariade»niu ~ nosidu samovysypnej nédoby. Vyzdvih-
nutim vidlic sa manipuladné zariadenie uchopis S naloZenym manipuladnym zariadenfm sa Selne nadfde k
samovysypneJ nddobe 13Zkom 2 pod Zapy. Vyzdvihnutim sa nddoba uchopf a hék 7 manipuladného zariadenia
samovysypni nddobu automa.ticky zaisti. Vyklopenie plnej samovysypnej nidoby sa uskutodni stladenim péky
10, ktord prostrednfotvom pdky 8 uvoln{ hdk 4 z uchopenia. Samovyisypnd nddoba sa vplyvom hmotnosti ob-
sahu vyklopf vytoSenim v dapoch a po vyprdzdnen{ sa automatiocky vriti do pévodnej polohy v ddsledku
zmeny taZiska a hédkom 7 sa zaist{, Pri odlo¥en{ sampvysypnej nddoby sa stlafenim pdky 10 nddoba od mani-
puladného zariadenia odist{ a posunutim vidlfo smerem dole uvoIni.
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Manipuladné zariadenie sa 44 pou¥it na prevoz a vykldpanie sypkého, drobného kusového materidlu,
triesok, cestovitého materidlu a pode Vyznamné vyuiitie predmetu PV sa javi v poInohospoddrstve pri
manipuldeii so zemialkmi, cukrovou repou a podobnymi produktmi restlinne] vyroby.

PREDMET VYNLLEZU

1. Manipuladné zariadenie najmé pre vysokozdviZny vozik k preprave a vyprédzdiévanin samovysypne] né-
" doby vyznaéuﬁﬁoe sa tym, %e pozostiva z nosného rému /1/, ku ktorému je pripevnené 16%ko /2/ na vodo~
rovnej Sasti a na zvisle] Sasti nosného rému /1/ sd pripevnené konzoly /3/ 8 lo¥iskami pre Sap /5/,
ne ktorom je pevane napojeny hék /7/ a péka /8/ opierajdca sa o Sast ovlddacej pdky /10/, ktord je

oto¥ne Zapom /11/ na zvislej Zasti nosného rdmu /1/ ulofende

2, Manipuladné zariadenie podla bodu 1 vyznadujice ma tym, Ze ovlddacia pdka /10/ je opatrend néraika-
mi /100/ & pruZinou /12/, pridom prufinou /9/ je opatrend aj pdks /8/.

3, Manipuladné zariadenie podla bodu 1 a 2 vyznadujdce sa tjym, Ze lap /5/ je opatreny ndkrufkami /67

2 vykresy
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