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Privad&ci ustroji predvpichovaciho gtroji a je-1li to nutné, pak vertikalni
.stzroje sestavajici ze dvou nad sebou us- poloha vstupnich valcli (3, 6) se upravi
poradanych pasovych dopravaiki (1, 2), prestavenim délky jejich zavésu (l2, 27).

a to tak, Ze mezi sebou vytvareji klino-
vitou mezeru (9), kterd se zuZuje smérem
k jehelnimu poli (5). Horni vstupni va-
lec (3) a horni vystupni valec (4) Jjsou
otodn& uloZeny v hornim dopravnikovém
ranu (16) a dolni vstupni vdlec (6) a
dolni vystupni valec (17) jsou otodnd
uloZeny v dolnim dopravanikovém ramu (25).
Konce horniho védlce (3) a dolniho vstup-
niho vadlce (6) jsou uloZeny v levé skii-
ni (11) a pravé skiini (28) a jeden ze
vatupnich valed (3, 6) je soulasnd uchycen
v zavésech (12, 27), které jsou zavéSeny
na pevné depy (19, 30) upevnéné mimo hor- {0
ni pasovy dopravnik (1) a dolni pasovy

dopravaik (2). Piitom horni vystupni vé-

lec (4) je uloZen na stiracim rostu (13) «

a dolni vystupni valec (17) je uloZen na <+
opérném rodtu (14). Poloha vystupnich

- valeld (4, ?) je vazana na polohu stiraci- .

ho rostu (13) a opérného rostu (14), tak— , =
%e pri kazdé zmdn& polohy stiraciho ros- {2
tu (13) nebo/a opdrnéhoe rosStu (14) a tim P
i bhorniho vystupniho valce (4) nebo/a ,Iﬁx
dolniho vystupniho valce (17) se automa- -1
ticky m&ni poloha hornihé vstupniho val- A

ce (3) nebo/a dolniho vstupniho valce (6). ‘
Po konedné zménd seiizeni stiraciho ros- y
tu (13) nebo/a opérného rodtu (14) je 5
pouze pot¥eba kontrolovat polohu vstup- N

nich valed (3, 6) vzhledem k navaznosti

na zatizeni predrazené predvpichovacimu

3

45

1207
e}

241 929 of




241 929

Vynélez se tykd p¥ivéd&efho udstroj{ pPedvpichovactho stro~
je, které sestévd z horniho a dolnfho pésového dopravniku. Tyto
dopravafky jsou nad sebou usporddény tek, %e mezi sebou vytvé-
¥eji klinovitou mezeru, kters-se zufuje smérem k jehelnimu poli.

Jedno z dosud znémych p¥ivdd&cich Ustroji mé vstupni valec
horniho i dolnfho pésového dopravniku uchycen v prfestavitelnych
drZsgcich, které jsou upevnény na kostru stroje. Vyska a rozev-
¥en{ vetupnich vélecd je nemé&nnéd a prestavitelné dridky slouii
pouze k napinéni{ pdst obou dopravnikd. Vystupni védlec horniho
i dolnfho dopravniku je vertikdln& prestavitelny a to nezévisle
na poloze stiraciho a opérného ro8tu. Nevyhodou téchto zarizeni
je pracné se¥izeni polohy vystupniho vdlce horniho i dolniho
pésového dopravniku oproti poloze stfraciho a opé&rného rodtu
pti zh&n& tloudiky zpracovéveného vléknitého rouna a pfi zavé-
d&ni volného konce vldéknitého rouna do piedvpichovaciho stroje,
které je podminZno rozevienim jehelniho pole. Rovné%Z nelze pfi-
zpisobit vy8ku vstupnfich véled obou pésovych dopravnikt, vzhle-
dem k zm&nénym nebo prostd existujicim vyskovym pomérim za¥ize-
ni, které je pred¥azeno predvpichovacimu stroji. Pak je nutno
v né&kterych p¥ipadech p¥ed pifedvpichovaci stroj viadit dals{
dopravnik pfivéddé&ného vldkenného rouna. Tyto nevyhody &éstedné
odstranuje znémé zarizeni sestdvajici opdt z horniho a dolntho
pésového dopravniku, kde horni i dolni vstupni vélec je otolné&
uchycen v hornich a dolnfch vykyvnych remenech, kterd jsou dél-
kov& prestavitelnd a vykyvnéd okolo kloubl upevndnych na rému
stroje. Horni i dolni vystupni védlec je otodné& uloZen ve ver-
tiké1lné prestavitelnych driécich, uchycenych na rém stiroje.
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Na v¥stupni{ vdlce horntho a dolniho pdsového dopravniku pak
navazuj{ dva vyrovnévaeci védlce, p¥idem%Z horni vyrovnévaci
védlec je upevnén na stiracf{ rost a dolni vyrovnévaci vélec
je upevnén na opdrny rodt. Vyrovnévaci vdlce sleduji pracovni
pohyby rodtd pri jejich sefizovéni, takZe zm&na polohy vystup-
nich vdlel pésovych dopravnikd je pot¥ebnéd jen pro jejich hru=-
bé nastaveni ve vztahu k zm&n&né pracovni poloze vyrovnévacich
vélcl, Nevyhoda tohotc zafizeni je ve vzniku p¥idavného pri-
tahu vldkenného rouna mezi vystupnimi a vyrovnévacimi vélci,
pritem¥ Jje toto zatizeni oproti piededle uvedenému sloZitdjs{.

Uvedené nevyhody odstranuje pfivéd&ci ustroji podle vy-
nélezu, které je tvoieno hornim a dolnim pédsovym dopravnikem,
které jsou usporddény tak, Ze mezi sebou vytvé¥ejf klinovitou
mezeru a p¥itom horni vstupn{ i vystupni védlec je oto&n& ulo-
Zen v hornim dopravnikovém rdmu a dolni vstupni i vystupni
vdlec Jje oto¥n& uloZen v dolnim dopravnikovém rédmu. Konce
hornfho a dolniho vstupniho vélce jsou oto&né uloZeny v levé
a pravé sk¥ini. Podstata vynédlezu spodivd v tom, Ze levd i
pravd sk¥in je otodn& uloZena v zév&sech, které jsou rovné%
otoéné zavédeny na pevné Cepy, upevnéné mimo horni a dolni
pésovy dopravnik. PPitom horni vystupni védlec je otodn& ulo=-
Zen na stiracim rodtu a dolni vystupni vdlec Jje rovné% oto¥né&
uloZen na opé&rném ro#dtu.

Hlawni{ vyhoda privéddé&ciho dstroji podle vyndlezu spolivé
v tom, Ze poloha vystupnich vdlcd hornfho a dolnfho pésového
dopravniku je pevn& vézéna na poiohu stiracfho a opérného
ro3tu, takZe pPi ka?dé zm&né& polohy stiraciho nebo/a op&rného
rodtu a tim i hornfho nebo/a dolniho vystupnfiho vdlce se au-
tomaticky m&ni poloha horniho nebo/a dolniho vstupniho vélce.
Po kone¥né zmén& sefizeni stiraciho nebo/a opé&rného rodtu je
pouze‘potfeba zkontrolovat polohu vstupnich véled vzhledem
k' ndvaznosti na zafizeni predfazené predvpichovacimu stroji
a je~li to nutné, pak vertikdlni poloha vstupnich védlcld se
upravi pifestavénim délky Jjejich zdvé&al, -
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Na pripojenych vykresech je na obr. 1 schematicky zné-
zorné&n bodni pohled na pFivéd&c{ ustroji podle vyndlezu a
jeho umisténi na pFedvpichovacim stroji a na obr. 2 Je zobra-
zen &elnf pohled smérem "s" na uchyceni vstupnich vdlel p¥ie
védd&ciho dstrojfi,

P¥ivédéc{ dstroji podle znézorn&ni na obr. 1 a 2 je tvo=
*eno hornim pésovym dopravnikem 1 a dolnim pésovym dopravnikem
2. Horni pésovy dopravnik 1 sestévéd z hornfho dopravnikového
rému 16, ve kterém je oto¥n¥ uloZen horni vstupni vélec 3
.a horni vystupni védlec 4 a tyto vdlce jsou opésény hornim pé=-
sem 20. Dolnf pdsovy dopravnik 2 mé v dolnim cGopravrikovém
rému 25 otodn& uloZen dolni vstupni vélec 6 a dolni vystupni
védlec 17 a tyto vélce 6, 17 jsou opésény dolnim pédsem 2l. Levy
Cep 26 a pravy Cep 29 dolniho vstupniho vélce 6 je oto&nd ulo-
Zen v levé sk¥ini 11 a pravé sk¥ini 28 a soudasnd je otolné
uchycen na levy z&évés 12 a pravy zévés 27. Tyto zévésy 12, 27
Jsou otodné zavéSeny na levy pevny Cep 19 a pravy pevny &ep
30. Tyto Zepy 19 & 30 Jjsou upevnény na rdm 15 konstrukce pied-
vpichovacftho stroje, konstrukce vyrobni haly a podobn&. Levy
dal3f Zep 31 a pravy daldi Zep 32 hornfho vstupniho védlce 3
je oto¥n¥ ulofen v levé skfini 11 a pravé sk¥ini 28. Horni
vystupni vélec 4 je oboustrann& otoén& uloZen v hornim dr#éku
1, ktery  je upevnén na stiracim ro3tu 13 pomoci hornfho &rou~
bového spoje 8 s moZnosti zmény polohy oproti stiracimu rostu
13 pomoci nejmén& jedné horni distan®ni podlozky 18. Dolni
vystupnf védlec 17 je oboustrann& otodn¥ uloZen v dolnim drZé-
ku 22, ktery je fixovén na opérny rodt 14 pomoci dolntho
8roubového spoje 23 s moZnosti upravy polohy oproti op&rnému
rodtu 14 pomoci nejmén& jedné dolni distan¥ni podloZky 24.

" Na obr. 1 jsou rovné%¥ &erchované zekresleny zévisy 12",
31: v alternativni poloze jejich uchyceni na pevné &epy ;gl,
;_:. Tato alternativa je podmin&na uchycenim dolnftho pésového
dopravniku 2 na horni dr¥sk 7 a hornfho pésového dopravafku 1
na dolnf dr¥ék 22, piifem# levou sk¥ifi 11 i pravou skiin 28
je nutno pooto¥it o 180 ° okolo jejich stfedové osy 34.
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Funkce privéd&ciho ustrojf spodivéd v dopravovéni predklé-
daného pésu vlékenného rouna 10 do jehelniho pole 5 pomoci
dvou protism&rnd pohénénych pdsd 20, 21, které svymi vnit¥nimi
v&tvemi vytvéfejl klinovitou mezeru 9, zufujfci se smdrem
k jehelnfmu poli 5, prfi¥em¥ dochézi k zhudt&ni vlékenného rou-
na 10. Uprava polohy vstupnich véled 3, 6 se provédi zm&nou
délky zéveésd 12, 27. Tim se pooto¥i hornf 1 i dolni pésovy
dopravnik 2 ve stejném sm¥ru okolo oto¥nych uchyth vystupnich
véleld 4, 17 v driéefeh 7, 22, piifemZ rozted vstupnich véled
3, 6 se nemdni a je rovna roztedi jejich uchyceni v levé
sk#fni 11 a pravé skiini 28. Zm&na polohy horntho vystupniho
vélce 4 ve vertikdlnim sméru, pfi nezmén&né poloze dolniho
v§stupnitho védlce 17 & nezm&n&né délce zdvésh 12, 27, zplsobi
pootodent sk¥tn{ 11, 28 okolo Zepd 26, 29 a v pripad&, Ze se
zméni poloha dolnftho vystupniho védlce 17 ve vertikélnim smé&-
ru, pii nezm&né&né poloze horniho vystupniho védlce 4 a nezméng-
né délce zévésh 12, 27, nastane pootoleni sk¥inf 11, 28, zé-
vésd 12, gl'a-horniho pdsového dopravniku l. P#i soulasné
zméné polohy hornfiho 4 a dolniho vystupniho vdlce 17 dochdzi
k pooto¥eni zdv&si 12, 27 a sk¥inf 11, 28. Uvedend pootoleni
jsou umoZn&na otodnym uloZenim vystupnich védlcd 4, 17 v drZé-
cich 7, 22, vetupnich vélel-3, 6 ve sk¥fnfch 11, 28 a zévé&sid
12, 27 na &epech 26, 29 i pevnych Cepech 19, 30. Pohon péso-
v¥ch dopravnikd 1, 2 Jje pfiveden k jédnomu ze vstupnich vélcd
3, 6. Dle obr. 2 se pfikladné jednd o horni vstupni vélec 3,
ktery je spojen s &érkovand zekreslenym pohonovym h¥fdelem
33+ Pohonovy h¥idel 33 je moZno pohénét od hlavniho motoru’
pfedvpichovactho stroje napfiklad neznézorn&nym ret&zovym
pfevodem 8 kompenzaci zmé&ny osové vzddlenosti pohonového h¥f-
dele 33 oproti ostatnim h¥ideldm p¥evodu.

Pohon p¥ivddéciho ustroji je moZno realizovat také jako
samostatny a to nap¥ikled neznézornénym piirubovym motorem,
ktery je p¥irubou upevnén na jednu ze sk¥inf 11, 28 a spojen
avym rotorem s hornim 3 nebo dolnim vstupnim védlcem 6.
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Jedna ze skfinf 11, 28 slouZi pro neznézorné&nou pevnou
prevodovou vazbu mezi hornim 3 a dolnim vstupnim vélcem 6
s realizacl protism&rného pohybu t&chto vstupnich véled 3
ab. :

Z vy8e uvedeného vyplyvéd, %e uspofddani privddéctiho
dstrojf podle vyndlezu umoZnuje realizaci jeho pohonu, ktery
Je nezévisly na zm&né& polohy horniho i dclnfho pésového do-
pravniku v stanoveném rozsahu funkce.

PREDMET VINALEZU

PPivddé&ci uUstroji predvpichovaciho stroje tvofené hornim

a dolnim pdsovym dopravnikem, které jsou uspordédény tak,

2e¢ mezi sebou vytvéreji klinovitou mezeru a p¥itom horni
vetupnf i vystupni védlec Jje oto&n& uloZen v hornim doprav~
nikovém rému a dolni vstupni i vystupni vdlec je otodné&
uloZen v dolnim dopravnikovém rému, p¥ilemZ konce horniho
vstupniho vdlce a dolniho vstupniho vélce Jjsou otod&n&
uloZeny v levé a pravé sk¥ini, vyznadujici se tim, %e levé
sk*fn (11) a pravé sk¥in (28) jsou oto¥n¥ ulofeny v zdvi=
sech (12, 27), které jsou rovn¥% otodné& zaviieny na pevné
depy (19, 30) upevnéné mimo horni pédsovy dopravnik (1)

a dolni pésovy dopravnik (2), pFficdem? horni vystupni vélec
(4) je otoZn& uloZen na stiracim rostu (13) a dolni vystup-
ni vélec (17) je rovn&%f oto&n& ulofen na op¥rném rodtu (14).

¢ vykresy
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