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Urzadzenie do nakielkowania wlewkéow
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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do na-
kielkowania wlewkoéw przeznaczonych na rury.
Wykonanie nakielka na jednym czole wlewka jest
czynno$cia wstepna przed ~walcowaniem go na
skoénej walcarce dziurujacej.

Dotychczas do tego celu stosowane byly specjal-
ne wiertarki poziome, na ktérych nakietek wyko-
nywano droga nawiercania. Wlewki do tego urzag-
dzenia przenoszone sg suwnica ze skladowiska na
ruszt skad staczane sa do koryta wiertarki, w kto-
rym nastepuje nawiercanie. Po wykonaniu tej ope-
racji wlewki sa odwozone suwnicg z powrotem na
skladowisko.

Znane sg rowniez nakielczarki pneumatyczne wy-
bijajace udarowo nakielek na czole wlewka. Wle-
wek do urzgdzenia doprowadzony jest samotokiem,
a po wybiciu nakietka wlewek jest doprowadzony
z powrotem tym samym samotokiem na sktado-
wisko, co wydtuza czas trwania operacji nakietko-
wania. Poniewaz w urzgdzeniu nie przewidywano
mozliwoéei dokladnego centrowania wykonane na-
kietki sa malo dokladne. Ponadto udarowe sity wy-
magaja duzych i cigzkich ram i fundamentéw a
praca urzgdzenia jest halasliwa.

Celem wynalazku jest nakietczarka nie posiada-
jaca tych wad a wiec zapewniajgca centrowanie
wlewkow nakielkowanych, oraz wyposazona W
urzadzenia do samoczynnego podawania i odbiera-
nia wlewkéw. Ponadto powinna posiadaé zréwno-
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wazony uklad sit dynamicznych umozliwiajacy przy
lekkiej konstrukeji cichg prace urzgdzenia.

Cel ten zostal osiggniety przez zastosowanie pra-
sy do nakielkowania z dwoma przeciwbieznymi si-
townikami, przy czym cylindry tych silownikow
umieszczone sg w ramach polgezonych ciegnami,
za$§ caly ten sztywny zespol! jest poosiowo prze-
suwny dla unikniecia ewentualnych sit wywola-
nych nieréwnym zaltozeniem wlewka. Centrowanie
wlewka uzyskano przez zastosowanie ukladu nie-
zaleznych i zbieznych do siebie szczek sprzezonych
ze sobg w ruchu dosrodkowym za pomoca kola ze-
batego i listew zebatych. Dla zdejmowania i na-
kladania wlewka z samotoku zastosowano podno$-
nik z nowej kohstrukeji. i

Wedlug wynalazku nakielczarka wlewkow jest
przewidziana do ustawienia w linii samotoku, o cal-
kowicie zautomatyzowanym cyklu pracy. Umozli-
wia ono dokladne i centyczne wykonanie na-
kietka niezaleznie od ksztaltu i wielko$ci wlewkow
craz zbieznoéci jego bokow.

Urzadzenie wedlug wynalazku przedstawione jest
w przykladowym wykonaniu na rysunku, na kté-
rym fig. 1 przedstawia urzadzenie w przekroju po-
dluznym, fig. 2 urzadzenie w przekroju poprzecz-
nym a fig. 3 nakielczarke w widoku z gory.

W jarzmie 12 umieszczony jest silownik 9 wy-
posazony w nakietkujgcy stempel 10, a w jarzmie
11 oporowy silownik 8. Oba korpusy zwigzane s3g
ze sobg sztywnymi cieglami 13. Zespél ten umiesz-
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czony jest przesuwnie wzdluz osi w prowadnicach
14 przymocowanych do ramy 17,

Dla zapewnienia powrotu jarzm i silownikéw za-
stosowano miedzy ramg 17 a jarzmem 11 sprezyne
15, ktéra powoduje odpychanie zespolu jarzm 11
i 12 wraz z cylindrami 8 i 9 w polozenie wyjSciowe.

Podnoszony zderzak 2 stuzy do zatrzymania bieg-
nacego po samotoku 1 wlewka 16 na podno$nikach
. 3, ktore znoszg go na wysoko$§¢ osi silownika na-
kietkujgcego 9. Do uchwycenia wlewka 16 w tym
potozeniu i wycentrowaniu go, sluzg samocentru-
jace szczeki 4 umieszczone przesuwnie na prowad-
nicach 18, a napedzane silownikami hydrauliczny-
mi 5.

Samocentrujgce szczeki 4 zaopatrzone sg w listwy
zebatkowe 6 zazebione z koétkiem zgbatym 7 po-
wodujgcym ich centryczne przesuwanie. Niezalezna
praca poszczegdélnych par samocentrujacych szczek
4 zapewnia wla$ciwe centrowanie wlewkéw stoz-
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no$ciami wykonywanymi réwniez w ukladzie auto-
matycznym sa — podparcie od tylu wlewka 16

trzonem silownika oporowego 8 i nakielkowanie go
stemplem 10 uruchomionym silownikiem 9.

Po wykonaniu nakielku nastepuje powrét do po- .
zycji wyjsciowej trzonéw sitownikéw: nakietkuja-
cego 9 i oporowego 8, rozchylenie szczgk samocen-
trujacych 4, opuszczenie wlewka podno$nikami 3
na samotok 1, opuszczenie zderzaka 2, a nastepnie
uruchomienie samotoku 1 celem odprowadzenia

wlewka.
Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie do nakielkowania wlewkow, wyposa-
7one w stempel i szczeki centrujace, znamienne
tym, ze posiada oporowy sitownik (8) skierowany
przeciwnie do nakietkujacego silownika (9), z kt6-
rym jest sztywno polaczony za pomoca ciegiet (13)
i jarzm (11, 12) a caly ten sztywny zesp6t jest przy

kowych o réoznych tolerancjach ksztaltu i zbiez- 20 )
no$ci Scian. pomocy prowadnic (14) osadzony przesuwnie w x:a-
Dzialanie urzadzenia jest nastepujace: Wlewek mie (17) urzadzenia jak roéwniez gosmda szereg nie-
toczacy sie samotokiem 1 dochodzi do zderzaka 2. zaleznych od siebie samocentru]acyc.h par 'szczek
Nastepuje automatyczne zatrzymanie samotoku i (4) osadzonych na prowadnicach (18) i ’sprze'zonych
podniesienie wlewka 16 podnosnikiem 3 na wyso- g5 W Swym ruchu doérodkowym za posrednictwem
ko$é osi nakietczarki. W tym polozeniu nastepuje k61 zebatych (7) i listew zebatych ’(6) :'a ponac?to
za pomocy silownikéw 5 zaci$niecie wlewka 16 jest wyposazone W podnoénik (3), ktory jest umie-
samocentrujgcymi szczekami 4. Kolejnymi czyn- szczony w samotoku (1).
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