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{54) Rychloupinacia matica
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Vynélez sa tyka rychloupinacej matice

uréenej predovSetkym na upinacie jednot-

ky pouZivané na obrdbacich strojoch pre
rychle upnutie obrobkov.

\\«40

Rychloupinacia matica je tvorend telesom
a v nom najmenej dvomi posuviie uloZeny-
mi odpruZenymi zdvitovymi segmentami vy-
bavenymi dorazovou plochou a zdvitom pre
zaber so zavitovym svornikom.
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Vynélez sa vztahuje na rychloupinaciu
maticu urdentd predovSetkym pre upinficie
jednotky pouZivané na obrdbacich strojoch
pre rychle upnutie obrobkov.

Doposial zndme rychloupinacie matice sa
vyznadovali tym, Ze mali vndtorny zavit pre-
rudeny hladkym otvorom, ktorého os bola
s osou vnitorného zévitu rdznobeZnd. Uve-
dené prevedenie rychloupinacej matice ma-
lo nevyhodu v tom, Ze jej stavebnd vySka
bola vzhladom na jej priemer velkd, ¢o ne-
priaznivo ovplyvilovalo predovietkym cel-
kové rozmery a tym i vdhu rychloupinacej
matice. Okrem toho takéto prevedenie rych-
loupinacej matice malo obmedzend spolah-
livost jej funkcie, pretoZe nezarutovala zéi-
ber v8etkych jej zdvitov s upinacim svor-
nikom, o malo vplyv na zhor3enie celko-
vej inosnosti.

Uvedené nevyhody st do velkej miery od-
strdnené rychloupinacou maticou podla vy-
nédlezu, ktorého podstata je v tom, Ze je
tvorend telesom a v flom najmenej dvoma
posuvne uloZenymi odpruZenymi zéavitovymi
segmentami vybavenymi dorazovou plochou
a zdvitom pre zdber so zavitovym svorni-
kom.

Ry¢chloupinacia matica podla vynélezu
méa ti vyhodu, Ze jej kon3truk&né rieSenie
zamerané na vyvodenie funkcie jej zavito-
vych segmentov umoZiiuje zniZovat jej vys-
ku a tym i vahu rychloupinacej matice.
Okrem toho je manipuldcia s rychloupina-
cou maticou jednoduchd pretoZe po doraze-
ni zavitovjch segmentov na upinany pred-
met st tieto samodinne uvddzané do zéabe-
ru so zdvitovym svornikom. Vzhladom na
to, Ze funkcia rychloupinacej matice je
viazand na styk dorazovej plochy s upina-
nym predmetom zarucuje sa spolahlivy za-
ber z4vitovych segmentov so zéavitom svor-
nika a tym i vidtSia bezpetnost spoja.

4

Priklad prevedenia rychloupinacej matice
podla v__yr}al‘egu\hje zpdzorneny na priloZe-
nych vykresoch, kde na obr. 1 je podorys-
ny pohlad rychloupinacej matice a na obr.
2 je rez A—A v obr. 1.

Rychloupinacia matica podla obr. 1 a 2
pozostava z telesa 10 a sady zavitovych seg-
mentov 20. Zavitové segmenty 20 st posuv-
ne uloZené v telese 10 vo vodiacich otvo-
roch 11, do ktorych zaberaji ich vodiace
povrchy 22, UloZenie zdvitovych segmentov
20 je pruzné, &o zabezpefuji tlatné pruZi-
ny 14 pdsobiace na oporné plochy 13 tele-
sa 10 a na vymedzovacie plochy 23 zgvito-
vych segmentov, Proti pootofeniu st zdvi-
tové segmenty 20 zabezpeené vodiacimi e-
lementami 12 telesa 10 zaberajicimi so za-
bezpetovacimi plochami 25 zdvitovych seg-
mentov 20. Zavitové segmenty 20 je moZné
navzdjom spojit spojkou, &im sa zabezpetu-
je ich sadasny pohyb. Pre zdber zdvitovych
segmentov 20 s upinanym predmetom, kto-
Iy nie je zakresleny, si tieto vybavené dora-
zovymi plochami 24 a pre zdber s nezakres-
lenym zavitovym svornikom si vybavené
zdvitom 21. V inych prikladoch prevede-
nia moZu dorazové plochy 24 zavitovych
segmentov: 20 pdscbit na adaptatény ¢len
prispdscbujici sa povrchu obrobku.

Pri uvedeni rychloupinacej matice do
funkcie sa jej teleso pohybuje pozdlZ osi
nezakresleného zdvitového svornika. Po do-
raze dorazovych ploch 24 s upinanym pred-
metom sa zivitové segmenty 20 posutvaji
smerom do stredu, ¢im sa zabezpefuje z&-
ber ich zéavitov 21 s nezakreslenym zavito-
vym svornikom. Pootodenim telesa 10 sa
dosiahne pevné spojenie. A

Rychloupinacia matica je pouZiteInd na-
priklad i pri manipuldcii s obrobkami.

PREDMET VYNALEZU

1. Rychloupinacia matica vyznafujtica sa
tym, %e je tvorend telesom (10) a v fiom
najmenej dvoma posuvne uloZenymi odpru-
Yenymi zdvitovymi segmentami (20), vyba-
venymi dorazovou plochou (24) a zévitom
(21) pre zéber so zdvitovym svornikom.

2. Rychloupinacia matica podla bodu 1
vyznadujica sa tym, Ze vodiaca plocha (11)
telesa (10) je vytvorend ako valcovy otvor
a vodiaci povrch (22) zavitovych segmen-
tov {20) je valcovy.

1 list vykresov
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