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Przedmictem wynalazku jest sposéb pomiaru
dlugo$ci goragco walcowanego pasma w czasie jego
ruchu na samotoku i uklad pomiarowy do stoso-
wania tego sposobu.

Pomiar diugo$ci gorgco walcowanego pasma
w czasie jego ruchu na samotoku ma istotne zna-
czenie szczegblnie w walcowniach cigglych, po-
niewaz stuzy on za podstawe do odpowiedniego
wysterowania nozyc latajacych tak, aby korzy-
stajac z dopuszczalnych tolerancji dlugo$ci jakie
obowigzujg dla keséw, mozna bylo pasmo pocigé
na okre§long, catkowitg ich liczbe,.a' tym samym
unikngé odpadéw jakie stanowig ostatnie z pasma,
najczeSciej niewymiarowe, kesy.

Znane sa sposcby pcmiaru gorgco walcowanego
pasma w czasie jego ruchu na samotoku za po-
mocg ukiadu pomiarowego z lawg fotooptyczna
craz przy pomocy impulsatora polgczonego z na-
pedem walcéw lub ze specjalng rolka toczaca sie
po walcowanym pasmie,

Uklad z lawg fotooptycznag sklada sie z indywi-
dualnych fotoprzekaznikéw o waskim polu widze-
nia rozmieszczonych w iokre§lonych odleglo§ciach
wzdluz samotoku, po ktérym przemieszcza sie
odwalcowane pasmo oraz z lawy fotooptycznej
o dlugosci réwnej odleglosci miedzy sasiednimi
fotoprzekaznikami indywidualnymi, przy czym la-
wa fotooptyczna wyposazona jest w fotoprzekaz-
niki rozmieszczone w odlegloSciach réwnych zato-
zonej tolerancji pomiaru.
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Pomiar na tym urzadzeniu rozpoczyna sie w mo-
mencie, gdy poczatek pasma znajdzie sie w polu
widzenia pierwszego fotoprzekaznika lawy foto-
cptycznej, a pomiar diugo$ci jest dokonany
w momencie, gdy koniec gorgco walcowanego pas-
ma wyjdzie z pola widzenla najblizszego fotoprze-
kaznika indywidualnego. Dlugo§¢ pasma przy tym
rodzaju pomiaru jest okre§lona odleglo§cig od foto-
przekaznika indywidualnego, kt6ry podat sygnal
dokonania pomiaru do ostatniego ,,0$wietlonego”
fotoprzekaZnika w tawie fotooptycznej.

Wada tego sposobu pomiaru jest to, ze przy du-
zej dlugo$ci walcowanych pasm i przy duzym zréz-
nicowaniu ich dhug\oéc\i, ilo§¢ fotoprzekaZnikéw
konieczna dla uzyskania malych tolerancji po-
miaru jest bardzo duza, co z kolei komplikuyje
uklad pomiarowy.

Sposéb pomiaru diugosci gorgco walcowanego
pasma za pomocg ukladu z impulsatorem poigczo-
nym z napedem walca lub z rolka polega na zli-
czaniu ilo$ci impulséw wysyltanych przez impul-
sator w wyniku obrotu tego walca lub rolki.
W ukladzie tym poza impulsatorem sg trzy foto-
przekazniki, ktére stuzg do wyznaczania bazy po-
miarowej oraz do okre§lania poczatku i kofica
pomiaru.

Dlugo§é pasma przy tym sposobie pomiaru
okre§la sie przez poréwnanie ilo§ci impulséw

'z impulsatora na dtugo$ci bazy pomiarowej z ilo-

§cig impuls6w uzyskanych na mierzonym odcinku
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pasma oraz dodanie stalej wielko§ci, ré6wnej od-
legloSci pomiedzy skrajnymi fotoprzekaznikami.
Wada tej metody pomiaru jest do§é ztozony uktad
przeliczajgcy wyniki pomiaru oraz do§é duze biedy,
jakie wynikajg na skutek poSlizgu miedzy pas-
mem materialu a walcem lub rolkg, szczegélnie
przy wickszych dlugoéciach pasm.

Wymienionych wyzej wad nie posiada spos6b
pomiaru dlugo$ci gorgco walcowanego pasma we-
diug wynalazku.

Pomiar diugoci pasm wedlug tego sposobu do-
konywany jest w dwéch stadiach, a mianowicie
w pierwszym stadium dokonuje sie pomiaru
»Zgrubnego” przy pomocy fotoprzekaznikéw roz-
mieszczonych w okre§lonych odstepach wzdiuz
- samotoku, po ktérym przesuwa sie pasmo oraz
w drugim stadium — pomiaru dokladnego za po-
moca rolki z impulsatorem w nizej opisany spo-
séb, objasniony blizej na podstawie schematyczne-
go rysunku. .

Material wychodzacy z klatki walcowniczej KW
na samotok uruchamia rolke pomiarowa RP oraz
oSwietla umieszczony pod nig fotoprzekaznik F,.
O$wietlenie fotoprzekaznika F, powoduje wyze-
rowanie licznika L. Ré6wmnocze$nie fotoprzekaznik
F, odblokowuje element ,i” na wejéciu licznika,
tak ze impulsy wysylane przez impulsator ,I”
podawane sg do licznika.

W momencie ofwietlenia fotoprzekaznika Fy
uklad sterujgcy US poprzez bramki B zeruje licz-
nik L i bezpoSrednio potem wprowadza na ten
licznik réwmolegle liczbe odpowiadajgca w wybra-
nym kodzie odleglo$ci miedzy fotoprzekaZnikiem
F, i Fy, na przyklad 25 m. Impulsator w dalszym
ciggu wysyla impulsy na wejScie licznika tak, ze
jego stan odpowiada dtugoSci 25 m plus diugosé
odpowiadajgca ilo§ci zliczanych impulséw od mo-
mentu wejScia materialu pod fotoprzekaznik Fy.

W momencie doj§cia materialu pod nastepny
fotoprzekaznik na przykitad Fs nastepuje ponowne
wyzerowanie licznika przez uklad sterujacy
i wprowadzenie na licznik r6éwmnolegle liczby od-
powiadajacej odleglo§ci od F, do Fp réwnej, na
przyktad 25 m + 5 m = 30 m. Do wprowadzonej
liczby sg jak poprzednio dodawane impulsy z im-
pulsatora ,I” odpowiadajgce odleglo$ci jaka po-
czatek materialu przebyl od fotoprzekaznika Fes.

Przy o$wietleniu kolejnych nastepnych fotoprze-
kaznikéw Fg, F4....F opisana operacja powtarza
sie, a na licznik zostaja wprowadzone liczby od-
powiadajace rzeczywistym odleglo§ciom miedzy
fotoprzekaznikiem F, a fotoprzekaznikiem Fg,
Zakonczenie pomiaru nastepuje wtedy,
gdy materiat wyjdzie z pola widzenia fotoprzekaz-
nika F,. W tym momencie uktad sterujacy wyda-
je sygnat uruchamiajgcy odczyt stanu licznika.

Pomiar diugo$ci materiatu odbywa sie¢ w ten
sposéb, ze w odstepach miedzy fotoprzekaZnikiem
F, a kolejnym fotoprzekaZnikiem F_  pomiar jest
wykonywany metodg bezpoSrednig, a dokladnosé
pomiaru okreflana jest strefa ,widzenia” foto-
przekaznik6w, - natomiast pomiar po$redni za po-
mocg impulsatora ograniczony jest do odlegloSci
miedzy fotoprzekainikiem F _; a F, ktéra wy-
nosi na przyklad 5 m. Na takiej odleglo§ci biad
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poSlizgu rolki jest nieznaczny i pozwala W pemi
na okreflenie dlugo$ci walcowanego pasma z Z3-
dang w praktyce doktadnoscig.

Schemat ukladu do stosowania tego sposobu po-
miaru przedstawiony jest na zalaczonym rysunku.

Uklad ten sklada sie z fotoprzekaZnikéw F,
Fi..F, impulsatora I polagczonego z rolka RP,
umieszczong za ostatnig klatkg walcownicza KW
i cyfrowego uktadu elektronicznego z licznikiem
sumujgcym L. W opisanym ukladzie pomiarowym
najkorzystniej jest zastosowaé fotoprzekazniki F,
w3 zaopatrzone w odpowiednie przestony i uklady
optyczne zapewniajgce strefe ,;widzenia” fotoprze-
kaZznika ponizej + 1 cm przy odlegloSci fotoprze-
kaznika okolo 0,8 m od mierzonego materialu.
Jako 2zrédio impulséw najkorzystniej jest zasto-
sowaé znany bezstykowy impulsator fotoelektrycz-
ny przetwarzajacy kat obrotu rolki w serie impul-
sow elektrycznych.

Cze§é cyfrowa ukladu oparta jest na elementach
logicznych tranzystorowych i sklada sie z dwoj-
kowego licznika — akumulatora L umozliwiajg-
cego zaré6wno sumowanie impulséw podawanych
na wejécie pierwszego stopnia licznika, jak réw-
niez sumowanie réwnolegle dowolnej wielkoSci
cyfrowej (w tym samym kodzie) z poprzednim sta-
nem licznika. W przypadkach, gdy uklad pomia-
rowy wspdtpracuje z ukladem sterujgcym, na
przyklad praca nozyc latajacych, najkorzystniej
jest stosowaé uklad cyfrowy pracujacy w kodzie
dwéjkowym arytmetycznym, natomiast gdy uklad
ten ma stuzyé jako uklad pomiarowy — w kodzie
dwéjkowo-dziesietnym.

Pozostale czeSci ukladu stanowia elementy ste-
rujgce, bramki B i deszyfrator D, ktéry stuzy do
wprowadzania odpowiedniego stanu na licznik L
w zalezno$ci od tego, ktéry z fotoprzekaznikéw
zostanie o§wietlony przez poczatek pasma. Dla
korygowania wskazai rolki pomiarowej w wyniku
zuzywania sie rolki zastosowano dodatkowy licz-
nik LD, ktéry zlicza impulsy z impulsatora na
znanej odleglo§ci pomiedzy dwoma sgsiednimi fo-
toprzekaZnikami, na przyklad miedzy fotoprzekaZz-
nikami F, i Fg.

Licznik ten polgczony jest z ukladem cyfrowym
SPC. W przypadku gdy licznik na drodze od fo-
toprzekaznika F3 do fotoprzekaZnika Fs otrzyma
wiekszg ilo§¢é impulséw od zatozonej iloSci, woé6w-
czas uklad cyfrowy SPC poprzez element i zablo-
kuje co pewng okre§long ilo§¢ sygnalbw wejscie
sygnalu na licznik L — tak, ze licznik L nie zliczy
tego impulsu, a tym samym uwzgledni blad, jaki
powstat w wyniku zmniejszenia si¢ §redmicy roilki.

Istnieje réwniez mozliwo§é korygowania wska-
zah impulsatora przy pomocy tak zwanej mnozar-
ki szeregowej lub przez zastosowanie odpowiedniej
przekladni pomiedzy rolka pomiarowa a napedem
impulsatora.

Uktad pomiarowy wedlug wynalazku pozwala
na pomiar réwniez wowczas, gdy na samotoku
znajdujga sie dwa pasma materialu jedno za dru-
gim, pod warunkiem ze wodleglo§¢é miedzy nimi
nie jest mniejsza od 0,5 m, co jest zaletg w po-
robwnaniu z innymi ukladami. Mimo ze uklad
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wedlug wynalazku posiada stosunkowo niewielky
liczbe elementéw pomiarowych, a w cze§ci cyfro-
wej réwmniez nie jest zbyt skomplikowany zapew-
nia wysoka dokladno$§é pomiaru.

Zastrzezenia patentowe 2.

1. Spos6b pomiaru diugo$ci goraco walcowanego
pasma w czasie jego ruchu na samotoku 2a po- 10
mocg fotoprzekaznik6w i rolki polgczonej z im-
pulsatorem, znamienny {ym, Ze sygnaly po-
dawane przez impulsator polaczony z rolkg po-
miarowg na lcznik sumujacy kasuje sie przy
katdym wejScta poczatku pasma w pole wi- 15
dzenia fotoprzekaznika (Fy...F ) i zastepuje
sie przez rzeczywista odleglo$¢ tego fotoprze-
kafnika od fotoprzekaZnika wejSciowego (F,),

a dlugo§¢ pasma okreSla sie przez odlegloié

[R L o N A P A

fotoprzekaZnika, ktéry jako ostatni skasowal
wynik impulsatora od fotoprzekaznika (F,)
plus wskazania impulsatora przeliczone na
diugo$é pasma do momentu wyjécia kofica pas-
ma z pola widzenia fotoprzekaZnika wejScio-
wego (F,).

Uklad pomiarowy do stosowania sposobu we-
dlug zastrz 1, skladajacy sie z fotoprzekaZnikoéw,
impulsatora i ukladéw cyfrowych, znamienny
tym, ze fotoprzekainiki (Fy....F ) przylaczone
sq poprzez uklad sterowniczy (US), sluzacy do
okre§lenia sygnalu sterujacego przez zespé6t
bramek (B) i deszyfrator (D), stuzacy do réw-
noleglego sumowania aktualnej zgrubnej diu-
go$ci pomiarowej. do licznika — akumulatora
(L), ktéry sluzy réwnocze$nie do szeregowego
sumowania impulséw z impulsatora (J) oraz
z fotoprzekaZnika wejéciowego (F,) inicjujacego
proces pomiarowy i zakanczajacego ten proces.
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