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REIVINDICAÇÕES 

 1.  Sistema motriz por correia de razão dupla, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende: 

um membro acionador; 

o membro acionador conectado de forma rotativa a 5 

um primeiro membro acionado por um primeiro elemento sem 

fim; 

um segundo membro sem fim conectado de forma rota-

tiva entre o membro acionador e um segundo membro acionado; 

uma primeira embreagem disposta entre o primeiro 10 

membro sem fim e o segundo membro sem fim para transmitir de 

forma seletiva o torque do primeiro membro sem fim para o 

segundo membro sem fim; e 

uma segunda embreagem disposta entre o segundo 

membro sem fim e o membro acionador para desacoplar de forma 15 

seletiva o segundo membro sem fim do membro acionador. 

  2.  Sistema, de acordo com a reivindicação 1, 

CARACTERIZADO pelo fato de que a primeira razão de velocida-

de é maior do que a segunda razão de velocidade. 

 3.  Sistema, de acordo com a reivindicação 1, 20 

CARACTERIZADO pelo fato de que a unidade de embreagem com-

preende uma embreagem eletromagnética. 

 4.  Sistema, de acordo com a reivindicação 1, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende também um contro-

lador para levar a unidade de embreagem a operar no valor 25 

predeterminado. 

 5.  Sistema, de acordo com a reivindicação 4, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o controlador recebe alimen-
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tações provenientes de uma pluralidade de sensores. 

 6.  Sistema, de acordo com a reivindicação 5, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o controlador calcula o valor 

predeterminado com base pelo menos em uma dentre uma plura-

lidade de condições de operação sensoriadas, com as condi-5 

ções sensoriadas compreendendo a carga de acessórios, a ve-

locidade do motor, a carga da bateria, a posição da borbole-

ta da alimentação, a temperatura do líquido de refrigeração 

do motor, a seleção de marcha do veículo, a velocidade do 

veículo, a pressão absoluta do coletor de admissão, a tempe-10 

ratura ambiente do ar, a vazão ponderal de ar, ou a posição 

do acelerador, ou uma combinação de duas ou mais das condi-

ções acima. 

 7.  Sistema, de acordo com a reivindicação 6, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o controlador leva a unidade 15 

de embreagem a iniciar o desacoplamento no valor predetermi-

nado até que a unidade de embreagem esteja completamente de-

sacoplada, definindo desse modo um período de desacoplamen-

to, com o período de desacoplamento sendo de cerca de 3 se-

gundos. 20 

 8.  Sistema, de acordo com a reivindicação 6, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o controlador leva a unidade 

de embreagem a iniciar o acoplamento no momento predetermi-

nado após a partida do motor, até que a unidade de embreagem 

esteja completamente acoplada, definindo desse modo um perí-25 

odo de acoplamento, com o período de acoplamento sendo de 

cerca de 3 segundos. 

 9.  Sistema motriz por correia de razão dupla, 
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CARACTERIZADO pelo fato de que compreende: 

 uma unidade de embreagem montada diretamente em um 

eixo rotativo; 

 uma embreagem de sentido único compreendendo um 

amortecedor, a embreagem de sentido único estando montada 5 

diretamente no eixo rotativo; 

 pelo menos um acessório rotativamente conectado à 

unidade de embreagem e à embreagem de sentido único, de tal 

forma que o acessório seja acionado pela unidade de embrea-

gem em uma primeira razão de velocidade e acionado pela em-10 

breagem de sentido único em uma segunda razão de velocidade; 

 a primeira razão de velocidade e a segunda razão 

de velocidade sendo selecionadas por uma condição de opera-

ção do motor; e 

 a unidade de embreagem sendo acoplada quando da 15 

partida do motor. 

 10.  Sistema, de acordo com a reivindicação 9, 

CARACTERIZADO pelo fato de que a unidade de embreagem com-

preende uma embreagem eletromagnética. 

 11.  Sistema, de acordo com a reivindicação 9, 20 

CARACTERIZADO pelo fato de que o amortecedor de embreagem de 

sentido único compreende também um material elastomérico. 

 12.  Sistema, de acordo com a reivindicação 9, 

CARACTERIZADO pelo fato de que a primeira razão de velocida-

de é maior do que a segunda razão de velocidade. 25 

 13.  Sistema motriz por correia de razão dupla, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende: 

 uma unidade de embreagem conectada diretamente a 
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um eixo rotativo de acessórios; 

 uma embreagem de sentido único diretamente conec-

tada a um segundo eixo rotativo; 

 o eixo rotativo de acessórios estando rotativamen-

te conectado à embreagem de sentido único de tal forma que o 5 

acessório seja acionado pela unidade de embreagem em uma 

primeira razão de velocidade e seja acionado pela embreagem 

de sentido único em uma segunda razão de velocidade; 

 a primeira razão de velocidade e a segunda razão 

de velocidade sendo determinadas por uma condição de opera-10 

ção do motor; e 

 a unidade de embreagem sendo acoplada quando da 

partida do motor. 

 14.  O sistema, de acordo com a reivindicação 13, 

CARACTERIZADO pelo fato de que a embreagem de sentido único 15 

compreende também uma polia e um membro inercial. 

 15.  O sistema, de acordo com a reivindicação 13, 

CARACTERIZADO pelo fato de que a embreagem de sentido único 

compreende um membro de amortecimento. 

 16.  O sistema, de acordo com a reivindicação 13, 20 

CARACTERIZADO pelo fato de que a embreagem compreende uma 

embreagem eletromagnética. 

 17.  O sistema, de acordo com a reivindicação 15, 

CARACTERIZADO pelo fato de que o amortecimento compreende um 

material elastomérico. 25 

 18.  O sistema, de acordo com a reivindicação 13, 

CARACTERIZADO pelo fato de que a primeira razão de velocida-

de é maior do que a segunda razão de velocidade. 
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 19.  Sistema motriz por correia de razão dupla, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende: 

 um motor; 

 um moto-gerador; 

 um acessório possuindo um eixo de acessório acio-5 

nado pelo moto-gerador ou pelo motor; 

 uma unidade de embreagem operacionalmente disposta 

entre o moto-gerador e o motor, a embreagem sendo acoplada 

pelo que o moto-gerador dá partida ao motor; 

 uma embreagem de sentido único operacionalmente 10 

disposta entre o motor e o moto-gerador, a embreagem de sen-

tido único acoplada de modo a que o motor acione o moto-

gerador; 

 o acessório estando conectado à unidade de embrea-

gem e à embreagem de sentido único, de tal forma que, quando 15 

o motor está operando, o acessório é acionado pela unidade 

de embreagem em uma primeira razão de velocidade e é aciona-

do pela embreagem de sentido único em uma segunda razão de 

velocidade, a primeira razão de velocidade e a segunda razão 

de velocidade sendo selecionadas por uma condição de opera-20 

ção do motor; e 

 a unidade de embreagem sendo desacoplada para a 

operação da segunda razão de velocidade. 

 20.  Sistema, de acordo com a reivindicação 19, 

CARACTERIZADO pelo fato de que a unidade de embreagem com-25 

preende também uma embreagem eletromagnética. 

 21.  Sistema, de acordo com a reivindicação 19, 

CARACTERIZADO pelo fato de que a unidade de embreagem está 
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disposta sobre o eixo de manivela de um motor. 

 22.  Sistema, de acordo com a reivindicação 19, 

CARACTERIZADO pelo fato de que a unidade de embreagem está 

disposta sobre o eixo de acessórios. 

 23.  Sistema, de acordo com a reivindicação 19, 5 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende também uma polia 

dupla disposta sobre o eixo de acessórios. 

 24.  Sistema, de acordo com a reivindicação 19, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende também um membro 

de amortecimento de vibração disposto entre o acessório e o 10 

motor. 

 25.  Sistema, de acordo com a reivindicação 21, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende também um membro 

de amortecimento de vibração disposto entre a embreagem de 

sentido único e o acessório. 15 

 26.  Sistema, de acordo com a reivindicação 22, 

CARACTERIZADO pelo fato de que compreende também um membro 

de amortecimento disposto entre a embreagem de sentido único 

e o moto-gerador. 

 27.  Embreagem de razão dupla, CARACTERIZADA pelo 20 

fato de que compreende: 

 um cubo; 

 uma primeira polia rotativamente conectada ao cubo 

através de uma embreagem de sentido único; 

 uma segunda polia rotativamente conectada ao cubo; 25 

e 

 um membro de freio conectado ao cubo, o membro de 

freio sendo acoplável à segunda polia, o membro de freio, 
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quando energizado, trava a rotação da segunda polia à rota-

ção do cubo. 

 28.  Embreagem, de acordo com a reivindicação 27, 

CARACTERIZADA pelo fato de que o membro de freio compreende 

uma bobina eletromagnética. 5 

 29.  Embreagem, de acordo com a reivindicação 27, 

CARACTERIZADA pelo fato de que compreende também um membro 

de amortecimento disposto entre o cubo e a primeira polia. 

 30.  Embreagem, de acordo com a reivindicação 27, 

CARACTERIZADA pelo fato de que compreende também um rolamen-10 

to disposto entre a segunda polia e o cubo. 

 31.  Polia dupla, CARACTERIZADA pelo fato de que 

compreende: 

 um cubo; 

 uma primeira polia rotativamente conectada ao cubo 15 

através de uma embreagem de sentido único; 

 uma segunda polia conectada ao cubo; e 

 um membro de amortecimento disposto entre a segun-

da polia e o cubo. 

 32.  Polia dupla, de acordo com a reivindicação 31, 20 

CARACTERIZADA pelo fato de que a primeira polia compreende 

um perfil dentado. 

 33.  Embreagem de razão dupla, CARACTERIZADA pelo 

fato de que compreende: 

 um alojamento; 25 

 uma primeira polia rotativamente acoplada com o 

alojamento; 

 uma segunda polia rotativamente acoplada com o 
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alojamento; 

 um freio compreendendo uma bobina e placa eletro-

magnéticas, estando a placa disposta entre a primeira polia 

e a segunda polia; 

 o freio, quando acoplado, sincronizando a rotação 5 

da primeira polia com a da segunda polia; e 

 a segunda polia podendo ser conectada a um eixo de 

rotação, o eixo de rotação sendo concêntrico com a segunda 

polia. 

 34.  Embreagem, de acordo com a reivindicação 33, 10 

CARACTERIZADA pelo fato de que compreende também um membro 

deslocador disposto entre a placa e a segunda polia, o mem-

bro deslocador afastando a placa do acoplamento com a pri-

meira polia quando a bobina eletromagnética não está energi-

zada. 15 

 35.  Embreagem, de acordo com a reivindicação 34, 

CARACTERIZADA pelo fato de que a bobina eletromagnética está 

diretamente conectada ao alojamento e contida dentro de uma 

largura da primeira polia. 

 36.  Embreagem, de acordo com a reivindicação 34, 20 

CARACTERIZADA pelo fato de que a placa possui um acoplamento 

de fricção com a primeira polia. 

 37.  Embreagem, de acordo com a reivindicação 33, 

CARACTERIZADA pelo fato de que a primeira polia compreende 

também um membro de amortecimento. 25 

 38.  Polia dupla, CARACTERIZADA pelo fato de que 

compreende: 

 um cubo; 
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 uma primeira polia rotativamente conectada ao cubo 

através de uma embreagem de sentido único; 

 uma segunda polia conectada ao cubo; e 

 um membro de amortecimento disposto entre a pri-

meira polia e a embreagem de sentido único. 5 

 39.  Polia dupla, de acordo com a reivindicação 38, 

CARACTERIZADA pelo fato de que a primeira polia compreende 

um perfil dentado. 

 40.  Polia dupla, de acordo com a reivindicação 38, 

CARACTERIZADA pelo fato de que a primeira polia compreende 10 

também um membro inercial. 
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