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(57)  약

본  비  상  사  단말  비스   컨 츠 제공 (CP)  제공  비  상에

 상  사  전 , , 타  삽 , 키징 과정 등 제스 (Ingesting)  수   원본

비  상  특징  고,  비  상  특징  여,   특징 정보  차를 비

여  류를 검  수 도  , 비  상   류 검    시스 에  것 다.

본 에 른 비  상 치  비  상  류 검  , 사  단말 에 비 를 제스

여 제공 는 비  상  비  상  류 검  , (a) 원본 비  상  제

1 특징 정보를 는 단계; (b)  비  상  제2 특징 정보를 는 단계; (c) 상  제1

특징 정보  상  제2 특징 정보를 비 는 단계;  (d) 상  비  결과 값  계값 상   류

 결정 는 단계를 포 다. 또 , 상  제1 특징 정보  상  제2 특징 정보는, 수평적 (Horizontal

profile)과 수직적 (Vertical Profile)  포 다. 또 , 상  (c) 단계는, 상  원본 비  상과

상   비  상  상도  다른 경우에, 상  제1 특징 정보를 상   비  상  

상도에 맞게 변  후에 비 다. 그리고, 상  (c) 단계는 각 상에  SAD(Sum of Absolute Differenc

e)를 여 SAD 값  산 고, 상  (d) 단계는 상  SAD 값  미리 정  계값 상   류  결정

다.

본 에 , 사  단말 에 제공   비  상   시  류를 검  수 다. 또 , 고

 비  상  제스  시 류 검  동   수 , 그에 라 고  상  제스   

수 다. 그리고, 비  상   시 제스  류를 검 게 에 라 사  단말 에  수신 는 비

 컨 츠  질  상시킬 수 다.

  도 - 도5
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특허청  

청  1 

비  상  제스  시, 원본 비  상  특징과  비  상  특징  비 고, 비  값

계값 상   류  검 는 비  상 치; 

상  비  상 치  제스   비  상  수신 여  스 는 사  단말 ;

를 포 는 비  상   류 검  시스 .

청  2 

 비  상  여 (Raw Data)를 는 비  ; 

원본 비  상  특징 정보를 거나 상   특징 정보를 는 비 특징 

; 

상  원본 비  상  특징 정보  상   비  상  특징 정보를 비 는 특징 비 ; 

상  특징 정보를 비  결과 값  계값 상   류가 생  것  단 는 제어 ;

를 포 는 비  상   류 검  치.

청  3 

제 2 에 어 ,

상  특징 정보는 수평적 (Horizontal profile)과 수직적 (Vertical Profile)  포 는 것

 특징  는 비  상   류 검  치.

청  4 

제 2 에 어 ,

상  특징  비 는  원 상과  (encoding)   상  (profile)  간  SAD(Sum  of  Absolute

Difference)를 고, 상  제어 는 상  SAD 값  미리 정  계값 상   류  단 는 것

특징  는 비  상   류 검  치.

청  5 

비 를 제스 (Ingesting) 여 사  단말 에 제공  주는 비  상 치를 포 는 시스  비

상   류 검  ,

(a) 비  상  제스  시, 상  비  상 치가 원본 비  상  특징 정보를 는 단

계;

(b) 상  비  상 치가 상  원본 비  상   비  상  특징 정보를 는 단

계;

(c) 상  비  상 치가  특징 정보를 비 는 단계;

(d) 상  비  상 치가 상   특징 정보  비  결과, 계값 상  는 경우에  류  단

는 단계; 

(e) 상  비  상 치가 상   류를 검 여 제스   비 를 상  사  단말  전

는 단계;

를 포 는 비  상   류 검  .

청  6 

사  단말 에 비 를 제스 여 제공 는 비  상 치  비  상  류 검  
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,

(a) 원본 비  상  제1 특징 정보를 는 단계;

(b)  비  상  제2 특징 정보를 는 단계;

(c) 상  제1 특징 정보  상  제2 특징 정보를 비 는 단계; 

(d) 상  비  결과 값  계값 상   류  결정 는 단계;

를 포 는 비  상 치  비  상  류 검  .

청  7 

제 6 에 어 ,

상  제1  특징  정보  상  제2  특징  정보는,  수평적  (Horizontal  profile)과  수직적  

(Vertical Profile)  포 는 것  특징  는 비  상 치  비  상  류 검  .

청  8 

제 6 에 어 ,

상  (c) 단계는 제1 특징 정보  상  제2 특징 정보  SAD(Sum of Absolute Difference) 값  산 고, 상

 (d) 단계는 상  SAD 값  미리 정  계값 상   류  결정 는 것  특징  는 비

상 치  비  상  류 검  .

  

 상  

     술  야

본  비  상   류 검    시스 에  것 , 욱 상 게는 비  상[0001]

사  단말  비스   컨 츠 제공 (CP)  제공  비  상에  상  사  전

, , 타  삽 , 키징 과정 등 제스 (Ingesting)  수   원본 비  상  특징

고,  비  상  특징  여,   특징 정보  차를 비 여  류를 검

 수 도  , 비  상   류 검    시스 에  것 다.

     경  술

컨 츠 제공 (CP)  제공  비   를 포 는 컨 츠는 사  단말 에 비스   [0002]

제스  시스 (Ingesting System)  통  사  단말 에 비스  수 는 태  변 다. , 본적

상도(Resolution),   변 (frame  rate  conversion),  비 /  (Vidoe/audio  Encoding),

타  삽 (Metadata Insertion), 키징(Packaging) 등  과정  거친다.

러  제스  과정에  적  비  상   류를 검 는    비 를 [0003]

(decoding)   raw  data  원본 비  raw  data를 여 PSNR(Peak  Signal  to  Noise  Ration)  또는

SAD(Sum of Absolute Difference)를 여 그 차 가 미리 정  계(threshold)값보다 낮  경우 에

류가 다고 검 다. 

  원본 비    비  상  든 (pixel)  비 는  매우  정 도[0004]

류를 검  수 지만 computation 연산량   decoding과정과 raw 비  간  비  과정  여 

류 검  빨리  어 게 다. 특  나  원본 비 에  IPTV  고 상도 비 , PC  상도 비

,  스  저 상도 비  같  다른 적에 맞게 비 를 야 는 경우에는 욱

시간  래 걸리게 다. 

     내

        결 고 는 과제
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전술  문제점  결   본  적 , 비  상  사  단말  비스   컨 츠 제[0005]

공 (CP)  제공  비  상에  상  사  전 , , 타  삽 , 키징 과정

등 제스 (Ingesting)  수   원본 비  상  특징  고,  비  상  특징  

여,   특징 정보  차를 비 여  류를 검  수 도  , 비  상   류

검    시스 , 류 검  치  그   류 검   제공 에 다.

        과제 결수단

전술  적  달   본 에 른 비  상   류 검  시스 , 비  상  제스[0006]

 시, 원본 비  상  특징과  비  상  특징  비 고, 비  값  계값 상  

 류  검 는 비  상 치;  상  비  상 치  제스   비  상  수신 여

 스 는 사  단말 를 포 다.

편, 전술  적  달   본 에 른 비  상   류 검  치는,  비[0007]

상  여 (Raw Data)를 는 비  ; 원본 비  상  특징 정보를 

거나 상   특징 정보를 는 비 특징 ; 상  원본 비  상  특징 정보

상   비  상  특징 정보를 비 는 특징 비 ;  상  특징 정보를 비  결과 값  계

값 상   류가 생  것  단 는 제어 를 포 다.

또 , 상  특징 정보는 수평적 (Horizontal profile)과 수직적 (Vertical Profile)  포[0008]

다.

그리고,  상  특징  비 는  원 상과  (encoding)   상  (profile)  간  SAD(Sum  of[0009]

Absolute Difference)를 여 SAD 값  산 고, 상  제어 는 상  SAD 값  미리 정  계값 상

 류  단 다.

편, 전술  적  달   본 에 른 비  상   류 검  , 비 를 제스[0010]

(Ingesting) 여 사  단말 에 제공  주는 비  상 치를 포 는 시스  비  상  

류 검  , (a) 비  상  제스  시, 상  비  상 치가 원본 비  상  특

징 정보를 는 단계; (b) 상  비  상 치가 상  원본 비  상   비  상

 특징 정보를 는 단계; (c) 상  비  상 치가  특징 정보를 비 는 단계; (d) 상  비

상 치가 상   특징 정보  비  결과, 계값 상  는 경우에  류  단 는 단계;  (e)

상  비  상 치가 상   류를 검 여 제스  비 를 상  사  단말  전 는 단

계를 포 다.

편, 전술  적  달   본 에 른 비  상 치  비  상  류 검  ,[0011]

사  단말 에 비 를 제스 여 제공 는 비  상 치  비  상  류 검  

, (a) 원본 비  상  제1 특징 정보를 는 단계; (b)  비  상  제2 특

징 정보를 는 단계; (c) 상  제1 특징 정보  상  제2 특징 정보를 비 는 단계;  (d) 상  비

결과 값  계값 상   류  결정 는 단계를 포 다.

또 , 상  제1 특징 정보  상  제2 특징 정보는, 수평적 (Horizontal profile)과 수직적 [0012]

(Vertical Profile)  포 다.

그리고, 상  (c) 단계는 제1 특징 정보  제2 특징정보  SAD(Sum of Absolute Difference)를 여 SAD 값[0013]

 산 고, 상  (d) 단계는 상  SAD 값  미리 정  계값 상   류  결정 다.

         과

본 에 , 사  단말 에 제공   비  상   시  류를 검  수 다.[0014]

또 , 고  비  상  제스  시 류 검  동   수 , 그에 라 고  상  제스  [0015]

  수 다.

그리고, 비  상   시 제스  류를 검 게 에 라 사  단말 에  수신 는 비  컨[0016]

츠  질  상시킬 수 다.
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     실시를  체적  내

본  적과 술적   그에 른  과에   사  본  에 첨  도[0017]

에 거   상  에  보다 게  것 다. , 첨  도  참조 여 본 에 

른 실시 를 상 게 다.

본 에 는 비  경우, 비 를 는 각 상  상  특징   수 다. 라[0018]

원본 비  encoding  비 에  각 상  특징정보를 여 특징정보  차를 비  encoding

류를 검 다. 

 비  특징정보는 비 를 는 pixel에 비  그 data 크 가 매우 므 , 비  상 전체에[0019]

 비 를 는 에 비  매우 빨리 류검  수  수 다. 

도 1  본  실시 에 른 비  상   류 검  시스   개략적  나타낸 도[0020]

다.

도 1  참조 , 본 에 른 비  상   류 검  시스 (100) , 사  단말 (110), 통신망[0021]

(120)  비  상 치(130)를 포 다.

사  단말 (110)는 비  상 치(130)  제스   비 를 통신망(120)  통  수신 여 [0022]

 스 다. , 사  단말 (110)는 컴퓨  단말  수 고, 동 단말  수 다.

통신망(120)   포 는  통신망  수 고, 동 통신망  포 는 무  통신망  수 다.[0023]

비  상 치(130)는 사  단말 (110)  통신망(120)  통  비  상  제공 는 다.[0024]

또 , 비  상 치(130)는 비  를 포 는 원본 비  상  제스 (Ingesting) 시, 원본[0025]

비  상  특징과  비  상  특징  비 고, 비  값  계값 상   류

검 다.

도  2는  본   실시 에  른  비  상   류  검  치   개략적  나탄내[0026]

도 다.

본 에 른 비  상   류 검  치는, 도 1에 도시   같  비  상 치(130)[0027]

 비  상  수신 여 스 는 사  단말 (110) 등에 적  수 다.

도 2를 참조 , 본 에 른 비  상   류 검  치는, (210), 비 특징 [0028]

(220), 특징 비 (230),  제어 (250)를 포 다.

(210)는  비  상  여 (Raw Data)를 다.[0029]

비 특징 (220)는 원본 비  상  특징 정보를 거나  비  [0030]

 특징 정보를 다.

특징 비 (230)는 원본 비  상  특징 정보   비  상  특징 정보를 비 다.[0031]

제어 (250)는  특징 정보를 비  결과 값  계값 상   류가 생  것  단 다.[0032]

여 , 특징 정보는 수평적 (Horizontal profile)과 수직적 (Vertical Profile)  포 다.[0033]

그리고, 특징 비 (230)는 원 상과 encoding  상  특징 정보  SAD(Sum of Absolute Difference)를 [0034]

여 SAD 값  산 고, 제어 (250)는 게 산  SAD 값  미리 정  계값 상   류  

단 다.

여 , SAD는  개  (Vector) 간  차 를 (element) 간  차  절 값   나타낸 값 ,[0035]

 (또는 크 가 같  특징 집 )  사  SAD가 아지고 다르  커지는 특  갖는다.

도 3  본 에 는 사  단말  내   개략적  나타낸 도 다.[0036]

도 2를 참조 , 본 에 는 사  단말 (110)는, 통신 (310), 비 /  (320), [0037]

 저 (330), 제어 (340), (350)  시 (360)를 포 다.

통신 (310)는 비  상 치(130)  통신 다.[0038]
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비 /  (320)는 수신  제스  비 에  비   를 다.[0039]

 저 (330)는 비  상 치(130)  전   비 를 저 고 다.[0040]

제어 (340)는 수신  비 를 여  상에 스 도  제어 다.[0041]

(350)는 사  를 는다.[0042]

시 (360)는 단말  동  상태를 시 거나, 수신   비 를  상에 스 다.[0043]

도 4는 본  실시 에 른 비  상   류 검     전체 름도 다.[0044]

도 4를 참조 , 비  상 치(130)는 비  상  제스  시, 원본 비  상  특징 정보를[0045]

다(S410).

어,  비  상  치(130)는  원본  비  상   비  상  특징  정보를  다[0046]

(S420).

어, 비  상 치(130)는  특징 정보를 비 고(S430),  특징 정보  비  결과, 계값 상  [0047]

는 경우에  류  단 다(S440).

그리고, 비  상 치(130)는  류를 검 여 제스   비 를 사  단말 (110)  전[0048]

다(S450).

도 5는 본  실시 에 른 비  상 치  비  상  류 검     동[0049]

름도 다.

도 5를 참조 , 비  상 치(130)는 저 비 특징 (220)를 통  원본 비  상  제1[0050]

특징 정보를 다(S510).

어, 비  상 치(130)는  비  상  비 특징 (220)를 통  제2 특징 정보를[0051]

다(S520).

어,  비  상 치(130)는 특징 비 (230)를 통  제1  특징 정보  상  제2  특징 정보를 비 다[0052]

(S530).

여 , 제1 특징 정보  제2 특징 정보는, 다  수 식1과 같  수평적 (Horizontal profile)과 수직[0053]

적 (Vertical Profile)  포 다.

수 식 1

[0054]

, 상  크 는 M*N 고, I(x,y)는 (x,y)좌 에  (pixel) 값 다.[0055]

어, 비  상 치(130)는 제1 특징 정보  제2 특징 정보를 비  결과 값  계값 상 (S540) [0056]

 류  결정 다(S550).

,  비  상  치(130)는  각  상에   SAD(Sum  of  Absolute  Difference)를  여  SAD  값[0057]

산 고, SAD 값  미리 정  계값 상   류  결정 다.

여 , 특징 비 (230)는 다  수 식2  같  SAD 값  산 다.[0058]
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수 식 2

[0059]

전술   같  본 에 , 비  상  사  단말  비스   컨 츠 제공 (CP)[0060]

 제공  비  상에  상  사  전 , , 타  삽 , 키징 과정 등 제스

(Ingesting)  수   원본 비  상  특징  고,  비  상  특징  여, 

  특징 정보  차를 비 여  류를 검  수 도  , 비  상   류 검  

 시스 , 류 검  치  그   류 검   실  수 다.

본  는 술 야  당업 는 본  그 술적 사상 나 수적 특징  변경 지 않고  다른 [0061]

체적  태  실시  수 므 , 상에  술  실시 들  든 에  시적  것  정적  것

아닌 것  야만 다.  본  는 상  상  보다는 후술 는 특허청 에 여

나타내어지 , 특허청  미   그리고 그 등가개  도 는 든 변경 또는 변  태

가 본  에 포 는 것  어야 다.

        산업  가능

본  비  상 치에  사  단말   비  상  전 는 비스  시스 에 적  수[0062]

다.

또 , 사  단말  비  상  전   제스  과정  수 는 상 제공  등에도 적[0063]

수 다.

그리고, 동 통신망   비  컨 츠를 비스 는 컨 츠  또는 컨 츠를 수신 여 스[0064]

는 동 단말 를 포 는 동 통신 시스 에도 적  수 다.

도  간단  

도 1  본  실시 에 른 비  상   류 검  시스   개략적  나타낸 도[0065]

다.

도  2는  본   실시 에  른  비  상   류  검  치   개략적  나탄내[0066]

도 다.

도 3  본 에 는 사  단말  내   개략적  나타낸 도 다.[0067]

도 4는 본  실시 에 른 비  상   류 검     전체 름도 다.[0068]

도 5는 본  실시 에 른 비  상 치  비  상  류 검     동[0069]

름도 다.

< 도  주  에    >[0070]

100 :  류 검  시스 110 : 사  단말[0071]

120 : 통신망 130 : 비  상 치[0072]

210 : 220 : 비 특징 [0073]

230 : 특징 비[0074]

250 : 제어 310 : 통신[0075]

320 : 비 /  330 :  저[0076]
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340 : 제어 350 : [0077]

360 : 시[0078]

도

    도 1

    도 2

    도 3
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    도 4

    도 5
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