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@ Schiiesssystem fiir bewegliche mechanische Abschliisse.
@ D . . . . FIG.2 FIG. 2'

er bewegliche mechanische Abschluss weist keine B 2
direkten mechanischen Verbindungselemente zwischen i ! 770
Schloss (20) und Bedienungseinrichtung (25) auf. Die Bedie- B /
nungseinrichtung an der Tiraussenseite zeigt die Position “"E uf "‘"‘Ei 12 /]-»20
der Schlgsser (20} und Sperrpunkte (144...14...14,) nicht an. + y x\w
Die Panzerung der Tir ist nicht an kritischen Stellen durch g js 35'ﬂ 7’
Verbindungselemente durchbrochen. Die Zahl der Schlfsser ! 5+ )5 30
{20) und Sperrpunkte (14) kann zur Bedienungseinheit ver- fn, 17 30,[ 4 1],
vielfacht werden. Schldsser und Sperrpunkte kénnen in ihrer il
Lage von Tur zu Tar variiert werden, weil sie unabhangig von EU ns S K
der Lage der Verbindungselemente und der Bedienungsein- I+ s i

richtung sind. Eine elektonische Bedienungseinrichtung (45}
weist Speichermittel (45", 45"Y) auf und enthélt einen
Mikroprozessor {45'). Ein Tastenfeld (35) des Bedienungsmit-
tels flir das Schloss (20} oder die Schldsser kann fernab von
der Tlre (1) angeordnet sein.
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Schliesssystem fﬁr'BeQééliChe mechanische Abschlisse

Die Erfindung lieg; auf .dem Gebiet der Sicher-
heitstechnik und bezieht sich auf ein Verschlusssystem fir
‘bewegliche mgchan;sghegApsch;ﬁsse,Jinsbgsonderé,auf eine
Anordnung fiir Panzertiiren mit Tﬁr/Zargenriegel,}Riegelbal—
ken und vom Schlossmechanismus sperrbare, auf gen Riegel-

balken wirkende Sperrstangen.

Bewegliche mechanische Abschliisse sind Vorrich-
tungen, die zeitweise_eine Qgﬁfnung freigeben und zeitwedi~
se sperren, wie z. B. Tlirem aller Art (Fliugeltiren, Schie-
betiiren, Drehtiiren, Klapptliren, Gittg:tﬂren, etg,), Fen-

ster, Deckel und Barrileren.
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Den heute ublichen Sichgrheitsanforderungen bei
Tirverschliissen entgegenstehend sind immer noch einige dem
Stand der Technik innewohnende "Schwachstellen®. Man ver-
sucht ..mit allen- bekannten Mitteln, solche Schwachstellen
sicherheitsmissig zu verbessern; diese Massnahmeﬁ sind
mannigfaltig und betreffen iiberwiegend die Panzerung. Eine
bekannte mechanische Schwachstelle findet man z. B. am Sperrge-
stdnge zur Riegelbetdtigung. Die Sperrstange verbindet
einen Riegel oder einen mit mehreren Riegeln versehenen
Riegelbalken mit dem Sperrpunkt deSVSchlosses.

Es ist daher naheliegend, eine Sperrstgnge mecha-
nisch nur flir eine solche Aufgabe auszulegen. Dort, wo
grosse Krdfte wirksam werden k&nnen, beispielsweise an den
Riegeln, sind diese filc m8glichst hichste Sicherheit weit
iiberdimensioniert ausgelegt, was in ge#isser'ﬁinsicht auch
den Riegelbalken betrifft. Die Sperrstange oder die Sperr-
stangen dagegen, teilweise-schon im Schutzbereich einer
Zusidtzlichen Panzerung liegend, werden, um das Durchtren-
nen méglichst zu erschweren, trotz allem ebenfalls wesent-
lich iiberdimensioniert. An'dem einen mechanischen Punkt
jfdoch, an welchem der Schlossmechanismus an die Sperr-

stange angelenkt ist, liegt eine der eminentesten, dem
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Stand der Technik innewohnenden mechanischen Schwachstel-
len beziiglich der Sicherheit vor; es ist dies der Sperr-
punkt. Eine Schlosskonstruktion mag noch so raffiniert
aufgebaut sein und scheinbar mehrere Sperrpunkte aufweisen,
bei jedem. Schloss reduziert sich die Sicherheit auf eine
einzige Stelle, wo das ganze Sperrsystem angegriffen wer-

den kann.

Das Wegbohren des Sperrpunktes bewirkt ein Los-
18sen der Sperrstange von dem die freie Bewequng des Rie-
gels hemmenden Schlossmechanismus; das Schloss verliert
seine Schliesswirkung, und der Riegelbalken mit den in die
zZarge eingreifenden Riegeln ldsst sich nach erfolgter Los-
18sung frei bewegen. Zwangsl&ufig miissen die Sperrpunkte
speziell geschiitzt werden, beispielsweise durch Abdecken
von Schloss und Sperrpunkt mittels besonders harter, dem
Bohren widerstehender Abdeckplatten, wie és beispielsweise

Mischplatten eines Korundmetallgemenges sind.

Die. Lage der Sperrpunkte muss aber trotz der be-
schriebenen schiitzenden Massnahmen geheim bleiben, da bei
bekannter Lage eine mit Beharrlichkeit durchgefﬁhrteADe-

struktion der Schutzmittel doch zum Erfolg fiihren wilirde.

1]
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Die normalerweise unbekannt sein sollende Lage der Sperr-
punkte wird jedoch in einem Bereich des M&glichen zu fin-
den sein, so man die Lage des Schlosses kennt, und die
Lage des Schlosses ist in gewissen Grenzen durch die
Schlossdffnungsvorrichtung aussen an der Panzertilir festge-
legt. Diese Einengung des mdglichen, fldchenmdssigen Be-
reichs der Sperrpunktlagen, zusammen mit Kenntnissen der
Art des Schlosses - einzelne Schlosstypen sind ausseror-
dentlich weit verbreitet - ist ein Oeffnen der Sicherheits-
tiir ohne Schliisselund@ Code absolut im Bereich des Durch-
fihrbaren. Ausserdemrist die Zahl der Schldsser und somit
auch der Sperrpunkte sehr begrenzt, weil jedes Schloss

ein Verbindungselement, das direkt durch ein Loch in der
Panzerung nach aussen fiihrt, und ein Bedienunéselement auf
der Aussenseite, das.die Position von Schloss und Sperr-

punkt anzeigt, bendtigt.

Eine nicht minder zu bewertende weitere Schwach-
stelle ist dem Schlossmechanismus selber inhdrent.- Die bei
'Sicherheitsqbéchlﬂssen verwendeter:i Kombinationsschldsser :
lassen sich durch einen im Innern des Schlo;ses festleg-
baren Code in Form einer ganz bestimmten, vorher festqge-

legten Kombination einer Anzahl Codierscheiben, 4. h.
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durch deren Position zueinander, entriegeln. Mit der

"inneren" Entriegelung ldsst sich der Schlossmechanismus

betdtigen und die "#dussere" Entriegelung, beispielsweise

zwischen Tir und Zarge, durchfiihren; damit ist der Sicher-

heitsabschluss offen.

Wird nun bei einem sachgerecht verschlossenen
Sicherheitsabschluss, beispielsweisé bei einer Panzertiir,
das Kombinationsschloss im Sinne der Dekodierung der in
beliebiger Winkelposiﬁion zueinander stehenden Kodier-
scheiben betdtigt, so ist dies nichts anderes als ein ge-
zieltes Ordnen der Positionen aller Entriegelungsstellen
auf der Kodierscheibe. Wird dieses Ordnen rezeptgemdss
durchgefihrt und der Schlossmechanismﬁs durch "innere"
Entriegelung zur Oeffnung betdtigbar, so wird oder ist
vorderhand die zum Oeffnen bewirkte Ordnung der Kodier-—
scheiben gleichsam eingefroren. Dieser Zustand
hebt sich nach Wiederverschliessen der Tidr nicht einfach
auf, die Aufhebung der Ordnung muss ganz gezielt vorge-
nommen. werden, und der Fachmann spricht dabei von Code-
verwerfung. Das. Verwerfen des Codes darf, was in der
Praxis leider doch oft geschieht, nicht.veigessen werden;

denn bei geordneten Kodierscheiben lésst sich die mittels Rie-
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geln fest verschlossene Tiir ohne weiteres wieder &ffnen.

Ein ordmungsgemdsses Verwerfen des Ceffnungscodes um-

fasst die Vermischung des Zustandes jeder einzelnen und
aller Kodierscheiben, von denen meist eine Mehrzahl, bei-
spielsweise drei bis vier an der Zahl , eingesetzt sein kdn-
nen. Ein flichtiges Verwerfen kann vielleicht die Frei- |
gabenut einer einzigen Scheibe um vielleicht nur zehn
Winkelgrade verdrehen, mit dem Effekt, dass die Tiir wohl
geschlossen und verriégelt ist, aber durch einfaché, ge-
schickte 'Ausniitzung dieses Umstandes mit geringer Drehung

am Kombiknopf wieder entriegelt und gedffnet werden kann.

Man muss davon ausgehen, dass die zum Oeffnen
und Schliessen berechtigten Personen die Funktion des
Schlosses nicht verstehen und sich streng an Bedienungs-
anieitungen halten miissen, um Fehler zu vermeiden. Eine
fast gefilirchtete Massnahme ist die periodische Umstellung
des Qeffnungscodes. Trotz eingehendster Anweisung kammen bei die-
sem Vorgehen immer wieder. Fehlleistungen vor; _dié unan-
genehmsteist die, dass ein vermeintlich eingegebener,
neuer Code.. das Schloss. nicht mehr entriegelt und die Tir

nicht mehr ge8ffnet werden kann. Der Respekt vor solchen
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Vorkommnissen bringt es mit sich, dass der urspriinglich
in der Fabrik eingestellte Code jahrelang beibehalten
wird, ungeachtet der Personalfluktuationen und eventuellem

Bekanntwerden des Codes gegeniiber Unberechtigten..

Es sind an einem. Schliesssystem ein harter und
ein weicher Sicherheitsaspékt praktisch gleichrangig in
Betracht zu ziehen..Letztlich ist. es ja unwichtig, ob
Fehlleistungen bis hin zur Fahrldssigkeit oder hdrtere
Massnahmen, wie das Knacken eine davon ist, zum Einbruch

fiithren.

Es ist daher Aufgabe der Erfindung, die bekann-
ten, inshesondere die eingehend geschilderten; Nachteile
im Stand der Technik durch ein Schliesssystem zu

beheben, das einen h8chstmglichen Grad an Sicherheit

bietet.

Ferner ist es Aufgabe der Erfindung, ein
Schliesssystem zu schaffen, das hohe Sicherheit gegen
folgenreiche Fehlleistingen im erlaubten Ungang mit einem Schliess-
system bietet und deren Folgen, so sie trotzdem e:mtrete.n leicht
neuhzﬂisﬂaiafsﬁnd.
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Es ist mit ein Ziel der Erfindung, gegen unbe-
fugtes Oeffnen mittelsf%arter"und}aeicher”Methoden und
gegen ein sicherheitsgefdhrdendes Verhalten gleicherweise
eine Verbesserung zu erreichen. Diese Aufgabe wird durch

die in den Patentanspriichen angegebene Erfindung geldst.

Die Erfindung wird anschliessend zusammen mit
den nachfolgend aufgefiihrten Figuren eingehend erkldrt.
Dabei zeigen:

Fig. 1, 1' in prinzipieller Darstellung als Beispiel eine

gepanzerte TUr gemdss dem Stand der Technik,

Fig. 2, 2* in ebenso prinzipieller Darstellung als Bei-

splel eine gepanzerte Tiir gemdss der Erfindung,

-Fig. 3 ein Beispiel der elektrischen Fernsteuerung

des Schlosses der TUr gemdss Figur 2,

Fig. 4, die elektrische Steuerung gemdss Figur 3 in

Zusammenhang mit Details der gepanzerten Tiire.
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Gemdss der .Figur 1 ist die Panzertiir 1 ohne den
immer notwendigen Zargenbereich in frontaler Ansicht abge-
bildet. Auf der einen Seite sind beispielsweise zwei Tlir-
scharniere iiblicher Art als zwei Rechtecke 11 angedeutet.
Auf der anderen Tiirseite steht ebenfalls nur vereinfacht
gezeichnet eine Anzahl auf éinem Riegelbalken 15 auf-
sitzende Riegel 12 hervor. Diese Riegel 12 sind translato-
risch bewégbar und lassen sich in entsprechende Zargen-
vertiefungen einschieben und wieder daraus herausziehen.

Dexr Riegelbalken 15 ist zusammen mit den Riegeln
12 bewegbar; diese Bewegqung wird mit Hilfe eineé Riegel-
antriebs 30 auf den Riegelbalken 15 i{lbertragen. Einfach-
heitshalber ist der ja ohnehin bekannte Schlossmechanis-
mus 20 lediglich durch ein gestricheltes Quadrat und
einen Kreié darin dargestellt, welcher Kreis eine Bedie-
nungseinrichtung 25 angeben soll, beispielsweise einen
ZahlenkombinatioﬁsknOpf oder gar nur schlicht ein Schlis-

selloch mit dazugehdrigem Schliissel.

Die Sperrstange 13 ist einerseits an der
Stelle 13 mit dem Riegelbalken 15 verbunden und auf der

anderen Seite an den Sperrpunk£.14 angelenkt. Der Sperr-
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punkt 14 blockiert die Sperrstange 13 oder gibt sie frei,
und er liegt vorteilhafterweise hinter der Panzerung 22

geschiitzt.

Diese in nur den wesentlichen Punkten gezeigte
Darstellung entspricht dem heute bekannten Stand der

Technik.

Figur 2 zeigt wiederum sehr vereinfacht eine
Panzertiir 1 mit einem die Riegel 12 tragenden Riegelbal-
ken 15 sowie zwei Scharnieren 11, einem Schloss 20,
dessen Mechanismus iber eihe Sperrstange 13 mit dem

Riegelbalken 15 verbunden ist.

Geﬁass der Erfindung erkennt man zusdtzlich
iiber grosse Teile des Tlirbereichs verteilt Sperrpunkt-
koordinaten 141 .- 14, .- 14n, die natiirlich in belie-
biger Ordnung oder Unordnung sich iber den Tﬁrbéreich
erstrecken. Durch ein freigestelltes Auswahlverfahren
wird nun eine Sperrpunktkoordinate ausgewdhlt, im vor-
liegenden Fall die Sperrpunktkoordinate 14m, in derén

Bereich das Schloss 20 angelegt ist.
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Das Funktionieren dieser‘Massnahme setzt natir-
lich voraus, dass zur Schlossbetdtigung keine direkten
Durchfithrungen zur Tlraussenseite mehr vorgesehen sind. -
Das Schloss 20 wird deshalb mit elektrischen Mitteln fern-
gesteuert betdtigt. Der angeétrebten Sicherheit entspre-
chende Durchfiihrungen flir Kabel fiir die Stromzuleitung

von aussen zum Tiirinnenraum kﬁnnep durch die TUrscharnie-

re erfolgen.

Die in Figur 2' eingezeichneten und an‘verschie;
denen Orten 14Index angeordneten Schldsser 20, die von
diesen Schldssern ausgehenden, die Bedienungseinrichtung
25 verbindenden, elektrischen Zuleitungen 40, Wié auch die
Bedienungseinrichtung 25 selbst, kdnnen auch mehrfach und
nicht nur einzeln vorhanden sein. Das heisst, es kdnnte
beiépielsweise dér Oort 14m und ein weiterer Ort 14 gleich-
zeitig mit einem Schloss besetzt sein, wobei auch gleich-

zeitig zwel Sperrstangen 13 auf den Riegelbalken wirken,

so kdnnten iber zwei oder ‘auch nur eine Bedienungseinrich-
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tung die beiden Schl&sser alternativ entriegeln und so
den Riegelbalken zum Oeffnen der Tiir freigeben. Diese
damit wesentlich erweiterten M&glichkeiten werden nach-

folgend im Zusammenhang mit der dritten Figur beschrie-

ben.

Figur 3 zeigt nun in schematischer Darstellung
die fiir eine elektrische Fernsteuerung der Mechanik zur
"inneren" Ver- und Entriegelung verwendbaren E;emente.
Da das Ordnen des Codes nicht mehr mechanisch mittels
Drehen an einem Kombinationsknopf geschieht, sondern
mechanisch entkoppelt durchgefﬁhrt wird, entfdllt einmal
die Notwendigkeit, den Code im Schlossmechanismus selbst
zu épeichern, mechanisch zu speichern, und zum anderen,
wenn schon elektronische Speichermittel bereitgéstellt
werden, um den,Oeffnungscode-darin abzulegen, bedient
man sich mit Vorteil der uP-Ldsung. So ist rechts in
Figur 3 eine ilbliche schematische Darstellung eines

Mikroprozessors mit typiscber‘Beschaltung zu sehen, wobei



S 13 - 0111186

es offen bleibt, ob beispielsweise der Programmspeicher
beniitzt wird, oder ob durch ein einfaches Logiknetzwerk
ein Betriebsprogramm hardwaremdssig realisiert wird. Der
Datenspeicher dient beispielsweise zur Aufnahme des Oeff-
nungs— bzw. Schliesscodes sowie weiteren Daten, deren

Verwendung die Sicherheit erhdhen.

Eine Eingangs/Ausgangsschaltung verbindet
schliesslich den Prozessor mit der Peripheérie, zu der nun
ein oder mehrere mechanische Abschliisse gehb&ren. In diesem |
Beispiel ist die Panzertlir gemdss Figur 2 wieder dafge-
stellt. Durch ein Tiirscharnier 11 fihren die elektrischen
Zuleitungen auf das Schloss 20, in dessen Innern ein mo-
torisch betdtigter Mechanismus zur "inneren® Enﬁriegelung
angesteuert wird. Ist dann das Schloss 20 gleichsam offen,
so kann mit Hilfe eines Riegelantriebs 30 die durch die.
Riegel 12 mit der Tiirzarge erildete "dussere” Verriege-'
lung aufgehoben werden. Damit ist auch die Tir offen.

Zum Eingeben des Oeffnungscodes kann beispielsweise ein
Eingabe-Tastenfeld 35 beniitzt werden. Auf einer Anzeige
34 wiirden beispielsweise Statusmeldungen, Speicherinhal-

te, etc. wie liblich angezeigt.
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Entsprechend Figur 1 ist mit der Bezugsziffer
25 eine Bedienungseinrichtung angegeben. Gemiss figur 1 ist
-dies wie schon erwdhnt beispielsweise ein Zahlenkombina-
tionsknopf oder ein Schliisselloch mit dazugehdrigem Schliis-
sel. In Figur 2 ist die Bedienungseinrichtung beispielswei-
se ein Keyboard 35, m6glichst ausserhalb des Tiirbereichs
angebracht, wobei die zur Schlossbetdtigung ndtigen elek-
trischen Schaltungsteile 45', 45" .... auf der geschiitzten
Seite der Tiire sich befinden. In Figur 3 umfasst die gesam-
te Betdtigungseinrichtung 45 den Prozessor mit Speicher und
Peripherieinterface sowie ein Keyboard 35. Eines oder meh-
rere Keyboards kdnnen auf der Tiire, in unmittelbarer N&he
und/oder fernab der Tiir plaziert sein. Auf diese Weise
ldsst sich eine Zulassungshierarchie herstellen, beispiels-

weise so:

Der Kassier méchte die Sicherheitstiir 8ffnen
und. tippt in-ein.Keyboard in Tiirndhe seinen ihm bekannten
Code ein; das Schloss wird aber erst dann entriegelt,
wenn beispielsweise der zu diesem Zweck avisierte Direk-
tor auf einem Keyboard in seinem Biiro den ihm, und nur
dem Direktor selbst, bekannten Code'eintippt. Erst das
Zusammenwirken beider Codes entriegelt das Schloss; der-
Kassier kann mittels Riegelantrieb 30 die Tiir vollends

1

&ffnen.
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So widre es beispielsweise vollig unm&glich,
durch Bedrohung des Kassiers, der in dieser Lage den ihm
bekannten Code freigibt, sich den Zugang zu erzwingen.
Der beispielsweise via Kassier erpresste, aber nicht
sichtbare Direktor gibt vielleicht zugunsten der leiblichen
Sicherheit seines Kassiers seinen Code auch preis, betdtigt

aber gleichzeitig Schliess- und Alarmvorrichtungen und avi-
siert die Polizei.

Figur 4 zeigt nun eine Ausfilihrungsform gem&ss der
allgemeinen Beschaltung in Figur 3, bei der der Micro-
prozessor mit dem Speicher fiir das Anwendprogrammlund dem
Speicher fiir die Schliisseldaten sowie dem I/O-Netzwerk
innerhalb des Tiirbereiches 1, das heisst also, innerhalb
der Sicherheitszone angeordnet ist. Von der I/O-Schaltung
fihren Zuleitungen durch das Scharnier 11 zu einem‘ausser-
halb des Tiirbereichs liegenden Keyboard 35, welches durch
die Zuleitungen 40 mit der Elektronik im Tirbereich verbun-
den ist. Vom I/O-Netzwerk filihrt eine elektrische Zuleitung-
50 auf die Schlossbetd@tigung, welche elektrische Werte in

einen mechanischen Antrieb umsetzt. Diese Schlossbetétigung

kann beispielsweise ein Motor filir eine rotatorische L&sung

oder ein Magnet flir eine translatorische L&sung sein. Diese
spezielle Wirkung der Umsetzung eines elektrischen in einen
mechanischen Wert iiber die Schlossbetidtigung wurde darge-
stellt durch eine elektrische Zuleitung 50 auf die Schloss-
betdtigung zugehend sowie eine mechanische Verbindung der
Schlossbetdtigung mit dem Schloss mit der Bezugsziffer 50°'.
50' stellt also eine mechanische Verbindung mit dem Schloss
20 dar, Uber welche das Schloss gedffnet werden kann, um
die am Sperrpunkt 14 angelenkte Sperrstange 13 mit dem
Riegelbalken 15 zu betdtigen. Am Riegelbalken 15 sind die

Riegel 12 eingezeichnet, die dann ihrerseits mit der Tiir-
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zarge im Eingriff stehen. Im Speicher fiir das Anwenderpro-
gramm wird das Betriebsverfahren zur Betdtigung der Tir ab-
gelegt, der Speicher fiir die Schlisseldaten erhdlt dann
alle die anwenderspezifischen Sicherheitsdaten, die fiir

das elektronische Management der Sicherheitsabschliisse
notig sind. Der Verkehr mit solchen Daten geschieht dann

liber das ausserhalb des Tiirbereichs sich befindende Key-
board 35.

Innerhalb des Betriebsverfahrens werden zur Schlossbetd-
tigung die elektrischen Betriebsgrtssen erzeugt. Das Be—
triebsverfahren ist so ausgelegt, dass nur dynamische Pro-
Zesse von einer vorbestimmten Spezifitdt eine Wirkung ent-
falten. Statische Zustdnde sollen auf die Schlossbet&dti-
gung keine Wirkung haben. Dafiir werden als Schlossbetati—
gung beispielsweise Wechselstrommotoren, die mit diesen
Betriebsgrbssen gesteuert werden, verwendet. Die Steuerung
ist beispielsweise auf einen frequenzabhdngigen Betrieb
ausgelegt, so dass bei dieser L&sung das Drehmomentband

des Motors spezifisch ausgeniitzt werden kann. Es soll also
nicht mdéglich sein, wie es beispielsweise bei einem Gleich-
strommotor der Fall ist, aassL%%%§§i§%%%%%I%%é%_'%%%%E%gggx/
pegel die'Schlossbetétigung aktivieren konnte. Dies ist mit
einem frequenzabhdngigen Betrieb nicht mehr der Fall, und
wie dies schon vorher erwdhnt wurde, k&nnen nur dynamische
elektrische Grdssen, die den vorbestimmten Parametern ent-
sprechen, einérTﬁr&ffnung—bewirken. Jeder andere Zustand

hdlt sicherheitsmdssig den mechanischen Abschluss geschlos-

sen.

So l3duft das Betriebsverfahren in seinen wesentlichsten

Schritten folgendermassen ab:
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1. Aufbereiten einer Betriebsfrequenz

2. Empfang einer Statusmeldung der Schlossposition

3. Entscheidung durch das Programm, ob ge8ffnet oder
nicht gedffnet werden soll

4. Statusmeldung beispielsweise innerhalb eines Zeitfen-
sters, ob das Schloss OFFEN bzw. nicht 2U ist; wird
diese Bedinguﬁg nicht erfiillt, erfolgt eine Fehler-
Meldung

5. Riickstellung von Schloss und Elektronik in einen Ini-

tialisierzustand

Zur Ueberwachung der Panzertiire werden einerseits die PoSi;_
tionen der Riegel und andererseits die Position des Tiirflii-

gels feétgestellt. Diese Informationen kénnen beispielsweise

{iber Microschalterstellungen ermittelt werden; die Positionsdetektion
des Tirfligels wird vorzugsweise mit den in der Schweizer

Patentschrift Nr. 629 565 angegebenen Mitteln durchéefﬁhrt.
Die anschliessend dargestellte Wahrheitstabelle zeigt die

wesentlichen Zust&@nde des Schliessystems:




a.)

b.)
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X 0 1
0 d c
1 b a

Riegelposition bspw. Tiirriegel 12
Tiirstellung bspw. Tlrstellungswinkel

Riegel offen -

Tiire offen bspw.<§ CX gross

Der Zustand a) bedeutet, dass die Tiire geéchlossen ist
und die Riegel vorgeschoben sind. Dieser Zustand ent-
spricht auch elektronisch einem Neutralzustand bzw.

einer Fixfunktion. Wird dieser Zustand vom gedffneten
Schliessystem her gesehen erreicht, so bedeutet dieé,_

dass der Vorgang des Verschliessens nun abgeschlossen
ist.

Ist die Tire schon geschlossen, das heisst in ihren
Schliesszustand geschwenkt - der Tiirstellungssensor
meldet eine geschlossene Tilire - jedoch der Riegel
noch offen, das heisst noch nicht vorgeschoben, so
kann diese Tiire natiirlich ohne weiteres wieder gedff-
net werden. Dieser Zustand der wohl geschlossenen,
aber nicht verschlossenen Panzertiire wird oft lber-

sehen, und es kommt vor, dass der Sicherheitsab-

schluss in diesem Zustand belassen wird. Beim
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erfindungsgemdssen Verfahren meldet sich der Micro-
prozessor innerhalb eines Zeitfensters und zeigt die-

sen anomalen Zustand an.

Der Zustand, dass bei gedffnetem Tiirflligel die Riegel
vorgeschoben sind, soll vorzugsweise verhindert wer-
den. Dies ist mit dem geeigneten Anwenderprogramm
ohne weiteres m&glich, indem &hnlich wie beim Zu-
stand b) innerhalb eines Zeitfensters ein anomaler
Zustand durch den Microprozessor gemeldet wird. Vor-
teilhafter ist es jedoch schaltungstechnisch, diesen

Zustand iiberhaupt nicht aufkommen zu lassen.

Aehnlich wie beim Zustand a) ist auch dieser Zustand
ein zu erreichendes Ziel; ndmlich die Riegelposition
gedffnet und die Tiirstellung ebenfalls offen ist genau
die Bedingung, die gefordert werden muss, um in einen
Sicherheitsraum hineinzukommen. Geschieht dies bspw.
ausserhalb eines vorgegebenen Zeitfensters, in diesem
Fall die Arbeitszeit des Kassiers, so schaltet der
Microprozessor in einen Alarmzustand. Damit soll ver-
hindert werden, dass das Sicherheitssystem ausserhalb
von vorgegebenen Zeiten,die unter Umstdnden auch
wechseln k&nnen, auch durch dazu befugte Personen ge-
6ffnet wird.Der Zustand d), also Riegel offen und
Tiire ausgeschwenkt, ist der Zustand, in dem das ganze
System programmierbar ist. Irgendwelche Bedienungs-
fehler bei getffnetem Schliessystem haben zuminde-
stens den Vorteil, dass der Zugang zum Sicherheits- -
raum noch offen ist wdhrend der Zeit, in der der
Fehler behoben wird. Die M&glichkeit, in diesem

Zustand das Sicherheitssystem neu zu programmieren,
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ist gleichsam ein scharfer Zustand, bei dem wohl Fehl-
bedienungen méglich sind, jedoch nicht so, dass nach
einer Fehlbedienung der Zutritt zum Sicherheitsraum

verwehrt wiirde.

Das elektronische Management der Sicherheitsabschliisse, wie

es vorhergehend beschrieben wurde, bringt folgende Vorteile:

Es ist m&glich, nach dem Zutritt in die Sicherheitszone
und dem Schliessen der Tiir und anschliessender Verriegelung
der Tiir - nicht des Schlosses! - den Code automatisch zu
verwerfen. Eine, wie eingangs geschilderte Fehlleistung
oder gar ein Vergessen ist nicht mehr m6glich. bzw. hat

keine negativen Folgen.

Das Einstellen neuer Codes, also auch das periodische Um-
stellen, wird durch eine vorgesehene Redundanz sehr ver-
einfacht. Ein Fehlcode wird einfach eliminiert durch die
neue Eingabe. Dies ist bei mechanischen Schldssern nicht

der Fall, beim Eingeben eines Fehlcodes muss das Schloss

von einem Fachmann in den Neutralzustand gebracht werden,
um schliesslich den neuen, richtigen Code eingeben zu

konnen.

Das Schloss wird automatisch verriegelt, wobei auch ein
automatisches Schliessen der Tir miteinbezogen werden

kann.

Es kann kurzfristig und problemlos die Redundanz fir Si-
cherheit erhSht werden, beispielsweise eine Zuordnung
eines dritten, vierten etc. Code, was beim mechanischen

Codierschloss gar nicht méglich ist.
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Die mitinvolvierte Intelligenz erlaubt eine Anzahl Varian-
ten ohne eine zwingende Massnahme zur Ver&dnderung im

Schliessystem.

Es muss nicht noéh einmal eingehend beschrieben werden,
wie verwirrend schwierig es bei einer Panzertiir gemdss der
Erfindung ist, einen Sperrpunkt ausser Wirkung zu setzen;
erstens ist die Lage.des Schlosses unbekannt und kann von
dusseren Merkmalen hicht mehr abgeleitet werden; zweltens
kann die Zahl der Schlésser und Sperrpunkte vervielfacht
werden, ohne zusdtzliche Locher durch die Panzerung und

ohne zusdtzliche Verbindungselemente nach aussen,

Ein ausser Gefecht zu setzender Sperrpunkt liegt immer
hinter schiitzenden Panzerschichten, in deren Bereich auch
das Schloss liegt, ohne dass deswegen, wie beim bekannten

Stand der Technik, der Sperrpunktbereich abgeschdtzt werden
kann.

Das Risiko eines erfolgreichen Einbruchs wird um ein Viel-
faches herabgesetzt, wenn mehrere Schl&sser beliebig ange-
ordnet werden, deren Position von aussen nicht festge-

stellt werden kann und von Fall zu Fall anders angeordnet
wird.
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PATENTANSPRUCHE

Schliesssystem fir ﬁewegliche mechanische Abschliisse,
bestehend aus mindestens einem auf der Innenseite
der Abschlisse angeérdneten Schloss nmit elektrisch
oder mechanisch gesteuerter Freigabe und Blockierung
der Sperrung, einer auf'der Aussenseite der Abschliis-

se angeordneten Bedienungseinrichtung und mindestens

'einem.Verbindungselement zwischen Bedienungseinrich-

tung und Schloss, dadurch gekennzeichnet, dass die
auf der Aussenseite angeordnete Bedienungseinrich-
tung (25) unabhdngig von der Position (14) des
Schlosses (20) an einer beliebigen Stelle auch
ausserhalb des Tiirbereichs angebracht ist, damif die
Position des Schlosses nicht angezeigt ist; und dass
eine Bedienungseinrichtung auch einer Mehrzahl von .

Schldssern zugeordnet ist..



0111186
- 23 =~

Schliesssystem nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass Verbindungselemente (40) zwischen Bedienungsein-
richtung und Schloss (20) mehrfach in paralleler
échaltung angeordnet sind aus Griinden der Funktionssi-
cherheit fir wechselseitigen Einsatz vorgesehen und
bei einem Defekt ein Signal ausl&send, wobei die paral-
lel geschalteten Verbindungselemente (40) und deren
zugeordnete Schl®sser, die vom Defekt nicht betroffen

sind, die gewlinschten Funktionen voll erfiillen.

Schliesssystem nach Anspriichen 1 und 2, gekennzeichnet
durch die Betdtigung mittels elektronischer Steuerungs-
elemente mit Speicher fiir die Speicherung mindestens

einer Schlosspermutation und einer Zeitfunktion.

Schliesssystem nach den Anspriichen 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, dass nach dem Schlieséen.der Ab-
schlisse und der Riegel die Schl®sser automatisch

geschlosseﬁ sind.

Schliesssystem nach den Anspriichen 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, dass die Schlésser leicht auf neue
Permutationen iiber die Bedienungseinrichtung_umstell-
bar sind, so dass die Schl&sser auf der Innenseite

fiir diesen Vorgang nicht zugdnglich sein miissen.
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Schliesssystem nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet,
daés die elektronischen Steuerungselemente mit einem
Mittel (55) zur Schlossbetdtigung verbunden sind, wel-
ches Mittel die elektronisch aufbereiteten Werte in

mechanische Wirkung tbersetzt.

Schliesssystem nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
dass das Mittel (55) zur Schlossbetdtigung ein Wechsel-

strom~- oder pulsierender Gleichstrommotor ist.

Verfahren zum Betrieb des Schliesssystems nach An-

spruch 1, gekennzeichnet durch folgende Verfahrens-
schritte:

- Erzeugung von elektrischen Betriebsgr&ssen fiir das
Schlossbetdtigungsmittel

- Messung der von Tilir- und Riegelposition erzeugten
Signale T

- Entscheidung zur Anwendung der elektrischen Be-
triebsgrdssen auf das Schlossbetdtigungsmittel
Oeffnen/Schliessen

- Anwenden der elektrischen Betriebsgréséen.auf

das Schlossbetétigungsﬁittel.

Verfahren nach Anspruch 8, gekennzeichnet durch die
Anwendung von Zeitfenstern, innerhalb deren die -elek-
trischen Betriebsgrdssen fiir die Schlossbet&tigungs-
mittel wirken.,
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