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4 Transmisie mecanicid, cu feed-back

67) Rezumat: Inventia se referdi la o transmisie

mecanicl, cu feed-back, utilizata pentru antrenarea

utilajelor §i echipamentelor industriale. Problema

tehnici, pe care o rezolvi inventia, este de a realiza

O transmisie mecanici, ce trebuie si preia

modificirile cuplului rezistent citre sistemul

principal de putere, permitind autoreglarea

transmisiei. Transmisia conform invenfiei este

alcituitd din sistemul principal, de putere (A),

cuplat cu sistemul de iesire, intre sistemul -
principal, de putere (A) si sistemul de iegire, care
include si niste rofi danturate (5 sau 12) sau un
convertor hidraulic (15), o roati fulie centrali (22),
ori un generator electric (27), sau un limitator de
moment (33), fiind stabilita o legituri feed-back,
alcituith din niste rofi exterioare (6 sau 13) sau o
roatd de lant (17), o roati-fulie exterioard (24), ori
un motor electric (29), sau o roati dinfati, centrald
(32) si o roati dinfats, principali (34), precum si
din nigte arbori-pinion (7 sau 14) sau o cutie de
vitezd (18) si un ambreiaj intermediar (19), un
variator de turafie (25) §si o roati dintats,
intermediari (26), ori un cuplaj electric (30) si o
roati intermediari (31), sau un cuplaj centrifugal
(35) si un reductor melcat (36).
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Inventia se referd la o transmisie
mecanicd cu feed-back, utilizatd pentru
antrenarea utilajelor si echipamentelor
industriale.

Sunt cunoscute reductoare de
turatie, asa cum se prezinta si in cererea
de brevet GB 2024344 |a care
angrenajul prin  care se transmite
miscarea de rotatie de la arborele de
intrare cdtre arborele de iesire este
integrat intr-o transmisie cu roti dintate,
de la arborele de iesire catre arborele de
intrare.

Problema tehnicd pe care o
rezolvd inventia este de a realiza o
transmisie mecanicd, care s3 preia
modificarile  cuplului  rezistent citre
sistemul principal de putere, permitand
autoreglarea transmisiei.

Transmisia, conform inventiet,
prezintd o constructie simpld si o
fiabilitate ridicatd si este alcatuits din
sistemul principal de putere cuplat cu
sistemul de iesire, Intre sistemul principal
de putere si sistemul de ilesire care
include si niste roti danturate sau un
convertor hidraulic, o roats fulie centrald
ori un generator electric sau un limitator
de moment, fiind stabilit4 o legaturs feed-
back, alcatuitd din niste roti exterioare
Sau o roatd de lant, o roati.-fulie
exterioard ori un motor electric sau o
roata dintatd centrald si o roat dintata
principald, precum si din niste arbori-
pinion sau o cutie de viteza sl un
ambreiaj intermediar, un variator de
turatie si o roatd dintats intermediars ori
un cuplaj electric si o roats intermediars
sau un cuplaj centrifugal si un reductor
melcat.,

Se dau, n continuare, sase
exemple de realizare a inventiei, n
legdtura si cu fig. 1...8, care reprezints:

- fig.1, schema cinematicd a
transmisiei, conform unui prim exemplu
de realizare a inventiei;

- fig.2, schema cinematicd a
transmisiei, conform unui al doilea
exemplu de realizare a inventiei;

- fig.3, schema cinematicd a
transmisiei, conform unui al treilea
exemplu de realizare a inventiei;

- fig.4, schema cinematicd a
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transmisiei, conform unui al patrulea
exemplu de realizare a inventiei;

- fig.5, schema cinematici a
transmisiel, conform unui al cincilea
exemplu de realizare a inventiei;

- fig.6, schema cinematici a
transmisiei, conform unui al saselea
exemplu de realizare a inventiei.

Transmisia, conform unui prim
exemplu de realizare a inventiei, este
alcatuita dintr-un arbore-pinion central 1,
care angreneaza cu niste sateliti centrals
2 montati pe un arbore de tesire 3,
sateliti centrali 2 fiind in angrenare sl cu
0 coroand danturatd 4.

Arborele de iesire 3 este solidar
Cu o roatd centrald danturatd 5, care
transmite miscarea de rotatie unei roti
dintate exterioare 6, fixata pe un arbore-
pinion exterior 7, angrenat cu coroana 4.

Oeocarece turatia si cuplul rezistent
la arborele de iesire 3 se afld intr-un
raport invers proportional, regimul de
functionare se autoregleaza  prin
intermediul rotilor 5 si 6, precum sl a
arborelui-pinion 7 si coroanei danturate
q

Conform unui al doilea exemplu de
realizare a inventiei, transmisia mecanics
este alcatuitd dintr-un  arbore-pinion
principal 8, care angreneazi cu niste
sateliti principali 8 cu danturi dublj,
satelitii 9 fiind montati pe un port-satelit
central 10, cu danturs exterioars.

Sateliti 9 transmit miscarea de
rotatie unui arbore-pinion de iesire 11,
care antreneaza echipamentul de lucru
precum si o roatd principald danturats
12 angrenatd cu o roati intermediars
exterioara 13.

Roata intermediard 13 este fixats
pe un arbore-pinion intermediar 14, care
angreneaza cu dantura exterioard a port-
satelitului central 10.

In acest caz, autoreglarea
transmisiei mecanice se face prin
Insumarea sau sciderea turatiilor prin
intermediul traseului secundar feed-back,
alcatuit din rotile 12 si 13 precum si din
arborele-pinion intermediar 14.

Transmisia mecanicd, conform
unui alt exemplu de realizare a inventiei,
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este alcatuitd dintr-un sistem principal de
putere Ain sine cunoscut si cuplat la un
sistem de iesire incluzand si un convertor
de cuplu hidraulic 15 si un lant de trans-
misie 16, lantul de transmisie 16 fiind le-
gat cu o roata de fant 17, care transmite
miscarea de rotatie unei cutii de viteza
18 si, in continuare, unui ambreia
intermediar 19 si uner roti danturate
exterioare 20, care poate fi franatd cu
ajutorul unei frane auxiliare 21.

Conform unui al patrulea exemplu
de realizare a inventiel, transmisia este
alcatuita din sistemul principal de putere
A, cuplat cu o roatd fulie centrala 22,
legata printr-o curea de transmisie 23 cu

0 roatd fulle exterioard 24 care
transmite miscarea la un variator de
turate 25 si la o roatd dintaty

intermediara 26, care inchide traseul
feed-back.

Conform unui alt exemplu de
realizare a transmisiei din fig.5, aceasta
are traseul feed-back alcdtuit dintr-un
generator electric 27, conectat prin niste
legdturi electrice 28 cu un motor electric
2,9 prevazut cu un cuplaj electric 30, de
legdturd cu o roatd danturatd
intermediard 31.

In fig.6 este prezentat un al
saselea exemplu de realizare a inventiei,
care are traseul feed-back, alcatuit dintr-
0 roatd dintatd centrald 32 fixatd pe
arborele de iesire prin intermediul unui
limitator de moment 33, roata dintats
32 fiind angrenatd cu o roatd dintats
principald 34, care transmite miscarea la
un cuplaj centrifugal 35, si prin
intermediul unui reductor melcat 36, la
sistemul principal de putere A.

Revendicari

1. Transmisie mecanicd cu feed-
back, utilizatd pentru antrenarea utilajelor
si = echipamentelor industriale
caracterizaté prin aceea c#é, conform
unui prim exemplu de realizare a inventiei,
este alcdtuitd dintr-un  arbore-pinion
central (1), care angreneazi cu niste
sateliti centrali (2) montati pe un arbore
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de iesire (3), sateliti centrali (2) fiind in
angrenare cu o coroand danturatd (4]
care angreneaza, la randul sdu, prin
intermediul unui arbore-pinion exterior
(7) si al uner roti dintate exterioare (6],
CuU 0 roatd centrald danturata (5) solidara
cu arborele de iesire (3).

2. Transmisie mecanica cu feed-
back., caracterizata prin aceea ca,
conform unui alt exemplu de realizare a
inventiei, este alcadtuitd dintr-un arbore
pinion principal (8), care angreneazd cu
niste sateliti principali (9) montati pe un
port-satelit central (10), intre un arbore-
pinion de iesire (11) si port-satelitul
central (10] fund stabild o legaturs feed-
back, alcatuita dintr-o roatd principala
danturatd (12) angrenatd cu o roati
intermediard exterioars (13), fixata pe un
arbore-pinion intermediar (14).

3. Transmisie mecanicé cu feed-
back, caracterizata prin aceea ca,
conform unui al treilea exemplu de
realizare a inventiei, este alcatuitd dintr-
un sistem principal de putere (A), in sine
cunoscut, cuplat cu sistemul de iesire ce
include si un convertor de cuplu hidraulic
(15] si un lant de transmisie (16), legat
Cu o roatd de lant {17), intre o roatd
danturatd exterioard (20) cuplatd cu
sistemul principal de putere (A) si
prevazutd si cu o frana auxiliarg (21) si
roata de lant (17), fiind stabilitd o
legaturad feed-back, alcatuitd dintr-o cutie
de viteza (18] si un ambreiaj intermediar
(19].

4. Transmisie mecanicd cu feed-
back, caracterizatd prin aceea ca,
conform unui al patrulea exemplu de
realizare a inventiei, este alcdtuitd din
sistemul principal de putere (A), in sine
cunoscut, cuplat cu sistemul de iesire ce
include si o roat&-fulie centrald (22), intre
0 roatd dintatd intermediara (26) cuplata
cu sistemul principal de putere (A) si
roata-fulie centrald (22), fiind stabilitd o
legdturd feed-back, alc&tuity dintr-un
variator de turatie (25) si o roati-fulie
exterioard (24) legatd printr-o curea de
transmisie (23) cu roata fulie centrald
(22).
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9. Transmisie mecanici cu feed-
back, caracterizata prin aceea ca,
conform unui alt exemplu de realizare a
inventiei, este alc&tuits din  sistemul
principal de putere (A), in sine cunoscut,
cuplat cu sistemul de lesire ce include S
un generator electric {27), conectat prin
niste legaturi electrice (28) cu un motar
electric (29), intre motorul electric (29)

si sistemul principal de putere (A) fiind 10

stabilitd o legdtury feed- back, alcatuits
dintr-un cupla) electric (30) si 0 roats
danturatd intermediars (31).

Presedintele comisiei de examinare:

Examinator:  ing. Carstea Constantin

6

B. Transmisie mecanica cu feed-
back, caracterizata prin aceea ca,
conform unui ultim exemplu de realizare
a inventiei, este alcituitd din sistemul
principal de putere (A) in sine cunoscut,
cuplat cu sistemul de iesire ce include Si
un fimitator de moment (33) si 0 roats
dintatd centrald (32), intre roata dintatd
centrald (32) si sistermul principal de
putere [A] fiind stabilitd o legdtura feed-
back, alcatuitd dintro roats dintatd
principald (34) si un reductor melcat
(36), precum si dintr-un cuplaj centrifugal
(35).

ing. Zamfir Nicolae
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