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Podwozie maszyny rolniczej, zwtaszcza sadzarki ziemniakéw

Przedmiotem wynalazku jest pedwozie maszyny rolniczej, zwtaszcza sadzarki ziemniakéw.

Znane jest z austriackiego opisu patentowego nr 199406 urzadzenie rolnicze, ktérego podwozie stanowi
rama zaopairzona w trzy kotla jezdne, sposrdd ktérych dwa skrajne sa kotami jezdnymi, réwnoczesnie mogacymi
obraca¢ si¢ wokot osi pionowej, za$ trzecie, umieszczone mniej wigcej w linii Srodkowej lezacej pomigdzy
dwoma skrajnymi kotami, jest kolem zawieszonym na uktladzie ramion przegubowych, umozliwiajacym
wychylanie tego kola tylko wjednej plaszczyZnie, réwnoleglej do kierunku jazdy- maszyny w potozeniu
transportowym. '

Z opisu patentowego NRD nr 57739 jest znane podwozie majace trzy pary ko6t jezdnych, wspierajacych to
podwozie i wychylnych wokdt pionowych osi. W potozeniu roboczym wszystkie kota przyjmuja potozenie
réwnolegte z kierunkiem jazdy. Podobne rozwiazanie jest ujawnione w opisie patentowym RFN nr 1045699,

~wktérym podwozie maszyny rolniczej ma cztery kota jezdne, akaizde znich jest réwniez wychylnie
utozyskowane wokdt pionowych osi. W potozeniu roboczym maszyny rolniczej wykorzystywane sa dwa skrajne
kota jezdne, okreflajace szeroko$¢ robocza maszyny, za$ w polozZeniu transportowym sa wykorzystywane
wszystkie cztery kota jezdne. . .

Wigkszo$¢ znanych maszyn rolniczych nie jest wyposaZzona w urzadzenia, ktére moglyby zapobiegaé
niepozadanemu ich przechylaniu si¢ na bok podczas pracy na stokach, przy jeZdzie w kierunku linii
warstwicowych. Jeéli nawet niektére maszyny rolnicze wyposazone s3 w takie urzadzenie, to nastgpuje w nich -
wychylanie két jezdnych w stosunku do stoku wokét mniej wigcej pionowej osi.

Znane s3 maszyny, w ktérych kazda jednostka robocza wyposaZona jest we wlasne koto jezdne. Koto to
moze si¢ skreca¢ w stosunku do stoku, aza pomoca walka z prostym przegubem Kardana od kola tego
pobierany jest moment obrotowy do napedu urzadzenia roboczego. Wada powyzszego rozwigzania jest to, ze
watek znajduje si¢ z boku kota, co wymaga przestrzeni, ktora nie zawsze si¢ dysponuje. Koto to nie daje sig
opuszczaé i podnosi¢. W maszynach o wielu jednostkach roboczych, kazda jednostka musi posiadaé samodzielne
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urzadzenie, umozliwiajace nastawienie Zadanego w danej chwili potozenia migdzy kotami a jednostka roboczs.
We wszystkich znanych przypadkach kota jezdne, w ktére wyposazona jest maszyna, musza by¢ wychylne, o ile
nie s3 kolami samonastawnymi. Jesli jednak z tych két jezdnych chce si¢ wyprowadzié napedy organéw
roboczych maszyny, powstaja skomplikowane konstrukcje. W przypadku dwdch két napgdowych nawet bez
mozliwosci ich obrotu wstosunku do stoku, konieczne jest skompensowanie rdéZnicy obrotéw két przy
posredniej jezdzie, na przyklad za pomoca dyferencjatu, sprzegiet lub wolnych két. W przypadku kot
z mozliwoscia obrotu, konstrukcja napedéw jest jeszcze bardziej skomplikowana. Dalsze komplikacje powstaja,
gdy koto musi wykonywa¢ jeszcze inne ruchy, na przyktad gdy musi wahac si¢ na ramieniu przy opuszczaniu
i podnoszeniu si¢ maszyny.

Celem wynalazku jest usunigcie tych wad i niedogodnosci.

Dla osiagnigcia powyzszego celu zostato postawione zadanie opracowania takiego podwozia maszyny
rolniczej ktérego konstrukcja nie tylko przeciwstawiataby si¢ skutecznie zsuwaniu si¢ na bok maszyny, podczas
jej pracy na stokach, ale zarazem umozliwiataby réwniez prosty naped innych jej organéw roboczych.

Zadanie to zostalo rozwiazane dzigki temu, Ze rama podwozia z jednej strony jest zaopatrzona w gféwne
koto jezdne, ktérego osiowy watek jest potaczony z napgdem roboczym, a z drugiej strony jest zaopatrzona
w wahliwe koto jezdne, ktérego osiowy watek jest polaczony z cylindrem hydraulicznym. Ponadto z rama
podwozia jest polaczone jeszcze jedno koto pomocnicze, ktérego o$ obrotu jest prostopadta do osi obrotu
gtéwnego kota jezdnego. Osiowy walek wahliwiego kola jezdnego jest utozyskowany obrotowo na pionowym
czopie utwierdzonym w pierwszym wahliwym ramieniu, oraz jest polaczony przegubowo z cylindrem
hydraulicznym. Cylinder hydrauliczny swym drugim koricem jest przymocowany réwniez przegubowo do
pierwszego wahliwego ramienia, przy czym ramig to jest osadzone za pomocga pierwszego czopu nosnego na ramie
podwozia. Gtéwne koto jezdne osadzone jest za pomoca jego osiowego watka na drugim wahliwym ramieniu,
zamocowanym wahliwie do ramy za pomoca drugiego czopu nosnego, przy czym przez przelotowo wykonany
wtym czopie nosnym otwdr przechodzi wal odboczki, ktéra jest podiaczona do napedu gtéwnego kota
jezdnego oraz do napedu roboczego. W innym wykonaniu podwozia do ramy jest przymocowany wspornik
podpierajacy, w ktérym osadzony jest obrotowo wal korbowy, z przymocowanymi do niego widetkami z kotem
pomocniczym. Wal korbowy polaczony jest za pomocg ciggna z dZwignia, ktéra jest potaczona sztywno za
pomoca czopu z osiowym watkiem wahliwego kota jezdnego.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przyktadach wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia podwozie w potoZeniu roboczym, w schematycznym widoku z géry, fig. 2 — lewe wahliwe koto
jezdne, w pierwszym potozeniu roboczym, w widoku z géry, fig. 3 — to samo lewe koto jezdne, w drugim
potozeniu roboczym, réwniez w widoku z géry, fig. 4 przedstawia podwozie z fig. 1 w potozeniu transportowym
w widoku z gory, fig. 5 — fragment drugiego wykonania podwozia, w polozeniu roboczym, w schematycznym
widoku z gory, za$ fig. 6 p:zedstawia podwozie z fig. 5, w potozZeniu transportowym, w analogicznym widoku
z gory.

Maszyna rolnicza 1, na przyktad sadzarka ziemniakéw jest zaopairzona w rame 2. Rama 2 ma pierwszy,
nieruchomy czop nosny 2 idrugi czop nosny 4, na ktérych osadzone sq pierwsze wahliwe rami¢ 5 i drugie
wahliwe rami¢ 6. Na pierwszym ramieniu wahliwym 5 osadzony jest w sposéb wahliwy za pomoca pionowego
czopu 10 osiowy watek 9, na ktérym osadzone jest-obrotowo wahliwe koto jezdne 7.

Watek 9 z wahliwym kotem jezdnym 7 podtaczony jest do pierwszego ramienia wahliwego 5 za pomoca
cylindra hydraulicznego .11. W drugim ramieniu wahliwym 6 osadzony jest obrotowo osiowy walek 16, na
ktérym zamocowane jest gtGwne kolo jezdne 8 oraz pierwsze koto taficuchowe 17. W drugim czopie no$nym 4,
na przyktad w wykonanym w nim przelotowo otworze, osadzony jest obrotowo watek odboczki 21 z drugim
kotem taricuchowym 18 oraz trzecim kotem taficuchowym 19. Pierwsze koto taricuchowe 17 z drugim kotem
laricuchowym 18 potaczone sa za pomoca taricucha napgdowego 20, za$ trzecie koto taricuchowe 19 polaczone
jest za pomocy tancucha odboczki 27 znapgdem roboczym 28 organéw roboczych, na przyklad urzadzenia
sadzacego. Rama 2 maszyny rolniczej 1 zaopatrzona jest w dyszel 15 do podtaczania do ciggnika 24. Rama 2
zaopatrzona jest poza tym w czop ustalajacy 12, na ktérym osadzone s3 wahliwie widetki 13 z kotem
pomocniczym 14, ktérego o$ obrotu A jest prostopadia do osi obrotu B gléwnego kola jezdnego 8.
W przykladzie wykonania fig. 5 i 6 rama 2 jest zaopatrzona we wspornik podpierajgcy 22, w ktérym osadzony
jest obrotowo wat korbowy 26, zaopatrzony w widetki 13 z kolem pomocniczym 14. Wal korbowy 26 jest
polaczony za pomocy ciggna 23 z dZwignia 25, ktdra jest potgczona sztywno za pomoca pionowego czopa 10
Z osiowym watkiem 9.

Dziatanie podwozia wedtug wynalazku jest nastg¢pujace: przy pracy maszyna rolnicza 1 podtaczona jest do

* ciagnika 24 za pomoca dyszla 15. Wahliwe koto jezdne 7 oraz gtéwne kolo jezdne 8 pozostaja w zetknigciu
z ziemig, za$ koto pomocnicze 14 jest uniesione w gére za pomoca widetek 13. Przy pracy na terenie ptaskim
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wahliwe koto jezdne 7 ustawione jest za pomocg cylindra hydraulicznego w potozeniu posrednim, co oznacza, ze
watek 9 jest réwnolegly do watka 16. Przy pracy w terenie z pochytosciag w kierunku poprzecznym, wahliwe
koto jezdne 7 obracane jest za pomoca cylindra hydraulicznego 11 w stosunku do stoku albo na lewo
"~ w potozenie pierwsze jak na fig. 2, albo na prawo w potozenie drugie, jak na fig. 3. Tak wigc na skutek skrgée‘nia
wahliwego kota 7 wzgledem stoku, zmniejszone jest zsuwanie si¢ na bok maszyny rolniczej 1 z tego stoku, ktére
powodowane jest przez sktadowe jej sity ciezkosci. Watek 16 gtéwnego kota jezdnego 8, poprzez pierwsze koto
taricuchowe 17, taricuch napgdowy 20 drugie koto taricuchowe 18, watek odboczki 21 oraz koto taricuchowe
19, napedza organa robocze maszyny rolmczej 1.

W celu ustawiénia maszyny 1, przedstawionej na fig. 4 w potoZeniu transportowym, watek 9 wraz
z wahliwym kolem' jezdnym 7 obracany jest w takie potozenie, w ktérym jest on prostopadty do watka 16.
Widetki 13 z kotem pomocniczym 14 poprzez obrét wokét czopa ustalajacego 12 opuszczaja si¢ na ziemig.
Dyszel 15 przektadany jest w potozenie robocze wedtug fig. 1.

W przyktadzie wykonania wedtug fig.5 i6 przy przestawieniu wahliwego kota jezdnego 7 ikota
pomocniczego 14 za pomocy cylindra hydraulicznego 11 watek 9 zostaje skregcony, przy czym réwnoczesnie
. obraca si¢ dZwignia 25, ktéra za pomocsg ciggna 23 obraca wal korbowy 26 zwidetkami 13 ikotem
pomocniczym 14. Na skutek obrotu kota pomocniczego 14, kolo to zostaje opuszczone na ziemig. W obu
przypadkach jednak przy transporcie o§ A kota pomocniczego 14 pozostaje réwnqlegta do osi skretu wahliwego
kota jezdnego 7, ktére skr¢cone zostato do potozenia transportowego.

Zastrzezenia patentowe -

1. Podwozie maszyny rolniczej, zwlaszcza sadzarki ziemniakéw, przeznacionej szczegdlnie do pracy na
stokach, zawierajgce rame z kotami jezdnymi, z ktérych co najmniej jedno jest obrotowym i/lub wychylnym pod
katem 90°, znamienne tym, e rama (2) zjednej strony zaopatrzona jest w gtéwne koto jezdne (8),
ktérego osiowy walek (16)jest potaczony znapgdem roboczym (28), az drugiej strony jest zaopatrzona
w wahliwe koto jezdne (7), ktérego osiowy walek (9) jest potaczony z cylindrem hydraulicznym (11), przy czym
zramg (2) jest potaczone jeszcze jedno kolo pomocnicze (14), ktdrego o$ obrotu (A) jest prostopadla do osi
obrotu (B) gtéwnego kota jezdnego (8).

2. Podwozie wedtug zastrz. 1,zn amienne tym, ze osiowy walek (9) wahliwego kota jezdnego (7)
jest utoZyskowany obrotowo na pionowym czopie (10) utwierdzonym w pierwszym wahliwym ramieniu (5),
oraz jest potaczony przegubowo zcylindrem hydraulicznym (11), przymocowanym réwniez przegubowo do
pierwszego wahliwego ramienia (5), przy czym ramlg to jest osadzone za pomoca pierwszego czopu nosnego (3)
na ramie (2).

3. Podwozie wedtug zastrz. 1,znamienne t y m, Ze gtéwne koto jezdne (8) osadzone jest za pomoca
osiowego watka (6) na drugim wahliwym ramieniu (6) zamocowanym wahliwie do ramy (2) za pomoca drugiego
czopu nosnego (4) przy czym przez przelotowo wykonany w tym czopie nosnym otwor przechodzi wat odboczki
(21), ktéra podtgczona jest do napedu gtéwnego kota jezdnego (8) oraz do napgdu roboczego (28).

4. Podwozie wedtug zastrz. 1,znamienne tym, Ze jest zaopatrzone we wspornik podpierajacy (22),
w ktérym osadzony jest obrotowo wat korbowy (26) z przymocowanymi do niego widetkami (13) z kolem
pomocniczym (14).

5. Podwozie wedlug zastrz.4, znamienne tym, Ze wal korbowy (26) polgczony jest za pomoca
ciggna (23) z dZwignig (25), ktéra polaczona jest sztywno za pomocg pionowego czopu (10) z osiowym walkiem
(9) wahliwego kola jezdnego (7).
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