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URZADZENIE DO UKLADANIA I DOPROWADZANIA PELNYCH ALBO WYDRAZONYCH
KORPUSDW CYLINDRYCZNYCH, ZWLASZCZA PIERSCIENI LUB TARCZ, DO URZADZEN
OBROBCZYCH LUB MASZYN PAKUJACYCH

Przedmiotem wynalazku jest urzgdzenie do uktadania i doprowadzania pelnych albo wydrazonych
korpusdéw cylindrycznych, zwltaszcze pierdcieni lub tarcz, do urzadzen obrébczych lub urzadzen
pakujacych, Z punktu widzenia urzgdzenia wediug wynalazku jest obojetne, czy ptaszcz korpuséw
cylindrycznych - zewng@trzny czy tez wewnetrzny - ma powierzchnig¢ gtadka lub podzielong na
cztony.

Urzadzenie, stanowigce przedmiot wynalazku, jest przeznaczone do stosowania w maszynach,
stuzacych do produkcji korpuséw cylindrycznych, zwlaszcza produkcji masowej, albo do maszyn
pakujacych, Bioragc pod uwage te okoliczno$é, znaczeniem najwyzszej wagi jest opracowanie kon-
strukcji wysokosprawnego urzgadzenia do uktadenia 1 doprowadzania korpuséw cylindrycznych,
ktére w najwigkszym stopniu eliminowaloby reczna manipulacje.

Urzgdzenia, stuzgce do zblizonych celéw, sg znane. Ich konstrukcja w ogélnym zarysie polega
na tym, 2e w pojemniku znajduje sig@ duza ilod¢é przedmiotéw w rodzaju korpuséw cylindrycznych
w stanie nieuporzadkowanym, a taficuch, pas lub tadma przenodnikowa bez korhca transportuje
korpusy cylindryczne z pojemnika do 2adanego miejsca. Na taricuch, pasie lub tadmie przenod-
nikowe] sa umieszczone ukodéne listwy, stanowiace ogranicznik ruchu dla przenoszonych korpu=-
séw cylindryeznych, Korpusy cylindryczne grewitacyjnie odpowiadaja na ukoéna prowadnice,
umieszczong W pobliZzu jednostki transportowej - na jej gérnym korficu - a stamtad sa przenoszone
w zagiebieniu albo na zazwycza] ograniczonej z jednej strony prowadnicy do stanowiska obra=-
biania. Typowym przyktadem znanych urzgadzert doprowadzajgcych i uklaedajacych jest urzadzenie
znane z rozwigzanie wedlug wegierskiego opisu patentowego nr 170 299. Zgodnie z tym rozwiaza-
niem, w pojemniku, zawierajgcym pewna iloé¢ nieuporzadkowanych korpuséw cylindrycznych jest
zanurzona ukos$na tedma przenoénikowa bez korica, zaopatrzona w listwy zabierakowe. Do ukosne]
tasémy przenoénikowej, zeopatrzonej w listwy zabierakowe jest przytaczony wibracyjny silownik.

Przedmioty wyjmowane z pojemnika w stanie nieuporzedkowanym sg@ ukladane przez wymieniony
sitownik migdzy listwami zabierskowymi na ptasko i porzgdkowane. Niedogodnoéé tego rodzaju
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urzedzeh polega na tym, 2e pierécienie lub taercze o powierzchni podzielonej na cziony nie moge
przyjaé stabilnego polozenia, Dalsza nisdogodnoécis tych urzadzer jest to, 2e nedajg sig one

do przenoezenia korpuséw o stosunkowo wgskim zakresie wymiarow. Wymienione przyktadowo urzeg-
dzenia realizuje w sposéb zadowalsjacy przenoszenie i ukiadanie korpuséw cylindrycznych woéwczas,
jezeli proporcje érednicy do wysokoéci kazdego korpusu cylindrycznego nie przekraczajg 2,5.
Takie ograniczenie wymiardéw jeet bardzo niekorzystne przy masowej produkcji przedmiotéw o zréz-
nicowanych wymiarach, .

Z wegierskiego opisu patentowego nr 176 416 znane jest réwniez urzgdzenie, w ktérym jednost=-

ka transportowa w rodzaju taédmy bez kofica, tanhcucha lub pasa jest zanurzona w pojemniku. Na
pasie lub tadmie sg zamocowane listwy podnoszgce., Jednostks transportowa jest urucheamiana
w sposdéb przerywany 1 przenosi korpusy cylindryczne do zadanego miejsca, ktérym réwniez w przy-
padku tego rozwigzenie jeet ukoéna prowadnice, przylegajgca do jednostki traneportowej. Podczas
doprowadzaaia korpusy cylindryczne tocza sie dzigki cigzarowi wlasnemu. Korpusy cylindryczne
8@ ukladane rgcznie na jednostce transportowej, co znacznie obnizae wydajnoéé tych urzgdzen,
W omawianym urzgdzeniu, w jednostce doprowadzajgcej zastosowano czujnik pod prowadnice dopro-
wadzenych korpuséw cylindrycznych, W przypadku przecigzenia prowadnicy, sygnal wysylany przez
czujnik zatrzymuje ruch jednostki transportowej, dzigki czemu unika sig¢ spietrzenia przedmio-
téw powyzej dopuszczalnego poziomu,

Zadaniem wynalezku jest opracowenie konstrukcji urzgdzenias do doprowadzanie i ukiadanie
korpuséw cylindrycznych z wyeliminowaniem manipulacji rgcznej, a przy tym doprowadzanie i ukila-
danie przedmiotéw o szerszym zakresie wymiarowym,

Postawione zadanie rozwigzano dzigki zaestosowaniu w urzgdzeniu wediug wynalazku remienia
wibrujgcego podpiersjgcego ptyte transportowa, za pomacg ktérej przedmioty w stanie nieupo-
rzgdkowanym docieraeje z pojemnika na przenoénik élizgowy, utworzony przez ukosng piyte. Do
przenoénika élizgowego jest przylaczony zespéil ukitedajecy, ktérego zadaniem jest uktadanie
przedmiotdéw podawanych na przenoénik délizgowy na plasko. Zesp6l ukiadajgcy skiada ei@ z cylin-
dra, ktéry jest dosuwany do przenoénika élizgowego lub od niego odsunigty, oraz z zebrs,
uksztattowanego na powierzchni cylindra, ktére zasadniczo stanowi srube jednogwintowa. Przed-
mioty utozone na piasko przez zeepdt uktadajgcy na przenosniku $lizgowym docieraj@ do pojem-
nika podredniego, podpartego za pomoca plyty przechylnej, z ktérego przesuwajg sie pod wpiy-
~wem eily cigzkoéci w kierunku listew, umieszczonych na taémie przenosnikowej jednostki tran-
sportowej. Jednostke traneportowa moze byé uruchamianias w sposéb przerywany., Do jednostki
doprowadzajacej, przylaczonej do gérnej czeéci jednostki transportowej, korpusy cylindryczne
docieraja dzigki oddziatywaniu sity ciezkodci. Urzadzenie wediug wynalazku zawiera zespél
rozdzielajgcy, dzigki ktéremu przedmioty przesuwajg si¢ w jednostce doprowadzajgcej w stanie
uporzgdkowania, tzn. nie gromadzg si@ jeden ne drugim i tylko w jednej warstwie. Zesp6i
rozdzielejgcy skiada ei@ z taricucha kiowego bez korfica, nachylonego wzgledem ukodnej prowad-
nicy Jednostki'doprowadzajecej, ktérego kty zsuwajg gérne rzedy przedmiotéw, przenoszonych
wielowarstwowo, dzieki czemu do jednostki doprowadzajgcej dociera jeden rzged przedmiotdw,.

W celu zautomatyzowania urzadzenia wedilug wynalazku, pod ptyts przechylng, stanowiaca
dno komory zbiorczej wymienionego przenoénika élizgowego jest umieszczony czujnik pozycyjny,
ktérego zadaniem jest wysylenie sygnalu w momencie przecigzenia piyty przechylnej, dzigki
czemu mozna wytgczyé cylinder ieepolu uktaedajgcego 1/lub piyty transportowej i przenoszenie
przedmiotéw do komory zbiorczej jest tek diugo wstrzymane, dopéki sygnalizowane jest przecia-
zenie plyty przechylnej. W przypadku nagromadzenia si@ przedmiotdéw, czujnik powoduje wyla-
czenie jednostki transportowej. Urzadzenie jest wyposazone w zespél sterujgcy, zawierajgcy
réwniez wymienione czujniki, ktéry steruje dzialaniem urzgdzenia, eliminujgc tym samym
reczne manipulacje.

W urzgdzeniu wedlug wynalazku przedmioty sg wyjmowane z pojemnika w ten sposéb, ze wibru-
jace ramig, korzystnie w ksztalcie tuku, poruszane za pomocg przekiadni zanurze sig¢ w pojem-
niku 1 piyta transportowa, umieszczona na gérnym kohcu ramienia unosi pewna cz@éc korpusédw

-
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cylindrycznych spodréd znajdujgcych sig w pojemniku. Zemocowane na wibrujgcym ramieniu piyta
transportowa, w gérnym poxozeniu koricowym jest nachylona, co umozliwia samoistne zsuwanie
8i@ korpuséw cylindrycznych na przenoénik élizgowy. Przedmioty umieszczone pionowo na prze-
noéniku élizgowym zostaj@ ulozone na plasko dzigki zebru na cylindrze w wymienionym wyzej
zespole ukladajgcym, ‘

Przedmioty utozone plasko na przenoéniku élizgowym, docierajge dzigki wiasnemu cigzarowi
do pojemnika podredniego, z ktérego zeuwajgs si¢ lub staczajs do jednoetki traneportowsj; w
ten sposdb korpusy cylindryczne sa przenoszone dalej przez przenoénik élizgowy w stanie
uporzgdkowanym. Na listwach jednostki transportowej korpusy cylindryczne moge spoczywacé w
wielu rzedach, poniewaz nie powoduje to zaktécer, -

Istotng rzeczqg jest to, 2e migdzy dolng czeécig pojemnika a gérnym poziomem nachylonego
przenodnika élizgowego jest umieszczone ruchome ramig wibrujgce, diwigajgce piyte trenspor-
towa, a nad przenoénikiem élizgowym jest umieszczona jednostke ukiadajgca, ktérej oé prze-
biega zasadniczo réwnolegle do ptaszczyzny przenoéniks élizgowego i ktéra zewiera cylinder,
zaopatrzony w spiralne 2ebro.

W korzystnej postaci wykonania urzadzenia wediug wynslazku cylinder przynalezny do zes-
potu uktadajgcego jest umieszczony na przechylnych podporach. W korzystnym wykonaniu urzadze-
nis wediug wynalazku cylinder zespoiu ukladajgcego jest polaczony z przekitadnig. Korzystnie, .
na dolnym koficu przenodénika élizgowego znajduje sig¢ komora zbiorcza, ktérej ruchome dno
stenowia plyty przechylne. Ponadto urzgdzenie zawiera czujnik pozycyjny, korzystnie wspél-
pracujacy z pitytg przechylng, ktéry steruje przekiadnig uruchamiajgcg piyte transportowa.
¥ innej korzystnej postaci wykonania, urzadzenia wedlug wynalazku, na teémie bez korca zespolu
jednostki trensportowej sa umieszczone ukosne listwy., Korzystna jeet réwniez teka postaé
wykonania urzgdzenia wediug wynalazku, w ktérej na wyjéciu jednostki transportowej jest
usytuowany zespél rozdzielajecy, uktadajgacy korpusy cylindryczne w jeden rzed. Wediug innej
korzystnej postaci wykonania stosuje si@ lancuch klowy bez kofica, stanowiacy czeéc¢ zespoiu
rozdzielajgcego, ktéry moze zmieniaé polozenie wzgledem prowadnicy korpueéw cylindrycznych.
W dalszej korzystne] postaci wykonania urzadzenia wedlug wynalazku, zespél rozdzielajgcy
zawiera czujnik, sterujgcy przektadnig jednostki trensportowej i rejestrujacy obcigzenie
prowadnicy korpusdw,

Przedmiot wynalazku jest wyjaéniony blizej w przykladzie wykonania na podstawie rysunku,
na ktérym fig., 1 przedetawia echematycznie ezczegét urzadzenis wediug wynalazku, zawierajagcy
pojemnik i odpowiedni zespél sterujecy, w widoku z boku, a fig. 2 = urzgdzenie wediug wyna-
lazku, zawierajgce poza zespoilem ukisdajecym réwniez jednostkg transportowa oraz jednostke
doprowadzejaca, w widoku z przodu.

W przedstawionym ponizej urzgdzeniu obrabiane korpusy cylindryczne znajdujg@ sie w stenie
nieuporzgdkowanym w zbiorniku 8, do ktérego zanusza si¢ 2ukowate ramig wibrujgce 1, ktére
z kolei jest uruchamiane przez przekiadnie 9 i silownik pneumatyczny 10, W gérnej czeéci
ramienia wibrujgcego 1 jest umieszczona plyta transportowa 2, ktéra unosi przedmioty, spo-
czywajgce na ramieniu 1, w jego dolnym polozeniu koricowym, powyzej gérnego poziomu ukodnego
przenosnika 8lizgowego. Przenodnik élizgowy stanowi pochylona ptaska ptyta, z ktérej przed-
mioty moge zsuwslé si@ w dét pod wpiywem sily ci@zkodci. W niniejszym przykladzie wykonanis
przedmiotami sg pierécienie 12,

Ze wzgledu na to, 2e przedmioty unoszone do géry za pomocg plyty transportowej 2 i docie-
rajace na przenoénik élizgowy, sg w stanie nieuporzadkowanym, nad przenoénikiem élizgowym 3
jest umieszczony zesepét ukiadajgcy. Zespdéi ukladajacy sklade sig¢ zasadniczo z cylindra 5,
utozyskowanego na podporach 11 i napgdzanego z przektadni 15, przy czym na cylindrze 5 jest
usytuowane zebro 4, zbliZone ksztaitem do druby jednozwojowej. Cylinder 5 z zebrem 4 za po-
mocg podpér 11 jest przesuwany do przenodnika élizgowego 3 lub od niego odsuwany. Dzieki temu
zespdél ukladajgcy moze byé etosowany do ukladania przedmiotéw o zréznicowanych wymiarach,
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Przedmioty utozone na pltaskie)j stronie ozolowej docierajg z przenoénika élizgowego 3 do
pojemnika podredniego, ktérego dolna czeéé jest ograniczone przez ukoéng plyte przechylng 13,
Pkyta przechylna 13 jest nachylona w kierunku do jednostki transportowej 14, dzigki czemu
pierécienie 12 grawitacyjnie zesuwajg si¢ do jednostki transportowej 14, Jezeli zbyt duzo
pierécieni 12 zsunie sil¢ z przenosnika élizgowego 3 na plyte przechylng 13, powodujec spigt-
rzenie, woéwczas ptyta przechylna 13 wskutek zmiany polozenia wywoiuje sygnal w czujniku po-
zycyjnym 18, dzigki czemu w wyniku wylaczenia przekisdni 9 ustaje transport pierécieni 12
z pojemnika 8 na przenodnik élizgowy 3. Do wyeliminowania spi@trzenia przedmiotéw mozna wy-
taczyé réwniez przekiadnie 15, za pomoca sygnetu otrzymywanego z czujnika pozycyjnego 18,

Taéma bez korica, pas lub laricuch, wchodzace w skied jednostki transportowej 14, sa wyposa-
2one w ukodne lietwy, dzigki czemu jednostka transportowa 14 w spoedb catkowicie bezpieczny
moze przenosié¢ spoczywajgce na niej pierdcienie 12, Jednostka transportowa 14 jest uruchesmia-
na w sposdéb przerywany.

Do gérnej czgéci jednostki transportowej 14 przylega jednostka doprowadzajaca, utworzona
zasadniczo przez niecke lub kanai. Na zwréconej do jednostki transportowej 14 czedci jednost-
ki doprowadzajgcej jest umieBzozony zespdl rozdzielajgcy, ktéry powoduje, Ze przedmioty sa
dalej przenoszone w jednym rzedzie lub w warstwie pojedynczej. Zespél rozdzielajgcy skiada
si@ zasadniczo z tarfcucha kiowego 7, utozyskowanego na kotach taricuchowych 6 i poruszanego
przez przekladnie 16. tahcuch klowy 7 jest nachylony do prowadnicy jednostki doprowadzejacej
i jest tak wyregulowany, 2e pierécienie 12, znajdujgce si¢ w drugiej warstwie, sa zsuwane
przez kiy iafcucha, Dzigki temu przedmioty po przejéciu przez zespél rozdzielajacy sa prze=-
noszone dalej w jednej warstwie., W celu uniknigcie tworzenia si¢ spigtrzen przedmiotdw w
zespole rozdzielajgcym, zastoeowano czujnik 17, Czujnik 17 rejestruje zasadniczo wage lub
przesunigcie i wylacza w znany sposéb naped jednostki transportowej, jezeli na prowadnicy
przed jednostkg doprowadzajgce nagromadzi sig@ zbyt duzo przedmiotéw,., Catym urzadzeniem ste-
ruje zneny mechanizm sterujacy 19,

Urzgdzenie dziata w nastgpujacy sposéb. Przedmioty, w tym przypadku pierécienie 12, sa
gromadzone w pojemniku 8, po czym zostaje uruchomiona przekladnia 9, poruszajgca ramig¢ wi-
brujgce 1, jak réwniez przekladnia 15, uruchamiajgcs cylinder 5, nalezacy do zespolu ukla-
dejacego. Przekiadnia 16, napedzajaca ZXaricuch kiowy 7 zespoiu rozdzielajacego, zostaje
réwniez uruchomiona. Polozenie cylindra 5 zostaje wczedniej ustawione za pomoca podpér 11,
odpowiednio do wymiaréw pierécieni 12, i to w ten sposdb, ze krawgdzie zebra 4 leza w
odpowiedniej odlegioéci od pltaszczyzny przenod$nika élizgowego 3. Podczas pracy, plyta
transportowas, zamocowana na koricu ramienia wibrujacego 1, chwyta przedmioty podczas swego
ruchu w dé1, przy czym.podczaa ruchu do géry przedmioty pozostale na piycie transportowej 2
8@ przenoszone nad gérng krawgdzia przenodnika édlizgowego 3. W tym potozeniu przedmioty
zsuwajg sie na przenod$nik élizgowy 3, poniewaz podczas pracy wibrujacego ramienia 1, w gor-
nym potozeniu korcowym, plyta transportowa 2 tak silnie nachyla sig¢ do przenoénika éliz-
gowego 3, 2e uniesione przedmioty same zsuwajg sig¢ z plyty transportowej 2. Pierécienie 12
w stanie nieuporzadkowanym przesuwaja sie do szczeliny pod cylindrem 5, Te przedmioty,
ktére znajdujg sie pod cylindrem 5 i opierajg si¢ ne przenosniku élizgowym 3, sa ukladene
na ptasko przez zebro 4. Zebro 4, powoduje przesuwanie przedmiotéw w kierunku poprzecznym
i ich ukladanie na plasko, w ten sposéb, ze przedmioty, przesuwajace si@ miedzy cylindrem
5 a przenodnikiem élizgowym 3, sa przenoszone dalej na przenoéniku élizgowym 3 opierajac
elg ns swoich plaskich powierzchniach czolowych, Oznacze to, 2e pierscienie 12 docieraja
w stanie uporzgdkowanym z przenoénika élizgowego 3 na piyte przechylng 13 lub do innego
miejsca skladowania, zaopetrzonego w przechylne dno. Stad przedmioty pod wpiywem sily ciez-
kodci docierajg do jednostki transportowej 14 i s3 dalej przenoszone przez listwy, zamo-
cowane na taémie poruszajgacej sig@ w sposdb przerywany, Jezeli plyta przechylna 13 zostanie
przecigzona ponad dopuszczalna wartoéé, wéwczas wekutek przesunigcia styka si@ ona z czuj-
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nikiem pozycyjnym 18, ktéry wylecze przekladnie 9 i/lub przekiadnig 15, dzieki czemu wstrzy-
muje s8i@ przenoszenie do pojemnika posredniego. Po wyeliminowaniu przecigzenia, jednostka
transportowa 14 pracujgca w sposéb przerywany, przenosi przedmioty do jednostki doprowadza-
jacej. Jednoetke doprowadzajgce stanowi ukodna prowadnice, na ktérej czeéci, zwréconej do
jednostki tranesportowej, jest uksztattowane miejsce rozdzielania, gdzie jest umieszczony
zespél rozdzielejecy, Kiy tahcucha kitowego 7 bez kohca zsuwejg wezystkie przedmioty, ktére
lezg ponad podstawowym rzedem ukoénej prowadnicy. Tak wiec do jednostki doprowadzajacej do-
ciere tylko jedna warstwa przedmiotéw, Jezeli w zespole rozdzielajacym wystapi przecigzenie,
zostenie ono zarejestrowane przez czujnik 17 i przekiadnia jednostki transportowej 14 zosta-
Je zatrzymana.

Z przedstawionego przyktadu wykonenia wynika jednoznacznie, ze urzgdzenie wediug wynalazku
w bardzo prosty spoedéb realizuje ukiadanie i1 doprowadzanie przedmiotéw cylindrycznych. Zbedna
jest w nim manipulacja rgczna. Mozliwe jest wyeliminowanie zakidcen dziatenia, np. w przy-
padku gromadzenie si@¢ przedmiotéw, dzigki wylgczaniu przekiedni przed miejscem spigtrzenis
i ponowne jej wlgczenie,

Istotna zaleta urzadzenia wediug wynalazku polega na tym, e mozliwe jest ukiadanie, prze-
noszenie 1 doprowadzanie przedmiotéw o proporcji D/h = 1,8, przy czym D oznacza érednice,
a h wysokos8c¢ przedmiotu, a wi@c W znacznie szerszym zakresie wymiaréw niz jest to mozliwe
w znanych urzgdzeniach, slu2gcych do zblizonych celéw. Przy stosowaniu urzgdzenis wediug wy-
nalazku nie powstajg zskitdécenia w funkcjonowaniu, jezeli powierzchnia przedmiotéw jest po-
dzielona na czlony, poniewaz zespét ukladejgcy moze porzgdkowac przedmioty, niezaleznie od
ewentualnego rozczlionowania przedmiotdéw. Poza wymienionymi wyzej zaletami, urzadzenie wediug
wynalazku pracuje z wysokg wydajnodcia i speinia warunki stawiane przy produkcji masowej.

Zastrzezenias patentowe

1, Urzedzenie do ukltadenia i doprowadzania peinych albo wydrezonych korpuséw cylindrycz-
nych, zwtaszcza pierdcieni lub tarcz do urzadzeh obrdbczych lub maszyn pakujgcych, sklada-
jace 8ig@ z pojemnika, przyjmujacego korpusy cylindryczne w stanie nieuporzedkowanym, jed-
nostki traneportowej z tadma poruszang w sposéb ciegiy lub przerywany oraz ze wspéipracu-
jacej z nia jednostki doprowadzejacej, znami enne tvym, 2e zawiera rami@ wibruja-
ce /1/, podpierajgce plyte transportowa /2/, poruszajach sie¢ miedzy dolng czeécig pojem-
nika /8/ @ gérnym poziomem ukosnego przenoénika élizgowego /3/, wepéipracujgcego z jednostka
transportowq /14/, przy czym nad przenoédnikiem d8lizgowym /3/ jest umieszczony zespé6l ukla-
dajgcy, ktérego oé przebiega zasadniczo réwnolegle do piaszczyzny przenodnika i ktéry jest
wyposazony w cylinder /5/, zaopatrzony w spirelne zebro /4/.

2. Urzgdzenie wediug zestrz. 1, znemienne tym, 2e cylinder /5/ zespoilu ukla-
dajgcego jest umieszczony na przechylnych podporech /11/.

3. Urzgedzenie wediug zaestrz, 1 albo 2, znemienne tym, 2e cylinder /5/ zespotu
uktaedajacego jest potgczony z przeklanig /15/. '

4, Urzgdzenie wedlug zastrz, 1, znamienne tym, 2ze do dolnego kofica przenoénika
élizgowego /3/ przylega komora zbiorcza, ktérej ruchome dno stanowi korzyetnie plyta prze-
chylna /13/.

5. Urzgdzenie wediug zastrz, 4, znamienne tym, 26 2 ruchomym dnem, korzystnie
z ptytg przechylng /13/ wspéipracuje czujnik pozycyjny /18/, sterujacy przekladnig /15/
zespolu uktedajgcego i/lub przekiadnia /9/, uruchamisjaca plyte transportowa /2/.
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6. Urzgdzenie wediug zastrz, 1, znamienne tym, 26 na taémie bez korca jednostki
transportowej /14/ eg umieszczone ukodnie listwy.

7. Urzgdzenie wedlug zastrz, 1, zn amienne tym, 20 na wyjéciu jednostki trenspor=-
towe] /14/ usytuowany jest zespdél rozdzielajecy, ukiadajgcy korpusy cylindryczne w jednowarst-
wowy rzad,

8. Urzgdzenie wedlug zestrz. 7, znamienne tym, 2e zespdt rozdzielajacy zawiera
taricuch kiowy /7/ bez kotica, o nastawnym polozeniu wzgledem prowadnicy przenoszgcej korpusy.

9. Urzedzenie wediug zestrz, 8, znamienne tym, ze prowadnica przenoszaca kor-
pusy ma czujnik /17/, rejestrujacy obcigzenie tej prowesdnicy i sterujacy przekladnia jednostki

transportowej.

Fig.1
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Pracownia Poligraficzna UP PRL. Nakiad 100 egz Fig.2
Cena 130 zt
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