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Vynélez se tyka okruZni pily na kovy pro
Siroké predméty, které maji byt Fezdny po-
dle potfeby 3ikmo a kolmo k jejich podél-
nému rozméru, opatfené pro prlchod pily
vyFiznutou nardZkou pro strojovy rdm, kte-
rym lze rezany predmét natdCet a zajistit,
a kterym sané& s pohonem, pfevodovym -
strojim a pilovym listem jsou z vychozi po-
lohy pred provedenim pilového fezu k u-
skuteénéni Fezu doplfedu posouvatelné.

OkruZni pila no kovy tohoto typu je jiZ
zndma. Sané€ nesouci vlastni pilu jsou uspo-
Ffddany ve svislém vedeni takovym zpiso-
bem, Ze pilovy list lze mezi vyFezem opatfe-
nou nardzkou a upinaci naraZkou posouvat
dolli, pFfitemZ nardZka pro iezany predmét
je opatfena dalSim vyrezem, takZe pilovy
list 1ze v ném spoustét, aby bylo moZné pro-
vést Zadany Fez Upln& MoZnost natdfeni
kolem narazky, kterd pak z{stdva pevni,
p¥ipousti provadét libovolné Sikmé TFezy.
Timto zplisobem lze sice Fezat i velmi t8Zké
pfedméty, aviak se zletelem na rozméry
pilového listu jsou 3ifce Fezanych pFedmétl
dény urcité meze. K tomu jeSté pristupuje
okolnost, Ze velmi 3iroké predméty, zejmé-
na nosniky s profilem T, nelze upinat na
vySku, aniZ by bylo nutné podstatné zveétsit
rozmeéry stroje.

Je téZ zndmé Tezat velmi Siroké predmé-
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ty, unapiiklad nosniky s profilem dvojitého
T, pomoci vodorovn& posuvnych sani pro
pilu. PFitom je v3ak nutné brat zretel na
okolnost, Ze s pfibyvajici déikou Fezu vzris-
taji relativni kmity mezi pilovym listem a
Fezanym predmétem, coZ sniZuje vykon ta-
kové pily. Tyto relativni kmity mohou byt
vyvolany jak v pruZnd deformovaném Feza-
ném predmétu viivem upinacich sil, tak i
posuvnymi prostfedky, které se s v&tsi dél-
kou silné&ji deformuji, jakoZ i pFeruSenym
sevienim pilového listu.

Vyndlez mé za Gkol zmen3it relativni kmi-
ty mezi okruZnim pilovym listem a Pezanou
profilovou oceli, zejména p¥i vétSich Sir-
kdch, vhodnymi konstrukfnimi opatfenimi,
aniZ by se tim sniZil Ffezny vykon. Pilovy
list nemA byt svirdn ani ve 3t&rbiné Fezu,
pfiCemZ ma byt zatéZovdn pokud moZno
pouze silami, které vznikaji pfi vlastnim Fe-
zani.

Podstata vynédlezu spociva v tom, Ze pilo-
vy list je ve vychozi poloze vzhledem k Fe-
zanému predmétu na protilehlé strané na-
rdZky a mé opacny smér pohybu do Fezu
neZ je smér posuvu, pridemZ sané jsou ve-
deny vodorovné, s osou pilového listu nad
fezanym predmétem.

U okruZni pily na kovy tohoto typu phso-
bi Feznd sila Sikmo shora b&hem celé Fezné
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8ifky bezprostfedn& na nardZku. ProtoZe na-
radzka je pevné a obzvlasté stabilné spojena
se zékladem nebo podobné, vytvari se pro
feznou silu, kterd Fezany predmé&t ma pfe-
naset, trvale neposuvna a pevné opéra, tak-
Ze Fezany predmét doléhd pFi kaZdém Fezu
v pPesné stejné poloze. Kromé toho se v
této poloze vyloudi takové napéti v oblas-
tech fezu v mistech, kde se je3t& p¥imo ne-
FeZe, nebot Fezany pFedmé&t je Castmi jiZ
Fezanymi trvale ptitladovdn na narézku.
Upinky uspofddané na druhé stran& Feza-
ného prfedmétu jsou tudiZ ureny pouze pro
nastaveni rfezaného pfedmétu, ktery m4 do-
lehnout na nardZku. Tim také odpadnou de-
formace v oblasti Fezu v mistech, kde se
jeSté primo nefeZe, které by mohly pocha-
zet od upnuti Fezaného pFfedmétu nebo od
fezné sily nédstroje.

Podepfeni jiZ Fezanych Casti na narédZce,
zplisobené feznou silou, vede k tomu, Ze
fezané Céasti se snaZi vzajemné& se rozepfit,
coZ phsobi proti svirdni pilového listu v
Fezné spare. Takto lze velmi jednoduchym
zplisobem vyloucit béhem Fezu napéti, které
jinak p¥i upnutém Fezaném pFedmétu byva
nevyhnutelné. Zaroveidl se tim zmen3i ne-
bezpedi kmitdni mezi néstrojem, v daném
pfipadé tudiZ mezi pilovym listem a Feza-
nym predmétem.

Upinka je u vyhodného provedeni podle
vyndlezu opatfena vidlicovité rozvétvenou
vysuvnou ty¢i nesouci upinaci hlavy. Obé&
upinaci hlavy piitom leZi u pily, nastavené
na rovné rezy, bezprostfedné& proti polovi-
ndm naraZky, které jsou vzdjemné oddélené
sparou. Nato€i-li se pila za wfelem zhoto-
veni Sikmého rezu, pak dolehne pouze jed-
na z obou upinacich hlav na Pezany pfred-
mét, a to na té strané, na které pilovym
listem vytvoreny rez nemuiiZe byt zat&€Zovan,
takZe 1 potom je zajist&no nerusené Fezani.

Podle  dalsiho provedeni podle vynélezu
je uspofaddno vieteno pro pohon sani ve
sméru posuvu, priCemZ priifez vietena je
dimenzovén se zi‘etelem na pruZné prota-
Zeni vPetena pii rezani, leZici v podstaté o
desetinny F4d pod posuvem na jeden zub,
popripadé na jeden par zubll pilového lis-
tu. je-li za tfelem Fezédni toto vieteno vy-
sunuto ve sméru posuvu, je namdhédno v ta-
hu, zatimco pfi vracen{ sani do vychozi po-
lohy je vieteno namédhédno tlakem. Smysl
napéti uvnitf vietena se tedy obraci. Napé&ti
v tlaku je v podstaté urfovédno pouze tfe-
cimi silami, které je nutné prekondvat mezi
san8mi a jejich vedenim. Pokud je tlatné
vieteno dimenzovédno pouze pro tento pri-
pad zatiZeni bez vzpéru, pak je tim jiZ déno
Zaddouci omezeni jeho pruZného protaZeni,
pFfifemZ se vychdzi z hodnot pruZnych vlast-
nosti oceli. Kromé& toho se pfitom pFedpo-
klada, Ze Siroké profilové oceli, které maji
byt Fezdny, mohou mit §ifku stén v pod-
staté aZ 1000 mm, coZ obvykle podmiiiuje
délku vietena vé&tSi neZ je zminé&néd hodno-
ta. Posuv na 1 zub, popripad& na 1 par zubd
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¢ini 0,08 aZ 0,5 mm. Obvyklym hydraulic-
kym ustrojim pro zménu posuvu vsak nelze
zabranit kmitani, nebot hydraulické kapa-
liny pF zatiZeni zpsobuji vé&tsi délkové
zmény neZ jaké se vyskytuji u vietena pro-
vedeného navrhovanym zpiisobem.

Aby také po delSi provozni dohé& se od po-
suvu nepfendsely pokud moZno Z&dné kmi-
ty na pilovy list, je podle dalSitho provede-
ni podle vynélezu ucelné, jsou-li sané spo-
jeny pohonem s vietenem pomoci t&sné sa-
moupinaci vietenové matice.

Zhotoveni Sikmych Fezli, jak se u tohoto
typu stroje predpoklddalo, vyZaduje nato-
¢eni a zajiSténi ramu. Obzvlasté spolehlivé-
ho zpfisobu demontovatelného spojeni mezi
rdmem a naraZkou se dosahuje tim, Ze mezi
nard?kou a strojovym rdmem, ctofnym vo-
dorovné kolem naréZky, je pod nardZkou
uspofdddna nejméné jedna hydraulicky o-
vladatelnd upinaci svorka, umoZiiujici p¥i-
tladeni na dolni stranu nardzky. Tim lze
spojeni velmi snadno uvolnit odlehéenim
hydraulického ovladaciho tistroji a rdm na-
to¢it z jedné vychylené polohy do druhé.

Upinaci svorkou popsaného druhu lze si-
3 vytvofit silové spojeni mezi strojovym
rdmem a =zdkladnou nesouci nardzku, je
viak tdelné strojovy rdm dalSim opatfenim
zajistit proti horizontdlné piisobicim sil4dm.
Tomuto tdc€elu slouZi nohy presahujici za
strojovy rdm, ktery je tim ve sméru pFiva-
déni tezaného predmétu, tudiZ ve sméru
vdleCkového dopravniku, vhodn& rozsifen,
pfitemZ v nohdch je upevnéno véaletkové
loZisko, takZe strojovy rdm je pomoci va-
leckl, uloZenych ve vdleCkovych loZiskéch,
podepien na obloukovém vedeni uspordda-
ném v roviné podlahy. Nohy po obou stra-
ndch strojového ramu nesou tedy &tyfi va-
lecky.

JeZzto obloukové vedeni v rovin& podlahy
nemiZe byt provedeno zcela vodorovné, je
za ucelem stabilniho uloZeni jedna z noh
vytvofena pruZnd pomoci pruZinového tés-
n&ni, které miZe byt napindno ve svislém
sméru. Pro tento uCel lze pouZit napfiklad
t8snéni s talifovymi pruZinami.

Strojovy rdm sestdvd s vyhodou ze dvou
silnosténnych desek uspofddanych rovno-
b&Zné se smérem posuvu sani, které jsou
opatfeny vzajemné protilehlymi vyfezy pro
prichod fezanych predmétli a spojovacimi
zesilovacimi st&nami, které udrZuji v od-
stupu a vyztuZuji obé desky tvofici pro pi-
lovy list v jeho vychozi poloze kulisu.

Timto zphsobem vytvofeny strojovy ram
pFedstavuje svymi deskami a spojovacimi
st&novymi profily sk¥itiovou konstrukci, kte-
r4 je velmi tuh4. V disledku toho se nemo-
hou prendset prfedeviim Z4dné nepfipustné
pruZné deformace od TFezaného pFedmétu
nebo od jeho hydraulickych upinacich prv-
kit na strojovy rdm. Vedeni sani pro pilovy
list tudiZ probihd podél p¥edpoklddané dré-
hy a neni zejména ani natdfeno. Takové
provedeni strojového ramu kromé toho vy-
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hovuje podminkdm pri pFivadéni predmétu,
ktery méd byt fezdn a pri nastaveni podloZ-
ky pro predmét, kterd je umisténa mezi
ob&ma deskami, nebot pilovy list je pFi této
¢innosti ukryt v kulise mezi ob&ma deskami
a neni tudiZ vystaven nebezpefi dotyku s
Fezanym pledmétem nebo s jinymi Castmi.
Toto feSeni kromé toho zvySuje ochranu
proti Urazu.

DalSiho zajiSténi proti po3kozeni uvede-
ného druhu se dosdhne tim, Ze vodorovné
vedeni pro sané pilového listu je rozdéleno
na obhé desky, priCemZ sané jsou uspofadany
bo¢né na desce leZici vzhledem k Fezanému
pfedmétu na vystupni strand. Sané ani ve-
deni na zadnich strandch nemohou tedy byt
poskozovédny od rezanych predmétl, které
maji byt pFivddény.

NajiZzdéni pilového listu ve vychozi polo-
ze mezi ob&ma deskami nemusi na druhé
stran& negativné ovlivilovat pfistup k pilo-
vému listu, jakého je tfeba pro vyménu ne-
bo podobné, je-li v desce, uspofddané na
vstupni strané vzhledem na Fezany pfed-
mét, navic otvor v oblasti hfidele pilového
listu u sani, nalézajicich se ve vychozi po-
loze. Lze tedy v této vychozi poloze pilovy
list s h¥idele odSroubovat a vyménit. Pro
tento el je vyhodné, je-li pilovy list pro
montdZ a demontdZ pristupny z Gzké strany
strojového réamu, kterd odpovida vychozimu
mistu pilového listu. Pak lze ze strany pii-
sunuty pilovy list snadno na hifidel pevné
naSroubovat a z ného opét odmontovat.

Deskovitd konstrukce strojového ramu,
ktera je pPeruSena pouze v{fezem pro fe-
zany predmét, znemoZiiuje jakykoliv pohyb
mezi dsekem rdmu nad dosednutim pfred-
métu a Gsekem ramu podtim, jak tomu ji-
nak byvad u trdmové konstrukce nebo po-
dobné, obklopujici vyfez. Desku podle vy-
nélezu lze tudiZ v jejim hornim tuseku ob-
zvlasté dobie zatéZovat a deska miiZe tam
jeSté nést pridrZnou liStu pro upinky, které
jsou hydraulicky ovladatelné a kolmo vy-
suvneé.

Podle dalsiho provedeni podle vynélezu
jsou na hornich ¢&astech usperddény vodici
listy pro vodici botky sani, pilicemZ tyto
vodici 1iSty jsou udrZovédny spojovacimi prv-
ky v odstupu od desek, zatimco vodici 1iSta,
privrdcend k vstupni strané rfezaného pred-
métu, leZi niZe neZ vodicl liSta, privrdacend
k jeho vstupni strané, takZe se vytvari opo-
ra v malé vzdilenosti od hridele pilového
listu, kterd plisobi proti natdceni.

Strojovému rdmu podle vyndlezu se do-
stdvd dostatelné stability tim, Ze na dolnich
¢adstech desek jsou po obou strandch pfi-
pojeny nohy, které roz3ifuji plochu k po-
staveni strojntho rédmu ve sméru vstupu a
vystupu rezaného predmétu.

Podstata vynéalezu je podrobnéji vysvétle-
na na pifkladném provedeni, priemZ na
vykresu znaci obr. 1 pohled na kotoutovou
pilu na kovy podle vyndlezu se zavéadéci
strany, s pilovym listem ve vychozi poloze,
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obr. 2 pohled shora na kotougovou pilu na
kovy podle obr. 1, avSak s pilovym listem
v koncové poloze a obr. 3 Fez rovinou
IIT — III z obr. 1.

Pilovy list 1 vCetné nosnych sani 2 je na
obr. 1 a 3 naznacen ve vychozi poloze, kdy
jesté nebyl zahdjen Zadny fez. Pro pfedsta-
vu se vychézi z toho, Ze tezany predmét 3,
napfiklad profilovd ocel naznaend na obr.
1 v pFfi¢ném Fezu, ma byt Fezdna kolmo na
svltj podélny rozmér. Pilovy list 1 je za k
Ffezanému pFfedmétu 3 pFivrdacenou stranou
narazky 4 a je pohan&n ve sméru Sipky 5.
Kromé& toho san& 2, nesouci pilovy list 1,
dostdvaiji prostfednictvim otofn& pohénéné-
ho vietena 6 (obr. 2) posuv do Fezu ve
sméru 7.

K pohonu pilového listu 1 je na sanich 2
uspoifdddn motor 8, ktery pohdni klinovym
Ffemenem pievodové dustroji, odkud se po-
hyb prendsi na hiidel 18 pilového listu 1.

Rezany predmeét 3, dosedajici na opéru
11, byl nejdfive, opfeny o tuto opéru 11,
ustaven pomoci upinky 12 tak, aby svou
patni stranou dosedal na plocho na opéru
11. Upinka 12 je za tim ufelem opatfena
vedle sebe uspofddanymi upinacimi hlavami
13, které jsou vidlicovité rozvétveny, z nichZ
lze na obr. 1 rozeznat pouze jedinou. Upi-
naci hlavy 13 lze vysouvat pomoci vysuvné
tyte 14. Na strojovém ramu 15 je podél na-
stavitelné listy 16 usporddéano je3té nékolik
vyskové prestavitelnych upinek 17, které
slouZi pro dalsi vedeni Fezaného predmé-
tu 3.

V levé ¢asti prfedni desky (obr. 1) je v
oblasti hifidele 10 pilového listu 1 uspoféa-
dan kruhovy otvor, takZe pilovy list 1 lze
p¥i montdZi a demontédZi pevné pridroubovat
a od8roubovat. Pak je moZné pilovy list 1
samotny na levé tzké strané strojového ra-
mu tam provedenym otvorem vsunout a vy-
sunout. Po nafizeni Fezaného predmétu 3
se pak zapne pohon pilového listu 1 a hnaci
tstroji 18 vietena 6. Poté pusobl posuv ve

sméru 7, prifemZ Feznd sila, piisobici ve

sméru 8Sipky 5, tladl Fezany predmét 3 na
narézku 4, takZe ostatni upinaci prvky mo-
hou byt pFimérené odlehfeny a rezany pred-
mét 3 je odd&lovan ve velké mife bez na-
péti, jak jiZ bylo vysvétieno.

NarédZka 4 je pomoci upeviiovacich prvki
19 pevn& spojena s opérnym sloupem 20
zakotvenym upeviiovacimi prostfedky 52 v
podlaze. Timto zplisobem je zajiSténo, Ze
nardzka 4 zfistava vzdy ve stejné poloze,
coZ plsobi piiznivé na uspofdddni okruZni
pily na kovy v jedné ose s védleckovym do-
pravnikem. Pod naradZzkou 4 jsou zfejmé dol-
ni ¢asti 21, 22 strojového ramu, ktery je po-
moci p¥isludnych loZiskovych prstenc 23,
24 ototny kolem doln{ stfedové Casti nardz-
ky 4. Na dolnich ¢astech 21, 22 rdmu p¥ipo-
jené nohy 25, 28, 27, 28 mohou pomoci va-
letkt 29 pojiZzdét po obloukovém vedeni 30
uspofddaném v roving zemé, prifemZ stied
obloukového vedeni 30 a tudiZ i stfed pro
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. vytdéeni strojového ramu 15, 21, 22, 43 pro-
chdzi stiedem mezery 31, kterd nardZku 4
rozd&luje tak, Ze pilovy list T tam miiZe
prochdzet.

Noha 26 je nenaznatenym zplscbem spo-
jena s talifovitou opé&rou, jejiz horni upev-
fovaci zdvora 32 je ziejmd na noze 26 na
obr, 2. Lze tim strojovy rdm v celku natéd-
¢et kolem nardZky 4. Vyhodné je pfitom
nohami 25, 26, 27, 28 dosaZené roz3ifeni
strojevého Tamu ve sméru vstupu a vystu-
pu Fezaného pfedmétu 3.

Je-li tFeba nastavit 3ikmé Fezy, zaujme
strojovy ram polohw 15‘, naznatenou na obr.
2 Carkované, pficemZ pilovému listu T mi-
Ze byt udélen pohyb pedél osy 33 b&hem po-
suvu. Nastaveni pFesného Sikmého thlu je
usnadnéno jedté obloukoveou stupnici 34 a
odtitaci hranouw 33, které udévaijl relativni
polohu strojevého rému vzhledem k mnardz-
ce 4, ptiem? jeden z té&chto prvkdé je spo-
jen se strojovym rdmem a -druhy s naréz-
kou 4.

Na obr. 2 CGarkované nazpalend poloha
15' se tyka nastaveni na 45°, aviak lze na-
stavit také libovelny jiny @hel, nebot stro-
jovy rdm je moZné vytdcet v obou smérech
podle dvojité Sipky 38. Jakmile bylo dosa-
Zeno Zddané vytofené polohy, plisebi hyd-
raulické médium v hydraulické upinaei svor-
ce 38, kterou je moZné vytafet kolem osy
37 (obr. 3), a upinaci ¢ep 39 se pak pfitla-
¢f na dolni stranu nard?ky 4. Upinaci svor-
ka 38 je pritom opatfena vnitfnim vélco-
vym otvorem 40 a pripojka 41 pro hydrau-
lické médium. Pomoci nenaznatenych akc-
nich €lentl lze ostFikovadnt upinact sverky
38 uvést v Cimnost hydraulicky a pomoect
pfislusnych akénich ¢lent zastavit, je-1i tie-
ba nastavit jiny 3ikmy @hel.

Za Ttitelem dalS§tho zmenSeni relativniho
kmitédni mezi pilevym listem 1 a Fezan{m
pfedmétem 3 jsow sané& 2, nesouel pilovy
list ®, podle obr. 3 vedeny peomoci dold o-
tevi‘ené vodict botky 44 na horni vodict 1i8-
té 42, kterd je upevnéna na horni desce 43
strojového rédmu na strand privrdcené k sa-

nim 2. K dolnimu vedeni slouZi vodici lifta
45 upevnénd na desce 1% strojového rdmu
a vzhiru oteviend vodici botka 46. Dolni
vedeni, vytvotené vodici liftou 45 a vodici
botkou 46, je uspofdddno obzvlasté tésn& u
pilového listu 1, takZe natdfeni se projevi
pouze minimalné a tato okolneost také zmen-
Suje nebezpeli mutafniho kmitdni. Z téhoZ

" ddvodu jsou provedeny zejména horni zesi-

lovaei stény 47, 48, 49, 50 ve vétSim rozsa-
hu a s velkou tlouStkou.

San® 2 jsou za Ufelem pohybu po zming-
ném vedeni opatfeny na strané p¥ivrécené
k vietenu 8 vietenovou matici 51, na které
jsou vytvoreny dva proti sob& vzdjemné po-
hyblivé zavitové tseky, pfitlafované na se-
be nenaznaCenymi pruZinami. Tim je zajis-
tén posuvny pohyb sani 2 bez viile také od
hnaeiho. Gstroji.

Vyhody dosahované reSenim podle vyné-
lezu se projevuji pfi jinak nezmé&néném pro-
vozu okruZni pily na kovy. Hnaci tstroji pre
posuv je spojeno s pohonem pily takovym
zplisebem, Ze plscobi pouze pri hnaném pilo-
vém listu 1. Velikost posuvu se pohybuje
v mezich od 0,08 do 0,5 mm. Rezné rychlost
¢ini w pilovyeh listdk z rychlofezné oceli po-
dle materidlu 5 aZz 30 m/min a u pilovyeh
listlt opatFenych tviedokovem ¢&int Feznd
rychlost 30 aZ 200 m/min. Vhodny posuv
byva 0,1 aZ 0,5 m/min.

K zajisténi provozu okruZni pily na kovy
bez zpi¥i€eni jsou obé horni &asti desek stro-
jového rdmu voleny tak, aby vpravo i vieve
ad pilového listu T byly plo3né momenty se-
trvaénosti v ohybu stejné. T&Zist& hmoty ce-
lého horniho ramu pily lezi pfitom v roving
pilového listu 1, pri€emZ horni ram je de-
finovén tak, Ze se nalézd nad otvorem pro
fezany predmét. Jednd se tedy jednak o des-
kovy tsek strojového rdmu na jedné stra-
n& pilového listu 1, jednak podle ebr. 3 o
ob& &&sti strojového rdmu, leZiel na levé
stran® pilového listu 1, z nichZ jedna Céast
je rovnob&Znd s herni deskou 43, s niZ je
spojena zesilovacimi sténami 49, 50.

PREDMET VYNALEZU

1. OkruZni pila no kovy pro 3iroké pied-
méty, které maijl byt Fezdny podle potFehy
S$ikmo a kelme k jejich podélnému rozmeru,
opatfen& pre priched pily vyfiznutow na-
razkow pro strojovy ram, kterym lze Fezany
pPedm&t natddet a zajistit, a kterym sanéd
s pohonem, pievodevym uGstrojim a pilovym
listem jsou z vychozi polohy pled provadé-
nim pilového Fezu k uskuteCnéni Fezu do-
pfedu pesouvatelné, vyznalena tim, Ze pi-
lovy list (1) je ve vychozi poloze vzhledem
k fezanému pFedmétu (3) na protilehlé stra-
né naraZky {(4) a ma opacny smér pohybu
do fezu, neZ je smér posuvu, pfifemZ sané
{2) jsou vedeny vedorovné, s osouw pilové-
he listw (1} nad Fezanym. piedmétem: {3).

2. OkruZni pila na kovy podle bodu 1 vy-
znaCend tim, Ze na strané& naraZky (4), pFi-
vracené k fezanému predmétu (3], je uspo-
taddna upinka (12) pro nastaveni Fezané-
ho pfedmétu (3) k dosednuti na narazku
(4).

3. OkruZni pila no kovy podle bedu 2 vy-
znacend tim, Ze upinka (12) je opatfena
vidlicevité rozv&tvenou vysuvnou tyéi (14}
nesouci upinaci hlavy (13).

4. OkruZni pila ma kovy podle bodlt 1 aZ
3 vyznalend tim, Ze je uspefddéno vietemo
(6) pro pohon sani (2] ve sméru (7) posu-
vu, pfi€emZ priafez vietena (6) je dimenzo-
van 'se zletelem na pruzné protaZeni viete-
na (6) pii rfezani, leZicl v podstaté o dese-
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tinny ¥4d pod posuvem na jeden zub, popii-
pad® na jeden par zubli pilového listu (1].

5. OkruZni pila na kovy podle bodu 4 vy-
znadend tim, Ze sané (2] jsou pohonem spo-
jeny s vietenem (6] pomoci t&sn& samoupi-
naci vietenové matice (51).

6. OkruZni pila no kovy podle bodd 1 aZ
5 vyznatend tim, Ze mezl nardZkou (4) a
strojovym rdmem (15, 21, 22, 43}, otoCnym
vodorovné& kolem narazky (4]}, je pod na-
razkou (4) uspotadédna nejméné jedna hyd-
raulicky ovladatelnd upinaci svorka {38].

7. OkruZni pila na kovy podle bodli 1 aZ
6 vyznatend tim, Ze strojovy rdm (15, 21,
22, 43] je prostfednictvim valefkl (29) po-
hyblivy na pohyblivém vedeni (30) v roving
podlahy, prifemZ jedno véleCkové loZisko
je pruZnd drZeno v pFisluSné noze (28] po-
moci pruZinového tésnéni upinatelneého ve
svislém sméru.

8. OkruZni pila no kovy podle bodl 1 aZ
6 vyznafend tim, Ze sané (2] jsou vedeny
ve strojovém rdmu (15, 43) ve dvou rovno-
b&Znych vedenich (42, 44, popripad& 45, 46)
uspofadanych vertikdlné i horizontalné v
odstupu, z nichZ dolni je v blizkosti pilo-
vého listu (1).

9. OkruZni pila na kovy podle bodu 1 vy-
znatend tim, Ze strojovy rém sestiva ze
dvou silnosténnych desek (15, 21, popfipa-
dé 43, 22), uspofaddanych rovnob&Zn& se
smérem [(7) posuvu sani (2], které jsou o-
patfeny vzdjemné protilehlymi vyfezy pro
priichod Fezanych predmétt (3) a spojova-
cimi zesilovacimi sténami (47, 48, 49, 50),
které udrZuji v odstupu a vyztuZuji obg& des-
ky (15, 21, popiipadé 43, 22), tvofici pro
pilovy list (1) v jeho vychozi poloze Kku-
lisu.

10. Okruzni pila na kovy podle bodu 9
vyznacend tim, Ze wvodorovné vedeni (42,
45) pro sané (2] pilového listu (1) je roz-
déleno na obé desky (15, 43), priCemZ sané
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(2) jsou uspofdddny bo¢n& na desce (43)
leZici vzhledem k fezanému pFedmétu (3)
na vystupni strané.

11. OkruZni pila na kovy podle bodii 9
a 10 vyznatend tim, Ze v desce (15, 21),
leZici vzhledem k Fezanému piedmétu (3]
na vstupni strané, je vytvoPen otvor v ob-
lasti hiidele (10) pilového listu (1) u sani
(2) nalézajicich se ve vychozi poloze.

12. OkruZni pila na kovy podle bodt 9 aZ
11 vyznaCend tim, Ze pilovy list (1) je pro
montdZ a demontdZ pristupny z tizké strany
strojového ramu, kterd odpovida vychozimu
mistu pilového listu (1].

13. OkruZni pila na kovy podle bodli 9 aZ
12 vyznaCend tim, Ze na desce (15), ktera
leZi vzhledem k rezanému predmétu (3) na
vstupni strané, je nad vyfezem uspoiddédna
nastavitelnd lisSta (16) pro hydraulicky o-
vladateiné a kolmo vysuvné upinky (17).

14, OkruZni pila na kovy podle bodl 9 aZ
13 vyznacCena tim, Ze na hornich C¢astech
{15, 43) jsou uspotfddany vodici listy (42,
45) pro vodici botky (44, 46) sani (2], pii-
CemZ tyto wvodici liSty (42, 45) jsou spojo-
vacimi prvky udrZovdny v odstupu od de-
sek, zatimco wvodici lista (45), privrdcend
k vstupni strané& Fezaného pfedmétu (3], le-
Zi niZe neZ vodici liSta (42}, pfivrdcend k
jeho vystupni strané.

15. OkruZni pila na kovy podle bodidl 9 aZ
14 vyznatend tim, Ze na dolnich ¢éastech (21,
22) desek jsou po obou strandch pfipojeny
k postaveni strojového ramu ve sméru vstu-
pu. a vystupu Fezaného pFedmétu (3).

16. Okruzni pila na kovy podle bodd 9 aZ
15 vyznadend tim, Ze hormni Gseky (15, 43)
desek, mezi nimiZ leZi rovina pilového listu
(1), jsou dimenzovéany se zFetelem na shodu
plodnych momentt setrvaénosti v chybu po
obou stranach roviny pilového listu (1).

3 listy vykresia
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