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Vynalez sa tyka zdokonalenia zdkladného
vynalezu podla zakladného &s. autorského
osvedCenia €. 197 050.

Problém merania krivosti a priemeru kme-
flov riesi okrem inych zariadeni aj zariade-
nie, ktoré je predmetom ochrany &s. autor-
ského osved€enia ¢. 197 050. Jeho podstata
spoCiva v tom, Ze po bokoch dopravnika
kmerfiov st usporiadané stojany, kde na kaz-
dom je uloZend vodorovna vodiaca tyé, opa-
trena na konci snimacou lidtou, ktord je v
pokojovej polohe odklonend od pozdiZnej
osi dopravnika v smere pohybu kmeila o
uhol 30° az 50°. O tento uhol je sklonend aj
hornd snimacia lifta uchytena na zvislej vo-
diacej ty&i usporiadanej nad dopravnikom
a uchytenej ku konzole. Na stojanoch a
konzole je uchyteny aj polohovy elektricky
snimat¢ spojeny s vodiacimi ty¢ami pomocou
lanka.

Polohovy elektricky snimac je uchyteny
aj priamo k jednej zo snimacich 1ist, ktorou
je opatrend vodorovnéd vodiaca ty¢, pritom
tento je lankom spojeny s protilahlou sni-
macou liStou.

Zariadenie pracuje tak, Ze snimacie liSty
sleduja povrch kmeiia pohybujiceho sa na
dopravniku. Zmeny pohybu snimacich it
sa cez lankd prena$aji na polohové elektric-
ké snimace, napriklad potenciometre, kde
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nastane zmena napétia, ktorej hodnotu uké-
Ze meraci pristroj, priom tdto zmena je
tmernd posunutiu snimacich 1i¥t. To zname-
nd, Ze kaZdej vzdialenosti povr3ky kmefia,
na ktord dosada hrana prisluinej listy, res-
pektive jej priemetu do vodorovnej alebo
zvislej roviny od pevného bodu, prislicha
urCité napétie na elektrickom polohovom
snimaci. Z priebehu hodndt tychto vzdiale-
nosti, resp. napéti, pofas pohybu kmeiia na
dopravniku, je moZné stanovit krivost, resp.
prisludny geometricky tvar priemetu do vo-
dorovnej a zvislej roviny tej Gasti povrsky
kmefia, ktord sa pri pohybe dotfka snimacej
listy. Polohovy elektricky snima, uchyteny
priamo k snimacej liSte, vytvdra napitie,
ktoré je dmerné vzdialenosti proti sebe uspo-
riadanych snimacich 1i§t, priom této uda-
va priemer kmefia. Vyhodou tohto zariade-
nia je, Ze meria skutofny priemer kmefiov,
nezavisle od Kkrivosti a vysledky neovplyv-
nuja tiene. Dalou vyhodou je, Ze zariade-
nie okrem priemeru meria i krivost kmeiis,
¢o u doterajsich zariadeni nebolo moZné.
Urcitym nedostatkom je, Ze zariadenie si vy-
Zaduje matematické spracovanie a vyhodno-
tenie ziskanych tdaiov, ¢o oneskoruje zis-
kanie vysledku.

Uvedeny nedostatok odstraiiuje zariade-
nie na meranie krivosti a priemeru kmeiiov
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na manipulaénych linkdch drevoskladov a
je vylepSenim zékladného vyndlezu chréne-
ného &s. autorskym osvedfenim &. 197 050
a jeho podstata spo&iva v tom, Ze obsahuje
zaznamendvacie zariadenie vytvorené pro-
ti sebe usporiadanymi stojanmi opatrenymi
aspoii jednou posuvnou li§tou ukongenou
medzi stojanmi a uloZenou na valcoch uchy-
tenych k samotnému rdmu, z ktorych jeden
je hnany pohonnou jednotkou. Posuvnd lis-
ta je prostrednictvom lanka spojend so sel-
synom zdznamového mechanizmu, kde sel-
syn je elektricky prepojeny na jeden z po-
lohovych snimadov zdkladného vynalezu.

Medzi hlavné prednosti zariadenia patri
to, e zariadenie okrem toho, Ze meria kmeti,
zdroveil i graficky zaznamendva priebeZne
skutotny priemer a krivost kmefia. Graficky
zdznam ma manipulant okamZite k dispozi-
cii a mdZe ihned ohodnotit kmell a sprvne
rozhodnit o jeho kréteni.

Priklad zariadenia na meranie Krivosti a
priemeru kmeilov na manipulatnych linkéch
drevoskladov je schématicky zndzorneny na
pripojenych vykresoch, kde na obr. €. 1 je
zariadenie nakreslené v néryse, na obr. ¢. 2
v podoryse a na obr. ¢. 3 v bokoryse zné-
zorneny detail hornej snimacej liSty s pri-
sluenstvom. Na obr. &. 4 je schematicky
nakresleny prehlad zaznamenévacieho za-
riadenia v néyrse, na obr. &. 5 v pédoryse a
na obr. ¢. 6 je zndzorneny detail stieracieho
mechanizmu.

Zariadenie podla vyndlezu pozostava zo
stojanov 1, na ktoré je umiestnend vodorov-
né lava vodiaca ty¢ 2 a prava vodiaca tyc
21, ktoré na svojich koncoch maja lavi sni-
maciu liStu 3 a pravi snimaciu li§tu 4. Hor-
né snimacia liSta 5 je umiestnend na zvis-
lej vodiacej tyCi 18 a je na fu upevnené
protizdvaZie 8 s lankom 16 cez kladku 17,
ktord je na konzole 18. Vodiace tyCe 2, 21
si pohyblivo uloZené vo vodiacich kladkéach
15, ktoré st uloZené na €apoch 14. Zariade-
nie je umiestnené po bokoch a nad doprav-
nikom 6, po ktorom sa pozdlZne pohybuje
kmeii 7. Na stojanoch 1 vedla vodiacich
ty€i 2, 21 st umiestnené lavy polohovy
elektricky snimal 9 a pravy polochovy elek-
tricky snimad 10, napr. potenciometre. Ve-
dla zvislej vodiacej ty€e je umiestneny hor-
ny polohovy elektricky snima¢ 11, na ktoré-
ho predlZenom hriadelku je kladka 12. Pria-
mo na pravej snimacej liSte 4 je umiestne-
ny pohyblivy polohovy elektricky snimat
13, ktorého kladka je lankom spojend s pro-
tilahlou lavou snimacou li§tou 3. Vodiace
ty€e st s kladkami polohovych elektrickych
snimadov spojené lankami 20. :

Zariadenie je podla vynélezu doplnené o
zaznamenavacie zariadenie vytvorené proti
sebe usporiadanymi stojanmi 22, kde na jed-
nom je uloZend jedna posuvnd li§ta 23 a na
druhom daldie dve posuvné lidty 23, vedené
napriklad v kladkdch. Posuvné lidty 23 si
na koncoch opatrené pisadlami 24, usporia-
danymi zaznamendvacou fdliou 25 umiest-
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nenou medzi stojanmi 22 a uloZenou na val-
coch 26, ktoré st uchytené k samostatnému
rdmu 27. Jeden z valcov 27 je hnany po-
honnou jednotkou 28. KaZda posuvné liSta
23 je prostrednictvom lanka 29 spojend so
selsynom 30. Jeden selsyn 30 je elektricky
prepojeny s hornym polohovym elektrickym
snimadcom 11, dal3i s lavym polohovym elek-
trickym snimaom 9 a posledny s pravym
polohovym snimadom 10. Samostatny rams 27
je opatreny néadrzkou 31 s kvapalinou, do
ktorej iastotne ponoreny stieraci valec 32
a spolu s jednym valcom 26 vytvara jednu
dvojicu a daldia dvojica je vytvorend susia-
cim valcom 33 a pritlatnym valcom 34. Za-
znamendvacia f6lia 25 je v hornej vrstve
podopretd doskou 35.

Funkcia zariadenia.

Kmetii 7 pri pozdiZnom pohybe po doprav-
niku 6 svojim Selom odtlaéi S8ikmo nastave-
né listy 3, 4 a 5, ktoré st upevnené na vo-
diacich ty¢iach 2, 21, 19. Vodiace tye sa
pohybuji vo vodiacich kladkdch 15, ktoré
sii uloZené na tapoch 14. Vodorovnd lavd
lifta 3 a prava lista 4 si k sebe pristivané
pomocou elektrickych motordekov, napri-
klad prostrednictvom navijakov, cez trecie
spojky, resp. trecim prevodom, a zvisla liSta
5 je tlatend dolu vlastnou véahou, minus
vaha protizdvaZia 8. Uhol sklonu snimacich
118t 3, 4, 5 vo&i pozdlznej osi dopravnika 8
je mo¥né nastavit podla potreby a v tejto
pokojovej polohe s moZnostou vykyvu obo-
ma smermi oproti vratném' momentu pru-
7iny zaistil. Po odsunuti list 3, 4, 5 Celom
kmeiia 7 ich predné hrany, ktoré si vhodne
zaoblené, sleduji povrch kmeila 7. Predné
hrana zvislej lity 5, ktord sa pohybuje Zvis-
le, je oproti prednym hranam lavej listy 3
a pravej li§ty 4 posunuta o vzdialenost a
z kon&truk&énych dévodov. Pohyb list 3, 4, 5
sa cez lanka 20 prendSa na polohové elek-
trické snimade, napriklad potenciometre 8,
10, 11. Velkost napétia na potenciometroch
je tmernd posunutiu list 3, 4, 5, a teda prie-
meru kmeila 7. Takto kaZdej vzdialenosti
povrdky kmeila 7, na ktord dosada predné
hrana prislugnej listy, resp. jej priemetu’do
vodorovnej alebo zvislej roviny do pevnehp
bodu, napr. z potenciometra, prislicha urélj
té napitie na zodpovedajicom pote\ncion.letm
9, 10, 11. Z priebehu hodn6t tychto vzdiale-
nosti, resp. napiti potas pohybu .kme_ﬁa 7
po dopravniku 6, moZno stanovit k_rlvost,
resp. prisludny geometricky tvar priemetu
do vodorovnej a zvislej polohy, tej ¢asti po-
vriky kmetia 7, ktord sa pri pohy-be‘po do-.
pravniku 6 dotyka prednej hrany _prls}u§ne]
snimacej listy — teda prakticky krivost kme-
#ia v dvoch na seba kolmych rovinach vo-
dorovnej a zvislej. y .

Priamo na pravej snimacej liste 4 je
umiestnenj pohyblivy potenciometer 1.3:
ktory sa takto pohybuje s lidtou 4 pri je]
sledovan{ povrchu kmeiia 7 — rozdiel u po-
tenciometrov 9, 10, 11, ktoré su vzhladom
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na lavd liStu 3 a pravd listu 4 uchytené
pevne. Na kladke pohyblivého potenciomet-
ra 13 je navinuté lanko, ktorého volny ko-
niec je pevne uchyteny na protilahld lavi
liStu 3. Kladka pohyblivého potenciometra
13 je do krajnej, teda nulovej polohy do-
tlaCana 3pirdlovou pruZinou, umiestnenou
pod kladkou potenciometra 13. Takto pri
odsunuti pravej 1i§ty 4 a lavej listy 3 od se-
ba je pootofenie pohyblivého potenciometra
13, resp. iného snimacieho prvku na jeho
mieste, napr. selsynu, priamo tmerné rela-
tivnej vzdialenosti pravej listy 4 a lavej liSty
3, teda priemeru kmeiia 7 nezdvisle od jeho
krivosti, resp. prie¢neho pohybu po doprav-
niku 6. V tejto faze je moZné ziskat ndaj
napriklad o krivosti kmefia matematickym
spracovanim a vyhodnotenim priebehu pri-
slusnych hodnét vzdialenosti alebo im od-
povedajicim napéti, v ur&itjch predom sta-
novych dizkovych tsekoch po kmeni. Mate-
matické spracovanie a vyhodnotenie tychto
Gdajov by sa vykondvalo v pocitaci podla
stanoveného programu v programovacom ja-
zyku prisluSného poé&itada. Pre stanovenie
algoritmu moZno vychddzat z tvahy, Ze
priemet povrsky kmeiia, po ktorm sa pohy-
buje hrana 1isty do prisludnej roviny vodo-
rovnej, resp. zvislej, je priamka, teda kri-
'vost rovné sa nule vtedy, ked plati Ze roz-
diel hodn6t po sebe iddcich vzdialenosti ale-
bo napédti na prislu§nom potenciometri je
kon3tantny, resp. nulovy. Teda porovnanim
hodnbt 12 — 1y, I3 — 1o .. . Licgy oo by — 1p
moZno ziskat tdaj o priamosti kmeria, resp.
udaj odchylky od priamosti, teda krivosti
kmertia, pritom 11, 12 ... L, L, 1,4, 1, sa
vzdialenosti priemetu povrsku kmeiia od
pevného bodu (potenciometra) pri pohybe
kmefia po dopravniku, v bodoch 1,2, 31—1,
i, n—1, n obr. 2, v ktorych hodnoty k meria-
me spOsobom podla vynélezu. Tak napriklad,
ak by hodnoty z vy$Sie uvedeného vztahu
na ur¢itej dizke boli nulové, priemet povrs-
ky kmeiila 7 na tejto di¥ke do prisludnej ro-
viny by bol priamka rovnobeZnd s osou do-
pravnika 6. Ak by tieto hodnoty boli kon-
Stantné, priemet povrsky kmeiia 7 by bhol
priamka sklonend pod urditym uhlom k osi
dopravnika 6. Velkos{ uhlu sklonu charak-
terizuje velkost konstanty. V pripade, Ze by
hodnoty na jednom z potenciometrov 10 a
9, ziskané podla vysSie uvedeného vztahu
boli rozne, aviak s rovnakym znamienkom,
jednalo by sa o krivost jednosmerni, kto-
rej velkost by bola charakterizovana vel-
kostou takto ziskanych hodnét.

Vzhladom na to, Ze na kmeni sa vysky-
tuji rdzne nepravidelnosti, ktoré nemono
povazovat za krivost kmeiia, napriklad hrée,
vybuleniny, odlapeniny, atd., je potrebné
program pre vyhodnocovanie tdajov zosta-
vit tak, aby za krivost boli povaZované tie
tdaje, ziskané spOsobom podla vynalezu,

]

ktoré odchylku od nuly, resp. od konStanty
vykazuji na viaceryjch za sebou idacich dlz-
kovych intervaloch, teda na istej predom
stanovenej minimdlnej dizke, ktord by vy-
lutovala, Ze ide o hrée, vesp. iné vady, ktoré
sa vyskytuji na kratsich diZkach ako Kkri-
vost.

OkamZité tdaje o krivosti a priemere kme-
na bez matematického prepodtu je moZné
ziskal pomocou zaznamendvacieho zaria-
denia, ktorého polohové elektrické snimade
9, 10, 11 ovladaju selsyny 38 na zazname-
navacom zariadeni, ktoré za pomoci lanka
29 ovlada posuvné listy 23, ktoré sleduju
pohyb vodiacich 1ist 3, 5, 4. Posuvné listy 23
pomocou pisadiel 24 zaznamendvajt na féliu
25 priebeh povrchu kmeiia. Félia 25 sa po-
hybuje za pomoci valcov 26, z ktorych je-
den pohéria pohonnd jednotka 28.

Stieraci valec 32 svojim povrchom, na-
priklad Stetinami namatanymi v nadrzke 31
do kvapaliny, napriklad vody, stiera grafic-
ky zdznam. Pohon stieracieho valca 32 je
zabezpe€eny pohonnou jednotkou 28. Dalej
folia prechddza medzi suSiacim valcom 33
a pritlaénym valcom 34. Chod pohonnej jed-
notky 28 je viazany na chode dopravnika
v drevosklade. Vzdialenost medzi posuvny-
mi listami 23 je zdvisld od vzdialenosti, o
ktort je posunutd zvisld vodiaca lista 5
voti vodorovnymi vodiacimi litami 3, 5 a
od rychlosti posuvu kmetia 7 a od rychlosti
posuvu folie 25. Zmen3enie dlzky zdznamu
je moZné dosiahnut zmen3enim rychlosti po-
hybu félie 25 vodi rychlosti posuvu kmeiia
7. ZmenSenie priemeru grafického zdzna-
mu voti skutonému priemeru je moZné za-
bezpecit vhodnou volbou kladiek selsynov.

Navrhované zariadenie sa predpoklada Vy-
uZit na drevoskladoch, pri manipuldcii kme-
fiov, resp. vyrezov a pri vyrobe sortimentov.

Zariadenie md prispief k optimalizacii vy-
roby sortimentov, k lepdiemu vyuZitiu drev-
nej hmoty, k uSetreniu pracovnych sil a k
zvySeniu vykonu manipuladnej linky.

Na grafickom zdzname je moZné od&ftat
priemer a krivost, na ktoromkolvek mieste
na kmeni. TieZ je moZné odéitat dizku a vi-
diet tvarové nepravidelnosti a ich velkost.
Priamo do grafického zaznamu je moZné
zaznaCil niektoré urdujice vady kmeiia a
miesta nutnych rezov. Podla takto naznade-
nych nutnych rezov na grafickom zdzname
moZe byl zabezpefené rozpilovanie kmeiia,
a to bud rutne, alebo automaticky.

Rucné riadenie spo¢iva v tom, Ze po ohod-
notenf kmefia a po oznafeni nutnych rezov
na grafickom zézname sa sleduje pohyb
kmeria na grafickom zdzname. Ked naznade-
né miesto nutného rezu pride na miesto, kto-
ré zodpoveda polohe skracovanej pily na
dopravniku, dopravnik sa zastavi a d4 po-
vel ku krateniu.
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PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie na meranie krivosti a prie-
meru kmeilov na manipulaénych linkdch
drevoskladov, pozostdvajice zo stojanov,
Ktoré si umiestnené po bokoch dopravnika,
kde na kaZdom stojane je uloZend vodorov-
né vodiaca ty¢ opatrend na konci snimacou
listou, ktord je v pokojovej polohe odklone-
né od pozdlZnej osi dopravnika v smere po-
hybu kmetia o uhol 30° aZ 50°, o ktory je od-
klonena od pozdiZnej osi dopravnika aj hor-
nd snimacia lidta uchytend na zvislej vo-
diacej ty€i usporiadanej nad dopravnikom
a uchytenej ku konzole, kde na jednej sni-
macej li§te uchytenej na vodorovnej vodia-
cej ty&i je priamo upevneny polohovy elek-
tricky snimaé¢ spojeny lankom s protilahlou
snimacou lidtou, pri¢om vodorovnd tyC je
spojend prostrednictvom lanka s polghovym
elektrickym snimafom, ktorym je opatreny
stojan a s polohovym elektrickym snima-
om, uchytenym na konzole, je pomocou
lanka spojend i zvisld vodiaca tyC, podla
gs. autorského osved&enia ¢. 197 050, vyzna-
tujdica sa tym, Ze je doplnené o zazname-
navacie zariadenie vytvorené proti sebe
usporiadanymi stojanmi (22) opatrenymi
aspoil jednou posuvnou listou (23) ukonle-

nou pisadlom (24) usporiadanym nad za-
znamendavacou féliou (25) umiestnenou me-
dzi stojanmi (22) a uloZenou na valcoch
(26), uchytenych k samostatnému ramu
(27), z ktoryjch jeden je hnany pohonnou
jednotkou (28), pri€om posuvnd liSta (23)
je prostrednictvom lanka (29) spojend so
selsynom (30) zdznamového mechanizmu,
kde selsyn (30) je elektricky prepojeny na
jeden z polohov§ch snimafov snimacieho za-
riadenia.

2. Zariadenie podla bodu 1, vyznalujuce
sa tym, Ze samostatny rdm (27) je opatre-
ny nadrzkou (31) s kvapalinou, v ktorej je
¢iastotne ponoreny stieraci valec (32) a
spolu s jednym valcom (26) je vytvorena
jedna dvojica, pritom daldia dvojica je vy-
tvorena su$iacim valcom (33) s pritlatnym
valcom (34), ktoré st umiestnené na spod-
nej vetve nekonetného pdsu zaznamendava-
cej félie (25].

3. Zariadenie podla bodov 1 a 2, vyznatu-
jice sa tym, Ze stieraci valec {32) je spoje-
ny prevodnou pohonnou jednotkou (28].

4. Zariadenie podla bodov 1 aZ 3, vyzna-
gujtce sa tym, Ze zaznamendvacia folia (25)
je podopretd doskou (35).

2 listy vykresov

Severografia, n. p.,

18vod 7, Most
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