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(54)实用新型名称

一种手扳杠杆驱动式三轮车

(57)摘要

一种手扳杠杆驱动式三轮车，涉及一种人力

三轮车，所述三轮车加长的手扳臂杆连接大链

轮，并连接单向转动的单向转动小齿轮及同轴的

大链轮、通过链条传动连接小链轮、驱动后轮；加

长臂杆连接加速臂杆大齿轮和单向转动小齿轮

及倒车离合器；驱动结构的手扳臂杆（6）连接臂

杆大齿轮（7），连接单向转动小齿轮（8），其单向

转动小齿轮同轴的大链轮（9）同步连接，其链条

及小链轮连接后轮构成完整驱动机构。用手扳动

臂杆来驱动传动结构，用脚踏控制转向的三轮自

行车，骑行起来非常省力，这种结构延长了了曲

柄长度，提升了脚踏自行车驱动力，即省力又增

加了骑行速度。
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1.一种手扳杠杆驱动式三轮车，其特征在于，所述三轮车包括前轮（1）、转向铰轴（2）、

转向连杆（3）、车把转向铰轴（4）、转向脚踏板（5）、手扳臂杆（6）、臂杆大齿轮（7）、单向转动

小齿轮（8）、大链轮（9）、倒车离合器（10）、座椅（11）、车架（12）、链条（13）、小链轮（14）、后轮

（15）；加长的手扳臂杆连接大齿轮，并连接单向转动小齿轮及同轴的大链轮、通过链条传动

连接小链轮、驱动后轮；加长臂杆连接加速臂杆大齿轮和单向转动小齿轮及倒车离合器；驱

动结构的手扳臂杆（6）连接臂杆大齿轮（7），并进一步连接单向转动小齿轮（8），其单向转动

小齿轮同轴的大链轮（9）同步连接，其链条及小链轮连接后轮构成完整驱动机构。

2.根据权利要求1所述的一种手扳杠杆驱动式三轮车，其特征在于，所述车前面两个前

轮（1）为转向轮，脚踏转向踏板转向轴、转向轮、转向脚踏板、转向把构成转向机构。

3.根据权利要求1所述的一种手扳杠杆驱动式三轮车，其特征在于，所述驱动机构由手

扳臂杆（6）、加速倒向臂杆大齿轮（7）、单向转动小齿轮（8）、与单向转动小齿轮同轴的大链

轮（9）、倒车离合器（10）、小链轮（14）构成。

4.根据权利要求1所述的一种手扳杠杆驱动式三轮车，其特征在于，所述手扳臂杆连接

臂杆大齿轮、单向转动小齿轮，大链轮与单向转动小齿轮同轴连接，链条连接大小链轮，倒

车离合器与手扳臂杆与链轮连接。

5.根据权利要求1所述的一种手扳杠杆驱动式三轮车，其特征在于，所述三轮车设有电

瓶电机带动后轮的电辅助装置。
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一种手扳杠杆驱动式三轮车

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种三轮车，特别是涉及一种手扳杠杆驱动式三轮车。

背景技术

[0002] 现有脚踏式三轮自行车，作为一种普遍运输工具，其结构是，一个中轴两边各一个

曲柄带动大链轮做圆周运动，通过链条带动后轮的小链轮驱动后轮转动的方式，这样结构

由于曲柄较短，力矩小，因此，骑行起来较费力，这种结构又限制了曲柄长度的变化，使曲柄

不能加太长，同时也限制了脚踏自行车驱动力的增加及速度。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于提供一种手扳杠杆驱动式三轮车，本实用新型三轮车的机

构是用手扳动臂杆来驱动传动结构，用脚控制转向的三轮自行车，骑行起来非常省力，这种

结构延长了了曲柄长度，提升了脚踏自行车驱动力，即省力又增加了骑行速度。

[0004] 本实用新型的目的是通过以下技术方案实现的：

[0005] 一种手扳杠杆驱动式三轮车，所述三轮车包括前轮、转向铰轴、转向连杆、车把转

向铰轴、转向脚踏板、手扳臂杆、臂杆大齿轮、单向转动小齿轮、大链轮、倒车离合器、座椅、

车架、链条、小链轮、后轮；加长的手扳臂杆连接带动大齿轮，并连接带动单向转动小齿轮及

同轴的大链轮、通过链条传动给小链轮，驱动后轮转动；加长臂杆连接带动加速臂杆大齿轮

和单向转动小齿轮及倒车离合器；驱动结构的手扳臂杆连接带动臂杆大齿轮转动，并进一

步带动单向转动小齿轮转动，以及与单向转动小齿轮同轴的大链轮同步转动，其链条及小

链轮连接带动后轮构成完整驱动机构。

[0006] 所述的一种手扳杠杆驱动式三轮车，所述车前面两个前轮为转向轮，脚踏转向踏

板转向轴、转向轮、转向脚踏板、转向把构成转向机构。

[0007] 所述的一种手扳杠杆驱动式三轮车，所述驱动结构由手扳臂杆、加速倒向臂杆大

齿轮、单向转动小齿轮、与单向转动小齿轮同轴的大链轮、倒车离合器、小链轮构成。

[0008] 所述的一种手扳杠杆驱动式三轮车，所述手扳臂杆连接臂杆大齿轮、单向转动小

齿轮、大链轮与单向转动小齿轮同轴连接，链条连接大小链轮，倒车离合器与手扳臂杆与链

轮连接。

[0009] 所述的一种手扳杠杆驱动式三轮车，所述三轮车设有电瓶驱动电机带动后轮的电

辅助装置。

[0010] 本实用新型的优点与效果是：

[0011] 1.本实用新型的三轮自行车为手扳驱动杆的全新驱动方式，采用手扳臂杆驱动结

构，手扳臂杆的长度是曲柄的三倍长，因此省力。由脚踏改为手扳，脚踏控制方向，手扳臂杆

可同时扳动，加大驱动力，也可轮流扳动，增加驱动频率，增加车速。由于手扳臂杆加长而省

力和加大变速比，使车速在相同的驱动频率情况下，车速可提高很多并且省力。

[0012] 2.本实用新型三轮自行车座有靠背，结构稳定，骑行时增加了出行舒适度。
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附图说明

[0013] 图1为本实用新型整体结构示意图。

[0014] 图中：前轮1、转向铰轴2、转向连杆3、车把转向铰轴4、转向脚踏板5、手板臂杆6、臂

杆大齿轮7、单向转动小齿轮8、大链轮9、倒车离合器10、座椅11、车架12、链条13、小链轮14、

后轮15。

具体实施方式

[0015] 下面结合附图所示实施例对本实用新型进行详细说明。

[0016] 本实用新型为一种手扳式倒三轮自行车，传动结构包括有两个前轮、转向轴、连

杆、脚踏转向、加长手扳臂杆、加速齿轮、单向轴承传动齿轮、大链轮、倒车离合器等。具体构

成包括前轮1、转向铰轴2、转向连杆3、车把转向铰轴4、转向脚踏板5、手板臂杆6、臂杆大齿

轮7、单向转动小齿轮8、大链轮9、倒车离合器10、座椅11、车架12、链条13、小链轮14、后轮

15。

[0017] 本实用新型车前面两个轮为转向轮，脚踏转向踏板转向轴、转向轮，转向脚踏板、

转向把构成转向机构，完成转向功能。

[0018] 本实用新型驱动部由加长的手扳臂杆、加速倒向齿轮单向传动单向转动小齿轮、

臂杆大齿轮、倒车离合器组成，为本实用新型手扳式自行车驱动结构部分。后轮做为驱动

轮，驱动结构由手扳臂杆6、加速倒向臂杆大齿轮7、单向转动小齿轮8、与单向转动小齿轮同

轴的大链轮9、倒车离合器10、链条的小链轮11构成驱动机构。用手扳臂杆6前后运动，带动

臂杆大齿轮7转动，带动单向转动小齿轮8转动，与单向转动小齿轮同轴的大链轮9同步转

动，由链条及小链轮带动后轮转动完成一个驱动过程。手扳臂杆，由连接有加速及倒向的臂

杆大齿轮、单向转动小齿轮，使臂杆正向转动时驱动单向转动小齿轮反向转动，由同轴的大

链轮带动后轮转动，臂杆反向时，只是返回不做功。

[0019] 本实用新型加长的手扳臂杆，带动加速的大链轮带动单向转动的单向转动小齿轮

及同轴的大链轮通过链条传动给小链轮，使后轮转动。此传动结构的加长臂杆带动加速臂

杆大齿轮和单向转动小齿轮及倒车离合器，完成车辆动态驱动。

[0020] 运行时，本实用新型由下述动作完成行走功能，双手分别或同时扳动手扳臂杆，带

动臂杆大齿轮旋转，带动单向转动小齿轮旋转，大链轮与单向转动小齿轮同轴转动，带动链

条传动到后链轮，带动后轮旋转使车辆前行，倒车离合器是倒车时分开手扳臂杆与链轮的

连接，使手扳臂杆不与链轮同步动作，使大链轮自由旋转实现倒车的功能。

[0021] 本实用新型三轮自行车带有电辅助功能，使骑行者需要时用电瓶驱动电机带动后

轮前行。
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图1
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