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Vyndlez se tykd obréb&ni broufenim.

Zatizeni zahrnuje bloky 43 upevn&né na
poddainé lamele 45 ve tvaru kruhového ob-
louku, nesené uprostied stfednim nositem
55 a na kaZdém konci koncovym nosiem
53. KaZdy koncovy nosi¢ 53 je pohyblivy me-
zi dvéma boCnicemi 4, 5 segmentu 2, a to
soulasné ve sméru sloZky rovnobs&Zné se
smérem { sefizovani segmentu 2 a ve smé-
ru sloZky kolmé na tento smér, jako? i ota-
Civé okolo osy 63 kolmé na oba predchozi
sméry, v dbsledku ovlddani vhodnymi ovla-
cimi prostfedky 59, 76.

Vynilez je pouZitelny zejména pro brousici
kotouce pracujici velkou rychlosti a zejména
pro stroje s automatickym ovladanim, napii-
klad Cislicovym Fizenim. Obr. 1.
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Vynélez se tykd skrdpécich zafizeni brou-
sicich kotou&t nebo obdobnych néstrojd, za-
hrnujicich segment s obloukovitou kfivko-
vou plochou, pohyblivy ve sméru sefizovani
pro piibliZovani nebo oddalovédni vzhledem
k brousicimu kotoudi, a jehoZ kfivkovd plo-
cha protilehld vidi pracovni ploSe brousici-
ho kotoude je opatfena zuby nebo ryhami o-
rientovanymi v podstaté kolmo ma smér po-
sunu pracovni plochy brousictho kotouce pro
dopravovani skrapsci kapaliny ke kotoudl,
jakoZ i prostiedky pro sefizovéni kfivosti
kfivkové plochy segmentu podle priméru
brousiciho kotoude.

Ve zndmych zafizenich tohoto druhu, jsou
sice prostfedky pro ovlddani pFibliZovani
segmentu s k¥ivkovou plochou k brousicimu
kotoudi, tj, pro sefizovdn{ mezery mezi stfe-
dem segmentu a protilehlou pracovni plo-
chou brousiciho kotoute, dostatetn pfes-

né,. aviak presnost prostfedkll pro sefizova- .

ni k¥ivosti kfivkové plochy segmentu neni
dostatetnd, nebot ¢innost t&chto prostiedkl
je odvozend empiricky. V modernich strojich
je v3ak Zddoucl, aby tvar kFivkové plochy
segmentu velmi pfesné sledoval tvar pracov-
ni plochy brousictho kotoute, tj. aby $ifka
mezery mezi segmentem a brousicim kotou-
tem byla dokonale stejnom&rnd po celé dél-
ce oblouku vymezovaného segmentem. Ta-
kovy cil je sledovdn zejména u brousicich
strojit s Cislicovym Fizenim, které jsou zce-
la automatizovany, tj. jejichZ program zahr-
nuje automatické provdd&ni porovndvéni
brousiciho kotoufe diamantem v pifhodné
dobg.

Vyndlez si klade za tukol vytvoFit skra-
péci zaFizeni brousiciho kotoule, které u-
spokojuje shora uvedené poZadavky a je-
ho# sefizovaci prostifedky mohou byt even-
tudlng ovliddany automaticky v zavislosti na
informacich =zaznamenanych v programu
stroje.

Podle vyndlezu je kiivkové plocha segmen-
tu tvofena Fadou elementdrnich ploSek tu-
hych blok@, upevnénych jeden vedle druhé-
ho na lamelu ve tvaru kruhového oblouku,
vytvoienou z pruZné deformovatelného ma-
teridlu a pohyblivou mezi dv&ma boCnicemi
segmentu, a prostfedky pro sefizovdni k¥i-
vosti kiivkové plochy segmentu zahrnuji
stfedni nosi€ a koncové nosie pruZné de-
formovatelné lamely, pFfi€emZ nosife konct
lamely jsou pohyblivé vzhledem k segmentu
mezi ob&ma bofnicemi soudasné ve sméru
sloZky rovnobé&Zné s uvedenym smérem rek-
tifikace a ve sméru sloZky kolmém na tento
smdr, jakoZ i otdcivé okolo osy kolmé na
oba vySe uvedené smé&ry, v diisledku owlé-
dani vhodnymi ovlddacimi prostfedky.

V disledku tohoto usporfddani je moZno
nejen pfesnd pribliZit segment do primérené
vzddlenosti od brousiciho kotoufe, ale také
pFizplsobit kiivost k¥ivkové plochy segment-
tu pFesné podle kiivosti brousiciho kotoude,
a to bez ohledu na miru jeho opotiebeni.

Vynélez je bliZe vysvétlen v nésledujicim
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popise na piikladé provedeni s odvoldnim
na vykres, znazoriiujici bofni pohled na za-
Fizeni podle vynélezu, s odstran&nim nékte-
rych &4sti pro vétsi ndzornost.

Zarizeni zndzorné&né na obrazku je urcCe-
no k tomu, aby zajiStovalo skrédpéni valcovi-
tého brousiciho kotoude 1, jehoZ obvod je
zGasti vyznafen Cerchovanou garou.

Toto zafizeni je v zdsad& tvofeno segmen-
tem 2 sledujicim obrys kotoude 1, a sestdva-
jicim ze zadni st&ny 3, dvou bo€nic 4, 5, dvou
koncovych stén 6, 7 a kiivkové plochy 8 sle-
dujici povrch kotoule 1, kterd bude podrob-
n&ji popsdna ddle. Skrép&ci kapalina je do
segmentu 2 piivddéna pod tlakem hadici 11.

Segment 2 je nesen pevnou sk¥fini 13, ulo-
Zenou nehybng vzhledem k brousicimu ko-
toui 1, a to pomoci tdhel 14, 15, pevné&
spojenych se zadni sténou 3 segmentu 2 pro-
stfednictvim desky 16, upevnéné k ni Srou-
by 17. T4dhla 14, 15 se mohou posouvat v pev-
nych voditkdch 18, 19, upevné&nych Srouby
21 k opérné desce 22, kterd je sama pFipev-
néna ke ski‘ini 13 Srouby 23.

Segment 2 je moZno piibliZovat ve smé&ru
Sipky f k brousicimy kotouti 1, anebo ho od
néj oddalovat pomoci sefizovactho ovladaci-
ho ustroji, zahrnujiciho Sroub ve formé ota-
¢ivého, uvniti' zdvitovaného pouzdra 26, kte-
ré je v z&b&ru s dalsim, vné zdvitovanym
pouzdrem 27, spojenym koliky 28, 28 s na-
bojem 32, p¥ipevn&nym pomoci Sroubd 33 na
desku 18. Uvnit¥ zdvitované pouzdro 26 je
otdtivé oloZeno v objimce 3B, a to v jejim
axidlnim sméru, a je zde na jedné stranég za-
jist&no proti posunu osazenim 37 a na druhé
stran& pruZnou vloZkoy 38. Objimka 36 je u-
pevndna k opérné desce 22 pomoci Sroubll
39.

Kiivkovd plocha 8 segmentu 2 je tvofena
Fadou elementdarnich ploSek 42 tuhych blo-
ki 43, upevnénych jeden vedle druhého po-
moci §roubu 44 na lamelu 45 ve tvaru kruho-
vého oblouku, vytvofenou z pruZné deformo-
vatelného materidlu, jako je napfiklad mere-
zavijici ocel nebo bronz. Délka blokt 43 je
v podstaté rovnd vzdélenosti mezi vnit¥nimi
tely obou bo¢nic 4, 5 segmentu 2, a tato vzdé-
lenost sama je nepatrnd vétsi, neZ je 3ifka
brousiciho kotoude 1., Do mezer mezi po so-
b8 ndsledujicimi bloky 43 jsou kromé toho
vloZeny provazce 48 z elastomerniho ma-
teridlu, které této deformovatelné soustavé
uddluji uréitou stejnorodost. V misté pri-
chodfi skréapéci tekutiny jsou tyto provazce
48 prerudeny, coZ znamend, Ze jsou pritom-
ny pouze na koncich blokd. Uprostied defor-
movatelné lamely 45 je umist&n stfedni blok
51 a na kaZdém z obou koncili koncovy blok
52, V8echny bloky 43, 51 a 52 jsou opatfeny
ryhami 54, orientovanymi v podstaté kolmo
na smér posunu pracovni plochy brousiciho
kotoute 1, slouZicimi pro dopravu skrépéci
tekutiny smérem ke kotouti 1,

Stiedni blok 51 je pevn& spojen s nosi€em
55, ktery je tvofen prodlouZenim tohoto
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stfedniho bloku 51 dovnitf segmentu 2 a
ktery tvofi stfedni smykadlo kluzné uloZené
ve stfednim vybrani 56 télesa segmentu 2,
orientovaném ve vySe uvedeném sméru 3ip-
ky { seFizovani polohy segmentu 2, Pata no-
siCe 53 nese osu 57, k niZ je kloubové pFi-
pojen konec jednoho ramene 58 paky 59. KaZ-
dy koncovy blok 52 je pevné spojen s nosi-
Cem 53, ktery je opatfen ndstavcem ve formé
vatky 61, smérujici dovniti segmentu 2 a
kluzné uloZené ve vybrani 61 konce télesa
segmentu 2. Toto vybrdni 61 je rovné&Z orien-
tovdno ve sméru 3ipky f. Nosi¢ 53 nese klou-
boveu osu 83, na niZ je otddivé pripojen ko-
nec druhého ramene 64 paky 59. Prvni rame-
no 53 paky 5% je na své vné&jsi strand opatte-
no vypouklym dsekem tvoficim vacCku 67,
pruZné€ se opiraici o vnitfni povrch zadni
stény 3 pres pruZinu 68, jejiZ konec je pfi-
pojen ke koliku 71 upevnénému ke druhé-
mu rameni 64 pdky 59 a druhy konec ke ko-
liku 72 upevnénému k té&lesu segmentu 2.
Vafice 67 je brdnéno vzdalit se od zadni sts-
ny 3 zabezpefovacim kolikem 73, upevné-
nym rovnéz k télesu segmentu 2.

Stiedni smykadlo, nosi¢ 53, se mfiZe po-
souvat ve vybrani 56 pomoci ovlddaciho
Sroubu 76, spojeného se zdvitovanym pouz-
drem 28 pomoci koliky 77, a ktery je zasu-
nut do dalSitho zavitovaného pouzdra 78, o-
patFeného vnitfnim zdvitem a kluzné uloZe-
néhp v zavitovaném pouzdie 27 a pFivafené-
ho stfednimu smykadlu, nosi¢i 53. Jak
bude patrno dale, tvori §roub 76 se zavitova-
nym pouzdrem 28 pro ovldddni posunu seg-
mentu diferencidlni soustavu pro serizova-
ni kfivosti k¥ivkové plochy 8 smykadla.

Zatizeni pracuje nédsledovné&: PFedpokla-
dejme kuprikladu, Ze zdvitované pouzdro 26
a Sroub 76 maji pravotofivé zavity, pFitemZ
stoupani zavitu zévitovaného pouzdra 28 je
vetSi, neZ zdavitu Sroubu 76. Pro sprévnou
funkci zafizeni méd byt mezera mezi k¥ivko-
vou plochou 8 segmentu 2 a brousicim ko-
tou€em 1 v rozmezi od 0,5 do 2 milimetrd,
napfiklad 1 mm. Stane-li se v dfisledku ur-
¢itého opotiebeni brousictho kotoude veli-
kost této mezery piili§ velkou, uvede se ve-
likost mezery znovu na spravnou hodnotu o-
tafenim zdvitovaného pouzdra 26 a Sroubu
76, navzajem spolu spojenych, a to proti
sméru hodinovych rufifek. Toto otdteni vy-
voldva jednak vysouvani zdvitovaného pouz-

dra 27, to znamend, Ze se segment 2 pribli-
Zuje k brousicimu kotoudi 1, a jednak mensi
posun stfedniho nosite 5% a st¥edniho blo-
ku 51. To mé za ndsledek urdité relativni za-
sunuti stfedniho nosiée 55 a bloku 51 vzhle-
dem k posouvajicimu se segmentu 2 a v dii-
sledku toho otoCeni pdky 59 okolo dotykové-
ho bodu A valky 67 se zadni st&nou 3 seg-
mentu 2. Osa 83 zachycend v rameni 64 paky
53 se posouvd sloZenym pohybem, zahrnuji-
cim sloZku rovnob&Znou se smérem sefizova-
ni vyznaCenym Sipkou f, a sloZkou kolmou
na pfedchozi a orientovanou k ose segmentu
2. Tento sloZeny pohyb pFibliZuje koncovy
blok 52 k brousicimu kotoudi 1 vice, ne¥ o
kolik se k nému p¥ibliZil stfedni blok 51, co¥
je nuiné pro dosaZeni mezery s konstantni
§ifkou v radidinim sméru, jelikoZ smér Sip-
ky I neni v oblasti koncového bloku 52 ra-
didlni. Navic vyvoldvé uvedend slozka pohy-
bu smérujici k ose segmentu 2 otodeni na-
stavce 61 koncového bloku 52 ve sméru $ip-
ky 11, pri jeho souasném vedeni ve vybréni
62 ve sméru Sipky f, coZ vede k tomu, Ze se
elementarni ploSky 42 koncového bloku 52
sefidi do polohy rovnob&Zné s protilehlou
tasti povrchu brousictho kotoute 1. Je samo-
ziejmé, Ze blok, ktery se nachdazi na druhém
konci deformovatelné lamely 45, je podro-
ben stejnym korekcim posunu a orientace,
takZe vSechny mezilehlé bloky 43, nesené
toutéZ deformovatelnou lamelou 45 jako
stfedni blok 51 a oba koncové bloky 52, se
nyni nachézeji ve spravné poloze.

Soustava diferencidlnich Sroubfi, tvo¥end
zavitovanym pouzdrem 26 a Sroubem 76, kte-
ra slouZi k ovladani pribliZovaciho posunu
segmentu 2 a ke korekci kfivosti k¥ivkové
plochy tohoto segmentu 2, miiZe byt samo-
ziejmeé v pFipadé potf¥eby ovlddana rudné, na-
priklad pomoci rukojeti nebo ovlddacihg ko-
la, aviak miiZe byt rovnéZ ovladdana automa-
tickymi prostfedky, zahrnujicimi nap¥iklad
prostfedky pro pfenos na dédlku, jako Fetdz
nebo vrubovany Femen, nebo za&len&ny ovlé-
daci mechanismus pracujici na elektromag-
netickém principu nebo s hydraulickym v&l-
cem a tlakovou tekutinou. Motoricky pohon,
at je jakeéhokoli typu, m@Ze byt uveden pod
kontrolu automatického ovlddani brousiciho
zatizeni, napfiklad pod kontrolu programu
¢islicového Fizeni.

PREDMET VYNALEZU

1. Skrapéci zatizeni brousiciho kotoude ne-
bo obdobnéhe ndstroje, zahrnujici segment
s obloukovitou kFivkovou plochou, pohybli-
vy ve sméru serizovani pro piibliZovédni ne-
bo oddalovani vzhledem k brousicimu kotou-
Ci, a jehoZ kiivkovad plocha protilehld vidi
pracovni plode brousiciho kotoufe je opatfe-
na zuby nebo ryhami orientovanymi v pod-
staté kolmo na smér posunu pracovni plp-
chy brousiciho kotoufe pro dopravovani

skrdpéci kapaliny ke kotoudi, jakoZ i pro-
stfedky pro sefizovan{ k¥ivosti k¥ivkové plo-
chy segmentu podle primé&ru brousiciho ko-
touCe, vyznacené tim, Ze k¥ivkovéa plocha (8)
segmentu (2) je tvofena Fadou elementar-
nich ploSek (42) tuhych blokd ({43), upevng-
nych jeden vedle druhého na lamelu (45) ve
tvaru kruhového oblouku vytvoFenou z pru-
né deformovatelného materidlu a pohybli-
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vou mezi dvéma bo¢nicemi (4, 5) segmentu
(2), a prostfedky pro sefizovani KkFivosti
k¥ivkové plochy (8} segmentu (2] zahrnuji
stfedni nosit (55) a koncové nosite (53)
pruzng deformovatelné lamely (45), pFitemZ
nosite (53) koncil lamely (45) jsou pohybli-
vé vzhledem k segmentu (2) mezi obéma boc-
nicemi (4, 5} soutasn& ve sméru sloZky rov-
nob&Zné s uvedenym sm&rem (f) rektifikace
a ve sméru sloZky kolmém na tento smér (f)
jakoZ i otadivé okolo osy (63) kolmé na oba
v§se uvedené sméry, v disledku ovladani
ovladacimi prostfedky.

2. Zarizeni podle bodu 1, vyznaCené tim,
Ze prostfedky pro ovladdni pohybd kaZdého
7 koncovych nosié¢d (53) pruZné deformova-
telné lamely (45) zahrnuji kaZdy pdku (59)
jejiz jedno rameno (58) je svym koncem
kloubové pripojenc ke stfednimu nositi (55])
pohyblivému na segmentu (2) ve sméru (f)
sefizovéni t¢inkem prostFedkil pro serizova-
ni kFivosti, pficemZ toto rameno (58) je na

své vnd&jsi strané opatFeno vypoukloy Casti
ve tvaru vacky (67), pruZné oprené o zad-
ni st&nu (3) segmentu, protilehlou vaci kfiv-
kové plose {8), a druhé rameno (64) paky
(59) nese odpovidajici koncovy nosit¢ (53)
pruzné deformovatelné lamely (45), a to
prost¥ednictvim kloubové osy (63), pri€emZ
koncovy nosi¢ (53) je opatfen za svou Kiou-
bovou osou (63) vatkou (61}, kluzné uloZe-
nou ve sméru (f) sefizovani ve vodicim vy-
bréni {62), vytvoieném v segmentu (2).

3. ZaFizeni podle bodu 2, vyznatené tim,
Ze stfedni nosi¢ (55) pruZné deformovatel-
né lamely (45) je tvofen stfednim smykad-
lem.

4. Zatizeni podle kteréhokoliv z bodd 1
az 3, vyznafené tim, Ze prostfedky pro sefi-
zovani kfivosti k¥ivkové plochy (8) segmen-
tu (2) jsou pFidruZeny k ovladdacim prostred-
ktim (26) pro pribliZovdni segmentu (2] k
brousicimu kotoufi (1) ve formé& soustavy
diferencidlnich Sroubd (27, 76).

1 list vykrest
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