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{54f  VORRICHTUNG ZUR DIGITALEN MESSUNG DER ELEKTRODENBEWEGUNG BEIM WIDERSTANDSSCHWEISSEN

(57) Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur digitalen Messung der Elektrodenbewegung heim
WiderstandsschweiRen sich kreuzender Rundstdhle bei der Bewehrungsmattenherste!.ungim
Bereich Bauwesen. Die Erfindung erméglicht das Messen der Elektrodenbewegung bzw des
Elektrodenabstandes sich gegeniiberstehender Elektroden beim Widerstandsschwetfsen mit
wahlbarer MeRgenauigkeit unter Erzeugung eines vom Elektrodenverschleil unabhangigen
MeRergebnisses. Das Wesen der Erfindung besteht darin, da3 ein an das die Schweilleiektrode
bewegende Element angebrachtes digitales WegmeRsystem gegentiber einem Festpunkt
(Gegenelektrode) eine der Elektrodenbewegung proportionalen Impulsfolge erzeugt e
Erfindung findet beim Messen der Elektrodenbewegung beim Widerstandspunkt- und
BuckelschweiRen, besonders bei der Durchdringungsmessung an widerstandsgeschwe:Bten sich
kreuzenden Rundstéhlen. Figur 1
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Titel der Erfindung

Vorrichtung zur digltalen Messung der Elektrodenbewegung
belm WiderstandsschweiBen

Anwendungsgebiet der Erfindung

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur digitalen Mes-
sung der Elektrodenbewegung beim WiderstandsschweiBen, vor-
ranglig fiir das Punkt- und BuckelschweiBen und die Durche
dringungsmessung beim Widerstandsschwelfen sich kreuzender
Rundstihle bel der Bewehrungsmattenherstellung im Bereich
Bauwesen, sowohl fiir grundlegende Untersuchungen als auch
zur Kontrolle der SchwelBqualltit sowle SchweiBprozeliiber-
wachung in der Produktion.

Charakteristik der bekannten technischen I5sungen

Fir das WiderstandsschweiBen ist bekannt, zur Qualitits-
sicherung neben den SchweiBparametern Elektrodenkraft,
SchweiBzelt und -strom den Weg der Elektroden gegeneinander
infolge Warmedehmung und Plastifizierung des SchwelBgutes
als 'Kriterium hersnzuziehen.

Zur Messung sind verschiedenste Priif- und XKontrolleinrich-
tungen bekannt, die mit Hilfe mechanischer Schaltelemente,
induktiver oder kapazitiver Geber, Potentiometer, Photo-
zelle (WP B 23 k/170 899) oder mittels einer Infrarotksmera
(DE-08 2 751 643) betrieben werden.

Sehr biufig werden Einrichtungen mit induktiven oder kape-
zitiven Weggebern verwendet, die jedoch in groBem Abstand
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- zum SchwelBstromkrels angebracht sein miissen, um das MeB-
ergebnig infolge starker Magnetfelder nicht zu verfi lschen,

Die bisher bekannten MeB8~ und Kontrolleinrichtungen haben
den gemelnsamen Nachtell, da8 sie ein analoges Mefer.ebnis
erzeugen, welches ohne zusgitzlichen Aufwand fiir die welter-

~ verarbeitung in einer Programmsteuerung ungeeignet ist,

‘Des weiteren sind diese MeBsysteme meist dadurch gekenn~
'zeichﬁet, daB bel der Messung der Bewegung zweler Eloktro-
den gegeneinander der Verschleifizustend der Elektroden das
MeBergebnis verfslscht,

Welterhin ist dﬁr'gerabetechnische Aufwand der bestelenden
Systeme relativ grof.

 Ziel der Erfindung

Mit der Erfindung soll eine Vorrichbtung geschaffen werden,
die belm Messen der klektrodenbewegung des Widerstands-

- schweiBens, insbesondere des Punkt- und BuckelschweiRens,
mit wihlbarer MeBSgeneuigkeit ein vom ElektrodenverschleiB
unabhingiges digltales MeBergebnis erzeugt.

Darlegung des Wesens der Erfindung

Der Erfindung llegt dle Aufgabe zugrunde, eine Vorrichtung
~zu schafren, die sich mit geringem gerstetechnischen Aufwand
an jede programmgesteuerte Punktschweifmaschine, besonders
an Punktschweifimaschinen zum WiderstandsschweiBen sich
kreuzender Betonstihle im Bereich Bsuwesen, anbringen liBt

- und zum Messen der Elektrodenbewegung und insbesondere zuxr
Durchdringungsmessung verwendet werden kann,

Bisgher durchgefiihrte Messungen lagen meist in Form elnes
analogen MeBergebnisses vor, was entweder fiir elne einfache
Auswertung augreichend ﬁar oder {ijber A/D-Wandler umgewandelt
- wurde., Mit der Anwendung der Mikrorechentechnik bei der
Steuerung von WiderstandsschweiBmaschinen wird das MeSergeb-
nis in digitaler Form notwendig,
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ErfindungsgemédB wird die Aufgabe dadurch geldst, daf ein
an das dle SchwelBelektrode bewegende Element angebrache
tes digltales WegmaBsystem gegeniiber einem Festpunkt eine
der Elektrodenbewegung proportionale Impulsfolge erzeugt,
deren weltere Verarbeitung mit Steuerungen erfolgen kann
‘mit der Riickwirkungsmdglichkeit des MeBergebnisses auf
den SchweiSprozes, |

Die Unabhingigkelt des MeRergebnisses vom Verschlalfzu~
stand der Elektroden wird daduvch errelchf, dah die Diffe-
renz eines wihrend der Vorhaltezelt und wihrend der Nache
héltezeit geblildeten MeBRergebnisses ermittelt wird,

Ausfiihrungsbeispiel

Nachstehend soll die Erfindung an einem Ausfiihrungsbei-
spiel niher erliutert werden,
Dabel zelgt dle Figur 1 ein Blockschaltbild,

Die Bewegung der SchweiBelektrode 2 erfolgt iiber einen mit
feststehender Kolbenstange montierten und am Zylinderman—
tel gefiihrten Pneumatikzylinder 1. An diesen ist eine MeB-
zahnstange 3 befestlgt, in welche das suf der Welle des
inkrementalen Gebers 5 rotatorisch befindliche MeBritzel &4
eingreift und bel Bewegung der MeBzahnstange 3 digitale
Impulsfolgen erzeugt, die durch die Auswerteloglk 6 in
Vor- oder Riickwirtsimpulse unterschieden und vom Zihler 7
dual gezihlt werden.

Das Zghlergebnls stellt die digitale Verkirperung des zu~
" riickgelegten Weges der SchweiBelektrode 2 wahlweise im
rein dualen Code fiir die Rechnersuswertung oder im BCD-
Code fiir direkte Ziffernanzeige dar.
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Erfihdungsansprﬁche

1.'Vorrichtung zur digitalen Messung der Elektroden-

2.

bewegung beim Widerstandsschweifien, gekennzelchnet
dadurch, dal unter Einsatz eines lnkrementalen Wey-
meBgystems die relative Bewegung zwei sich gegen-
ﬁberliegénder SchweilBelektroden, vorrangig beim -
Punkt- und Buckelschweifen zur Durchdringungsmessung
widerstandsgeschweifiter slch kreuzender Rundstghle,
durch Impulsfolgen eine digitale Verkdrperung wakhl-
wolse im rein dualen Code fiir dle Rechnerasuswertung
und/oder im BOD-Code fiir direkte Ziffernanzeige
erfihrt, '

Vorrichtung nach Punkt 1, gekennzelchnet dadurch,
dal durch dle Differenzbildung der wihrend Vorhalte-
und Nachhaltezelt geblldeten MaBergebnisse ein vom
Verschleifzustand beider Elektroden unabbingiges und
den zuriickgelegten Weg der Elektroden gegeneinander
reprisentierendes Meﬁergebnis vorliegt.

-~ Hilerzu 1 Selte Zelchmungen -
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