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Urzadzenie do przetwarzania krzywych graficznych na elektryczny
sygnal cyfrowy
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.~ Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do prze-
twarzania krzywych graficznych zapisanych na mi-
krofilmie na elektryczny sygnal cyfrowy. Znane
urzadzenia do przetwarzania krzywych graficznych
na sygnal elektryczny pozwalaja na przetwarzanie
krzywych zapisanych na tasmie' papierowej, ktérej
szeroko$¢ wynosi od kilkudziesieciu do kilkuset
milimetrow. Badania wykazaly, Ze urzadzenia te
sa zupelnie nieprzydatne do przetwarzania na syg-
nal elektryczny krzywych zapisanych na mikrofil-
mie, ktérego szeroko$¢ waha sie w granicach od
kilku do kilkunastu milimetré6w. Tego rodzaju za-
pis jest stosowany miedzy innymi w medycynie
w badaniach encefalograficznych.

Celem wynalazku jest opracowanie urzadzenia do
przetwarzania na sygnat elektryczny krzywych
graficznych zapisanych na mikrofilmie.

Cel ten osiggnieto dzieki temu, Zze opracowano
urzadzenie skladajace sie z ukladu projekcyjnego,
ukladu przeniesienia sygnalu optycznego, ukladu
detekcji krzywych, ukladu detekcji granicy $ciezki,
na ktére umownie dzieli sie mikrofilm i z ktérych
kazda zawiera jedna krzywg oraz z elektroniczne-
go bloku logicznego. Uklad projekcyjny posiada
rzutnik ze szczeling i ekran. Uklad przeniesienia
sygnalu optycznego sklada sie ze Swiatlowodow
ulozonych stycznie, ktérych jedne kofice ulozone
sa wzdluz linii prostej powstalej na ekranie jako
obraz szczeliny rzutnika, natomiast ich drugie kon-
ce uloZone sg na poélokregu. Uklad detekcji krzy-
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wej posiada fotoelement umieszczony w tarczy, na-
pedzanej silnikiem, w odleglo$ci od jej obrotu réw-
nej promieniowi pétokregu utworzonego przez kon-
ce Swiatlowodéw, ktéra na powierzchni posiada,
naniesione w iloSci odpowiadajacej ilo$ci krzywych,
dobrze odbijajace $wiatlo punkty oddzielone od
siebie odcinkami matowymi oraz wzmacniacz z
odbiornikiem sygnatu detekecji wirujgcej wraz z
tarcza. Uklad detekcji granicy S$ciezki sklada sie
ze 7r6dla Swiatta, fotoelementu i dwoéch $wiatto-
wodéw. W odmianie urzadzenia uklad detekcji
krzywej posiada $wiatlow6d ulozony na tarczy,
ktérego jeden zagiety prostopadle do jej powierz-
chni koniec porusza sie po pétokregu utworzonym
przez konce $wiatlowodéw, a drugi zagiety row-
niez prostopadle do powierzchni tarczy koniec
umieszczony jest w jej osi obrotu i znajduje sie
nad fotoelementem ukladu detekcji krzywej umie-
szczonym nieruchomo w osi obrotu tarczy.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przy-
kitadzie wykonania na rysunku, na ktorym fig. 1
przedstawia schemat blokowy urzgdzenia, fig. 2
— schemat konstrukcyjny, fig. 3 — szczeg6t , A”
z fig. 2, fig. 4 — szczegél ,B” z fig. 2, a fig. 5
— odmiane urzadzenia.

Urzadzenie sklada sie z ukladu 16 projekcyjne-
go, ukladu 17 przeniesienia sygnalu optycznego, u-
kladu 18 detekcji krzywej i ukladu 19 detekcji
granicy S$ciezki i elektronicznego bloku logicznego
21. Uklad 16 projekcyjny sklada si¢ z rzutnika 7
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ze szczeling 6 i ekranu 5. Uklad 17 przeniesienia
sygnatu optycznego sklada sie ze Swiatlowodéw 4
uloZzonych stycznie jeden obok drugiego, ktérych
jedne konce ulozone sa wzdiuz linii prostej utwo-
rzonej przez obraz szczeliny 6 na ekranie 5, a
drugie konce ulozone sg na p6tokregu. Uklad 18
detekcji krzywej posiada fotoelement 12 umieszczo-
ny w tarczy 11 napedzanej silnikiem 1, w odle-
glosci od jej osi obrotu réwnej promieniowi péi-
okregu utworzonego przez konce $wiatlowodow 4.
Tarcza 11 posiada naniesione na powierzchni do-
brze odbijajgce Swiatlo punkty 10 oddzielone od
siebie odcinkami matowymi w iloSci odpowiadajg-
cej ilosci krzywych na mikrofilmie 8 oraz wzma-
cniacz 2 z odbiornikiem sygnalu detekcji 3, kto-
re wirujg wraz z tarczg 11. Uklad 19 detekcji gra-
nicy $ciezki sklada sie ze zrodla Sswiatla 14, foto-
elementu 13 i dwéch $Swiatlowodéw 15, przy czym
uklad ten jest nieruchomy. W odmianie wynalazku
ukiad 18 detekcji krzywej posiada Swiatlowdéd 20
utoZony na tarczy 11, ktérego jeden zagiety pro-
stopadle do powierzchni tarczy 11 koniec porusza
sie po okregu utworzonym przez. konce Swiattowo-
dow 4, a drugi zagiety r6wniez prostopadle do po-
wierzchni tarczy 11 koniec znajduje sie w jej osi
obrotu nad fotoelementem 12 umieszczonym nieru-
chomo w osi obrotu tarczy 11. Obraz mikrofilmu 8
przesuwajacego sie w szczelinie rzutnika 7 jest rzu-
towany na ekran 5 skgd obraz krzywych przeno-
szony jest przez §wiatlowody 4 na pélokrag utwo-
rzony przez ich konce nad ktérymi obraca sie' fo-
toelement 12 ukladu 18 detekcji krzywych. Ponie-
waz zadaniem urzadzenia jest zamiana krzywej za-
pisanej na mikrofilmie 8 na warto§¢ cyfrowsa, to
znaczy wyrazenie kolejnych punktéw krzywej ilo-
Scig impulséw zliczanych od przyjetej linii odnie-
sienia — granicy S$ciezki — mikrofilm dzieli sig
umownie na ilo§é Sciezek zgodna z iloScig krzy-
wych na mikrofilmie 8. Podzialu tego dokonuje
sie’ za pomocg ukladu 19 detekcji granicy $ciezki.
W momencie gdy przed ukladem 19 detekcji gra-
nicy S$ciezki pojawi sie dobrze odbijajacy Swiatlo
punkt 10, spowoduje on powstanie w fotoelemencie
18 sygnatu, ktéry przygotowuje licznik do detekcji
przez fotoelement 12 ukladu 18 detekcji krzywej,
kolejnej krzywej. Impuls powstajacy w fotoele-
mencie 12 jest odbierany przez odbiornik sygnalu
detekcji 3, wzmacniany we wzmacniaczu 2 i prze-
kazywany do elektronicznego bloku logicznego 21.
Ilo$¢ impulséw zliczonych przez licznik bedzie pro-
porcjonalna do amplitudy krzywej w danym pun-
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kcie. W odmianie wynalazku sygnal optyczny z
pélokregu koncéw Swiatlowod6w 4 jest przenoszo-
ny do fotoelementu 12 ukladu detekcji krzywej
przez umieszczony na tarczy 11 $wiatlow6d 20.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do przetwarzania krzywych gra-
ficznych zapisanych na mikrofilmie na elektryczny
sygnal cyfrowy posiadajgce blok logiczny, znamien-
ne tym, ze posiada uklad projekcyjny (16), uklad
(17) rprzeniesienia sygnatu optycznego, uklad (18)
detekcji krzywej oraz uklad (19) detekcji grani-
cy Sciezki.

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze uklad (16) projekcyjny sklada sie z rzutnika (7)
ze szczeling (6) i ekranu (5).

3. Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym,
ze uklad (17) przeniesienia sygnatu optycznego
sklada sie ze Swiattowodéw (4) ulozonych stycz-
nie, ktérych jedne konce utozone sa wzdluz linii
prostej powstalej na ekranie (5) jako obraz szcze-
liny (6) rzutnika (7), natomiast ich drugie konce
utozone sg na pélokregu.

4, Urzadzenie wedtug zastrz. 1, znamienne tym,
ze uklad (18) detekcji krzywej posiada fotoelement
(12) umieszczony w tarczy (11) napedzanej silni-
kiem (1) w odleglosci od jej osi obrotu réwnej
promieniowi po6lokregu utworzonego przez korce
swiatlowodéw (4), ktéra na powierzchni ma na-
niesione dobrze odbijajace $wiatlo punktu (10) od-
dzielone od siebie odcinkami matowymi w ilosci
odpowiadajacej ilosci krzywych na mikrofilmie (8)
oraz wzmacniacz (2) z odbiornikiem sygnalu dete-
keji (3) wirujace wraz z tarcza (11).

5. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze uklad (19) detekcji granicy S$ciezki sklada sie
ze zrédla Swiatla (14) fotoelementu (13) i dwéch
swiatlowodéw (15), przy czym uklad ten jest nie-
ruchomy.

6. Odmiana urzadzenia wedlug zastrz. 1, zna-
mienna tym, ze uklad (18) detekcji krzywej posia-
da Swiatlow6d (20) ulozony na tarczy (11), ktére-
go jeden zagiety prostopadle do powierzchni tar-
czy (11) koniec porusza sie po p6tokregu utworzo-
nym przez konce S$Swiatlowodéw (4), a drugi za-
giety réwniez prostopadle do powierzchni tarczy
(11) koniec umieszczony jest w jej osi obrotu i znaj-
duje sie nad fotoelementem (12) ukladu (18) de-
tekcji krzywej umieszczonym nieruchomo w osi
obrotu tarczy (11). .
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