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【手続補正書】
【提出日】平成29年2月24日(2017.2.24)
【手続補正１】
【補正対象書類名】特許請求の範囲
【補正対象項目名】全文
【補正方法】変更
【補正の内容】
【特許請求の範囲】
【請求項１】
　デュアルモード無線送受信ユニット（ＷＴＲＵ）であって、
　ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）／発展型ユニバーサル陸上無線アクセスネッ
トワーク（ＥＵＴＲＡＮ）セルにおいて無線通信を受信する間、グローバルシステムフォ
ーモバイル（ＧＳＭ）／ＧＳＭ進化型高速データ伝送（ＥＤＧＥ）無線アクセスネットワ
ーク（ＧＥＲＡＮ）セル情報を受信するように構成された受信機と、
　移動元ＬＴＥセルから、前記ＧＥＲＡＮセル情報を使用する移動先ＧＥＲＡＮセルを含
む他の無線カバレッジエリアへのハンドオーバのために使用される、ＬＴＥ周波数および
ＧＥＲＡＮ周波数に対する測定を行うために利用可能なセルおよびそれらの技術のリスト
を受信するように構成されたプロセッサと、
　前記ＧＥＲＡＮ周波数に対する前記測定の測定報告を移動元発展型ノードＢ（ｅＮＢ）
に送信するように構成された送信機と
　を備えたデュアルモードＷＴＲＵ。
【請求項２】
　ＧＥＲＡＮ通信を受信するように構成された第２の受信機をさらに備え、前記受信機は
、複数のサポートされる無線アクセス技術から前記移動先の技術を認識し、それによって
、前記プロセッサは移動先のチャネルＩＤを前記第２の受信機に通信する、請求項１に記
載のデュアルモードＷＴＲＵ。
【請求項３】
　パケット交換（ＰＳ）アタッチ要求を移動先基地局コントローラ（Ｔ－ＢＳＣ）に送信
することによってＧＥＲＡＮアクセス手順を開始するように構成される第２の送信機をさ
らに備え、第２の受信機は、ＰＳアタッチ受付信号を前記Ｔ－ＢＳＣから受信するように
構成される、請求項１に記載のデュアルモードＷＴＲＵ。
【請求項４】
　前記第２の送信機は、ＰＳアタッチ受付ＡＣＫ信号を前記Ｔ－ＢＳＣに送信するように
構成される、請求項３に記載のデュアルモードＷＴＲＵ。
【請求項５】
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　ＧＥＲＡＮ通信を受信し、無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）モビリティ情報信号を
移動先基地局コントローラから受信するように構成された第２の受信機と、
　ＧＥＲＡＮ通信を送信し、ＲＡＮモビリティ情報ＡＣＫ信号を前記移動先基地局コント
ローラに送信するように構成された第２の送信機と
　をさらに備えた、請求項１に記載のデュアルモードＷＴＲＵ。
【請求項６】
　発展型ノードＢ（ｅＮＢ）であって、
　移動元ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）セルから移動先ＧＳＭ進化型無線アク
セスネットワーク（ＧＥＲＡＮ）セルへの無線送受信ユニット（ＷＴＲＵ）のハンドオー
バについての判定を行うように構成されたプロセッサと、
　ハンドオーバ要求メッセージを移動元モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）に通信す
るように構成された送信機であって、前記ハンドオーバ要求メッセージは、ハンドオーバ
移動元識別子および前記移動先ＧＥＲＡＮセルの識別子を含む、送信機と、
　ハンドオーバ命令メッセージを前記移動元ＭＭＥから受信するように構成された受信機
であって、前記ハンドオーバ命令メッセージは、前記移動先ＧＥＲＡＮセルに関連する無
線態様パラメータを含む、受信機と
　を備え、
　前記送信機は、前記ハンドオーバ命令メッセージを前記ＷＴＲＵに通信するようにさら
に構成される、ｅＮＢ。
【請求項７】
　前記受信機は、リソース解放メッセージを前記移動元ＭＭＥから受信するようにさらに
構成され、
　前記プロセッサは、前記リソース解放メッセージに応答して、前記ＷＴＲＵに割り当て
られた無線リソースを解放するようにさらに構成された、
　請求項６に記載のｅＮＢ。
【請求項８】
　前記送信機は、測定命令メッセージを前記ＷＴＲＵに通信するようにさらに構成され、
前記測定命令メッセージは、前記移動先ＧＥＲＡＮセルに関連する情報を含み、
　前記受信機は、測定報告メッセージを前記ＷＴＲＵから受信するようにさらに構成され
、前記測定報告メッセージは、前記移動先ＧＥＲＡＮセルに関連する測定情報を含み、
　前記プロセッサは、前記測定報告メッセージに基づいて、ハンドオーバについての前記
判定を行うように構成される、
　請求項６に記載のｅＮＢ。
【請求項９】
　ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）システムセルからグローバルシステムフォー
モバイル（ＧＳＭ）／ＧＳＭ進化型高速データ伝送（ＥＤＧＥ）無線アクセスネットワー
ク（ＧＥＲＡＮ）セルへのデュアルモード無線送受信ユニット（ＷＴＲＵ）のハンドオー
バの方法であって、
　ＬＴＥセルにおいて無線通信を受信する間、ＧＥＲＡＮセル情報を受信することと、
　移動元ＬＴＥセルから、前記ＧＥＲＡＮセル情報を使用する移動先ＧＥＲＡＮセルを含
む他の無線カバレッジエリアへのハンドオーバのために使用される、ＬＴＥ周波数および
ＧＥＲＡＮ周波数に対する測定を行うために利用可能なセルおよびそれらの技術のリスト
を前記ＬＴＥシステムから受信することと、
　前記ＧＥＲＡＮ周波数に対する前記測定の測定報告を移動元発展型ノードＢ（ｅＮＢ）
に送信することと
　を備える方法。
【請求項１０】
　前記デュアルモードＷＴＲＵの第１の受信機が複数のサポートされる無線アクセス技術
から移動先無線アクセス技術を認識することと、移動先のチャネルＩＤを前記デュアルモ
ードＷＴＲＵの第２の受信機に通信することとをさらに備える、請求項９に記載の方法。
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【請求項１１】
　パケット交換（ＰＳ）アタッチ要求を移動先基地局コントローラ（Ｔ－ＢＳＣ）に送信
することによってＧＥＲＡＮアクセス手順を開始することをさらに備え、第２の受信機は
、ＰＳアタッチ受付信号を前記Ｔ－ＢＳＣから受信するように構成される、請求項９に記
載の方法。
【請求項１２】
　ＰＳアタッチ受付ＡＣＫ信号を前記Ｔ－ＢＳＣに送信することをさらに備える、請求項
１１に記載の方法。
【請求項１３】
　無線アクセスネットワーク（ＲＡＮ）モビリティ情報信号を移動先基地局コントローラ
から受信することと、
　ＲＡＮモビリティ情報ＡＣＫ信号を前記移動先基地局コントローラに送信することと
　をさらに備える、請求項９に記載の方法。
【請求項１４】
　発展型ノードＢ（ｅＮＢ）で用いる方法であって、
　移動元ロングタームエボリューション（ＬＴＥ）セルから移動先ＧＳＭ進化型無線アク
セスネットワーク（ＧＥＲＡＮ）セルへの無線送受信ユニット（ＷＴＲＵ）のハンドオー
バについての判定を行うことと、
　ハンドオーバ要求メッセージを移動元モビリティ管理エンティティ（ＭＭＥ）に通信す
ることであって、前記ハンドオーバ要求メッセージは、ハンドオーバ移動元識別子および
前記移動先ＧＥＲＡＮセルの識別子を含む、ことと、
　ハンドオーバ命令メッセージを前記移動元ＭＭＥから受信することであって、前記ハン
ドオーバ命令メッセージは、前記移動先ＧＥＲＡＮセルに関連する無線態様パラメータを
含む、ことと、
　前記ハンドオーバ命令メッセージを前記ＷＴＲＵに通信することと
　を備える方法。
【請求項１５】
　リソース解放メッセージを前記移動元ＭＭＥから受信することと、
　前記リソース解放メッセージに応答して、前記ＷＴＲＵに割り当てられた無線リソース
を解放することと
　をさらに備える、請求項１４に記載の方法。
【請求項１６】
　測定命令メッセージを前記ＷＴＲＵに通信することであって、前記測定命令メッセージ
は、前記移動先ＧＥＲＡＮセルに関連する情報を含む、ことと、
　測定報告メッセージを前記ＷＴＲＵから受信することであって、前記測定報告メッセー
ジは、前記移動先ＧＥＲＡＮセルに関連する測定情報を含む、ことと、
　ハンドオーバについての判定を前記行うことは、前記測定報告メッセージに基づく、
　請求項１４に記載の方法。
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