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. Vynélez se tyk4 zafizeni k osekdvani a znadeni
dili z plastickjch hmot, zejména ochrannych
pracovnich rukavic zhotovenych méd&enim, které j
tvofeno nékolika operaénimi stanicemi. ‘
Po sejmuti polotovaru rukavice a namaceci
tvirnice je nutno k dosaZeni kone¢ného vzhledu

provést nékteré dokon€ovaci lpravy. Zejména je

nutno odstranit nepravidelny okraj a upravit celko-
vou délku rukavice a opatfit ji pfislu$nym oznade-
nim. Doposud se tyto operace provadé&ly postupné
na jednotlivych vystiednikovych lisech, opatie-
nych sekacim noZem nebo znaékovacim raznikem.
Obsluha pfitom musela pfechizet mezi t&mito
stroji a ruéné rukavici vklddat do pracovniho
tstroji a vymezovat jeji polohu. Z toho plynuly
nevyhody stdvajiciho feSeni, které se projevovaly
zejména riznou délkou rukavic stejné velikosti
a nerovnomérnosti oseknutych okraji. Dal§i nedo-
statky projevujici se nizkou produktivitou price,
nadmérnou naméhavosti zpisobenou pfechidzenim
a v neposledni fad€ i nebezpecénost prace vyplyvaly
ze zastaralého technologicko-organiza¢niho uspo-
fadani.

K odstranéni téchto nedostatkfi bylo vyfeseno
zafizeni podle vynilezu, jehoZ podstata spodiva
v tom, Ze pod sekacim noZem sekaciho tstroji a pod
znaékovacim raznikem znaciciho tstroji je uprave-
na dopravni plocha kruhového dopravniku na niZ
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jsou v mezioperac¢nich vzdilenostech uspofddany
nosice dilt z plastickych hmot. H¥idel kruhového
dopravniku je na volném konci opatiena rohatko-
vym kolem se zdpadkou, které je pies pastorek
v zabéru s ozubenym hiebenem pfipevnénym na
pistnici tlakového vilce. Nosiée jsou na dopravni
plose kruhového dopravniku posuvné stavitelné
v radidlnim sméru. Znadici a sekaci tstroji jsou
uloZena posuvné stavitelné na konzol4dch ve sméru
kolmém na smér pohybu kruhového dopravniku
a jejich pracovni stoly jsou upevnény na vertikalné
orientovanych stavécich §roubech.

Pokrok dosaZeny vyndlezem se projevuje jak ve
zvySeni kvality, tak i produktivity prace. Posuvny
nosi¢ zaji$tuje shodnou polohu rukavic viidi opra-
covacimu néstroji, takZe je zarudena jejich jednot-
ni délka v jedné velikostni skupin€. Zménou
polohy sekaciho i znadiciho tstroji viidi nosiéi je
umoznéno dosdhnout optimalni umisténi Fezné
roviny a mista pro oznadeni a sou¢asné se vylouéi
soustavné pisobeni nastrojit na jedno misto sekaci
podlozky. Svisle posuvnym pracovnim stolem je
zabezpedena spravna soudinnost sekactho a znadi-
ciho tstroji s kruhov§ym dopravnikem. Zafizeni
podle vynalezu pfinasi zvy$eni produktivity prace,
tim se sniZuji ndroky na potfebu pracovnich sil
a soufasné se zlep$i pracovni podminky a bezped-
nost prace.
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Dile je popsdn pfiklad provedeni vynilezu
a zobrazen na vykresech, kde obr. 1 znaéi bokorys
zafizeni s odkrytou hnaci jednotkou a obr. 2 pido-
rys zafizeni.

Zatizeni k osek4vani a znadeni dilt z plastickych
hmot sestava ze sk¥itiového ramu 1 (obr. 1) vnémz
je umisténa hnaci jednotka 2 tvofend hydraulic-
kym agregitem produkujicim tlakovou kapalinu
uréenou k pohonu kruhového dopravniku 3, seka-
ciho tustroji 8 a znagiciho ustroji 9. Kruhovy
dopravnik 3 je upevnén nad horni plochou skfifio-
vého ramu 1 na hiideli 21, na jejiZ volny konec je
napojeno krokové. pohanéci tstroji 13 (obr. 2),
sestdvajici z rohatkového kola 14 se zdpadkou 15,
pastorku 18 a ozubeného hfebene 17, jeni je
pfipevnén na pistnici tlakového vilce 16. Délka
chodu pistu tlakového vilce 16 je sefizena tak, Ze
pfi jednom jeho zdvihu se h¥idel 21 a tim i kruhovy
dopravnik 3 pooto&i o 90°. Chod tlakového vilce
16 je fizen nezndzornénymi rozvadéli tlakové

kapaliny, které pfijimaji impulsy od koncovych:

spinatt 20a, 20b, ovladanych palcem 19 upevné-
nym na ozubeném hiebenu 17. Na dopravni plose
10 kruhového dopravniku 3 jsou v rozte€ich 90°
upevnény sekaci podlozky 12 a nosi¢e 11 polotova-
rd ochrannych pracovnich rukavic, které jsou
upraveny posuvné stavitelné smérem ke stfedu
kruhového dopravniku 3. Ve stfedu nosi¢e 11 je
vytvofeno aretani vyhloubeni 33, proti némuz je
upraven ndraznik 32 blokovaciho tlakového vilce
31. Po obvodé kruhového dopravniku 3 jsou
usporddany &ty¥i operadni stanice, a to zaklddéni
4 polotovari rukavic do nosi¢t 11, osekdvani
5 okrajli, znadeni 6 a odvadéni 7. Osekdvaci tstroji
8 a znadici tstroji 9 jsou uloZena posuvné smérem
ke stfedu kruhového dopravniku 3 na konzolich
34 skiifiového rdmu 1. Jejich mechanismus je
tvofen pracovnim tlakovym vélcem 24, jehoZ
- pistnice 25 je ukotvena na vahadle 26, na némz
jsou upevnény dvé& tyée 27 uloZené ve vedeni 28.
Na ty&ich 27 je v sekacim ustroji upevnén sekaci
niiZ a na zna&icim Gstroji 9 vyhiivané znackovaci
razniky. Oboji je opatfeno odpruZenymi pfidrzo-
vadi 29 rukavic. Na pistnici 25 pracovniho tlakové-
ho vilce 24 je upevn&n palec 35 k ovladdéni
koncovych spina&i 30a, 30b, které ddvaji impulsy
neznizornénym rozvad&&im tlakové kapaliny.
Pracovni stoly 22 osekévaciho ustroji 8 a znacictho

{istroji 9 jsou upraveny svisle posuvné na stav&cich
$roubech 36 a doléhaji na né opérky 23, jeZ jsou
upevnény pod nosi¢i 11 rukavic na spodni plose
kruhového dopravniku 3. Sprdvna ¢innost tlakové-
ho vélce 16 krokového pohdnéciho ustroji 13,
blokovaciho tlakového vilce 31 a pracovnich
tlakovych vilch 24 je fizena nezndzornénymi
rozvadé&di a koordinovdna &asovymi relé.

Cinnost zafizeni

Obsluhujici pracovnik v operaéni stanici zakl4-
déni 4 ulozi polotovary paru rukavic nanosi¢ 11 do
jmenovité polohy. Po uplynuti intervalu, jenz je
nastaven neznazornénym Zasovym relé se otevie
prislu$ny rozvad&g tlakové kapaliny a ndraznik 32
blokovaciho tlakového vilce 31 se vysune z aretac-
niho vyhloubeni 33. Nésledné se krokovym poha-
nécim tustrojim 13 po vpusténi tlakové kapaliny
pred pist tlakového vélce 16 pootoli dopravnik
3 0 90°. Nosi¢ 11 s parem rukavic se pfesune do
operalni stanice osekdvani § a ndraznik 32 bloko-
vaciho tlakového vilce 31 se zasune do aretaéniho
vyhloubeni 33, &imZ se vymezi poloha kruhového
dopravniku 3. Potom neznizornény rozvadé¢ ovla-
dany &asovym relé a koncovymi spinaci 30a, 30b
vpusti tlakovou kapalinu do pracovniho tlakového
vélce 24 osekavaciho tstroji 8 pfitemz se tyce 27
pohybuji smérem dolii. OdpruZeny pfidrfoval 29
dosedne na par rukavic uloZenych na nosiéi 11
a sekaci niz oddéli jejich okraj. Pfi pohybu
pfidriovade 29 sm&rem nahoru se soucasné vysou-
va ndraznik 32 z aretaéniho vyhloubeni 33 a kruho-
vy dopravnik 3 se opét poota¢i krokovym pohdné-
cim tstrojim o 90°. V operadni stanici znaceni 6 se
analogicky jako pfedtim sekacim ustrojim 8 znadi-
cim dstrojim 9 oznad&i par rukavic vyhfivanymi
znadicimi matricemi a kruhovy dopravnik 3 se
pootiéi o dalgich 90° do operaéni stanice odvadéni
7. Zde obsluhujici pracovnik vyjimé z nosi¢e 11
oseknuty a oznaleny pdr rukavic a odvadi jej
k baleni. Je zfejmé, Ze pracovnik soutasné uklddd
dal§i pary polotovarti rukavic na nosice 11 a cely
proces probihd nepfetrzité.

PHi zméné velikosti rukavic pracovnik upravi
polohu nosi&h 11 viiti osekdvacimu iistroji 8 azna-
dicimu tstroji 9, aby byla zabezpedena spravni
délka rukavic.

PREDMET VYNALEZU

1) Zafizeni k osekdvani a znaceni dilii z plastic-
kych hmot, zejména ochrannych pracovnich ruka-
vic zhotovenych ma&enim, které je tvofeno operaé-
nimi stanicemi, v nichZ je uspofadano sekaci dstroji
a znadici stroji, vyznadené tim, Ze pod sekacim
noZem sekaciho ustroji (8) a pod znackovacim
raznikem znadiciho istroji (9) je upravena doprav-
ni plocha (10) kruhového dopravniku (3) na niZ
~ jsou v meziopera¢nich vzdélenostech uspofadany
noside (11) dili z plastickych hmot, pfi¢emz hfidel

(21) kruhového dopravniku (3) je na volném konci
opatfen rohatkovym kolem (14) se zdépadkou (15),
které je pres pastorek (18) v zdb&ru s ozubenym
h¥ebenem (17), pfipevnénym na pistnici tlakového
vélce (16). ‘

2) Zatizeni podle bodu 1, vyznatené tim, Ze
nosice (11) jsou na dopravni ploSe (10) kruhového
dopravniku (3) posuvné stavitelné v radidlnim
sméru.

3) Zafizeni podle bodu 1, vyznatené tim, Ze
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sekaci ustroji (8) i znadici dstroji (9) jsou na 4) Zatizeni podle bodu 1, vyznadené tim, %e
konzoldch (34) skfifiového rému (1) uloZena po- sekaci dstroji (8) a znadici dstroji (9) maji pracovni
suvné stavitelné ve sméru kolmém na smér pohybu stoly (22) upevnéné na vertikilnich stavécich

kruhového dopravniku (3). Sroubech (36).

2 vykresy
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