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DESCRIPCION
Accionamiento de muebles

La presente invencion se refiere a un accionamiento de muebles para mover una parte del mueble, montada de manera
movil, con respecto a un cuerpo de mueble, en particular una trampilla de mueble, que comprende:

- al menos un soporte, para la fijacién al cuerpo del mueble,

- al menos un brazo actuador, que estd montado de manera pivotante, con respecto al soporte, alrededor de un eje
de rotacion, entre una posicién cerrada y una posicién maxima abierta,

- al menos un dispositivo de ajuste, mediante el cual se puede ajustar la posicion, de la posicién maxima abierta del al
menos un brazo actuador.

Lainvencion se refiere ademas a un mueble con un cuerpo de mueble, una parte de mueble montada de manera mévil
con respecto al cuerpo de mueble, en particular una trampilla de mueble, y con un accionamiento de muebles del tipo
a describir, para mover la parte del mueble montada de manera movil.

Con el dispositivo de ajuste del accionamiento de muebles mencionado anteriormente, se puede ajustar la posicion
maxima abierta del brazo actuador y, con ello, la posicién maxima abierta de la parte del mueble unida con el brazo
actuador. Limitando la posicion maxima abierta del brazo actuador, se pueden evitar colisiones de la parte mévil del
mueble con armarios laterales adyacentes o con un techo.

En el documento WO 2017/219055 A1 se describe un herraje de muebles para mover una trampilla de mueble montada
de manera movil, estando previsto un dispositivo de ajuste para limitar un angulo de abertura maximo de un brazo
actuador a unir con la trampilla de mueble. El brazo actuador esta montado de manera pivotante a través de varias
palancas con respecto a un soporte, a fijar al cuerpo del mueble. El dispositivo de ajuste para limitar el &ngulo de
apertura maximo del brazo actuador comprende un elemento de accionamiento, que estd montado de manera giratoria
en una primera palanca, y que estd soportado en una segunda palanca. La desventaja de esto es que deben estar
previstas dos palancas que se puedan mover entre si. Por ello es deseable que el dispositivo de ajuste se pueda
utilizar también para accionamientos de muebles con un solo brazo actuador. El documento EP 2 607 590 A2 describe
un accionamiento de muebles segun el preambulo de la reivindicacion 1.

El objetivo de la presente invencién es proporcionar un accionamiento de muebles del tipo mencionado al principio
evitando, al mismo tiempo, las desventajas comentadas anteriormente.

Esto se resuelve de acuerdo con la invencién mediante las caracteristicas de la reivindicaciéon 1. Otras formas de
realizacion ventajosas de la invencién se definen en las reivindicaciones dependientes.

De acuerdo con la invencion esta previsto que el al menos un dispositivo de ajuste, presente al menos una parte
pivotante, que se pueda mover en al menos dos posiciones pivotantes con respecto a, al menos un brazo actuador,
por lo que la al menos una parte pivotante distancia el, al menos un brazo actuador en al menos dos posiciones
pivotantes a diferentes distancias de al menos un tope dispuesto en un soporte, cuando el al menos un brazo actuador
esta dispuesto en la posicion maxima abierta.

En otras palabras, una distancia diferente del al menos un brazo actuador, con respecto a un tope dispuesto en el
soporte, se consigue con la ayuda de una parte pivotante, que se pueda mover a al menos dos posiciones pivotantes
diferentes. De este modo no es absolutamente necesario un brazo actuador adicional, para soportar el, al menos un
brazo actuador, con lo que se puede reducir el nimero y el consumo de material de los componentes del accionamiento
de muebles.

De acuerdo con la invencién esta previsto, que la al menos una parte pivotante esté montada de manera pivotante en
al menos un brazo actuador. De este modo no son necesarios elementos de montaje adicionales para montar la parte
pivotante. Ademas, la parte pivotante se puede mover con el brazo actuador, y permite un ajuste intuitivo de la posicién
maxima abierta del brazo actuador.

Se explican mas detalles y ventajas de la presente invencién, utilizando el ejemplo de realizacién mostrado en las
figuras.

Las Figs. 1a-1c muestran un accionamiento de muebles fijado a un cuerpo de mueble con diferentes
posiciones maximas abiertas del al menos un brazo actuador,

las Figs. 2a, 2b muestran el accionamiento de muebles en una vista lateral, asi como en una representacion
detallada ampliada,

las Figs. 3a, 3b muestran el accionamiento de muebles en una vista en perspectiva, asi como en una vista
detallada ampliada,
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las Figs. 4a-4¢ muestran el dispositivo de ajuste para ajustar la posicién maxima abierta del brazo actuador,
estando el brazo actuador en diferentes posiciones maximas abiertas,

las Figs. 5a-5d muestran el brazo actuador en dos posiciones maximas abiertas diferentes, asi como en
vistas detalladas ampliadas,

las Figs. 6a, 6b muestran un accionamiento de muebles segln una forma de realizacion ligeramente
modificada en dos posiciones diferentes de la parte pivotante.

las Figs. 1a-1¢ muestran un mueble 1 con un cuerpo de mueble 2, estando fijado un accionamiento de
muebles 4 para mover una parte de mueble 3 montada de manera moévil, en una pared lateral
2a del cuerpo de mueble 2.

En el ejemplo de realizacion mostrado, la parte mévil de mueble 3 presenta dos trampillas de mueble 3a, 3b, por lo
que una primera trampilla de mueble 3a esta unida de manera pivotante con el cuerpo de mueble 2, a través de al
menos dos bisagras 7a alrededor de un eje de rotacion, que discurre horizontalmente, y la segunda trampilla de mueble
3b esta unida de manera pivotante con la primera trampilla de mueble 3a a través de al menos dos bisagras 7b
alrededor de un eje de rotacion, que discurre horizontalmente.

El accionamiento de muebles 4 presenta un soporte 5 a fijar en el cuerpo de mueble 2, preferentemente en la pared
lateral 2a del cuerpo de mueble 2, y al menos un brazo actuador 6, que puede pivotar con respecto al soporte 5, y que
esta unido con la parte movil del mueble 3, preferentemente con la segunda trampilla del mueble 3b.

Se puede observar que los muebles 1 en las Figs. 1a-1¢ asumen diferentes alturas en relacién con un techo 8. En la
Fig. 1a, el mueble 1 se encuentra en una posicion mas baja, en la Fig. 1b en una posicién media y en la Fig. 1¢c en
una posicion mas alta con respecto al techo 8. En la Fig. 1a, el brazo actuador 5 asume un angulo de pivote mas
grande, en la Fig. 1b un angulo de pivote medio y en la Fig. 1c un angulo de pivote mas pequefio con respecto al
soporte 5.

Para evitar una colisién de la parte mévil del mueble 3 con el techo 8, el accionamiento de muebles 4 presenta un
dispositivo de ajuste 9 (Fig. 3b), aln por describir, mediante el cual se puede limitar de manera ajustable una posicién
maxima abierta del brazo actuador 6. De este modo, la posicién maxima abierta del brazo actuador 6 se puede adaptar
a las situaciones de instalacién mostradas en las Figs. 1a-1c.

La Fig. 2a muestra el accionamiento de muebles 4 en una vista lateral, presentando el accionamiento de muebles 4
un soporte 5 a fijar al cuerpo del mueble 2 y al menos un brazo actuador 6, que esta montado de manera pivotante en
el soporte 5 alrededor de un eje de rotacién 6a.

En el ejemplo de realizacion mostrado, en el brazo actuador 6 esta dispuesta de manera liberable una extension de
brazo actuador 11, presentando la extensién del brazo actuador 11 dos partes de brazo actuador 11a, 11b que se
pueden desplazar entre si. Preferentemente estd previsto que las partes del brazo actuador 11a, 11b sean
desplazables telescépicamente entre si, pudiéndose unir la primera parte del brazo actuador 11a de manera liberable
con el brazo actuador 6. La segunda parte del brazo actuador 11b presenta un dispositivo de fijacién 12, que se puede
unir de manera liberable con una parte de herraje a fijar a la parte mévil del mueble 3, preferentemente bloqueable y
desbloqueable sin herramientas.

Para aplicar fuerza al brazo actuador 6 esta previsto un dispositivo de muelle 10 que puede presentar, por ejemplo, al
menos un muelle helicoidal, preferentemente al menos un muelle de compresion. Alternativamente, el dispositivo de
muelle 10 también puede presentar otros acumuladores de energia, como por ejemplo un acumulador de fluido en
forma de un muelle de presion de gas.

El accionamiento de muebles 4 presenta un mecanismo de transmisién 13, para transmitir una fuerza del dispositivo
de muelle 10 a, al menos un brazo actuador 6, estando previsto preferentemente que el mecanismo de transmision 13
presente una leva de control 13a y un rodillo de presién 13b cargado por el dispositivo de muelle 10, por lo que el
rodillo de presién 13b se puede desplazar a lo largo de la leva de control 13a durante un movimiento del al menos un
brazo actuador 6.

Segun un ejemplo de realizacion preferente, la leva de control 13a puede estar dispuesta o disefiada en el brazo
actuador 6. Por supuesto, también es posible disponer la leva de control 13a en otro lugar del mecanismo de
transmision 13.

La fuerza del dispositivo de muelle 10 sobre al menos un brazo actuador 6 se puede ajustar mediante un dispositivo
de ajuste de fuerza 14, por lo que preferentemente el dispositivo de ajuste de fuerza 14

- presenta al menos una rueda de ajuste 14a montada de manera giratoria, por lo que una fuerza del dispositivo de
muelle 10 que actia sobre al menos un brazo actuador 6, se puede ajustar en el brazo actuador 6 girando la rueda de
ajuste 14a, y/o
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- presenta al menos un husillo roscado 16, a lo largo del cual se puede mover un punto de aplicacién 15 del dispositivo
de muelle 10 cuando se acciona el dispositivo de ajuste de fuerza 14, y/o

- que el soporte 5 presenta una cara frontal 17 (Fig. 3b) con al menos una abertura 17a, a través de la cual sobresale
al menos un brazo actuador 6 en una posicion abierta, por lo que se puede accionar una rueda de ajuste 14a del
dispositivo de ajuste de fuerza 14 desde una direccién (X, Fig. 3b) transversalmente a la cara frontal 17 a través de la
abertura 17a.

La Fig. 2b muestra la zona rodeada por un circulo en la Fig. 2a en una vista ampliada. El mecanismo de transmision
13 presenta una palanca intermedia 19, que esta montada de manera pivotante en el soporte 5 alrededor de un eje
de rotacién 19a. El husillo roscado 16 esta montado en la palanca intermedia 19. Girando la rueda de ajuste 14a del
dispositivo de ajuste de fuerza 14 con una herramienta se puede girar el husillo roscado 16, con o que el punto de
aplicacién 15 del dispositivo de muelle 10 se mueve a lo largo del husillo roscado 16. De este modo se puede aumentar
y reducir la distancia relativa entre el punto de aplicacion 15 y el eje de rotacién 19a de la palanca intermedia 19 vy,
con ello, el par de torsién del dispositivo de muelle 10 que actla sobre el brazo actuador 6.

El accionamiento de muebles 4 comprende ademas al menos un dispositivo amortiguador 18 para amortiguar un
movimiento del al menos un brazo actuador 6, por lo que preferentemente el dispositivo amortiguador 18

- esta disefiado como amortiguador de fluidos, y/o
- presenta al menos una unidad de pistén-cilindro, y/o
- puede ser aplicado durante un movimiento de cierre por al menos un brazo actuador 6, y/o

- puede ser aplicado desde el mismo lado tanto durante un movimiento de apertura como también durante un
movimiento de cierre por el al menos un brazo actuador 6.

La Fig. 3a muestra el accionamiento de muebles 4 en una vista en perspectiva, por lo que se puede transmitir una
fuerza del dispositivo de muelle 10 a, al menos un brazo actuador 6 mediante el mecanismo de transmision 13. El
dispositivo de ajuste de fuerza 14 puede comprender, por ejemplo, una rueda de ajuste giratoria 14a, siendo ajustable
el punto de aplicacién 15 del dispositivo de muelle 10 a lo largo del husillo roscado 16 girando la rueda de ajuste 14a
y, por lo tanto, el par de torsién actuante sobre el brazo de ajuste 6.

El accionamiento de muebles 4 también puede presentar un dispositivo de seguridad de montaje 20 para el brazo
actuador vacio 6, es decir, en el que aun no se ha montado ninguna parte mévil de mueble 3, para limitar una velocidad
de apertura del brazo actuador vacio 6, por lo que el dispositivo de seguridad de montaje 20 evita que el brazo actuador
vacio 6 se abra o se desvie involuntariamente, mediante una fuerza del dispositivo de muelle 10. Preferentemente
esta previsto que el dispositivo de seguridad de montaje 20 comprenda al menos un embrague centrifugo 20a.

La Fig. 3b muestra la zona rodeada por un circulo en la Fig. 3a en una vista ampliada, desde la cual se puede ver con
mas detalle el dispositivo de ajuste 9 para ajustar la posicion maxima abierta de al menos un brazo de ajuste 6.

El dispositivo de ajuste 9 presenta al menos una parte pivotante 21, que es mévil en al menos dos posiciones
pivotantes con respecto a, al menos un brazo actuador 6, por lo que la al menos una parte pivotante 21 distancia el al
menos un brazo actuador 6 en al menos dos posiciones pivotantes a diferentes distancias de al menos un tope 22
dispuesto en el soporte 5, cuando el al menos un brazo actuador 6 esta dispuesto en la posicion maxima abierta.

De acuerdo con la invencién esta previsto, que la al menos una parte pivotante (21) esté montada de manera pivotante
en al menos un brazo actuador (6).

Preferentemente esta previsto que la al menos una parte pivotante 21

- puede pivotar alrededor de un eje de rotacion 21a dispuesto paralelo al, al menos un eje de rotacién 6a del al menos
un brazo actuador 6, y/o

- presenta al menos dos 0 mas canales 26a, 26b, 26¢, 26d, 26e para alojar parcialmente el tope 22, y/o
- presenta al menos un dentado 21b, preferentemente disefiado como dentado no circular.

Los diferentes canales 26a, 26b, 26¢, 26d, 26e de la parte pivotante 21 estan disefiados, por lo tanto, para alojar
parcialmente el tope 22, y sirven para limitar la posicién abierta maxima del brazo actuador 6 en posiciones
predeterminadas.

El dispositivo de ajuste 9 comprende ademas una parte de accionamiento 24, que esta unida de manera acoplada al
movimiento con la al menos una parte pivotante 21, por lo que preferentemente la al menos una parte de accionamiento
24

- esta montada de manera pivotante en al menos un brazo actuador 6, y/o
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- esta unido entre si de manera acoplada al movimiento al menos con una parte pivotante 21, a través de al menos un
dentado 24a, 21b y/o

- sea inmediata y directamente accesible para el accionamiento manual, y/o

- presente al menos un contorno de accionamiento 24b dispuesto circunferencialmente, estando previsto de manera
particularmente preferente que el contorno de accionamiento 24b sea accesible para el accionamiento manual, al
menos parcialmente, mediante una abertura 25 dispuesta o disefiada en el brazo actuador 6, y/o

- presenta al menos una escala 29, preferentemente estampada, (Figs. 5b, 5d) para leer la posicion de la posicién
maxima abierta, del al menos un brazo actuador 6, y/o

- presenta al menos un elemento de bloqueo 24d, preferentemente disefiado de manera elastica, o como lengiieta
elastica, a través del cual la parte de accionamiento 24 se puede bloquear de manera liberable en al menos dos
posiciones diferentes, y/o

- presenta al menos un dentado 24a, preferentemente disefiado como dentado no circular.

Debido al tamafio y la geometria de los dentados 24a, 21b que interactian, se puede modificar la relacién de
transmision de un movimiento relativo entre la parte de accionamiento 24 y la parte pivotante 21, por ejemplo, de tal
manera que la parte pivotante 21 se pueda pivotar alrededor del eje de rotacion 21a mediante una parte de
accionamiento 24 relativamente pequeia y sin gran esfuerzo manual.

El soporte 5 presenta una cara frontal 17 con al menos una abertura 17a, a través de la cual sobresale al menos un
brazo actuador 6 en una posicién abierta, siendo accionable la parte de accionamiento 24 desde una direccion (X)
transversalmente a la cara frontal 17 a través de la abertura 17a.

Preferentemente esta previsto que el al menos un tope 22
- esté dispuesto de manera estacionaria en al menos un soporte 5, y/o
- esté disefiado como un pasador esencialmente cilindrico, y/o

- presenta un eje longitudinal, que discurre paralelo al, al menos, un eje de rotacién 6a del al menos un brazo actuador
6, y/o

- esta disefiado como elemento estabilizador para estabilizar dos paredes de carcasa 5a paralelas entre si, del soporte
5.

El brazo actuador 6 o la extensién del brazo actuador 6b presenta al menos dos escotaduras 23 separadas entre si,
para alojar parcialmente elementos de bloqueo dispuestos (y no mostrados aqui) en la extensién del brazo actuador
11 (Fig. 2a).

Para montar la extensién del brazo actuador 11 en el brazo actuador 6, se pueden prever los siguientes pasos, por
ejemplo:

- la extension del brazo actuador 11 esta suspendida en una primera escotadura 23 a través de un primer elemento
de bloqueo,

- la extension del brazo actuador 11 en un estado suspendido pivota alrededor de un eje, estando previsto de manera
particularmente preferente que el eje discurra esencialmente horizontal en un estado montado del accionamiento de
muebles 4 en el cuerpo de mueble 2,

- la extension del brazo actuador 11 se bloquea de manera liberable con el brazo actuador 6 mediante una fuerza de un
segundo elemento de bloqueo, aplicada por un acumulador de energia, engranando el segundo elemento de bloqueo en
una segunda escotadura 23, entre la extension del brazo actuador 11 y el brazo actuador 6 en un estado unido.

Las Fig. 4a-4¢c muestran el dispositivo de ajuste 9 para ajustar la posicién maxima abierta del brazo actuador 6, por lo
que el brazo actuador 6 se encuentra en diferentes posiciones maximas abiertas.

En la Fig. 4a, el tope estacionario 22 se encuentra en el canal 26e de la parte pivotante 21, por lo que el brazo actuador
6 esta posicionado con un angulo de pivote maximo mas grande con respecto al soporte 5. Se puede observar que el
brazo actuador 6 o la extension del brazo actuador 6b presenta un elemento de tope 27, por lo que el dispositivo de
amortiguacion 18, preferentemente una unidad de piston-cilindro, puede ser aplicado durante el movimiento de
abertura del brazo actuador 6 por el elemento de tope 27. De este modo se puede frenar el (ltimo movimiento de
abertura del brazo actuador 6, hasta su completa apertura.

La Fig. 4b muestra un ajuste medio del angulo de pivote maximo del brazo actuador 6, estando alojado el tope 22 en
el canal 26d de la parte pivotante 21.
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Finalmente, la Fig. 4c muestra el ajuste mas pequefio del angulo de pivote del brazo actuador 6, estando alojado €l
tope estacionario 22 en el canal 26a de la parte pivotante 21.

La Fig. 5a muestra el brazo accionador 6 en una posicién maxima abierta mas pequefia. El brazo actuador 6 esta
montado de manera giratoria alrededor del eje de rotacion 6a y presenta una leva de control 13a excéntrica con
respecto al eje de rotacion 6a y sobre la que se puede desenrollar el rodillo de presién 19 (Fig. 3a) cargado por el
dispositivo de muelle 10.

El brazo actuador 6 esta unido o se puede unir de manera liberable con una extensién del brazo actuador 6b, por lo
que la extensién del brazo actuador 6b se puede bloquear de manera liberable a través de las escotaduras 23 con la
extensién del brazo actuador 11 (Fig. 2a).

En el brazo actuador 6 estan formados dos o mas orificios 28, en los que se puede bloquear de manera liberable el
elemento de bloqueo 24d (Fig. 3b) de la parte de accionamiento 24. De este modo, el brazo actuador 6 se puede
posicionar en al menos dos posiciones maximas abiertas, diferentes predeterminadas por los orificios 28. En el ejemplo
de realizacion mostrado estan presentes cinco orificios 28, a través de los cuales se pueden ajustar cinco posiciones
maximas abiertas diferentes del brazo actuador 6. Por supuesto, el nimero de orificios 28 puede variar.

La Fig. 5b muestra la zona rodeada por un circulo en la Fig. 5a en una vista ampliada. Se puede observar la abertura
25 dispuesta en el brazo actuador 6, a través de la cual sobresale parcialmente el contorno de accionamiento 24b de
la parte de accionamiento 24. El ajuste de la posicion maxima abierta del brazo actuador 6 se puede leer mediante al
menos una escala 29, preferentemente estampada.

La Fig. 5¢c muestra el brazo actuador 6 en otra posicibn maxima abierta. La Fig. 5d muestra la zona rodeada por un
circulo en la Fig. 5¢ en una vista ampliada.

Por lo tanto, el brazo actuador 6 se puede posicionar en dos 0 mas posiciones maximas abiertas mediante el dispositivo
de ajuste 9. Para modificar la posicién maxima abierta, el brazo actuador 6 se mueve ligeramente en la direccién de
cierre a partir de una posicién maxima abierta, después de lo cual la parte del accionamiento 24 se gira manualmente
alrededor del eje de rotacién 24c, preferentemente a una de las posiciones de conmutacion predeterminadas 1-5. A
continuacion se mueve de nuevo el brazo actuador 6 en la direccion de apertura, por lo que el tope 22 se puede
engranar con uno de los canales 26a, 26b, 26c¢, 26d, 26e de la parte de accionamiento 24.

Las Fig. 6a y 6b muestran un accionamiento de muebles 4 segun una forma de realizacién ligeramente modificada en
dos posiciones diferentes de la parte pivotante 21.

El brazo actuador 6 esta montado en el soporte 5 de manera que pueda pivotar alrededor del eje de rotacién 6a,
estando limitada la posicién maxima abierta del brazo actuador 6, mediante el dispositivo de ajuste 9. El dispositivo de
ajuste 9 comprende la parte de accionamiento 24 que puede girar alrededor del eje de rotacion 24c, por lo que el
dentado 24a de la parte de accionamiento 24 se puede engranar con el dentado 21b de la parte pivotante 21. La parte
pivotante 21 se puede girar alrededor del eje de rotacién 21a manualmente o girando la parte de accionamiento 24
usando una herramienta, para ajustar la posicién maxima abierta del brazo accionador 6.

En el ejemplo de realizacién anterior, la posicion de rotacion de la parte pivotante 21 se fijaba mediante al menos un
elemento de bloqueo 24d (Fig. 3b), que opcionalmente se puede alojar en un orificio 28 (Fig. 5a). Sin embargo, la
parte pivotante 21 tiene tendencia a pivotar involuntariamente alrededor del eje de rotacién 21a, particularmente
cuando el brazo actuador 6 se mueve hacia la posicién abierta, a alta velocidad.

Como alternativa o como complemento al, al menos un elemento de bloqueo 24d, segln un ejemplo de realizacion de
las Fig. 6a, 6b puede estar previsto, que la al menos una parte pivotante 21 presente al menos dos contornos de apoyo
arqueados 30a, 30b, 30c, 30d, 30e, que se pueden apoyar en al menos un tope 22.

Los al menos dos contornos de apoyo 30a, 30b, 30c, 30d, 30e corresponden cada uno a un arco circular de un circulo
imaginario 32a, 32b alrededor del eje de rotacién 21a de la parte pivotante 21, por lo que cada uno de los dos circulos
imaginarios 32a, 32b presenta un radio diferente. Los diferentes radios de los dos circulos 32a, 32b se pueden observar
claramente mediante una comparacion directa de la Fig. 6a con la Fig. 6b.

En otras palabras, la superficie de contacto entre el tope 22, preferentemente cilindrico, y una superficie de apoyo 30a,
30b, 30c, 30d, 30e de la parte pivotante 21 se encuentra en una linea de unién imaginaria 31, que une entre si el gje
central del tope 22 y el gje de rotacién 21a de la parte pivotante 21.

De este modo se evitan las fuerzas tangenciales que aparecen en los contornos de apoyo 30a, 30b, 30c, 30d, 30e y, por
lo tanto, no se ejerce ningun par de torsion sobre la parte pivotante 21. La parte pivotante 21 se sujeta, por lo tanto, de
manera estable en posiciones de rotacion predeterminadas en una de las superficies de apoyo 30a, 30b, 30c, 30d, 30e.

En el ejemplo de realizacion mostrado, la parte pivotante 21 presenta cinco contornos de apoyo diferentes 30a, 30b,
30c, 30d, 30e, mediante los cuales se puede fijar el brazo actuador 6 en cinco posiciones maximas abiertas diferentes.
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REIVINDICACIONES

1. Un accionamiento de muebles (4) para mover una parte del mueble (3), en particular una trampilla de mueble (3a,
3b), montada de manera mévil con respecto a un cuerpo de mueble (2), que comprende:

- al menos un soporte (5), para la fijacién al cuerpo del mueble (2),

- al menos un brazo actuador (6), montado de manera pivotante con respecto al soporte (5) alrededor de un eje de
rotacion (6a) entre una posicion cerrada y una posicion maxima abierta,

- al menos un dispositivo de ajuste (9), mediante el cual se pueda ajustar una posicién de la posicion maxima abierta
del al menos un brazo actuador (6),

- en el que el al menos un dispositivo de ajuste (9) presente al menos una parte pivotante (21), que es movil en al
menos dos posiciones pivotantes con respecto a al menos un brazo actuador (6), por lo que la al menos una parte
pivotante (21) distancie el al menos un brazo actuador (6) en al menos dos posiciones pivotantes a diferentes
distancias de al menos un tope (22) dispuesto en el soporte (5), cuando el al menos un brazo actuador (6) esté
dispuesto en la posicion maxima abierta,

caracterizado por que al menos una parte pivotante (21) esta montada de manera pivotante en el al menos un brazo
actuador (6).

2. El accionamiento de muebles (4) segln la reivindicacion 1, caracterizado por que el al menos un dispositivo de
ajuste (9) presenta al menos una parte de accionamiento (24), que esta unida de manera acoplada al movimiento con
la al menos una parte pivotante (21), por lo que preferentemente la al menos una parte de accionamiento (24)

- esta montada de manera pivotante en al menos un brazo actuador (6), y/o

- estd unida entre si de manera acoplada al movimiento al menos con una parte pivotante (21) a través de al menos
un dentado (24a, 21b), y/o

- esta accesible de manera inmediata y directa para el accionamiento manual, y/o

- presenta al menos un contorno de accionamiento (24b) dispuesto circunferencialmente, por lo que particularmente
preferente esta previsto que el contorno de accionamiento (24b) sea al menos parcialmente accesible para el
accionamiento manual a través de una abertura (25) dispuesta o disefiada en el brazo actuador (6), y/o

- presenta al menos una escala (29), preferentemente estampada, para leer la posicion de la posicién maxima abierta
del al menos un brazo actuador (6}, y/o

- presenta al menos un elemento de bloqueo (24d), preferentemente elastico o disefiado como lenglieta elastica, a
través del cual se puede bloquear la parte de accionamiento (24} en al menos dos posiciones diferentes, y/o

- presenta al menos un dentado (24a), preferentemente disefiado como dentado no circular.

3. El accionamiento de muebles (4) segun la reivindicacién 2, caracterizado por que el soporte (5) presenta una cara
frontal (17) con al menos una abertura (17a), a través de la cual sobresale al menos un brazo actuador (6) en una
posicion abierta, por lo que la parte de accionamiento (24) se puede accionar desde una direccién (X) transversalmente
a la cara frontal (17).

4. El accionamiento de muebles (4) segun una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado por que la al menos una
parte pivotante (21)

- puede pivotar alrededor de un eje de rotacién (21a) paralelo al, al menos un eje de rotacién (6a) del, al menos un
brazo actuador (6}, y/o

- presenta al menos dos 0 mas canales (26a, 26b, 26¢, 26d, 26€) para alojar parcialmente el tope (22}, y/o
- presenta al menos un dentado (21b), preferentemente disefiado como dentado no circular.

5. El accionamiento de muebles (4) seglin una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizado por que el al menos un
tope (22)

- esta dispuesto de manera estacionaria en al menos un soporte (5), y/o
- esta disefiado como un pasador esencialmente cilindrico, y/o

- presenta un egje longitudinal, que discurre paralelo al, al menos un eje de rotacién (6a) del al menos un brazo
actuador (6), y/o
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- esta disefiado como elemento estabilizador para estabilizar dos paredes de carcasa (5a) paralelas entre si del
soporte (5).

6. El accionamiento de muebles (4) segun una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado por que el al menos un
brazo actuador (6) presenta una continuacién del brazo actuador (6b), en el que se puede disponer de manera liberable
una extension de brazo actuador (11), por lo que preferentemente la continuacion del brazo actuador (6b) presenta al
menos dos escotaduras (23) separadas entre si, para alojar parcialmente elementos de bloqueo dispuestos en la
extension del brazo actuador (11).

7. El accionamiento de muebles (4) segin una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizado por que el accionamiento
de muebles (4) presenta al menos un dispositivo de muelle (10}, para aplicar fuerza al menos a un brazo actuador (6),
por lo que preferentemente esta previsto que el dispositivo de muelle (10} presente al menos un muelle helicoidal,
particularmente preferente al menos un muelle de compresion.

8. El accionamiento de muebles (4) segun la reivindicacion 7, caracterizado por que el accionamiento de muebles
(4) presenta un dispositivo de seguridad de montaje (20) para el brazo actuador vacio (6), es decir, en el que adn no
se ha montado ninguna parte mévil del mueble (3), para limitar una velocidad de abertura del brazo actuador vacio
(6), por lo que el dispositivo de seguridad de montaje (20) evita una abertura o desviacién involuntario del brazo
actuador vacio (6) mediante una fuerza del dispositivo de muelle (10), por lo que preferentemente esta previsto que el
dispositivo de seguridad de montaje (20) comprenda al menos un embrague centrifugo (20a).

9. El accionamiento de muebles (4) segin una de las reivindicaciones 1 a 8, caracterizado por que el accionamiento
de muebles (4) presenta al menos un dispositivo de amortiguacion (18) para amortiguar un movimiento del al menos
un brazo actuador (6), por lo que preferentemente el dispositivo de amortiguacion (18)

- esta disefiado como amortiguador de fluido, y/o
- presenta al menos una unidad de pistdn-cilindro, y/o
- puede ser aplicado por el al menos un brazo actuador (6) durante un movimiento de cierre, y/o

- puede ser aplicado desde el mismo lado, tanto durante un movimiento de apertura, como durante un movimiento
de cierre, por el al menos un brazo actuador (6).

10. El accionamiento de muebles (4) seglin una de las reivindicaciones 7 a 9, caracterizado por que el accionamiento
de muebles (4) presenta un dispositivo de ajuste de fuerza (14) para ajustar una fuerza del dispositivo de muelle (10)
al menos a un brazo actuador (6), por lo que preferentemente el dispositivo de ajuste de fuerza (14)

- presenta al menos una rueda de ajuste (14a) montada de manera giratoria, en la que una fuerza del dispositivo de
muelle (10) que actla sobre al menos un brazo actuador (6) se puede ajustar sobre el brazo actuador (6) girando la
rueda de ajuste (14a), y/o

- presenta al menos un husillo roscado (16) a lo largo del cual se puede mover un punto de aplicacién (15) del
dispositivo de muelle (10) durante un accionamiento del dispositivo de ajuste de fuerza (14), y/o

- que el soporte (5) presenta una cara frontal (17) con al menos una abertura (17a), a través de la cual sobresale al
menos un brazo actuador (6) en una posicién abierta, por lo que una rueda de ajuste (14a) del dispositivo de ajuste
de fuerza (14) puede ser accionada a través de la abertura (17a) desde una direccién (X) transversalmente a la cara
frontal (17).

11. El accionamiento de muebles (4) segin una de las reivindicaciones 7 a 10, caracterizado por que el
accionamiento de muebles (4) presenta un mecanismo de transmision (13) para transmitir una fuerza del dispositivo
de muelle (10) al, al menos, un brazo actuador (6), por lo que esta previsto preferentemente que el mecanismo de
transmision (13) presente una leva de control (13a) y un rodillo de presion (13b) cargado por el dispositivo de muelle
(10), por lo que el rodillo de presién (13b) se puede desplazar a lo largo de la leva de control (13a) durante un
movimiento del al menos un brazo actuador (6).

12. El accionamiento de muebles (4) segun una de las reivindicaciones 1 a 11, caracterizado por que la, al menos
una parte pivotante (21), presenta al menos dos contornos de apoyo arqueados (30a, 30b, 30¢, 30d, 30e), que se
pueden apoyar en el al menos un tope (22), por Io que los al menos dos contornos de apoyo (30a, 30b, 30c, 30d, 30e)
corresponden cada uno a un arco circular de un circulo imaginario alrededor del eje de rotacion (21a) de la parte
pivotante (21), y por lo que cada uno de los dos circulos imaginarios presenta un radio diferente.

13. Un mueble (1) con un cuerpo de mueble (2), una parte de mueble (3), en particular una trampilla de mueble (3a,
3b), montada de manera mévil con respecto al cuerpo de mueble (2), y con un accionamiento de muebles (4) segun
una de las reivindicaciones 1 a 12, para mover la parte del mueble (3) montada de manera movil.
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