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En indretning ved en arbejdskurv (10) er indrettet til at beva-

ge sig p8 fasteorganer, som er fasigjort p3 en barerampe og/etler
p3 skinner (37) eller pd lignende fasteorganer, som er fastgjort pd l 3
undersiden af et platformdamk eller p3 et lignende nedadvendende 2
underlag. Arbejdskurven (10) bares, via et antal ledarm-formede, O 7
hydraulisk omsvingbare bamreorganer (19, 20) med tilhgrende sepa- 7 o w15 i
rat hydraulisk betjent gribeklo (22), pd de navnte skinner {37) el- ——a—— i ]85\ 0 /
ler lignende fasteorganer. Et fgleorgan eller et par af fgleorganer i G Al Olli7
hver gribekio (22) styrer operationen af de gvrige gribekiger og/ ( ‘ 202 18 ' 17 7
elier de pvrige gribekigers bareorganer, sfindes at nir den ene gri- C 172 ‘
beklo indtager 3ban eller frigjort stilling, sgrger det tilhgrende fgle- \ 14 19 N 1
organ for blokering af operationen af de gvrige gribekiger og/eller y n é
de gvrige gribekigers bareorganer. % /) L Y[ K] L 3
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Den foreliggende opfindelse angdr et arbejdsstillads med en ar-
bejdshangekurv, som er indrettet til at beveage sig pd skinner eller
pd lignende fasteorganer, som er fastgjort til en barerampe pa et
opadvendende underlag, og/eller pd faste skinner eller lignende fee-
steorganer, som er fastgjort til undersiden af et platformdak eller
pd et lignende, nedadvendende underlag.

Arbejdsstilladset er specielt teenkt anvendt til inspektionsarbej-
de, lettere vedligeholdelsesarbejde samt reparationsarbejde pd in-
stallationer (borerigge m.m.) til havs i forbindelse med olie- eller
gasfelter. Det er serlig aktuelt at bruge arbejdsstilladset pa un-
dersiden af et dak, det s8kaldte kalderdak (cellardeck). Det er
imidlertid ogsd aktuelt at anvende indretningen pa anleg i land.

Formilet med den foreliggende opfindeise er at kunne udfgre
ovennavnte arbejdsoperationer uden brug af faste stilladser og lig-
nende opbygninger, som er forholdsvis omkostningskravende i an-
skaffelse og i brug, og som i tilgift er tidskravende i forbindelse
med montage og demontage. Der er til dette form3l behov for et ar-
bejdsstillads, som pa8 forholdsvis hurtig og enkel made kan overfg-
res fra oplagringssted til brugssted, og som ved "egen hjelp" kan
komme frem til og tilbage fra forskellige aktuelle steder pd under-
siden af et dak eller lignende underlag pa forholdsvis hurtig og sik-
ker made.

Stilladset ifglge opfindelsen udmerker sig ved, at arbejdskur-
ven kan beares via et antal ledarmformede, hydraulisk omsvingbare
bareorganer med tilhgrende separat hydraulisk betjent gribeklo, pa
de navnte faste skinner eller lignende fasteorganer, og at der fin-
des et fgleorgan eller et par af fgleorganer i hver gribeklo, som sty-
rer operationen af de gvrige gribekiger og/eller de gvrige gribekigers
bareorganer, sdledes at ndr den ene gribeklo indtager &ben eller
frigjort stilling, sgrger det tilhgrende fgleorgan for blokering af o-
perationen af de gvrige gribekiger og/eller de gvrige gribeklgers
beereorganer.

Ved hjzlp af de ledarmformede, hydraulisk omsvingbare bare-
organer med tilhgrende separat hydraulisk betjent gribeklo kan man
efter gnske lade arbejdskurven bevage sig pd langs eller pé tvears
af de tilhgrende skinner eller lignende fasteorganer eller fra faeste-
organ til faesteorgan, f.eks. langs undersiden af et dak eller et tag

- eller fra en barerampe pa et opadvendende underlag til undersiden
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af dekket eller taget - pa kontrolleret made. Det vil sige, at man
ved hjelp af det navnte fgleorgan eller parret af fgleorganer kan
sgrge for at bevage bereorganerne med tilhgrende gribeklo en ad
gangen pa kontrolleret og sikker made. Dette ggr det muligt for en
operatgr i arbejdskurven at bevage bareorganet med gribeklo i for-
skellige retninger og over forskellige afstande fra skinne til skinne
eller fra faesteorgan til fasteorgan eller langs skinnen eller festeor-
ganet, medens de gvrige bareorganer med tilhgrende gribeklo fast-
holder kurven p& kontrolleret made pa sit tilhgrende gribested og
med arbejdskurven i en og samme position. Arbejdskurvens bevag-
elser kan foregd i forholdsvis langsomt tempo.

Ved arbejder, som skal udfgres under et platformdak, f.eks.
under et sikaldt '"kzlderdzk", er der oftest forholdsvis store hgj-
der mellem det navnte kalderdzk og et nedenunderliggende sikaldt
Uspiderdeck". Ofte er den vertikale afstand p3 10-12 meter. | s8dan-
ne tilfzlde kan man lade arbejdskurven i udgangsstillingen hvile pa
skinner eller lignende fasteorganer p3 en barerampe, som stgtter
sig mod den opadvendende side af spiderdakket. Derved kan man
lade kurven starte sin bevagelse opad mod den nedadvendende side
af keelderdakket fra et vist niveau (f.eks. 2 m) over spiderdaekket.
Ved hjelp af bareorganerne med tilhgrende gribekio, som kan ope-
reres en ad gangen, er det muligt under hele overfgringsoperationen
til stadighed at holde tre af de fire gribekiger i sikkert indgreb med
passende faste skinner eller faesteorganer, medens den sidste gribe-
klo skifter feestegreb. Hvis hvert bareorgan i udstrakt tilstand har
en laengde pa eksempelvis 4 m, kan arbejdskurven lIgfte sig opad,
férst 4 m over barerammen og derefter gribe fat i kalderdakkets
skinner eller faeesteorganer 4 m over kurven.

Yderligere trak ved arbejdsstativet ifgige opfindelsen vil frem-
gd af den efterfglgende beskrivelse under henvisning til de medfgl-
gende tegninger, hvori:

Figur 1 og 2 viser arbejdsstativet bestiende af en arbejdskurv
med tilhgrende baereorganer og gribeklger vist henholdsvis fra siden
og ovenfra.

Figur 3 og 4 viser en gribeklo, set fra siden i henholdsvis iuk-
ket og 38ben stilling i forbindelse med en skinne eller lignende fae-

steorgan.
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Figur 5 og 6 viser gribekloen ifglge figur 3 set henholdsvis fra
forsiden og fra bagsiden.

Figur 7-15 viser skematisk forskellige stillinger, som arbejds-
stilladset indtager under overfgring af dette fra en parkeret stilling
p3 et opadvendende underlag til en arbejdsstilling pd et nedadvend-
ende underlag.

| figur 1 og 2 er der vist et arbejdsstillads med en arbejdskurv
10 med plads til eksempelvis to mand, dvs. en tranet og autoriseret
fgrer og en operatgr til at udfgre inspektion, reparation, vedligehol-
delse m.m. Kurven 10 er udstyret med et kasseformet rgr-rammevark
11 med lukket bund 12 med beskyttelsesraekvark pd eksempelvis tre
af siderne og beskyttelsesrakvark 13 med tilhgrende l8ge 14 pa den
fjerde side. Den gverste halvdel af arbejdskurven er uden rakvaerk
og er uden tildekket tag, men har tagramme for at hindre, at per-
sonerne i kurven skal presses for hgjt opad mod undersiderne af et
dak eller tag. Ved toppen af kurven 10 er der indrettet faestegrer
15 for Igftestropper med tilhgrende Igftekroge (ikke naermere vist)
til h8ndtering af kurven med Igftekran eller lignende Igfteudstyr.

Ved hvert af kurvens fire hjgrner er der mellem fastegrerne
15 og nedenunderliggende fastekonsoller 16 lejret en svingeaksel 17
svingbar om en vertikal akse 17a. Ved svingeakselens 17 gverste
ende er der dannet "skulderled"-dannende svingelejer, idet der om
en fgrste horisontal akse 18a i en konsol 18 er svingbart lejret den
ene ende af en fgrste ledarm eller en sdkaldt "overarm" 19. Ved den
modsatte ende er den fgrste ledarm 19 via en anden horisontal albue-
led-dannende svingeakse 19a ledforbundet med en anden ledarm eller
sSkaldt “"underarm" 20. Ledarmens 20 modsatte ende er via et s&-
kaldt "h3ndled"-dannende svingeleje med en tredje horisontal svinge-
akse 20a ledforbundet med en barekonsol 21, som via en tvergdende
svingeakse 21a baerer en tilhgrende svingbart lejret gribeklo 22. Mel-
lem kurven 10 og svingeakselen 17 er der indskudt en fgrste hy-
draulisk trykcylinder 23. Videre er der mellem svingeakselens 17
nedre ende og armens 19 ene (inderste) endeparti indskudt en an-
den hydraulisk trykcylinder 24. Mellem armens 19 navnte ene (in-
derste) endeparti og armens 20 modsvarende ene (inderste) ende-
parti er der indskudt en tredje hydraulisk trykcylinder 25. Til-

svarende er der mellem den anden arms 20 andet (ydre) endeparti
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og barekonsollen 21 indskudt en fjerde hydraulisk trykcylinder 26,
medens der mellem barekonsollen 21 og gribekloen 22 er indskudt
en femte hydraulisk trykcylinder 27. P3 armens 20 navnte ene (inder-
ste) endeparti er der fastgjort en styrebgjle 28, som samvirker med
et fgleorgan 29 fastgjort til den fgrste arm 19. S& snart forbindelsen
mellem eller kontakten mellem styrebgjlen 28 og fgleorganet 29 lokalt
brydes, hindres den tredje trykcylinder 25 i yderligere udtraekning
af den tilhgrende stempelstang, séledes at der kan opnds en automa-
tisk standsning af armenes 19, 29 indbyrdes omsvingning udover en
bestemt vinkel og derved en sikring mod maksimal udretning af vin-
klen mellem armene 19, 20. Eventuelt kan fgleorganet ved en sddan
maksimal udsvingning af armene 19, 20 sgrge for afbrydelse af al
yderliger.'e bevaegelse af samtlige trykcylindre 24-27, indtil normal
arbejdstilstand er oprettet ved hjzlp af overstyring af tilhgrende
styreventiler.

I figur 3 er gribekloen 22 vist i lukket stilling og i figur 4 i
adben stilling. Gribekloen 22 omfatter en fgrste klemmedel 31, som er
svingbart lejret om en tvargdende akse 31a pd en stationar klemme-
del 32. Klemmedelens 31 yderende henholdsvis klemmedelens 32 yder-
ende er udstyret med en stgtteplade 33 henholdsvis 34 med tilhgrende
friktionsfremmende belagninger 35, 36. Stgttepladerne 33, 34 med
tilhgrende belegninger 35, 36 danner stgtteanleeg mod oversiden af
modsatrettede nedre flanger 37a og 37b pd en I[-formet skinne 37,
som hgrer til det dak eller tag, som skal inspiceres, (kun det ne-
derste parti er vist i figur 3-6), det vil sige pd& hver sin side af
skinnens kropdel 37c. En tredje klemmedel 38 er udstyret med en
stgtteplade 39 med tilhgrende friktionsfremmende belegninger 40,
som danner stgtteanleeg mod undersiden af flangerne 37a, 37b.

Klemmedelen 31 er opbygget af to indbyrdes parallelle pladede-
le 41, 42, som hver er i form af en togrenet vagtarm, og som om-
fatter en hovedgren 41a henholdsvis 42a og en hjzlpegren 41b hen-
holdsvis 42b. Klemmedelen 32 er tilsvarende opbygget af to indbyr-
des parallelle pladedele 43, 44, hvis ene ende er stift forbundet med
en fasteplade 45, som bares af en drejetap 46, som er drejbart lej-
ret om aksen 21a i bearekonsollen 21. Drejetappen 46 er udstyret
med en tandkrans 46a, som samvirker med en tandstang i trykcylin-
deren 27. Pladedelenes 43, 44 modsatte ender et stift forbundet med
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hinanden via stgttepladen 34. Yderligere er pladedelene 43, 44 stift
forbundet med hinanden ved hjalp af to akseltappe 47 og 48. Aksel-
tappens 47 svingeakse svarer til klemmedelenes 31 svingeakse 31a,
idet klemmedelen 31 er svingbart lejret pd akseltappen 47 i mellem-
rummet mellem Kklemmedelens 32 pladedele 43, 44. Klemmedelens 31
pladedele er ved yderenden af hovedgrenen 41a henholdsvis 42a stift
forbundet med hinanden via stgttepladen 33, medens pladedelene ved
yderenden af hjelpegrenen 41b henholdsvis 42b er forbundet med
hinanden ved hjalp af en akseltap 48. Klemmedelen 38 bezerer via to
grer 38a og 38b en akseltap 50. Akseltappen 50 er ved hjzlp af et
fgrste par af stgttestenger 51, 52 ledforbundet med en akseltap 53,
som spander mellem pladedelene 41, 42 i klemmedelen 31 ved hoved-
grenens 41a og 42a inderparti, medens akseltappen 50 ved hjeelp af
et andet par af stgttestenger 54, 55 er ledforbundet med akseltap-
pen 48 pd klemmedelen 32. Mellem akseltappen 48 pd klemmedelen 32
og akseltappen 49 p8 klemmedelen 31 er der indskudt en trykfjeder
57 mellem fjedervederlag 58, 59, og centralt inden for trykfjederen
er der indskudt en hydraulisk trykcylinder 60. Mellem akseltappen
50 i klemmedelen 38 og akseltappen 47 i klemmedelen 32 er der ind-
skudt en teleskopisk sammenskydelig styrepind 61.

Rbningen og lukningen af gribekloen, det vil sige omstillingen
af klemmedelene 31 og 38 fra den i figur 3 til den i figur 4 viste
stilling, og omvendt, sker ved hjelp af den hydrauliske trykcylinder
60. | den i figur 3 viste stilling sgrger trykcylinderen 60 via stgtte-
stengerne 51, 52 for at kiemmedelen 38 klemmes mod skinnens 37
underside samtidig med, at klemmedelen 31 klemmes mod flangens
37a overside. Trykcylinderen 60 har som vist i figur 4 sgrget for,
at sivel klemmedelen 38 som klemmedelen 31 svinges bort fra skin-
nen 37, medens klemmedelen 32 fremdeles hviler mod skinnens 37
flange 37b. Efter at klemmedelene 31 og 38 er frigjort fra skinnen
37, som vist i figur 4, kan klemmedelen 32 til slut hagtes af fra
skinnen 37.

Som vist i figur 3, 5 og 6 barer klemmedelene 31 og 32 hvert
sit pladestykke 62 henholdsvis 63 udstyret med hvert sit fgleorgan
64, 65, som aktiveres, ndr klemmedelene 31, 32 indtager den stilling,
som er vist i figur 3. Ved aktivering af fgleorganerne 64, 65 afgives

signal til et styrepanel (ikke narmere vist), som indikerer, at gribe-
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kioens 22 indgreb er sikret. Styrepanelet kan foruden med varslings-
lamper og andre anvisningsindretninger pd sadvanlig made vere ud-
styret med manuelt betjenbare Igftestenger eller trykknapper til sty-
reventiler m.m. | tilfelde af strgmsvigt eller bortfald af arbejdstryk-
ket p& trykcylinderen 60 vil trykfjederen 57 straks overtage og sik-
re gribekloen pa plads i den stilling, som er vist i figur 3.

Signalet, som afgives fra fgleorganerne 64, 65 er af vasentlig

betydning for at sikre, at man fdr en kontrolleret handtering af kur
ven. S& snart den ene gribeklo abnes, afgiver fgleorganerne 64, 65
et styresignal til styrepanelet, hvormed der blokeres for handtering
af de gvrige gribeklger, indtil den dbnede gribeklo p& ny har indta-
get et nyt, kontrolleret indgreb og har afgivet signal for dette via
fgleorganerne 64, 65.

| kurven 10 kan der vare indrettet lignende fgleorganer 66,
67, som overvager, at I8gen 14 i kurven er lukket, og som ved til-
svarende signalgivning sikrer, at ingen af gribekigerne kan pavir-
kes, fgr lagen er lukket. Der kan ogsd veare indrettet tilsvarende
fgleorganer (ikke narmere vist) for at affgie, at kurven til enhver
tid indtager horisontal stilling og for at blokere for videre handte-
ring af kurven, indtil den horisontale stilling er genoprettet.

I figur 7-15 er der vist forskellige bevagelser, som kan fore-
tages med kurven og dennes ledarme og tilhgrende gribekiger.

I figur 7 vises kurven 10 i inaktiv, parkeret stilling p& en sta-
tiv-dannende bererampe 70 pd et opadvendende dak 70a (spider-
dek). Barerampen 70 er udstyret med et par af nedre skinner eller
feesteorganer 71 og et par af gvre skinner eller fasteorganer 72. |
figur 7 er kurven vist hvilende mod barerampens gverste fasteorga-
ner 72, medens Kkurvens fire ledarm-formede bareorganer 75-78 er
svinget nedad og ved hjxip af tilhgrende gribeklger 22 er fastgjort
til de nedre faesteorganer 71, 72. Bareorganerne 75-78 bestdr hver
af et par af arme (overarm og underarm) svarende til armene 19, 20
med tilhgrende svingeaksel 17, barekonsol 21 til en gribeklo 22, si-
ledes som beskrevet under henvisning til figur 1 og 2.

I figur 8 vise kurven 10, efter at bareorganerne 75-78 via til-
hgrende gribeklger 22 i tur og orden og hver for sig har indtaget
et nyt greb p3d de gverste fasteorganer 73, 74 p&8 barerampen 70.
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I figur 9 vises kurven 10, efter at beareorganerne 75-78 i feel-
lesskab er rettet ud ved synkron bevagelse af tilhgrende trykcylin-
dere i bareorganerne 75-78. S8 lange alle gribekiger 22 er i fast,
kontrolleret indgreb (overvaget af fgleorganerne 64, 65) med tilhg-
rende fasteorgan eller skinne, kan samtlige bareorganer styres syn-
kront med tilsvarende bevagelsesmgnster for at bevage kurven i
vertikal eller horisontal retning, nar dette er aktuelt.

I figur 10 vises det ene bareorgan 75 Igftet opad til indgreb
med en skinne 37 p3 undersiden af et nedadvendende daek 79 (keel-
derdak). Der er vist en rakke indbyrdes parallelle skinner 37 med
et passende stort mellemrum pa eksempelvis ca. 90 cm i et tilfelde,
hvor hver ledarm 19 henholdsvis 20 i hvert bareorgan 75-78 har en
lengde pa ca. 200 cm.

I figur 11 vises kurven 10, efter at den er ophangt via alle
dens fire bareorganer 75-78 i tilhgrende skinner 37 i dekket 79, og
i figur 12 vises kurven, efter at den er igftet opad til et egnet ni-
veau for horisontalbevaegelse af kurven pd undersiden af daekket
79. | figur 12 vises bereorganerne 75-78 i en stilling med baereorga-
nernes "skulderled" afspaerret i 90° vinkel med kurven 10, det vil
sige med "overarmen" 19 Igbende horisontalt udad fra kurven. | den-
ne udgangsstilling Igber beereorganernes "underarm" 20 skrit opad
og indad mod tilhgrende skinner 37, hvori de er fastgjort med tilhg-
rende gribeklo eller "hand" 22.

| figur 13 vises et fgrste trin af kurvens 10 bevagelse pa
tvaers af daekket 79, det vil sige fra skinne 37 til skinne 37, idet
den ene underarm 20 er svinget udad til nyt indgreb med en paral-
lelt beliggende skinne. Derefter svinges en anden underarm 20 pa
tilsvarende made til indgreb med samme neevnte parallelt beliggende
skinne. Til slut svinges kurven sideverts til den stilling, som er
vist i fig. 14, idet man derefter i tur og orden, som antydet i figur
14, svinger et tredje og et fjerde bareorgans underarm med tilhgren-
de gribeklo sidevarts til et nyt indgreb med en ny, paralleltigbende
skinne til en stilling svarende til figur 12. Tilsvarende kan man fort-
satte sideveerts fra skinne til skinne i dakkets 79 hele udstrakning
i tverretningen. Lignende bevagelser kan ogsé foretages langs skin-
nerne 37, det vil sige i dekkets lengderetning, idet man ogsa i et

s3dant tilfelde skifter grebet for en gribeklo ad gangen og i et be-
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stemt mgnster pd en mdde lignende den ovenfor beskrevne ved be-
veegelse i tvaerretningen, bare med den forskel at armene svinges
sidevaerts om en vertikal akse i stedet for udelukkende om horison-
tale akser som beskrevet ovenfor.

I figur 15 vises kurven 10 i en typisk arbejdsstilling, efter
at kurven er Igftet opad til en stilling lige under skinnerne 37 i

daekket 79.
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PATENTKRAV

1.  Arbejdsstillads med en arbejdshangekurv (10), som er ind-
rettet til at beveege sig pa skinner eller pad lignende fasteorganer
(71, 72), som er fastgjort pd en barerampe (70) p8 et opadvendende
underlag og/ eller pa faste skinner (37) eller lignende fasteorganer,
som er fastgjort pad undersiden af et platformdaek (79) eller pd et
lignende, nedadvendende underlag KENDETEGNET ved,

at det er saledes indrettet, at arbejdskurven (10) ‘kan bares
via et antal ledarmformede, hydraulisk omsvingbare baereorganer
(75-78) med tilhgrende separat hydraulisk betjent gribeklo (22), pd
de naevnte faste skinner (37) eller lignende fasteorganer (71, 72),

og at der findes et fgleorgan eller et par af fgleorganer (64,
65) i hver gribeklo (22), som kan styre operationen af de gvrige
gribekiger og/eller de gvrige gribekigers bareorganer siledes, at
nar den ene gribekio indtager 8ben eller frigjort stilling, sgrger det
tilhgrende fgleorgan for blokering af operationen af de gvrige gri-
beklger og/eller de gvrige gribeklgers bareorganer.

2.  Arbejdsstillads ifglge krav 1 KENDETEGNET ved, at bare-
organerne (75-78) omfatter en fgrste ledarm (“overarm" 19) som med
et skulderled-dannende svingeleje er ledforbundet til arbejdskurvens
(10) gverste parti via en vertikal svingeakse samt en fgrste horisontal
svingeakse (18a) og en anden ledarm ("underarm" 20) som med en
albueled-dannende horisontal svingeakse (19a) er ledforbundet til
den fgrste ledarm (19) og med et handled-dannende svingeleje er
ledforbundet til den tilhgrende gribeklo (22) om en tredje horisontal
svingeakse (20a) samt en svingeakse (21a), som Igber p3 tvars af
den tredje svingeakse (20a),

at der findes en fgrste hydraulisk cylinder (23) mellem kurven
(10) og en svingeaksel (17) i det skulderled-dannende svingeleje,
som styrer omsvingningen af det tilhgrende baereorgan (75-78) med
tilhgrende gribeklo (22) om den vertikale svingeakse (17a),

samt en anden hydraulisk cylinder (24) mellem svingeakselen
(17) og den fgrste arm (19) og en tredje hydraulisk cylinder (25)
mellem den fgrste arm (19) og anden arm (20) samt en fjerde hydrau-
lisk cylinder (26) mellem den anden arm (20) og en barekonsol (21)
for gribekloen (22), som styrer bevagelsen af gribekloen ind mod

og vak fra henholdsvis opad og nedad i forhold til kurven (10),
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10

og en femte hydraulisk cylinder (27) mellem barekonsollen (21)
og gribekloen (22), som styrer beveagelsen af gribekloen i forhold
til en samvirkende skinne eller lignende fasteorgan.

3. Arbejdsstillads ifglge krav 2 KENDETEGNET ved,

at der mellem den fgrste arm (19) og den anden arm (20) er
indrettet et fgleorgan (29) for affgling af en maksimal udsvingnings-
vinkel mellem armene (19, 20) og for afgivelse af et signal for at
hindre omsvingning af armene (19, 20) ud over en bestemt maksimal
udsvingningsvinkel.

4. Arbejdsstillads ifglge et af kravene 1-3 KENDETEGNET
ved,

at gribekloen (22) omfatter en fgrste klemmedel (31), som er
svingbart lejret om en tvaergdende aksel (31a) pa den anden klemme-
del (32) og

at den fgrste klemmedel (31) svinges i retning mod og fra den
anden klemmedel (32) ved hjzlp af en hydraulisk trykcylinder (60),
samt

at der er indrettet et par af induktive fgleorganer (64, 65) pa
hver af klemmedelene (31, 32), som kan registrere kontakt med et
parti (37c) af en af de faste skinner (37) eller lignende fasteorgan.

5. Arbejdsstillads ifglge krav 4 KENDETEGNET ved,

at den fgrste klemmedel (31) kan svinges i retning mod den
anden klemmedel (32) ved hjzlp af en trykfjeder (57) udover den
hydrauliske cylinder (60).

6. Arbejdsstillads ifglge krav 4 eller 5 KENDETEGNET ved,

at gribekloen (22), ud over den fgrste klemmedel (31) og den
anden klemmedel (32), som hver kan danne stgtte mod den ene side
af en skinne (37), er udstyret med en tredje klemmedel (38), som
kan danne stgtte mod den modsatte side af denne skinne (37), sale-
des at skinnen (37) kan klemmes mellem de tre klemmedele (31, 32,
38).

7. Arbejdsstillads ifglge krav 5 og 6 KENDETEGNET ved,

at den fgrste klemmedel (31) er udformet som en togrenet veagt-
arm, som er svingbar om den tvargdende akse (31a) pé& den anden
klemmedel (32), og

at trykfjederen (57) og den tilhgrende trykcylinder (60) er ind-
skudt mellem et faste pd den anden klemmedel (32) og et faste pa

den fgrste klemmedels (31) ene vagtarmgren (41b, 42b),
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idet den tredje klemmedel (38) er forbundet med navnte faste
pad den anden klemmedel {32) og et faeste pd& den fgrste kiemmedels
(31) anden vagtarmgren {41a, 42a) ved hjaip af ledarm-dannende
stgttesteenger (51, 52; 54, 55),

medens den tredje klemmedel (38) fortrinsvis styres via en tele-
skopisk styredel mod og fra den tvargdende akse (31a) pa den an-

den klemmedel (32).
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