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{54) Bezkontakini hydrostatické indukéni polohové gidlo

1

Vynélez se tfkd bezkontakniho hydrosta-
tického induk&niho polohového ¢&idla pro
pfesné méfeni malych zmé&n polohy dvou
gésti strojii, pouZitelné s vyhodou u hydro-
statickfch vedeni obrdbé&cich stroji.

Pro méreni malych zmén polohy odleh-
losti dvou &asti, které se proti sob& pohybu-
jl znadnou rychlosti, se aZ dosud pouZivaji
bezkontaktni induk&ni polohovd cidla. Ta
viak vyZaduji, aby sledovand C4st télesa by-
la magnetickd. Tohoto Cidla vSak nelze po-
uZit v pripadé, Ze tato £ast nemiZe bft z riz-
n¢ch divodt vyrobena z magnetického ma-
terialu. .

Tuto nevyhodu odstrafiuje vynélez bez-
kontaktniho hydrostatického induk&niho po-
lohového €idla pro mé&feni malych zmén po-
" lohy dvou ¢&éasti stroj, pouZitelné s vyho-
dou u hydrostatickych vedeni obr4dbécich
strojli, jehoZ podstata spofivd v tom, Ze se-
stavd z télesa, v némZ je posuvné uloZeno
hydrostatické Soupédtko ustavené proti sledo-
vané Casti pfes konstantni vrstvicku maziva
vytvofenou soustavou hydraulickfch odpo-
rit hydrostatického Soupatka, které je spo-
jeno s kotvou indukeniho snimage polohy.
~ Prednosti bezkontaktniho hydrostatického
induk&nfho polohového ¢&idla podle vyné-
lezu je, ¥e jeho styk se sledovanou &4sti je
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pfes stdlou vrstvicku maziva, pfitemZ sle-
dovana "¢ast nemusi byt z magnetického
materidlu ani elektricky vodivéd, Lze ho s v§-
hodou pouZit predeviim u hydrostatickych
vedeni obrabécich strojii a dalSich zarizeni,
kde je nutno pfi jejich provozu sledovat vza-
jemnou polohu n&kterych gasti. .

Priklad provedeni vyndlezu je zndzornén
na obrazku, ktery pfedstavuje bezkontaktni
hydrostatické indukéni polohové &idlo v Fe-
zu. -

Bezkontaktni hydrostatické induk&ni po-
lohové Cidlo sestdvd z télesa 2, v-'némZ je
pohybové uloZeno hydrostatické Soupéatko 1.
Z télesa 2 je hydrostatické Soupédtko 1 za-
spbovano tlakovym mazivem, napfiklad ole-
jem. Proti Celni ploSe hydrostatického Sou-
pétka 1 je umist8na sledovana £&st 3. Hydro-
statické Soupatke 1 je napojeno na néktery
ze znamych induké&nich snimafll a spojeno
s kotvou 5 prochéazejici civkou 8 tohoto sni-
mate. Tlakové mazivo je vedeno pFes hyd-

‘raulické odpory, které tvofi 3térbiny vy-

tvofené vilemi v uloZeni Soupdtka, kapila-
rou a -§térbinou mezi Celem hydrostatické-
ho Soupdtka 1 a sledovanou &asti 3, kde vy-
tvail stdlou vrstvidku pritladujici hydrosta-
tické Soupéatko 1 smérem k sledované &asti
3. -
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PREDMET VYNALEZU I v

Bezkontaktni hydrostatické indukgnt polo-
hové tidlo pro presié md¥eni malych zmi&n
polohy dveou Casti strojli, pouZitelné zejmeé-

na ‘u ‘hydrostatickfch vedeni obréab&cich
'strojfl, vyznadené tim, Ze sestdvd z tlesa
(2}, v némZ je posuvn® uloZeno hydrosta-

'_'t_ické'éo:upéfko' [i“] uétévené proti sledova- -
né &asti (3) pres konstantni vrstvitku ma-

ziva vytvofenou soustavou hydraulickych
odpord hydrostatického Soupétka (1), které

- je spojeno s kotvou (5) induké&niho snima-

&e (6) polohy.
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