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(57) Sammendrag:

Den foreliggende opfindelse angr et apparat (2) til pelsning af pelsdyr omfattende et
apparatstel (4) med en arbejdsflade (8), hvorpi der er indrettet en forskydelig
kiemindretning (10) og en holdeindretning (101), hvor nevate klemindretning (10)
omfalter en forplade (58) med en udskaering (60), som er forsynet med en rillet
bundkant (62) og en holdebgjle (56), hvor nzvnte holdeindretning (101) omfatter en
svingbar holdearm (102) og en holder (103), hvor nzvnte holdeindretning (101) og
nzvnte klemindretning (10) er indrettet til at betjenes af el amal cylindere (64. 54),
hvor nzvnte holdeindretning (101) ved en side er svingbart forbundet til nzvnte
arbcjdsflade (8), og nzvnte holdeindretning (101) omfatter en Eylinder (104), der er
indrettet til at svinge navnte holdeindretning (101) i forhold til nzevnte arbejdsflade
(8), idet névme klemindretning (10) er indrettet til at &bnes, nar navnte

svingbeveegelse af holdeindretning (101) er ivaerksat.
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Den foreliggende opfindelse angdr et apparat til pelsning af pelsdyr og af den i

indledningen til krav 1 angivne art.

Nzrmere bestemt angér .opfindelsen et apparat, der er en videreudvikling og
forbedring af det i den danske patentansegning nr. 0767/89 beskrevne apparat til

pelsning af pelsdyr, f.eks. mink og raeve.

Apparater til pelsning af pelsdyr- sdsom mink og reve omfatter sedvanligvis en
bevagelig eller forskydelig bagkropsholder, hvori den bageste, afskindede del af
dyrekroppen fastgores.

Pelsdyrets pels kranges rundt og trekkes udover pelsd‘yrets krop. For at pelsen ikke
skal blive rykket i stykker, nér pelsen trekkes udover skulderpartiet og hoveddelen af
dyrekroppen sznkes der i en kropholder en holdearm ned over skulderomrédet af den

afpelsede dyrekrop, hvorved den afpelsede dyrekrop fastholdes, medens pelsén

- trackkes af dyrekroppen med en bevagelig eller forskydelig skindholder, der ved hjelp

af et keedetrek, en spindelmotor eller en cylinder bevages bort fra kropholderen.

Nar pelsen er fjernet fra dyrekroppen, flernes den afpelsede dyrekrop fra kropholderen
og legges i en beholder eller pd et transportband, og sendes efterfolgende til

destruktion.

Arbejdet med at fjémc dyrekroppen fra kropholderen udferes fortrinsvis manuelt og er
tidskreevende, da kropsholderens holdearm forst skal leftes, hvorefier dyrekroppen

~ skal Ieftes fri fra kropsholderen og bagkropsholderen.

Rent arbejdsmiljemassigt er det en manuel, ensformig og hard fysisk opgave for
operateren, som ved gentagen udferclse kan vere belastende for operatoren af

apparatet.

Sikkerhedsmassi gt er det endvidere et problem, at operateren af apparatet skal have
sine hander i nerheden af kropsholderen ved fjernelse af dyrekroppen fra krops-

holderen.
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Formalet med den foreliggénde opfindelse er at angive et apparat til pelsning af
pelsdyr, hvorved den afpelsede dyrekrop bortskaffes p4 en enkel og sikker mide,
samtidig med at de nzvnte ulemper, bade hvad angdr darlige arbejdsmiljeforhold og

5 risiko for skindskader, reduceres.

Det opnas med et apparat som beskrevet i indledningen til krav 1, og hvor nzvnte
holdeindretning ved en side er svingbart forbundet til nzvnte arbejdsflade, og hvor
nzvnte holdeindretning omfatter en cylinder, der er indrettet til at svinge nzvnte
10 holdeindretning i forhold til navnte arbejdsflade, idet nzvnte klemindretning er

indrettet til at abnes, nar navnte svingbevaegelse af holdeindretningen er iverksat.

For automatisk at kunne fierne den afpelsede dwekrop fra apparatet er navnte
holdeindretning ved en side svingbart forbundet til nevnte arbejdsflade. Det medfarer,
15 at holdeindretningen med den faslholdlé dyrekrop kan svinges ud fra apparatets
arbejdsflade, saledes at dyrekroppen kan afleveres til en container eller transportband,

der er placeret i umiddelbar nerhed af apparatet.

For holdeindretningen kan svinges, omfattér_ den en cylinder, der er indrettet til at
20 svinge holdeindretningen i forhold til nevnte arbejdsflade. Cylinderen er en dobbeit
akuv cylinder, der gor det muligt ved en aktivering af cylinderen at svinge
holdeindretningen op/ud i en onsket position, hvor dyrekroppen slippes, hvorefter
cylinderen atter aktiveres og derved bringer holdeindretningen tilbage il

udgangspositionen.

25
For at dyrekroppen kan afleveres til en container eller et transportband, skal den
friggres fra bade holdeindretningen og klemindretningen. Ved at aktivere
holdeindretningens holdearm, nér svingbevagelsen af holdeindretningén er ivarksat,
' lesnes dyrekroppen fra holdeindretningen og samtidig er nzvnte klemindretning
30 indrettet til at &bnes, nir nevnte svingbevaegelse af holdeindretning er ivaerksat. Det

medferer, at dyrekroppen er frigjort fra apparatet nar svingbevagelsen har fort

holdeindretningen ud i den onskede afleveringsposition, hvorved dyrekroppen

automatisk pa grund af tyngdekraften falder ned i containeren eller pa transportbandet.
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I en udferelsesform af opfindelsen er nzvnte holdeindretning svingbart forbundet med
nzvnte arbejdsflade modsat en rotationsakse for nevnte svingbare holdearm, og

holdeindretningen er indrettet til at svinges opad i forhold til nzvnte arbejdsflade.

Ved at holdeindretningen er svingbart forbundet med nievnte arbejdsflade modsat en
rotationsakse for nzvnte svingbare‘ holdearm, er det muligt at svinge
holdeindretningen opad. Det medferer, at dyrekroppen bliver loftet op fra -
klemindretningen og derved automatisk fiernes fra denne, uden at bagbenene pé

dyrekroppen hanger fast i klemindretningen.

Endvidere er det en fordel, at den afpelsede dyrekrop feres opad og vak fra apparatets
arbejdsflade i stedet for at svinges rundt pa arbejdsflade, da en afpelset dyrekrop kan
vaere blodfyldt, hvorved operater og apparat kan blive pafert blod mv. fra dyrene.

For at dyrekroppen pa en sikker made kastes fra holdeindretningen og n_ed ien
underliggende container eller til-et transportband, er holdeindretningen svingbart
forbundet med nzvnte arbejdsflade modsat en rotationsakse for nzvnte svingbare
holdearm. Det medferer, at nar holdeindretningen er svunget op i en tiln®rmelsesvis
vinkelret position i forhold til arbejdsflade, og holdearmen aktiveres for at lasne grebet

i dyrekroppen, vil den pi grund af tyngdekraften falde ned i en underliggende

container eller pa et transportbénd.

Cylinderne til aktivering af holdeindretning, holdearm og klemindretning er
pneumatisk og/eller hydraulisk drevet, hvilket medforer, at apparatet skal vare
forbundet til enten en Hydraulikstation eller en l‘uftkorhpressor, der kan leveret olie/luft

til cylinderne.

Ved brug af en cylinder til aktivering kan flaningen foregd med en stor hastighed, da
disse cylindere reagere hurtigt og palideligt. Det medferer, at apparatet kan anvendes i
en kontinuerlig flaningsproces, hvor antallet af fliede pelsdyr pr. time er en vigtig

parameter.
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For at fastholde dyrekroppen i holdeindretningen under pelsningen af dyrekroppen
fordel er nevnte svingbare holdearm i det mindste ved en side er udformet med et
antal fremspring, som ﬁykker dyrekroppen ned imod holderen. Disse fremspring er
udformet med afrundede spidéer, sa de ikke spidder dyrekroppen og samtidig ikke er

5 til fare for operateren, nar holdearmen er i en aben position.

Den samvirkende del af nzvnte holdeindretning (holderen) er fortrinsvis glat. Det

medforer, at dyrekroppen lettere kan frigeres fra holdeindretningen.

10 I en altemativ udferelsesform af opfindelsen er navnte samvirkende del af
holdeindretningen udformet med fremspring, der er komplementzre med nzvnte
fremspring af nevnte holdearm. P4 den made fastholdes dyrekroppen effektivt i
holdeindretningen, medens flaningen af pelsdyret foregar. Det kan vare en fordel med
en holdeindretning, hvor bade holdearm og holder er udformet med komplementzre

15 fremspring, hvis det er sterre pelsdyr, der skal flas, da apparatet skal 'a'nvende flere

treekkreefier for at trekke pelsskindet af hoveddelen af et storre dyr.
Opfindelsen forklares i det folgende nzzrmere i forbindelse med tegningen, pa hvilken:

20 fig. 1 er et sidebillede af en udferelsesform for et pelsningsapparat ifelge den danske

patentansegning nr. 0767/89,
fig. 2 et perspektivisk billede af en holdeindretning til det i fig. 1 viste apparat, dg

25 fig. 3 et perspektivisk billede af en forskydelig klemmeindretning til det i fig. 1 viste

apparat,

fig. 4-9 er en billedserie, der viser et apparat med en svingbar holdeindretning ifelge
opfindelsen, og
30

fig. 10 er en skematisk billedserie, der viser en svingbar holdeindretning ifolge

opfindelsen.
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Det i fig. | viste apparat er kendt teknik og er opbygget som et fritstdende apparat 2

med et apparatstel 4 med fire benstatter 6, hvoraf de to dog er delvist bortskaret, idet
apparatet 2 er vist fra hejre side, dvs. at dets forende er til venstre og dets bagende til

hejre i fig. 1.

Opadtil har apparatetv 2 en arbejdsflade 8, hvori en kiemindretning 10 (fig. 3) er
monterct pa lengdeforskydelig made i en langsgende slidse 12 i arbejdsfladen 8. idet

klemindretningen 10 ved undersiden af arbéjdsﬂadcn 8 er forbundet med en drejearm

14 ved hjzlp af en ledarm 16.

Drejearmen 14 er ved sin nedre ende forbundet med en tvaerstillet drejeakse 18, der er
lejret drejeligt mellem skrastivere 20 af apparatstellet 4. Omtrent midt pa drejearmen
14 er denne ved hjzlp af en kort armdel 22 drejeligt forbundet med en bégeste
stempelstang 24 af en dobbeltvirkende hydraulikcylinder 26.

Pa érbejdsﬂaden 8, der som vist forleber skrit nedad mod forenden af apparatet 2, er
der mellem klemindretningén 10 og en fast opstdende, glat rulle 28 monteret en
stationar holdemdrelmng 30 (fig. 2). Foran rullen 28 ses en skindholder 32 med en
fast klemmearm 34 med en klemmekabe 36 og en bevagelig klemmearm 38 med en

klemmekabe 40.

Den faste klemmearm 34 af skindholderen 32 er modsat klemmekaben 36 forbundet
med en svingarm 42, der strzkker sig pd langs af apparatet 2, og som ved apparatets
bageste vende er forbundet med en tveerstillet drejeakse. 44, der er lejret drejeligt
mellem de bageste benstetter 6 af apparatstellet 4. Den bevegelige klemmearm 38 er
sviﬁgbart forbundet med den faste klemmearm 34 og i afstand derfra \fia en ledstang
48 forbundet med den nédre ende af en pa svingarmen 42 drejeligt lejret:
aktiveringsarm 46, som modsat ledstangen 48, dvs. ved oversiden af svingarmen 42 er
forbundet drejeligt med en forreste stempelstang 50 af den dobbeltvirkende
hydraulikcylinder 26. '

Svingarmen 42 er desuden ophangt i lange treekfjedre 52, der strakker sig fra foren-

den af svingarmen 42 til avre, bageste hjerner af apparatstellet 4, dvs. at svingarmen
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42, nar hydraulikcylinderen 26 aflastes, automatisk vil sege mod den viste

udgangsposition, hvor skindholderen 32 har dbne kiemmekaber 36 og 40, og hvor
klemindretningen 10 ligeledes er fort lengst muligt nedad mod forenden af

arbejdsfladen 8.

Klemmefunktionen af den forskydelige klemindretning 10 aktiveres via en trykknap
53 ved hjzlp af en pneumatisk cylinder 54 for nedadsvingning af en holdebgjle 56 til
en position ligc bagved en forplade 58 med en ovre udskzring 60 med eﬁ rillet
bundkant 62, hvorpa den bageste, afskindede del af dyrckroppen placeres, inden
10 nedadsvingning af holdebejlen 56, idet dyrekroppen er placeret med rygsiden
vendende opad hen over holdeindretningen 30, medens den frigjorte bageste del af
pelsskindet placeres i skindholderen 32 foran rullen 28.
Holdeindretningen 30 aktiveres via en trykknap 63 ved hjzlp af en pneumatisk
15. cylinder 64 for nedadsvingning af en holdearm 66, nar dyrekroppens nakke-/rygparti
er placeret hen over holderen 30, og pelsskindet er fritrukket fremad over rullen 28 for

fiksering i skindholderen 32.

Den dobbeltvirkende hydraulikcylinder 26 aktiveres ved hjzlp af en fodbetjent

20 pneumatikventil 68, der samvirker med en pneumatisk cylinder 70, som igen via en
kort drejearm 72 pavirker en kugleventil 74 indskudt i en tilgangsslange 76 for
hydraulikvaeske fra en cylinddsk beholder 78, der over hydraulikvasken pavirkes med
trykluft fra topenden af beholderen 78.

! 25 En tilsvarende hydraulikvaskebeholder er anbragt ved den modsatte side af apparatet
| 2 bagved beholderen 78. Den anden beholder er via en drevleventil forbundet med
returforbinc;elsen til den dobbeltvifkende hydraulikcylinder 26. Med andre ord styres
tilgangen til tryksiden af hydraulikcylindereh 26 ved on/off-regulering via
bneumatikcylinderen 70 og kugleventilen 74, idet denne kun er ben, nir den
30 fodbetjente pneumatikventil 68 aktiveres, medens aktiveringshastigheden af den

dobbeltvirkende hydraulikcylinder 26 alene styres ved hjzlp af drevleventilen pa

.returlebet til den nzvnte anden beholder. Returfering .af den dobbeltvirkende
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hydraulikcylinder 26 samt dbning af holdeindretningen 3¢ og klemindretningen 10

styres ved tryk pd en tredje trykknap 80.

1det der tages udgangspunkt i den i fig. 1 viste udgangsposition har pelsningsapparatet

ifelge opﬁndelseh felgende virkeméde:

Dcn bageste, afskindede del af en dyrekrop anbringes i udskaringen 60 hen over den
rillede bundkant 62, hvorefter trykknappen 53 aktiveres med ‘et momentant tryk for
aktivering af pneumatikcylinderen 54 for neda'dsvingriing.afv holdebajlen 56. Dernest
treekkes pelsskindet ved et manuelt ek fri af dyrekroppens maveregion, 0g
pelsskindet feres hen over th')lde'indretnringen 30 og rullen 28 og placeres mellem

skindholderens 32 klemmekaber 36 og 40.

Nu aktiveres den dobbeltvirkende hydraulikcylinder 26 kortvarigt ved tryk med foden
pd den fodbetjente ventil 68, og den allerforste forskydningsbevagelse ‘af
hydraulikcylinderen 26 pavirker via stempelstangen 50 aktiveringsamien 46, hvorved
skindholderens klemmekzber 36 og 40 klemmes sammen omkring pelsﬁkindet og
fastholder dette. Ved yderligere tryk med foden pé fodventilen 68 tilfores
hydraulikcylinderen 26 via kugleventilen 74 mere trykvaeske, siledes at
hydraﬁlikcylinderens stempelstznger S0 og 24 pﬁvirker drejearmen 14 til svingning
bagud, hvorved klemindretningen 10 forskydes opad langs arbejdsfladen 8 i slidsen

12, indtil klemindretningen steder mod et i evrigt indstilleligt stop 82.

Nar nakT(e-/rygpartiét‘ af pelsdyrkroppen herved er fritrukket fra pelsskindet og
placeret hen over holdeindretningen 30, aktjveres dennes holdearm 66 ved hjzlp af
trykknappen 63 og pneumatikcylinderen 64 for nedadsvingning mod pelsdyrkroppen
og ‘fastholdning deraf. |

Ved endnu en aktivering af hydraulikcylinderen 26 pévirkes- svingarmen 42 til
svingning nedad mod den med punkteret streg viste nedre position, idet pelsskindet

samtidigt treekkes af dyrekroppen hen omkririg rullen 28.
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Den sidste frigering af pelsskindet fra hovedet af dyrekroppen foregir manuelt ved

hjelp af kniv, idet hovedet nu er placeret umiddelbart bag rullen 28.

Ved kortvarig aktivering af trykknappen 80 pabegyndes returslaget af

5 hydraulikcylinderen 26. Forst aﬂastés trykket pd akti?eringsannen 46 for abning af
skindholderen 32, saledes at pelsskindet kan udtages af apparatet, der efter et kort
ojeblik er Klart til aftrzkning af et nyt pelsskind.

Det skal nzvnes, at det beskrevne arbejdsprincip ved pelsningsapparatet ifolge
10 opfindelsen naturligvis vil kunne udvirkes vled hjelp af flere uafhangige pneumatiske
elier hydrauliske cylindre, som kan udnyttes til gennemforelse af en helt tilsvarende
arbejdscyklus; men for opfindelsen er det vigtigt, at der arbejdes med en falles
dobbeltvirkende hydraulikcylindér, séledes at aftrekningsbevaegelsen kan udferes med
konstant jeevn hastighed og uathangigt af belastningen.
15
Fig. 4-9 viser et apparat 100 med en svingbar holdeindretning 101 ifelge opfindelsen,
hvor den svingbare holdeindretning 101 er svingbart forbundet med arbej dsfladen 8 af

apparatet 100 ved en side modsat en rotationsakse A for den svingbare holdearm 102.

20 Holdeindretning 101 er placeret pa tvaers af arbejdsfladen 8 i tet forbindelse med

klemindretningen 10, der er placeret forskydeligt i slidsen 12 i arbejdsfladen 8.

Holdearm 102 er udformet med fremspring 107 til fastklemning af en dyrekrop 105
ned imod holder 103, der er udformet med en glat overflade 108.

25
Pa fig. 4 er vist holdeindretningen 101 i en &ben position, hvor holdearmen 102 er
tilnermelsesvis vinkelret med holder 103. Klemindretningen 10 er endvidere vist i en
aben pbsilion og omfatter en forplade 58 med en udskering 60, som er forsynet med
en rillet bundkant 62 og en svingbar holdebajle 56. |

30

Pé fig. 5 er vist, hvorledes holdeindretningens 101 holdearm 102 svinges ned, saledes

at den klemmer dyrekroppen 105 ned imod holder 103 i holdeindretningen, medens
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pelsskindet 106 flas af fordelen af dyrekroppen 105, hvis bagdel er fastholdt i

kiemindretningen 10.

P2 fig. 6 er vist, hvorledes dyrekroppen 105 er fastklemt i holdeindretningen 101, og

‘klemindretningen 10 er forskudt vak fra holdeindretningen 101. Pelsskindet 106 er

tilnzermelsesvis flaet af dyrekroppen 10S.

P4 fig. 7 er vist, hvorledes holdeindretningen 101 svinges op fra arbejdsfladen 8,
medens dyrekroppen stadig fastholdes i holdeindremingen 101. Dyrekroppens 108

“bagdel er frigjort fra klemindretningen 10.

P4 fig. 8 er vist, hvorledes holdeindremingen 101 er svunget op til en
afleveringsposition, medens dyrekroppén stadig fastholdes i holdeindretningen 101,

saledes at dyrekroppen 105 er fort ud til en side af arbejdsfladen 8.

P4 fig. 9 er vist, hvorledes holdéindremingens 101 cr abnet ved, at holdearm 102 er
svunget tilbage til en position tilnermelsesvis vinkelret pd holder 103. Idet
holdeindretningen 101 er &ben, vil dyrekroppen (ikke vist) falde ned i en container

(ikke vist) eller ned pa et transportband (ikke vist).

. Pa fig. 10 er vist en cyklus for holdeindretningen 101 fra den begynder i

udgangsposition B, til den kommer tilbage til udgangsposition B.

I udgangspoéition B er holdearm 102 tiln@rmelsesvis vinkelret med holder 103, og
holdeindretning 101 er placeret indover arbejdsfladen 8 og forbundet svingbart med

arbejdsfladen 8 igennem omdrejningsaksel 105 og cylinder 104.

I udgangsposition B er holdearm 102 tilﬁaermelsesvis vinkelrét med holder 103, og
holdeindretning 101 er placeret indover arbejdsfladen 8 og forbundet svingbart med

ariacjdsﬂaden 8 igennem omdrejningsakscl 105 og cylinder 104.

I position C er holdearm 102 svunget ned imod holder 103, s& det er muligt at

fastholde en dyrekrop (ikke vist) i holdeindretning 101.
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I position D er holdeindretning 101 svunget op ved hjzlp af cylinder 104, siledes at

- den stér tilnzrmelsesvis vinkelret i forhold til arbejdsfladen 8.

5 I position E er holdearm 102 udlest, siledes at den star tilnzrmelsesvis vinkelret i
forhold til holderen 103, hvilket medforer, at dyrekroppen (ikke vist) vil blive frigjort

og falde ned i en container (ikke vist) eller pa et transportband (ikke vist).

For at komme tilbage til udgangsposition B aktiveres cylinderen 104, og

10 holdeindretningen 101 drejes omkring omdrejningsaksien 109 tilbage, sa

holdeindretning 101 er placeret indover arbejdsfladen 8.
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PATENTKRAYV

1. Apparat (2) til pelsning af pelsdyr omfattende et apparatstel (4) med en arbejdsflade
(8), hvorp4 der er indrettet en forskydelig klemindretning (10) og en holdeindretning
(101), hvor nzvnte klemindretning (10) omfatter en forplade (58) med en udskzring
(60), som er forsynet med en rillet bundkant (62) og en holdebajle (56), hvor nzvnte
holdeindretnihg (101) omfatter en svingbar holdearm (102) og en holder (103), hvor

nzvnte holdeindretning (101) og navnte klemindretning (10) er indrettet til at betjenes

_af et antal cylindere (64, 54), ke nd et e g n et ved, at nevnte holdeindretning (101)

~ ved en side er svingbart forbundet til nzvnte arbejdsflade (8), og at nzvnte

holdeindretning (101) omfatier en cylinder (104), der er indrettet til at svinge nevnte
holdeindretning (101) i forhold til nevnte arbejdsflade (8), idet nevnte klemindretning
(10) er indrettet til at dbnes, nar nzvnte svingbevagelse af holdeindretning (101) er

iverksat.

2. Appar'at (2).ifolge krav 1, ken detegn et ved, at nevnte holdeindretning (101)
er svingbart forbundet med nzvnte arbejdsflade (8) modsat en rotationsakse for
navnte svingbare holdearm (102), og at holdeindretningen (101) er indrettet til at

svinges opad i forhold til nevnte arbejdsflade (8).

3. Apparat (2) ifelge kravene 1-2, kendetegn et ved, at nevnte cylinder (104) er

pneumatisk og/eller hydraulisk drevet.

4. Apparat (2) ifolge kravene 1-3, kendeétegnetved, at nevnte svingbare
holdearm (102) i det mindste ved en side er udformet med et antal fremspring (107),

idet den samvirkende del af nzvnte holdeindretning (103) fortrinsvis er glat (108).

5. Apparat (2) ifelge krav 4, kendetegnetved, at nevnte samvirkende del af
holdeindretningen (101) er udformet med fremspring, der er komplementzre med

navnte fremspring (107) af neevnte holdearm (102).




DK 175689 B1




DK 175689 B1

12

103

101




DK 175689 B1




DK 175689 B1




DK 175689 B1 .




DK 175689 B1




DK 175689 B1




DK 175689 B1

g4 'SOd 4 - 3'sod

vol

LOtL

a ‘sod

¥0

60} g

8 'SOd




	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS

