CESKOSLOVENSKA
SOCIALISTICKA
* REPUBLIKA

POPIS VYNALEZU |
@ | K AUTORSKEMU OSVEDCENI

205911

L (11)

+ cnsmr—————

{21} (PV 2943-79)

URAD PRO VYNALEZY

A OBIEVY (45) Vydano

(22) P¥ihlageno 270479

(40) Zvefejnéno 29 08 80

' (51) Int. €12
B 65 H 59/00

(75) \
Autor vynalezu

KOURIL MILOSLAV, VRATIL MILOS ing., VAMBERK
CIZINSKY VLADIMTR POTSTEJN
a BASE RADIM, VAMBERK :

(54) Zafizeni pro vyrovnavani nahljch zmén

rychlosti a tahu dréiu

Vynélez Fesi zaFizent pro ‘vyrovné\}éni
nahlych zmén rychlosti a tahu dréatu mezi

dratotaZnym strojem s diferencidlnim bub-

nem a .civkovacim za¥izenim.

A% dosud byl drat za dratotaZnym stro-
jem navijen na civky velké hmotnosti, z kte-
rych byl déle na pfevijecim stroji pfevijen
na malé civky. Pfevijeni dratu z velkych ci-
- vek na malé civky bylo ndrofné na obsluhu
a pracovni prostor. Proto byl pouZit ‘novy
automaticky civkovaci stroj na navijeni ma-
lych civek pfimo za dréatotaZnym strojem.
Tento stroj pracuje, s ohledem na vyménu
civek, pFfevadéni dréatu z civky na civku a
stifthdni dratu, v reZimu proménlivych ota-
ek mnavijeni. Rozdil mezi stdlou rychlosti
dratotaZného stroje a proménlivou rychlosti
civkovaciho stroje vyrovnavd diferencidlni
buben, jenZ je soulésti drdtotaZného stroje,
ktery vSak neni vzhledem ke znalnym setr-
.vatnym hmotdm schopen okamZité reakce
na néhlou zménu rychlosti civkovaciho stro-
je; coZ mélo za néasledek wvolnéni, smycko-
vani a pFetrZeni dratu.

Uvedeny medostatek odstratiuje zafizeni
pro vyrovnavani ndhlych zm&n rychlosti a
tahu dradtu podle vynélezu, jehoZ podstata
spoCivd v tom, Ze drat je veden pfes sou-
stavu volnob&Znych kladek, z nichZ &4st je
na spoletném &epu pevné spojena se stoja-
nem a Cast je na spoletném Cepu upevnéna
na vykyvném rameni, které kyve dle osy na

stojanu, priceriz tah drétu jo vyvéden pif-
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davnym zé&vaZim, jeZ je upevn&no na péce,-

. spojené pevné s vykyvnym ramenem. Rych-

1y pohyb vykyvného ramene p¥i ndhlém zvy-

Seni rychlosti navijeného drdtu je tlumen
jednofinnym hydraulickym tlumifem, ktery
je svou jednou stranou ukotven na stojanu,

a druhou stranou je. spojen s vykyvmjm ra-

menem.

ZaFizeni podle vynélezu je v?hodnffm do-
plitkem v8ude tam, kde na sebe navazuji dvé
zafizeni s rozdilnym reZimem rychlosti, na-
priklad dratotaZny stroj vybaveny diferen-
cidlnim bubnem, a civkovaci stroj s Fizenou
proménlivou rychlosti navijeni. Uvedené za-
Fizeni umoZiiuje pouZiti automatického civ-
kovaciho stroje, nepfetrZity provoz dréatotaZ-
ného stroje, sniZuje poCet pfetrhd drétu na
minimum, pri€em% nevyZaduje ¥ddnou ob-
sluhu.

Priklad konkrétniho provedeni za¥izeni po-
dle vynalezu je znazornén na . pfipojeném
vykresu.

Zafizeni se sklada z pevné sestavy kladek
2, kterd sestdvd z nejménd dvou volnobsZ-
n-}’rch kladek, uloZenych vedle sebe na spo-
leCném pevném c&epu 4, jenZ je vetknuty do
stojanu 1, dale z pohyblivé sestavy kladek
3, ktera sestdva z jedné nebo vice volnob&z-
nych kladek, uloZenych vedle sebe na tepu
5, jenZ je vetknuty do ramene 9, didle pak
z nejméné jedné paky 10, pevné spojené
s ramenem 9, na jejimZ konci je uchyceno
zéva¥i 12. Jednodinng hydraulicky tlumi¢ 13



je po-moci"-howntho ¢epu 7 pevn& spojen se

stojanem 1, a pomoci dolniho tepu 8 s po-
mocnym ramenem 11, které je pevn& spoje-
no s ramenem 9. Soustava ramene 9, pédky
10 a pomocného ramene 11 je na h¥fdeli 8
kyvné uloZena na stojanu 1, pFifem¥ osy
pevného Cepu 4, &epu 5 pohyblivé sestavy
kladek 3 a h¥idele 6 jsou rovnob&¥né. Jed-
noinny hydraulicky tlumi¢ 13 je moZno dle
jeho funkce pifpadné& uchytit p¥mo na ra-
meno 9 nebo na péku 10. o

Funkce zafizenf spolivd v tom, Ze drat 14
je od nenaznafeného drétotaZného stroje,
vybaveného diferencidlnim bubnem, veden
pfes pevnou sestavu kladek 2 a pohyblivou
sestavu kladek 3 'k nenaznafenému civkova-
cimu stroji. P¥i néhlych zménach rychlosti
nenaznateného civkovaciho stroje pracuje
zalizeni tak, Ze rameno 9 kyve na h¥ideli 8,
pfitemZ pii zvySovani rychlosti odebiraného

-

‘drétu 14 se ob¥ sestavy kladek vzajemns

piibliZuji a jednolinny hydraulicky tlumié&

13 spolu. se zdvaZim 12 brzdi prudky pohyb
~ramene 9, a naopak pifi ndhlém sniZenf rych-
losti odebiraného drdtu 14 mfZe rameno 9

rychle reagovat ma uvoln&n! dr4tu, temuZ
napoméhéd zdvaZi 12 a skuteCnost, ¥& jedno-
¢inny hydraulicky tlumi& 13 p# tomio smé&-
ru pohybu klade jen miniméln{ odpor. Oso-
vou vzdalenost ¢epu pohyblivé sestavy kla-
dek 5 a hiidele 8 je vyhodné zhotovit mensi,

.neZli je osova vzdélenost pevného Gepu 4

a hridele 8, coZ spolu s vhodnym thlem,
ktery svird rameno 9 s pakou 10, napomé&hé
optimélnimu priib&hu vyrovnévani rychlosti
a tahu drétu 14. v ‘

Zatizeni dle vynélezu je vhodné k pouZiti
nejen pfi navijenf drétu, ale i pfi zpracové-
ni jinych vldken, lan, niti nebo kabeld.

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro vyrovndvadni nahlych zmé&n
rychlosti a tahu drédtu, tvo¥ené stojanem
s pevnou sestavou kladek a ramenem s po-
hyblivou sestavou kladek, vyznaené tim, Ze
na stojanu (1) s pevnou sestavou kladek (2)
je na hi'ideli (6) kyvn# uloZeno rameno (9),
na jehoZ konci je uloZena pohybliv4 sestava
kladek (3), a Ze s ramenem (9} je pevnd

spojena nejméné jedna pdka (10), na ni% je
pripevnéno nejmén& jedno zévazi (12), pfi-
temZ k horni &ésti stojanu (1) je jednim
koncem ukotven jedno¢inny hydraulicky tlu-
mi¢ (13}, jehoZ druhy konec je spojen bud
prostfednictvim pomocného ramene (11),
nebo pfimo. s ramenem (9), piipadn& s pé-
kou (10). '
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