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(54) Usporiadanie nahonu podéavacieho prieénika

Usporiadanie ndhonu poddvacieho prie&ni-
ka, urdeného najmid pre viacndsobné poddvacie
zariadenie ty¥ového materidlu so zdsobnikom,
ktory ndhon sa skladd z Zldnkovej retaze a
ndhonového rotadného motora so spojkou, &i
rotainého hydromotora. Riefenym problémom
je moZnost automatického prispdsobenia sa
poddvacieho zariadenia r6znej dI3ke ty&ové-
ho materidlu, uloZendého striedave v jednom .
spolofnom zdsobniku a jeho ‘spolahlivé podd-
vanie. To sa dosahuje zmen¥enim podtu podd~
* vacich priednikov z troch podla si&asného
stavu techniky na dva podla navrhovaného sta-
vu,; ktoré dva poddvacie priedniky sd usporia-
dané symetricky. : :
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Vyndlez sa tyka usporiadania nédhonu poddvacieho prie&nika, ur&eného najmi pre viacngsob~
né poddvacie zariadenie tyZového materidlu so zdsobnikom, ktory ndhon sa skladd z &lénkovej

retaze a ndhonového rota¥ného motora so spojkou, &i rota&ného hydromotora.

" Toto doteraz znéme.Qiacnéaobné poddvacie zariadenie‘tyéového materidlu so zdsobnikom je
vybavené tromi poddvacimi priednikmi, upevnenymi na &ldnkovej retazi v troch rovmakjch roz-
stupoch, zhodnych s dIZkou zarovnaného tyového materidlu, ktorého dlikové miera musi byt
v tomto pripade trvalo dodr¥iavand. Splnenie tejto podmienky, vyplyvajldcej z funkcie doteraz
zndmeho viacnésébného podédvacieho zariadeﬂia tyfového materidlu so zdsobnikom, je v praxi ne-
vihodné, pretoZe tyfovy materidl sa nevyrdba v presne rovnakych dl%kach a pri jeho zarovnig-~

vani- by vznlkall znaéné straty,

Uvedené nevjhody odstrafiuje usporiadanie nihonu podévaciého priednika podla vyndlezu,
ktorého podstata spoiva v tom, %e na &ldnkovej. retazi sd symetricky upevnené dva podédvacie
prieéniky, prilom na nahonove koleso élankove] retaze je pripojeny rotadny hydromotor, &1 dd-
honové zariadenie s trvalym Krditiacim moméntom tak v kIude, ako i v pohybe,.

Pokrok a vjhody usporiadania ndhonu poddvacieho prieinika podla vyndlezu spolivajd hlav~
ne v tom, Ze v silinnosti s viacmdsobnym poddvacim zariadenim tycového materidlu so zdsobni-
kom, umoffiuje automatické prispésobenie sa tohto poddvacieho zariadenia rdznej dlZke tyfové-
ho materidlu uloZeného striedavo‘v jednom spolodnom zdsdbniku a jeho spolahlivé poddvanie.

Priklad usporiadania nhonu podivacieho priednika podla vyndlezu je zndzorneny na vykre-

se, na ktorom obxr. 1 predstavuje nidrysny rez a obr. 2 pddorysny pohlad na takéto usporiadanie.
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Hlavné &asti usporiadania ndhonu poddvacieho prienika podla vyndlezu sd: &linkovd retaz

4, nédhonové koleso 15, rota¥ny hydromotor 9, &i iné ndhonové zariadenie.

‘Na &ldnkovej retazi 4 sé symetricky upevnené dva poddvacie priedniky 13, prifom na né-
honové koleso 15 &ldnkovej retaze 4 je pripejeny rotadny hydromotor 9, &i nidhonové zariadenie

s trvalym krdtiacim momentom tak v klude, ako i v pohybe..

Funkcia ‘usporiadania ndhonu poddvacieho prieénika podla vyndlezu je nasledovnd: Poddva-
ci priednik 13, ktorého &elo ie je opreté o poddvany tylovy materidl 11, je posdvany smerom
17 vpred prostrednlctvom odpruZenych zdpadiek 12 a priamo&iarjch rohatlek 14, pri&om druhy
volny poddvaci prie&mik 13 je posdvany &ldnkovou retazou 4 do vychodlskove; pelohy. Rota&ny
hydromotor 9, alebo iné vhodné mndhonové zariadenie s trvalym krdtiacim momentom pritldla po-
dévaci prieé&nik 1é na ﬁodévan? tyfovy materidl 11 stdlou silou, ktoré je niZ3ia ako treci

odpor poddvaného tyfového materidlu 11.

Akonédhle podéﬁaci prieénik‘lg vykoﬁé posledny zdvih, potom zadné &elo 3 tohoto poddvacie~
ho priednika 13 opusti Eelo 10 vodiacej &osky 7 a tahom &ldnkovej retaze 4 i tlakom ty&ového
materidlu i v zdsobniku 1, je poddvaci’ prie&nik 13 zatlaleny smerom 8 dolu. Celo 16 poddvacie-
ho prieénika li opusti poddvany ty&ovy materiél.ll”a na yodiacu dosku 7 désadne dalli podd-

vany tyfovy materidl § so zdsobnikom 1.

Aby bola zarudend spolahlivd funkcia, podédvaci priefnik 13 posledn}m zdvihom zasunie
poddvany ty&ovy materidl 11 pribliZne o 1 mm za stenu‘Z zdsobnika 1. Akondhle &elo 16 poddva~
cieho prie&nika 13 opusti poddvany ty&ovy mdteridl 11, zadne rotainy hydromotor 9, alebo diné
ndhonové zariadenie svojim stdlym kiﬁtiacim momentom otddat nidhonové koleso 15 a Elédnkovi re-
taz 4 undfa volnj poddvaci prielnik 13, a% sa jeho &elo 16 oprie o dal3i poddvany tyZovy ma-
teridl 6. . ‘ '

X%z

Pretéfe treci odpor dalieho padévaného tyEovéh6 materidlu 6.je v#E¥i ako tlak poddve~
cieho prie&nika 13, vyvodeny stdlym kritiacim momentom od rotadného hydromotora 9, alebo in-

ho ndhonového zariadenia, poddvaci ‘prieénik 13 sa zastavi a jeho odpruZené zipadky 12 sd pr

pravené pre novy poddvaci zdber s priamo3iarymi rohatkami 14.
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PretoZe zastavenié poddvacieho prie&nika 13 vykondvajd priamo jednotlivé rady tyZovélho

materidlu 5, ktory dosadne na vodiacu dosku 7 sb zésobnika 1, mé%e mat poddvany tylovi mate-
risl 6 Iubovolnu dIzku. Podmienka v§ak je, aby podédvany tylovy. materidl 11 bol zarovnany v na-

sobku dIzky prirezov a aby v Jednom rade bol poddvany tyZovy materidl 11, ako aj dal¥i podd-’
vany tyfovy materiil & i tyZovy material 5 v zdgobniku 1, zarovnany na dIiku nésobku prirezu,

ktoxy je zhodny s rozgtupom 18 pilovych zubov priamo&iarej rohatky 14.

:

PREDMET VYNXALEZU

Usporiadanie ndhonu podévadieho‘prigénika,~uréeného najmd pre viacnédsobné po&évacik ;a-
riadenie tyZového materidlu so zdsobnikom, skladajice sa 2 &ldnkovej retaze. a ndhomového ro-
jtaéného,motora.so spojkou, &i rotaéného hydromotora. vyznadené tym, Ze na Elénkove] retazi A
/4] sdi symetricky upevnené dva poddvacie pr1eén1ky /13/, pritom na .ndhonové koleso /15/ Elén~
koveJ retaze /4/ je pripojeny rotalny hydromotor 19/ &i néhonové zariadenie 8 trvalym kritia-

cim moment:om.

‘2 listy vykresov
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