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Zafizeni pro automatické nastavovani polohy proudu taveniny
na prvnim rozvlakiiovacim rotoru zahrnuje videokameru (10)
umisténou v usazovaci komofte (9) a zasobnik (11) taveniny
pohyblivy pomoci dvou motorti (19, 20) ve sméru osy Z a osy
X. Videokamera (10) je spojena s digitalnim pievodnikem
(15), ktery tvoii soucast elektronické jednotky (14). Tato
elektronicka jednotka (14) déle zahrnuje vystupni ovladad
(16), ktery je ptes rozvodnou desku (17) spojen s reléovym
blokem (18) pomoci néhoZ je spousténa signalizace (21)
videokamery (10) a motory (19, 20) pro zménu polohy
zésobniku (11) taveniny. Elektronicka jednotka (14)

s digitalnim prevodnikem (15) a vystupnim ovladacem (16)
jsou realizovany pocitadem.




za¥{izen! pro automatické nastavovdni polohvy proudu taveniny

Oblast techniky

Vyndlez se tvkd za¥izenf{ pro automatické nastavovdni
polohy proudu taveniny na prvnim otolném kotouli za¥izeni pro

rozptylovdnf minerdlni taveniny na vldkna.

Dosavadni stav techniky

U dosud zndmych =za¥izeni pro rozptylovdni minerdlnf
taveniny na vldkna je minerdlni tavenina lita na prvni oto&ny
kotou&, kde je plusobenim odst¥edivé sily, a v dasledku
mechanickych vlastnosti taveniny samé, rozptylovdna tak, Ze
¢dst této taveniny dopadd na druhy otolny kotoud, =zatimco
zbyvajici &&st taveniny je odfukovdna ve form& vldken axidlnim
vzduchovym proudem. Druhy otolny kotoud rozptyluje taveninu
pusobenim odst¥edivé sfly tak, Ze jeji <&dst dopadd na t¥etdf
otolny kotoud, zatimco zbyvajici &dst taveniny je opét ve formé&
vldken odfukovdna axidlnim vzduchovym proudem. Za¥izeni na
rozptylovdn{ minerdlnfi viny na vldkna zahrnuji obvykle do &ty¥
t&chto otodnych kotoudu.

Je zndmo, ¥%e kvalita a kvantita vytvd¥enych minerdlnich
vldken =zdvisi na bodu, kde tavenina dopadd na prvni otolny
kotou?¢ (tj. na Udhlu dopadu paprsku taveniny na prvni otodny
kotoud) .

Vé&tdina zndmych zplsobl nastavovdni polohy proudu
taveniny na prvnim otodném kotoudi za¥izeni pro rozptylovdni
minerdlni taveniny na vldkna je manudlnich. Nejb&?n&js{ zpusob
pak =zahrnuje operdtora, ktery sleduje bod (tj. uhel), kde
tavenina na prvni oto¢ny kotoul dopadd a nastavuje jej nebo jej

upravuje rucnég. U jinych pouzitd operdtor sleduje




prost¥ednictvim videokamery bod (tj. dhel), kde tavenina dopadd
na prvni otodny kotou¢ a nastavuje jej nebo upravuje ru¥nd =za

pouziti servomotoru.

Uvedend zndmd Ye¥enf majf n&kolik spolednych nevyhod.
Zejména se jednd o to, ¥%e nastavovdni polohy proudu taveniny je
subjektivni, reak&ni <dasy Jjsou dlouhé a nastavovdni Jje

nepfesné.

Ve spise EP 0 622 341 je  popsdno za¥izeni pro
automatické nastavovdnf polohy proudu taveniny. U tohoto
za¥{zen! je proud taveniny sledovdn pouze horizontdln& dv&ma
kamerami. Data ziskand ob&ma kamerami jsou zpracovdna a pou¥ita
pro ovldddni relativniho posunu proudu taveniny. U tohoto
YeSenf je t¥eba pou¥ivat dv& kamery a zfskand data se tykajd

pouze polohy proudu taveniny.

Cilem tohoto vyndlezu je tud{i? vytvo¥it =za¥fizenf pro
automatické nastavovdni polohy proudu taveniny na prvnim
otoném kotoudi za¥fzenf pro rozptylovdni minerdlni taveniny na
vldkna, které zajistf automatické, rychlé, p¥esné a optimdlnft
nastaveni{ polohy proudu taveniny na prvhim oto&ném kotoudi

za¥izen! pro rozptylovdni minerdlni taveniny na vldkna.

Podstata vyndlezu

Uvedeny problém je timto vyndlezem vyY¥eSen za¥fzenim
charakterizovanym ve vyznakové (&4sti prvniho patentového

ndroku.

P¥ehled obrdzku na vvkresech

Za¥izeni pro automatické nastavovdni polohy proudu
taveniny na prvnim otolném kotoudi =za¥izeni pro rozptylovdni{

minerdlni taveniny na vldkna podle tohoto vyndlezu bude popsdno




na svém p¥fkladném proveden!{ s odkazem na p¥ilo¥ené vykresy,
kde:

Obr. 1 je schematicky pohled, zobrazujfci sm&rovdni

taveniny na prvni otodny kotoud a na dal$f otodné kotoude.

Obr. 2 uvddf graf popisujici zdvislost kvality produktu

a mnoZstvi odpadu na poloze proudu taveniny.
Obr. 3 zobrazuje podobu kvalitnich vldken.
Obr. 4 zobrazuje podobu vldken s nizkou kvalitou.

Obr. 5 =zndzorituje uspo¥dddni prvka za¥izeni{ podle

tohoto vyndlezu.

Obr. 6 zobrazuje elektrické schéma za¥izeni podle

tohoto vyndlezu.

Obr. 7 uvddi{ obraz proudu taveniny a oto&nych kotoudu
tak, jak je vid&n, analyzovdn a zobrazen za¥{zenim podle tohoto

vyndlezu.

P¥{klady provedenf vyndlezu

Jak Jje wviddt z Obr. 1, ktery schematicky zobrazuje
sm&rovdani taveniny na prvni otodny kotoud a na dalsi otodné
kotoude, dopadd paprsek'l taveniny na prvni otodny kotoud 2.
Dal8f oto&né kotoude 3, 4 a 5 se vidy otddeji v takovych
smérech, aby &34st taveniny vZdy dopadala na ndsledujici{ oto&ny
kotoud, zatimco zbyvajicd ddst taveniny byla axidlnim
vzduchovym proudem odfukovdna ve sm&ru osy 7.

Experimentdln& bylo zji%t&no, ¥e kvalita produktu,
konkrétné vldken minerdlni vlny, zdvis{ na poloze bodu dopadu
paprsku 1 taveriny na prvnim oto&ném kotoudi, zejména pak na
jeho poloze ve sm&ru osy X a pon&kud ménd jii na jeho poloze ve
sm&ru osy Z. Graf zdvislosti kvality produktu a mno¥stvi odpadu
na poloze bodu dopadu paprsku 1 taveniny ve sm&ru osy X na
prvnim otofném kxotouli je uveden na Obr. 2. Na levém konci osy
X je na Obr. 2 zobrazen p¥ipad, kdy paprsek 1 taveniny dopadd
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p¥imo na okraj prvniho oto®ného kotoude 2, tedy pod udhlem
blfi?%{icim se 0°. Na pravém konci osy X je na Obr. 2 =zobrazena
opalnd situace, kdy paprsek 1 taveniny dopadd do st¥edu prvniho
otofndého kotoule 2, tedy pod dhlem 90°. Graf na Obr. 2 ukazuje
v3echny situace le¥{ici ve sm&ru osy X mezi popsanymi situacemi,
tedy p¥ipady, kdy se poloha paprsku 1 taveniny ve sm&ru osy X
nachdzi mezi témito dvéma extrémnimi polohami na prvnim oto&ném
kotoudi. Jak je wvid&t, je mnoZstvi odpadni taveniny hromadicit
se pod otodnymi kotoudi 2, 3, 4 a 5, pfedstavované k¥ivkou 6,
velké v p¥ipadé, ZYe paprsek 1 taveniny dopadd p¥imo na okraj
prvniho oto&ného kotoule 2 a zmenfuje se s rostouci vzddlenostd

paprsku 1 od jeho okraje (s p¥ibliZovdnim paprsku ke st¥edu
kotoule). Ddle je z tohoto grafu vid&t, ¥e mnoZstvi neZddouct
strusky, tj. nevldknitych d&&stic taveniny, ve vvyrobku,
p¥edstavované na Obr. 2 k¥ivkou 7, je malé, jestliZe paprsek 1
taveniny dopadd p¥imo do na okraj prvniho otodného kotoude 2
a zvdti3uje se s rostouci{ vzddlenostl{ paprsku 1 od okraje
kotoude (p¥i jeho p¥ibli¥ovdni ke étfedu kotoule). Jak se
ukazuje, je optimdlnfm bodem 8 dopadu paprsku taveniny na
oto&ny kotoud& 2, pokud jde o smdr osy X, prusedik k¥ivek 6 a 7.
Pokud jde o jeho polohu ve sm&ru ogy Z, je umisté&n ve st¥edni
t¥fetin& tlou¥tky otoného kotoufe 2. Za¥{fzeni podle tohoto
vyndlezu =zajist{ automatické, rychlé, p¥esné a optimdlni
nastaveni polohy paprsku 1 taveniny na prvnim oto&ném kotoudi 2

za¥{zenf pro rozptylovdni minerdlni taveniny na vldkna.

Obr. 3 zobrazuje podobu kvalitniho vyrobku, kterym jsou
vldkna minerdlni vlny bez obsahu nevldknitych &dstic taveniny,
zatimco na Obr. 4 1lze nevldknité <ddstice ztuhlé taveniny

pozorovat jako tmavé body.

Uspof¥dddni za¥izeni pro automatické nastavovdni polohy
proudu taveniny na prvnim otodném kotoudi za¥izeni ©pro
rozptylovdnf minerdlni taveniny na vldkna podle tohoto vyndlezu
je zobrazeno na Obr. 5. Za¥izeni sestdvd z usazovaci komory 9 s
dopravnikovym pdsem 12, 2z otolnych kotoudu 2, 3, 4 a 5,
videokamery 10 a ze =zdsobniku 11 taveniny. Paprsek 1 taveniny

2, kde je tavenina v podob&

dopadd na prvni otodny kotoud




vldken Cdstelnd& odfukovdna ve sm&ru osy Z sm&rem
k dopravnikovému pdsu 12, d4steln& je rozptylovdna na otodné
kotoude 3, 4 a/nebo 5 a Cdstednd padd v nevldknité podob& na
zem pod otolné kotoufe, jak je zndzorn&no k¥ivkou 6 na Obr. 2.
Zdsobnik 11 taveniny se mlZe Jjakymkoliv zndmym zplsobem
pohybovat ve sm&ru osy Z a osy X pomoci dvou motoru 19 a 20,
takZe paprsek 1 taveniny muZe byt umistovdn do po¥adovaného
bodu na otofném kotoudi 2. Nad proudem vldken 13 je umist&na
videokamera 10, kterd je chrdnéna proti ulpivdni t&chto vldken
13 pouZitim vzduchového proudu 27 (viz Obr. 8) pohybujiciho se
ve sméru optické osy videokamery 10 k otodnym kotoudum 2, 3, 4,
5. Videokamera 10 na Obr. 8 je p¥itom umist&na v tunelu 24,
k némuZ je p¥ipevnéna pomoci podélnych nosniku 25. P¥ed optikou
videokamery 10 je umist&no ochranné sklo 26, vyhodn& vyrobené
z tvrzeného skla. Vzduchov? proud 27 odfukuje vldkna 13

a zdrovein videokameru 10 chladf.

Videokamera 10 je umist&na takovym zpusobem, %e jejf
optickd osa svird s osou Z Uhel od 25° do 45° a le¥f ve
vertikdlni roviné&, kterd obsahuje samu osu Z. Tato vertik&lni
rovina pritom leZf ve st¥edu mezery mezi prvnim otodnym
kotoudem 2 a druhym otodnym kotoulem 3 s 10% toleranci vzhledem

k celkové Sf¥ce systému oto&nych kotoulu 2, 3, 4, 5. Zorné pole

videokamery 10, zaost¥ené na mezeru mezi otodnymi kotoudi 2
a 3, zahrnuje paprsek 1 taveniny, celé otoZné kotoule 2 a 3
a hornf &4st otofnych kotouu 4 a 5. Za t&chto podminek
videokamera 10 dostateln& pokryvéd papisek 1 taveniny wvzhledem

k ose X a ose Z.

Elektrické schéma =za¥izeni{ podle tohoto vyndlezu,
zobrazené na Obr. 6, zndzoriiuje, %e za¥izeni podle tohoto
vyndlezu je sestaveno z videokamery 10 spojené s digitdlnim
pfevodnikem 15. Tento digitdlnf p¥evodnik 15 je souddsti
elektronické jednotky 14, kterd zahrnuje také vystupni ovlddad

(16) . P¥es rozvodovou desku 17 je tento vystupni ovlddad 16
ddle p¥ipojen k reléovému bloku 18, jeho? prost¥ednictvim je
spoufté&na signalizace 21 videokamery 10 a motory 19 a 20 pro

pfesun zdsobniku 11 taveniny. U p¥ikladného provedeni vyndlezu
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je elektronickd jednotka 14 s digitdlnim p¥evodnikem 15,
vystupni ovldda® 16, monitor a vstupni jednotka (p¥ikladn&
kldvesnice) realizovdny poditalem, ktery rozpozndvd obraz
pr¥ijaty z videokamery 10 a pomoci podfitafového programu provadif
korekci polohy =zdsobniku 11 taveniny a tim nastavuje polohu

paprsku 1 taveniny na prvnim oto&ném kotoudi 2.

Obr. 7 uvddi obraz tak, jak je zobrazen na monitoru 22,
na jeho¥ zdklad® se provdd! nejen analyza polohy paprsku 21
taveniny, ale je na né&m zalo¥eno, prost¥fednictvim hnacich
motori 19 a 20 a p¥isluindho mechanismu, 1 automatické
nastavovdni polohy paprsku 1 taveniny na prvnim oto&né kotoudi

2 za¥fzeni pro rozptylovdni minerdlnf taveniny na vldkna.
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PATENTOVE NAROKY

1. Za¥izeni pro automatické nastavovdni polohy proudu
taveniny na prvnim oto&ném kotouli za¥fzeni pro rozptylovdni
minerdlnf taveniny na vldkna, kde =zdsobnik taveniny je pomoci
dvou motoru pohyblivy ve sm&ru osy Z a osy X, vyznalujici se
tim, Ze uvnit¥ usazovaci komory (9) je nad proudem vlidken (13)
umist®&na videokamera (10) takovym zpusobem, Z%e jeji optickd osa
svird s osou Z dhel od 25° do 45°, videokamera (10) je spojena
s digitdlnim p¥fevodnikem (15), ktery je souldsti elektronické
jednotky (14), p¥idem¥ tato elektronickd jednotka (14) zahrnuje
také vystupni ovlddal (16), ktery Jje spojen p¥es rozvodovou
desku (17) s reléovym blokem (18), pomoci n&ho¥ je spoudtdna
signalizace (21) videokamery (10) a motory (19, 20) pro
p¥emistovdni =zd4sobnfku (11) taveniny, p¥i&em¥ elektronickd

jednotka (14) s digitdlnim p¥evodnikem (15) a vystupnim’

ovlddaZem (16) jsou realizovdny poditadem.

2. Za¥izeni podle ndroku 1, vyznafujici se tim, %e -
videokamera (10) je nad proudem vldken (13) umfst&na takovym

zpusobem, ¥e jeji optickd osa le¥1 ve vertikdlni rovin&, kterd
obsahuje osu Z, pY¥idem? tato vertikdlni rovina le%{f uprost¥ed
mezery mezi prvnim otofnym kotoufem (2) a druhym otodnym
kotou&em (3) s 10% toleranc{ vzhledem k celkové ¥f¥ce soustavy
oto&nych kotoulu (2, 3, 4, 5) a videokamera (10) je =zaost¥ena

na mezeru mezi prvnim a druhym oto&nym kotoudem (2, 3).

3. Za¥{izeni podle ndroku 1, vyznadujici se tim, ¥e pro
ochranu videokamery (10) pY¥ed usazovdnim vldken (13) a pro jejf
chlazeni je pouZit vzduchov? proud (27) sm&¥ujici podél optické
osy videokamery (10) sm&rem k oto&nym kotoudum (2, 3, 4, 5).




PATENTOVE N AR OK Y (plvodni, pouze pro informaci)

1. zarizeni pro automatické nastavovani polohy proudu
taveniny na prvnim otocném kotouci zarizeni pro rozptylovani
minerdlni taveniny na vlakna, vyznacujici se tim, Ze uvnitr
usazovaci komory (9) je umistena videokamera (10) a zasobnik
(11) taveniny je pomoci dvou motorl /19,20) pohyblivy ve smeru
osy Z a osy X, videokamera (10) je spojena s digitdlnim
prevodnikem (15), ktery je soucadsti elektronické jednotky (14)
pricemZ tato elektronickd jednotka (14) zahrnuje také vystupni
oviadac (16), ktery je spojen pres rozvodovou desku (17) s
reléovym blokem (18), pomoci nehoz je spoudtena signalizace
(21) videokamery (10) a motory (19, 20) pro premistovani
zasobniku (11) taveniny, pricemz elektronickd jednotka (14) s
digitalnim prevodn1kem (15) a vystupnim ov1adacem (16) jsou
rea11zovany pocitacem.

2. zarizeni podle ndroku 1, vyznacujici se tim, Ze
videokamera (10) je nad proudem vlaken (13) umistena takovym
zpusobem, Ze jeji optickd osa svirda s osou z thel od 25° do 45°
a lezi ve vertikdlni roviné, ktera obsahuje osu z, pricemZ tato
vertikalni rovina Tezi uprostred mezery mezi prvnim otocnym
kotoucem (2) a druhym otocnih' kotoucem (3) s 10% tolerancd
vzhledem k celkové Sirce soustavy otocnych kotoucu (2, 3, 4, 5)
a videokamera (10) je zaostrena na mezeru mezi prvnim a druhym
otocnym kotoucem (2, 3).

3. Zarizeni podle ndroku 1, vyznacujici se tim, Ze pro
ochranu videokamery (10) pred usazovanim vlaken (13) a pro jeji
chlazeni je pouzit vzduchovy proud (27) smerujici podél optické
osy videokamery (10) smerem k otocnym kotoucum 2, 3, 4, 5.
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