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Inventia se referd la un procedeu si la un sistem de
transport autonom si de efectuare servicii autanome,
destinate a fi utilizate Th domeniul fransporturilor auto si
serviciilor deservite de acestea. Sistemul conform
inventiei este alcatuit dintr-o platforma modulara (1). si
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executat, de exemplu, rulare (2), propulsie (3), calcul,
analiza si control (4), suprastructurd (5), detectare a
mediului Tnconjurator (8), conectare a vehiculelor (7),
localizare sifsau pozitionare (8), investigare si suprave-

ghere a spatiilor subterane (15);
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DESCRIERE

Inventia se refera la tehnologiile si sistemele de transport autonom si de efectuare
servicii autonome folosind mijloace de transport, in functie de nivelul de echipare si de
echipamentele folosite, avand ca baza constructiva o platforma modulard si sisteme
autonome dedicate pentru toate operatiile de executat. Platforma modulara se considera
dezvoltata folosind tehnologia din cererea de brevet A00857 din 18.11.2015.

Inventia trateaza mai multe aspecte de interes, din domenii diferite, din punct de vedere
stiintific, tehnologic, socio-economic si cultural. In ceea ce priveste conservarea mediului
natural, mobilitatea trebuie sa indeplineasca obiectivul general al comunitatii
internationale de a limita schimbarile climatice sub 2° C. In conformitate cu ,Cartea alba
privind transporturile” acest lucru duce la cerinta de a realiza o reducere a emisiilor de
gaze cu efect de sera cu cel putin 60% pana in 2050 in sectorul transporturilor la nivelul
Uniunii Europene. Reglementarile actuale referitoare la emisiile poluante provenite de la
autovehicule precum si limitele concrete de unde se incepe cercetarea si dezvoltarea
stabilesc necesitatea aplicarii mai multor tehnologii emergente si domenii ingineresti
multidisciplinare pentru a se dezvolta solutii de transport mai putin poluante si mai sigure
in utilizare. Emisiile de CO2 nu vor trebui sd depaseasca valoarea de 95g CO2/km
pentru anul 2020 pentru noile automobile ce vor intra in productie, in timp ce utilizarea
sistemelor de conducere autonoma (pentru diferite grade de autonomie) este o realitate.
Din punct de vedere tehnico-stiintific, un sistem de transport inovativ necesita utilizarea
corespunzatoare a unui sistem de propulsie electric, echipat cu sisteme de asistare a
conducerii avand la baza un plan de transport dedicat, cu orar definit si zone pentru
oprire/pornire stabilite conform necesitatilor utilizatorilor.

Solutiile inovative de transport aduc un aport considerabil reducerii de emisii poluante,
economiei de combustibil si cresterii calitatii vietii oamenilor.

Servicille vizate pentru a aplica tehnologiile si sistemele de transport ale inventiei includ

servicii autonome de:

— transport public de persoane, la care deplasarea platformelor modulare se realizeaza
autonom, caroseriile purtate de platforma modulard avand forme si dimensiuni diferite,
caracteristici specifice numarului maxim de persoane admis pentru transport, viteza
maxima de deplasare stabiltd a se atinge fara interventia conducatorului
autovehiculului;

- transport de marfuri, la care deplasarea platformelor modulare se realizeaza autonom,
caroserile purtate de platforma modularéa avand forme si dimensiuni diferite,
caracteristici specifice categoriei si tipurilor de marfuri transportate, viteza maxima de
deplasare stabilitd a se atinge fara interventia conducatorului autovehiculului;

- mentenanta si intretinere spatii verzi, parcuri, pasuni, amenajari plantatii flori, plantatii
legumicole, plantatii pomi fructiferi, mentenanta si intretinere terenuri agricole extinse
(curatare, plantare, udare, culegere, colectare si transport recolta, strangere, colectare
si transport deseuri etc.), la care deplasarea platformelor modulare se realizeaza
autonom, platformele modulare sunt echipate cu diferite sisteme autonome necesare
la indeplinirea functiilor alese, viteza de deplasare a platformelor modulare fiind
stabilitd in functie de tipul operatiei efectuate;

- mentenanta si intretinere alei pietonale, alei si drumuri rutiere, prin investigare stare
suprafatd de deplasare/rulare, identificare si stabilire complexitate neregularitate in
vederea repararii, reparare a neregularitatilor identificate, trasare, marcare si
delimitare alei, cai rutiere, benzi apartinand unei cai rutiere, benzi destinate diferitelor
categorii de transport, treceri de pietoni, indicative rutiere marcate pe suprafata de
rulare, la care deplasarea platformelor modulare se realizeaza autonom. platformele
modulare sunt echipate cu diferite sisteme autonome necesare la indeplinirea
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functiilor alese, viteza de deplasare a platformelor modulare fiind stabilitd in functie de
tipul operatiei efectuate;

- mentenanta si intretinere spatii destinate parcajelor in aer liber acoperite si
neacoperite, parcajelor subterane, maturare, aspirare si colectare deseuri si praf, la
care deplasarea platformelor modulare se realizeazd autonom, platformele modulare
sunt echipate cu diferite sisteme autonome necesare la indeplinirea functiilor alese,
viteza de deplasare a platformelor modulare fiind stabilita in functie de tipul operatiei
efectuate;

- investigare si supraveghere a spatiilor subterane din poziti de functionare
supraterane, pentru evaluarea starii retelelor edilitare pentru a identifica de timpuriu
scurgeri ce pot avea efecte nedorite (incluzandu-se retele de alimentare cu apa, de
canalizare, de termoficare, de transport gaz metan, alte lichide, gaze si substante
chimice), la care deplasarea platformelor modulare se realizeaza autonom,
platformele modulare sunt echipate cu diferite sisteme autonome necesare Ia
indeplinirea functiilor alese, viteza de deplasare a platformelor modulare fiind stabilita
in functie de tipul operatiei efectuate;

— ajutor la parcarea autovehiculelor in parcari amenajate, prin preluarea acestora de la
intrarea in parcare, deplasarea lor la locurile de parcare disponibile si de returnarea
autovehiculului la solicitarea proprietarului, la care deplasarea platformelor modulare
se realizeaza autonom, platformele modulare sunt echipate cu diferite sisteme
autonome necesare la indeplinirea functiilor alese, viteza de deplasare a platformelor
modaulare fiind stabilita in functie de tipul operatiei efectuate;

— operatiile de inlaturare a zapezii si a ghetii de pe aleile pietonale, aleile rutiere, spatii
private (curti, parcari, cai acces etc.), colectarea, compactarea si depozitarea
acestora, la care deplasarea platformelor modulare se realizeaza autonom,
platformele modulare sunt echipate cu diferite sisteme autonome necesare la
indeplinirea functiilor alese, viteza de deplasare a platformelor modulare fiind stabilita
in functie de tipul operatiei efectuate;

Inventia contine si procesul prin care se stabileste comanda si controlul sistemelor

autonome pe baza scenariilor/operatiunilor deja efectuate in trecut/operatiuni similare

sau apropiate de cele deja efectuate a caror rezolvare/solutie a indeplinit cerintele

impuse, prin invatare continud, actualizare continua si configurare adaptabila a

parametrilor de interes in urma situatiilor si scenariilor de operare noi, la baza acestora

fiind Tnvatarea echipamentelor si identificarea solutiilor deja stabilite si implementate cu
succes, folosindu-se detalii tehnologice din cererea de brevet A/00002/05.01.2016.

Schemele logice simplificate ce stau la baza inventiei, pentru aplicatile descrise sunt

prezentate in figurile 1, 2, 3, 4, 5, avand urmatoarea componenta:

(1) platforma modulara
(2) sistem de rulare
(3) sistem de propulsie
(4) sistem de calcul si analiza
(5) suprastructura
(6) sistem de detectare a mediului inconjurator (RADAR, LIDAR, VIDEO,
ULTRASONIC ETC.)
(7) sistem de conectare a vehiculelor (V2V, V2I, loV, VANET etc.)
(8) sistem de localizare si/sau pozitionare (GPS, INS etc.)
(9) sistem de plantare/mentenanta/intretinere
a. sistem curatare
b. sistem plantare
c. sistem stropire
d.

sistem amenajare
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e. sistem de recoltare/culegere
(10) sistem transport recolta
(11) sistem colectare, stocare, compactare, ordonare si/sau transport a deseurilor, a
reziduurilor, a zapezii etc
(12) sisteme de detectare si investigare
a. sistem de detectare si investigare a starii suprafetei caii de rulare
b. sistem de identificare si stabilire complexitate neregularitate
c. sistem de degajare si/sau colectarea ramasitelor
(13) sistem de reparare si remediere
a. sistem de reparare a neregularitatilor caii de rulare
b. sistem de trasare si delimitare alei/cai rutiere/benzi transport
(14) sistem de mentenanta si intretinere parcaje
a. sistem de maturare
b. sistem de colectare si stocare deseuri, reziduuri, praf
c. sistem de aspirare
(15) sisteme de investigare si supraveghere a spatillor subterane pentru evaluarea
starii retelelor edilitare pentru a identifica din timp scurgeri sau defectiuni
(16) sisteme de transport a autovehiculului de parcat (ridicare, impingere, tragere,
suspendare efc.)

Aceasta inventie prezintd numeroase obiective de implementare si folosire, cu avantaje
multiple. Aceastd inventie poate fi utilizatd pe scara larga in diferite domenii de interes,
de la autovehicule personale, de transport public persoane sau marfa, de prestat servicii
municipale, de sigurantad si control, la infrastructurile de comunicatie necesare pentru
autovehiculele inteligente, pentru comunicarea dintre acestea si infrastructura, dintre
acestea si retelele de care depind (exemplu: autovehiculele electrice si retelele de
incarcare), pana la utilizarea in domenii de interes industriale prin asocierea masinilor si
existd limitari in ceea ce priveste nivelul de asistare la conducerea autonoma necesar la
controlul din exterior al comenzilor autovehiculelor.
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REVENDICARI:

tehnologiile si sistemele de transport autonom si de efectuare servicii autonome
folosind mijloace de transport, in functie de nivelul de echipare si de
echipamentele folosite, avand ca baza constructiva o platforma modularad si
sisteme autonome dedicate pentru toate operatile de executat, transport public
de persoane, transport de marfuri, mentenanta si intretinere spatii verzi, parcuri,
pasuni, amenajari plantatii flori, plantatii legumicole, plantatii pomi fructiferi,
mentenantd si intretinere terenuri agricole extinse (curatare, plantare, udare,
culegere, colectare si transport recolta, strangere, colectare si transport deseuri
etc.), mentenanta si intretinere alei pietonale, alei si drumuri rutiere, prin
investigare stare suprafatd de deplasare/rulare, identificare si stabilire
complexitate neregularitate in vederea repararii, reparare a neregularitatilor
identificate, trasare, marcare si delimitare alei, cai rutiere, benzi apartinand unei
cai rutiere, benzi destinate diferitelor categorii de transport, treceri de pietoni,
indicative rutiere marcate pe suprafata de rulare, mentenanta si intretinere spatii
destinate parcajelor in aer liber acoperite si neacoperite, parcajelor subterane,
maturare, aspirare si colectare deseuri si praf, investigare si supraveghere a
spatiilor subterane din pozitii de functionare supraterane, pentru evaluarea starii
retelelor edilitare pentru a identifica de timpuriu scurgeri ce pot avea efecte
nedorite (incluzdndu-se retele de alimentare cu apa, de canalizare, de
termoficare, de transport gaz metan, alte lichide, gaze si substante chimice),
ajutor la parcarea autovehiculelor in parcari amenajate, prin preluarea acestora
de la intrarea in parcare, deplasarea lor la locurile de parcare disponibile si de
returnarea autovehiculului la solicitarea proprietarului, operatiile de inlaturare a
zapezii si a ghetii de pe aleile pietonale, aleile rutiere, spatii private (curti. parcari,
cai acces etc.), colectarea, compactarea si depozitarea acestora.
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