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Zuraw slupowy
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Przedmiotem wynalazku jest zuraw stupowy z
mechanicznym obrotem wysiegnika, stosowany do
przemieszczania ciezaréw, zwlaszcza w halach pro-
dukcyjnych przy obstudze stanowisk roboczych.

Dotychczas stosuje sie zurawie silupowe, ktérych
czesé obrotowa ulozyskowana jest w dwoch miej-
scach czesci stalej. L.ozysko gbérne, przenoszgce tylko
sily promieniowe, wykonane jest w postaci piers-
cienia slizgowego. Ulozyskowanie dolne sklada sie z
lozysk tocznych, zabudowanych w ptycie funda-
mentowej. Przenosi ono obciaZenie pionowe i pro-
mieniowe. Mechanizm obrotu zurawia stanowi prze-
kladnia zebata skladajaca sie z pary ké! stozko-
wych i z pary kél czotowych, przy czym obré6t zu-
rawia nastepuje poprzez pokrecanie korba.

Rodzaj lozyskowania jak tez konstrukcja me-
chanizmu obrotu sprawiajg wiele trudnosci pod-
czas eksploatacji urzadzenia. Dostep do ulozysko-
wania dolnego w celu jego remontu, jest utrudnio-
ny, przy czym przemieszczanie wiekszych cigza-
row wymaga zwiekszonej obstugi z uwagi na duzy
wysilek fizyczny potrzebny do obrotu obcigzonego
Zurawia.

Celem wynalazku jest opracowanie zurawia stu-
powego z mechanicznym obrotem wysiegnika, kt6-
rego obrot woko6t osi pionowego stupa bedzie lat-
wy i bezpieczny.

Cel ten osiggnieto za pomocag zZurawia slupowe-
go skladajgcego sie z nieruchomego stupa i obro-
towego wysiegnika, przy czym wysiegnik polgczo-
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ny jest skierowanym ku dolowi wspornikiem, na
ktérego dolnym koncu zabudowany jest mechanizm
obrotu. Mechanizm ten skilada sie z tocznych ro-
lek dociskowych do wienca, oraz z §limakowej prze-
kladni sprzeionej z napedowym silnikiem poprzez
elastyczne sprzeglo i z przecigzeniowym sprzegiem.

Zaleta wynalazku jest prostota jego obslugi wy-
nikajaca z calkowitego wyeliminowania wysitku
fizycznego z operacji przemieszczania ciezaré6w przy
jednoczesnym zapewnieniu bezpieczenstwa pracy
obstudze. Inng zaletg jest latwo$é prowadzenia jego
remontéw i konserwacji, przy czym konstrukcja
Zurawia jest lekka i prosta. Zuraw wedlug wyna-
lazku charakteryzuje sie duzg funkcjonalnoscig i
uniwersalnoscia w zakresie jego stosowania.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przy-
kladowym wykonaniu na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia zuraw w widoku bocznym, a fig. 2 —
przdestawia mechanizm obrotu zurawia w przekroju
poprzecznym. )

Zuraw sklada sie ze stupa 1, do ktérego przymo-
cowany jest obrotowy wysiegnik 2, na ktérym za-
wieszony jest w spos6b przesuwny, elektrowcigg 3.
Wysiegnik 2 polgczony jest w sposéb sztywny z
wspornikiem 4, przy czym zaréwno wysiegnik 2
jak tez wspornik 4 zawieszone sa na shlupie 1 za
pomocg gbérnego ulozyskowania 5. Na dolnym kon-
cu wspornika 4 usytuowany jest mechanizm 6 o-
brotu, ktérego toczne rolki 7 przylegaja do tocz-
nego wienca 8 osadzonego na stupie 1. Mechanizm
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6 obrotu wyposazony jest w slimakowa przeklad-
nie 9, z ktoérg sprzezony jest poprzez elastyczne
sprzeglo nie uwidocznione na rysunku — elektrycz-
ny silnik 10 kolnierzowy. Slimakowa przekladnia
9 jest samohamowana i speilnia jednocze$nie funk-
cje hamulca obrotu wspornika 4. Dla ochrony §li-
makowej przekladni 9 przed nieprzewidzianymi si-
lami zewnetrznymi np. powstajgcych przy uderze-
niu wysiegnika 2 o przeszkode, jak tez dla zlago-
dzenia rozbiegu i hamowania, zabudowane jest na
watike wyjsciowym Slimacznicy 9 przecigzeniowe
sprzeglo 11 nastawione na przejecie odpowiedniego
momentu oporowego. W przypadku wzrostu momen-~
tu oporowego nastgpi poslizg na sprzegle 11 przez
co obcigzona zostaje slimakowa przekladnia 9.
Obciazony zawieszonym ciezarem wysiegnik 2
przekazuje na stup 2 zurawia sily i momenty, przy
czym w gérnym lozysku przenoszone sa sily pio-
nowe oraz cze$é sil promieniowychr pochodzgeych
od momentu obcigZzenia, za$ pozostata czesé sit
promieniowych pochodzacych od momentu obcigze-
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nia, przenoszona jest poprzez. toezme rallki T na
toczny wieniec 8 i stup ¥ zurawia. Nawiski wywie-
rane przez toczne rolki 7 na biezmig: toezaego. wien-
ca 8 sag na tyle duze, ze eliminujg ich poslizg na
biezni, przy czym umozliwiaja jednak obrét wspcr-
nika ¢ wok6Y nierucbomego stupa 1.

Zastrzezenia patentowe. .

1. Zuraw slupowy skladajacy sie z nieruchomego
slupa i obrotowego wysiegnika, znamienny tym, ze
wysiegnik (2) polgczony jest ze skierowanym ku
dolowi wspornikiem (4) na ktoéregep dalsym koncu
zabudowany jest mecharizm (6) abrotu. ‘

2. Zuraw wediug zastrz. 1, mmamiesny tym, ie
mechanizm (6) obrotu sklada sie z lagzaych rolek
(7) dociskowych do wienca (8), oraz z slimakowej
przekiadni (3) sprzezonej z napedowym silnikiem
(18) poprzez elastyczne sprzegio i z przecigzemio-
wym sprzeglem (11).
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