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Reseni se tyka ovladdaciho zarizeni
pro pohyb &lenu zasahujiciho do vyfukové-
ho kanédlu dvoudobého motoru, ktery pohy=- s
bem ovlada pruchod plynua vyfukovym kana-
lem a okamZik otevieni vyfukového kanalu
horni hranou pistu v 2zdvislogsti na otad-
kédch motoru. Ulelem je odstranit sloZi-
tost a zranitelnost pohybovych dill pii
pouziti odstiedivého regulatoru a déle
znadné sniZeni ceny dosud pouZivanych za~
Pizeni. Podstata spoéiva v tom, Ze zarize-
ni je sloZeno z rotadniho zdroje elektri-
cké energle spojeného s klikovym hiidelem
a z elektromagnetu, jehoz civka je napé-
jena z rotadniho zdroje elektrické energie
a jehoz kotva je mechanicky spojena s po-
hyblivym Clenem ve vyfukovém kandlu.
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Vyndlez se tyk4 ovlddaciho za¥izeni pro pohéb &lenu zasa=
hujfciho do vyfukového kandlu dvoudobého motoru, ktery svym
pohybem ovl4dd prichod plynd vyfukovym kandlem a okamZik otevIie-
ni{ vyfukového kendlu horni hrenou pistu v zévislosti na ota&kéch
klikového hi'{delee ‘

Joou zndmd. zadizent k ovldddni vyfuku dvoudobych motord
vhodné zejména pro specidlni motory s nejvyf&im vykonem. Ovlg~
d4nf je pomoci pohyblivého &lenu vestav&ného do vyfukového
xandlu, ktery bud reguluje pratok plynd vyfukovym kendlem anebo
p¥{mo ovl4dd okem¥ik otev¥eni vyfukového okénke horni hranou
pistue Dosud zndmé pohyblivé &leny jsou vyikyvné, otodné i posuvné
ve amdru osy védlce a jsou znémé i &leny sloZené z n&kolika pohyb=
livych prvki. Regulace vyfuku je moZné i pohyblivym &lenem, ktery
v z4vislosti ne ot4dkdch m&ni udinny objem vyfukového systému.
Pohyb &lenu ve vyfukovém kandlu je Fizen nejlast&ji v zédviglogti
ne ot48kdch motoru pomoci odstiedivého reguidtoru mechanicky
spojeného s pohyblivym ¥lenem ve vyfukovém kandélue Jsou zndmd
i dokonalejsdt podstatné slozit&jsL reguladni a ovlddaci zalizend
gsloYend ze snimadd pracujicich napiiklad v zdvislosti na otélkéch
motoru, otevien{ karburdtoru, eventudlng i na teplotéch v urdenych
mistech, Tyto snimade pomoci mikropo¥itale a servosystému napé-
jeného zvlastnim zdrojem ponybuji &lenem ve vyfukovém kandlu.
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Nevyhodou ovlddaciho zaPizeni pohyblivého ¥lenu ve vyfukovém
kendlu tvorenych odstledivym reguldtorem je sloZitost, zranitel=-
“nost pohyblivych dflG a urditd setrvalnost zpomalujici nastaveni
pohyblivého &lenu a gprévnou reskeci motoru. Ovlddaci zaPizeni
sloZeénd ze snimadl, mikropolitadl a servosystému mohou mit spriv-
nou funkeci, avSak jejich sloZitost a nelinosn& vysokd cena je vylu=-
Suje z b&Zného pouZiti. '

Vyd8e uvedené nedostatky jsou odstren&ny ovlddacim zarizenim
pro pohyb &lenu zasahujiciho do vyfukového kendlu, ktery svym po=-
hybem ovlddd prichod plynd vyfukovym kendlem podle vyndlezu, jehoZ
podstatou je, Ze je sloZeno z rotaéniho zdroje elektrické energie
spojeného konstatnim pfevodem s klikovym h¥fdelem a z elektromeg-
netu, JjehoZ civka je napdjena z rotadniho zdroje elektrické ener-
gie a jehoilkotva odtlatovend pruZinou od civky, je mechanicky
spojena s pohyblivym &lenem ve vyfukovém kandlue. Civka i kotva
elektromagnetu maji tvar prstence, pfifemZ vzduchovd mezere mezi
jédrem civky a kotvou md tvar klfnu, jehoZ jednu plochu tvor{
rovina Cela jédra civky a druhou plochu dogedaci strana kotvy
a Uhel mezi obdme plochami klinu je promdnny. Zdrojem elektrické
energie miZe byt jednoduchy alterndtor anebo miZe byt vyuZita
pouze jedna civka elektrického zdroje slouZiciho k vyrob® elektric=
ké energie pro celé vozidlo. Rotadni elektricky zdroj mife byt
umfstén p¥imo na klikovém hifdeli anebo je samostatny spojeny
s klikovym h¥idelem pomoci prevodového ze¥izent s neménnym pievo=
dovym pomEreme Proud ze zdroje do civky elektromagnetu miZe pro=-
chézet pres usmirnovad a sériovd TFazeny linedrni &1 nelinedrni
odpore Tento odpoF je s vyhodou plynule &i stupniovitd proménng,
aby bylo moZno v soulinnosti s volbou charskteristiky pruZiny p¥i
dané charskteristice rotadnfho zdroje nastavit zalddtek pohybu
&lenu ve vyfukovém kendlu a pifpadn i ovliivnit pribdh zavirini
v zévislosti ne oté&8kéch motoru. Vyhodou elektromagnetu prstenco=
vého tvaru g klinovou mezerou mezi civkou a kotvou je pii spravné
volené a umist®né pruZin® plynulost piitahovéni kotvy civkous. Pro
plynuly pohyb je vyhodnd distandni vloZka mezi civkou a kotvou,
kterd nedovoli dosednutf kotvy na civku, nebo¥ v tomto okemfiku
by podstatn& stouple pritaZnd sfla a zpdtny pdhyb kotvy by byl
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obtiZny. Pohyb kotvy, v tomto pFipadé presn&ji jeji vyklénZnit,
Jje uskutednén pomoci uchyceni vystupku kotvy v prohlubni na drZdku
civky pomocf &epu a pouzdra nebo jiného b&Zné zndmého zarizendi,
Celé zarizeni je vyrobnd jednoduché, miZe pracovet neprosto spo-
lehlivE& a pro vyzkoudeni e nastaveni sprévnych proudovych hodnot
dévé reguleci vyfuku v presnd poradovaném rozmezi v zdvislosii
na otdlkdche

_Na pPipojenych vykresech je zndzorn&n pfiklad provedeni ovld—~
daciho zeXizeni podle vyndlezu, kde obr. 1 pFedstavuje schemeticky
prifez motorem s reguladnim zalfzenim a obr. 2 schéme elektirického
zapojenies Na obir. 1 je na motorové skiini 1 neasazen vilec o
v jehoZ vyfukovém kandlu 3 je pohyblivy &len 4. Na klikovéin h¥{deli
2 otofn€ uloZeném v motorové gkiini L je nasazen rotadni zdroj &
elektriclkd Bnergie. Pohyblivy ¢len 4 se pootoldf ve vyfukovém kand-
lu 3 pomoci péky I spojené tdhlem 8 s ndstavcem 9 kotvy lQ. Kotva
10 je opatlFena jezylkem 11, ktery zapadd do dridku 12 civky 13.
Civke 13 se sklddd z jéddra 14 prstencovsho tvaru, v kterém je ulo=
Zeno vinuti 15 spojené pres nevyznelené elektrické prvky s rotadnim
zdrojem Lo Vzduchovd mezera 1€ mezi jddrem 14 civky 13 a kotvou 1Q
mé tvar klinu, jehoZ jednu plochu tvo¥fi rovina Sela 17 jddra 14
civky 13 a druhou plochu dosedaci strana 18 kotvy 10. Uhel mezi
ob&me plochani klinu je prom&nny. Odtladovdnim kotvy 1Q od civky 13
zajisfuje pru¥ina 19. Na obr. 2 Je schéme elektrickdho zapojenie
K vyvodim g rotadniho zdroje § je pripojen vstup b usnirnovade 20,
na jehoZ vystupu g je pfipojeno vinuti 15 civky 13 elektromagnetu
v sbrii s odporem gle P¥i ni%dich otd¥kdch klikového hi*fdele 5 se
ot4¥{ pomaleji i rotor rotainiho zdroje § & napsti ve vyvodu g je
nizkée Proto i napdti ne vystupu g ummirnovale 20 dosahuje pouze
takové hodnoty, Ze vinutim 15 prochézi maly proud a sila civky 13
nepostauje k prelrondmi sily pruZiny 19. Klinov4 vzduchov4 mezers
mezi rovinou fela 17, jédra 14 civky 13 a dosedaci stranou 18
kotvy 1O mé vEt3{ dhel a pomoci tdhla 8 a péky 1 je pohyblivy &len 4
nagteven tak, Ze vyfukovy kendl 3 je pistem otvirdn pozdé&ji. Pri
zvySeni otdlek motoru stoupne napdti na vyvodu g rotainiho zdroje &

tedy i na vystupu g usmdrnovafe 20. Proud prochdzejfci vinutim 15
vyvold vEtE1 pritaZnou silu ‘eivky 13, zmen3i se dhel klinové vzdu=-
EE8§é5T8£e£¥ 16 a pomoci tdhla 8 a péky L je vhodné& pootolen ponyb-
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l. Ovlddaci zafizeni pro pohyb &lenu zasahujiciho do vyfuko=
vého kandlu dvoudobého motoru, ktery svym pohybem ovlAdé prichod
plynd vyfukovym kandlem & okam¥ik otevieni vyfukového kandlu
horn{ hrenou pistu v zdvislosti na otéfkéch klikového hiidele,
vyznedené tim, e je sloZeno z rota¥nfho zdroje (6) elektrické
energie, spojeného konstatnim prevodem s klikovym h¥idelem (5)
8 z elektromegnetu, jeho% civka (13) je nepdjend z rotaednfho
zdroje (6) elektrické energie a jehoZ kotva (10), odtlslovend
pru¥inou (19) od civky (13) Jje mechanicky spojena s pohyblivym
Slenem (4) ve vyfukovém kandlu (3).

2e Ovlddaci zalizeni pro pohyb &lenu zasahujiciho do vyfuko=
¥ého kendlu dvoudobého motoru podle bodu 1, vyznalené tim, Ze
civka (13) i kotva (10) elektromagnetu maji tvar prstence,
pritem? vzduchovd mézera (16) mezi jddrem (14) civky (13)

e kotvou (10) mé tvar klinu, jeho% jednu plochu tvoif{ rovina
Sela (17) jédra (14) civky (13) a druhou plochu dosedact
strena (18) kotvy (10) a udhél mezi ob¥ma plochami klinu je
prondnny.

2 vykresy
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