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Pierwszenstwo:

Wynalazek dotyczy mechanizmu z bezstopnio-
wa zmiang skoku dla lamp dozujgcych, ktérych
wydatek moze byé zmieniany w -czasie ruchu.

Znane urzadzénia do zmiany skoku sg sze$cio-
czlonowymi mechanizmami, ktére w swym ukia-
dzie kinematycznym skladajg sie z zespolu na-
pedzajacego i sprzezonego z nim zespolu na-
pedzanego. W tych urzgdzeniach zmieniajgcych
jako zespoly napedowe stosuje sie: jarzmo wah-
liwe, korbe mechanizmu korbowego, jarzmo
korbowe, jarzmo katowe, jarzmo Kkrzyzowe
i czterocztonowe mechanizmy z trzech par prze-
suwnych i jednej pary obrotowej. Ich wzajemne
laczenie znane jest w réznych kombinacjach,
na przyklad jarzmo wahliwe lub jarzmo kor-
bowe, jako zespdé! napedowy i korba mecha-
nizmu korbowego, jako zespdél napedzany.

Odpowiednio do . wybranego ukladu mecha-
nizmu, urzadzenie zmieniajgce uzyskuje
dzialania i skoku ttoka okre§lone warunki ru-
chu’i okreslone charakterystyki zmian.

dia.

16 luty 1959 r (Niemiecka Republika Demokratyczna).

go thoka, W znanych mechanizmach zmienia--
jacych z wahliwym jarzmem, jako zespolem na-
pedzajacym i korbg mechanizmu korbowego
jako zespolem napedzanym, mozna uzyskaé sta-
te Srodkowe polozenie wyjsciowe tloka, dokola
ktorego symetrycznie zmienia sie skok. W tego
rodzaju mechanizmie o skonczonych wymia-
rach, gorne polozenie zwrotne tloka, jako po--
lozeme wyjsciowe jest jednakze w ‘czasie zmie-
niania skoku zapewnione tylko dla skoku ze-
rowego lub skoku maksymalnego. Z tych wzgle-'
déw ten prosty w tym uksztaltowaniu mecha- )
nizm ma pewne wady, gdyz dla sc1§11wych czyn-
nikéw pompowanych, na skutek zmieniajacej
sie przéstljzeni martwej przy zmianie skoku,
ma niejednakowg sprawno$¢ objetoSciows.



. Zadaniem niniejszego wynalazku jest to, aby
przy zachowaniu zalet prostego wykonania te-
go rodzaju mechanizmy z jarzmem korbowym
i korbg, umozliwi¢ uzyskanie jako polozenia
wyjSciowego tloka, niezmiennego gérnego pun-
ktu zwrotnego tloka podczas catego zakresu
zmian. Zgodnie z wynalazkiem zostaio to uzy-
skane w ten spos6b, ze punkt polgczenia korbo-
wodu lub lgcznika korbowodu z glowicg jarzma,
przesuniety jest w stosunku do linii $rodkowej
jarzma, na zewnatrz od okregu opisywanego
przez korbe o odleglos¢ H, réwng promieniowi
korby R i opisuje linie krzywsg o promieniu
rownym dlugosci korbowodu, koficzaeg sig
w punkcie obrotu korby, umieszczonym w od-
leglo$ci réwnej promieniowi korby jarzma kor-

bowego od osi tloka i ktérej polozenie dokola

punktu obrotu korby moze byé zmieniane za
. pomoca znanej tarczy sterujacej.

‘W dalszym rozwigzaniu konstrukcyjnym wy-
nalazky, znany element konstrukeyjny tego ro-
dzaju mechanizmu, ktéry tworzy polgczenie po-
miedzy korbg i jarzmem korbowym oraz po-
miedzy korbowodem lub lgcznikiem i umiesz-
czong w tarczy sterujacej krzywka, jest w ten
spos6b uksztaltowany, ze tor §$lizgowy glowicy
jarzma korbowego, do przylgczenia korbowodu
od strony napedowej, jest wykonany w tarczy

lozygskowej w odlegloéci od jej Srodka réwnej .

promieniowi korby jarzma korbowego albo u-
mieszczony jest w nasadce, lezgcej w kierunku
osiowym w stosunku do tarczy lozyskowej i na
stale z nig zwigzanej i ze w znany spos6b
po drugiej stronie tarczy lozyskowej wykonany
element 1gczacy, na przykitad bevek albo wy-
step do kinematycznego polgczehia z tarczag
sterujgcg przebiega . symetrycznie wzgledem
srodka tarczy lozyskowej i jako luk kota w sto-
sunku do promieniowo skierowanego toru §liz-
gowego jarzma korbowego.

Zgodny z wynalazkiem uklad czionéw me-
chanizmu oraz ich punktéw przegubowych i to-
réw $lizgowych wykazuje te zalete, ze dla ob-
thego wynalazkiem rodzaju mechanizmu, bez
zadneJ zmjany w napegdzie moze byé dokonany

wybér gérnego punktu zwrotnego lub dolnego
pu!nlkhu zwrotnego jako punktu wy j$ciowego, po-
niewaz krzywka moze byé obracana w kazdym
kierunku za pomoca tarczy sterujgcej. Poza tym

zgodne z wynalazkiem urzadzenie zmieniajace®

umoiliwa {0, Ze przy wybraniu jakiego§ §rodko-
wego polozenia wyjéciowego mozna pompowaé
przy stalej lub zmienlajacej sie przestrzeni
martwej, jezeli dla kazdego zakresu zmian zo-
stang zastosowane obydwa kierunki obrotu

.

tarczy sterujgcej, rozpoczynajgce sie od poloze-
nia wyjsciowego.

W dalszym ciggu wynalazek zostanie opisany
na podstawie szkicéw dziatania, przedstawio-
nych na fig. 1 i 2 i na podstawie przykladu
wykonania, przedstawionego na fig. 3, 4 i 5,
przy czym fig. 1 przedstawia polozenie czlonow
mechanizmu "dla skoku zerowego, fig. 2 — po-
lozenie czlonéw mechanizmu dla skoku maksy-

‘malnego, fig. 3 — korbowdd z jego tarcza lo-

zyskowsa, przy odpowiadajacym zerowemu sko-

kowi - polozeniu lezgcej przed plaszczyzng ry-
“sunku tarczy sterujgcej, fig. 4 — mechanizm

w przekroju plaszczyzng prostopadily do osi
ttoka i przechodzaca przez punkt obrotu korby,
a fig. 5 — mechanizm w przekroju poziomag
plaszczyzng- rOwnolegly--do -osi tioka - preecho-
dzacg przez punkt obrotu korby lub przez' $ro-
dek tarczy sterujacej.

Na fig. 1 widoczne s3 jako punkty - state:
punkt M obrotu korby, dokola ktérego moze

* obracaé sie réwniez tarcza sterujaca S z krzyw-

ka laczacg K qraz powierzchnia $lizgowa tloka
6. Korba 2 swym elementem 3 zazebia sie z to-
rem §lizgowym jarzma 4. Korbowdd lub 1gcz-
nik 5 posuwowego mechanizmu korbowego jest
przylgczony obrotowo w punkcie B do jarzma
4, w odleglosci H réwnej promieniowi- R korby
2 od linii $rodkowej, a jego -drugi” konfec jest
polgczony obrotowo z tlokiem 6 w punkeie A.
Punkt obrotu Jarzma 4 i korbowodu lub lgczni-
ka 5 pokrywaja sie w punkcie A polaczenia
sie z tlokiem 6, gdy znajduje sie on w gérnym
punkcie zwrotnym. Jezeli korba 2 wykona obrét
o okolo 180°, to punkt polgczenia korbowodu
lub lgcznika 5 z jarzmem 4 przesunie si¢ ku
dotowi po krzywce lgczacej K. Tiok jednakze
nie ruszy z miejsca poniewaz krzywka lgczaca
K przebiega po promieniu réwnym diugosci
korbowodu lub lgcznika 5 i zakre§lonym z pun-
ktu A polagczenia z tlokiem 6.

Na fig. 2 tarcza sterujgca .S jest obrdécona
w stosunku do fig. 1 w prawo o 90° dokola
punktu M. Krzywa lgczaca K’, ktéra opisuje
jarzmo 4 lub jego punkt-B przylgczenia kor-
bowodu lub 1gcznika 5 dokota punktu A’, prze-
biega prawie réwnolegle do osi ttoka. Jezeli
korba 2 ze swego podanego na rysunku poloze-
nia zostanie obrécona o okolo 180°, to tlok 6
od gérnego do dolnego punktu zwrotnego wy-
kona teraz swo6j maksymalny skok. PoniewaZz
punkt B przylgczenia korbowodu lub Igcznika
5 do jarzma 4 prowadzony jest wzdluz krzywej
lgczacej K’ az do punktu stalego M, wigc po-
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lozenie .gérnego. nunktu  zwrotnego tloka 6 po-
zostaje to samo co i przy skoku zerowym przed-
stawionym na fig. 1. Dotyczy to tego punktu
zwrotnego tloka 6 réwniez wéwczas, gdy tarcza
sterujgca S zostanie obrécona o jakikolwiek do-
wolny inny kat, poniewaz krzywa 1gczgca K
zawsze konczy sie w stalym ‘punkcie M, jak to
wynika na przyklad na fig. 2 z narysowanego
liniami 'ptmktowymi polozenia, uzyskanego po
obréceniu tarczy sterujacej S o okolo 45°.

Na fig. 3, 4 i 5 przedstawiono uksztaitowanie
tarczy lozyskowej korbowodu w mechanizmie.
Srodkowa cze$é tarczy lozyskowej jest uksztal-
towana jako kadlub 9 lozyska korbowodu. Po
obydwoéch stronach kadluba 9 lozyska istniejg
w kierunku osiowym wystepy 7 i 8. W'  wy-
stepie 7 wykonany jest tor §lizgowy 11 jar;ma,
ktéry jest przesuniety o odlegltosé H = R wzgle-
dem $rodka tarczy lozyskowej, i z ktérym za-
zebia sie czop korbowy 10. Wystep 8 tworzy
wypust, ktéry prowadzony jest w uksztaltowa-
nym jako krzywka laczgca rowku tarczy ste-
rujacej S. Tarcza sterujgca S w stosunku do
runktu obrotu korby jest uloZyskowana na tej
samej osi w kadlubie i za pomocg nie pokaza-
nego na rysunku 'riapedu jest przestawiana
recznie lub samoczynnie. Zgodnie z wynalaz-
kiem, i jest to bardziej korzystne, tarcza lo-
zyskowa moze by¢ wykonana jako jednolita
calo§é;~podczas gdy przy wiegkszych érednicach
zewnetrznych tozyska korbowodu, tor §lizgo-
wy 11 jarzma zostaje .umieszczony w §$rodko-
wym kadlubie 9 lozyska.

Zakres stosowalnos$ci zgodnego z wynalazkiem
urzadzenia do zmiany skoku nie ogranicza sig
tylko do pomp ‘dozujacych, lecz na skutek wy-
nikajgcych z niego zalet konstrukcyjnie proste-
go uksztaltowania, moze byé rozszerzony na
inne dziedziny techniki, jak na przyklad na
urzgdzenia transportujgce i podnoszgce, prasy,
a takze na urzadzenia sterujgce i pomiarowe.

Bitk 1978. 21. 6. 60, .100+25, B5,

Zastrzezenia patentowe

1. Sze$cioczlonowy mechanizm o zmienianym
skoku do pomp dozujacych, z jarzmem kor-
bowym po stronie napedzajacej i korbg po
stronie napedzanej, ktére s3 wzajemnie przy-
musowo przesuwane po krzywej 1lgczacej,
p}zestawianej w czasie ruchu przez tarcze
sterujacg, znamienny tym, Ze punkt B po-
lgczenia korbowodu lub lgcznika (5) z jarz-
mem (4) przesuniety jest w_ stosunku do
jego linii $rodkowej, na zewnatrz od okregu
opisywanego przez korbe o odleglo$é (H),
réwng promieniowi korby (R) i opisuje linie
krzywag (K) o promieniu réwnym dlugosci
korbowodu lub Igcznika (5), ktéra konczy
sie w przesunietym réwnolegle w stosunku
do osi tloka o promien R, punkcie (M) obro-
tu korby lub w pokrywajacym sie z nim-
punkcie obrotu tarczy sterujgcej (S).

2. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,

ze tarcza lozyskowa sklada sie z Srodkowego
kadiuba  lozyskowego (9), ktéry na jednej
stronie ma wystep (7), w ktérym wykonany
jest, przebiegajacy w odlegloéci H=R od
srodka tarczy lozyskowej tor Slizgowy (11)
jarzma, z ktérym to torem zazebia sie czop
korbowy (10),.podczas gdy na drugiej stro-
nie-Uinieszczony -jest jako nasadka (8) wypust
do powiazgnia z tarcza sterujacs.

3. Mechanizm Wedfug zastrz. 1 i 2, znamienny

tym, ze w $rodkowym kadlubie lozyska (9)
tarczy lozyskowej, o odlegios¢ H = R wzgle-
dem $rodka tarczy lozyskowej przesunietej
wykonany jest tor S$lizgowy (11) jarzma.

VEB Zentrale Entwicklung und
Konstruktion (ZEK) Pumpen und
Verdichter

Zastepca: mgr Jozef Kaminski
rzeczni‘k patentowy
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