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N4dr der skal bores huller for grenledninger (A), der er
blevet sparret ved indsatning af en fornyende foring i en
hoved-rorledning eller rorstamme (B), anbringes inden
foringens anbringelse en vandprop (1) i mundingen P4 hvert
grenror (A). Hver vandprop (1) barer en positionsmarkor
(14), der omfatter en antennespole og en resonator, der er
indrettet til at anslds af et drivsignal og, efter dettes
ophor, at udsende et 1 resonatoren tilbageblivende
resonanssignal fra antennespolen. Positionsmarkoren (14)
anbringes 1 en position, som ved indsatning af vandprop-
pen (1) i stilling er i alt vasentligt koncentrisk med
grenledningens (A) akse. Derpd bevages et antenneaggregat,
hvormed resonanssignalet kan detekteres, gennem hoved-ror-
ledningen (B) for derved at detektere markorens (14)
position, hvorpa et boreorgan (24) bringes til at bore en
dbning fra det indre af hoved-rorledningen under
anvendelse af den detekterede markorposition som mal. De
navnte operationer udfores ved hjalp af en robot (18) og
overvdges ved hjelp af et fjernsynskamera (35).

Herved opnds, at de nodvendige huller i foringen til gren-

rerene kan bores nojagtigt pd de rigtige steder og
uafhangigt af grenrorenes udformning.
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